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GWARANCJA

Eurotherm Drives gwarantuje, ze wyroby sq wolne od wad
projektowych, materiatowych i wykonania w okresie 12 m-cy
od daty dostawy zgodnie z warunkami dostaw, ktore szczego-
fowo opisane sq w dokumencie pt. ,Eurotherm Drives Standard
Conditions of Sale 1A058393C.

DO UZYTKOWNIKOW

Niniejsza instrukcja musi by¢ udostepniona wszystkim osobom, ktére bedg
wykonywaty instalacje lub serwis urzgdzen tu opisanych lub wszystkich
zwigzanych z tym czynnosci.



STEROWNIK

UWAGA!

Zaciski sygnatu i sterowania sg izolowane podwojng/wzmocniong izo-
lacjg (klasa 2). Radiator jest zabezpieczony przez uziemienie (izolacja
klasy 1). To potaczenie lezy w gestii uzytkownika.

Tylko wykwalifikowany personel znajgcy ponizsze urzgdzenia moze
instalowac, uruchamiac i przeprowadzac prace konserwatorskie. Nie
stosowanie sie do tego wymagania moze doprowadzi¢ do powaznych
obrazen i/lub uszkodzenia urzgdzen.

Nigdy nie nalezy pracowac na otwartym urzadzeniu bez uprzedniego
wytgczenia zasilania.

Sterowniki nie sg zabezpieczone na wypadek nieprzewidzianych zda-
rzen. Uszkodzenie sterowania moze spowodowac, ze silnik bedzie
pracowat na maksymalnych obrotach. Potencjometr predkos$ci i obwdd
uruchamiajacy nie dziatajg w takich sytuacjach. Upewnij sie ze zapew-
nites niezalezne i wystarczajace srodki odciecia zasilania w czasie wy-
stgpienia sytuacji awaryjnej.

Na uzytkowniku spoczywa odpowiedzialno$¢ zapewnienia efektywno-
Sci i bezpieczenstwa dziatania i stosowania niniejszych produktow
szczegolnie w powyzej opisanych warunkach.



OSTRZEZENIE

Urzadzenie zawiera czesci nieodporne na wytadowania elek-
trostatyczne (ESD). Przestrzegaj zabezpieczen przeciwsta-
tycznych podczas serwisowania.

Urzadzenia przetestowano przed opuszczeniem fabryki. Jed-
nakze przed instalacjg i uruchomieniem nalezy sprawdzi¢
wszystkie urzadzenia czy sg wolne od uszkodzen wyniktych
podczas transportu, czy nie majg zadnych luznych czesci itp.

Zuzyte potprzewodniki mogg wydziela¢ materiaty toksyczne.
Skontaktuj sie z Eurotherm Drives lub producentem potprze-
wodnikow w celu otrzymania odpowiednich procedur utylizacji
pétprzewodnikow lub innych materiatow. Ten sterownik jest
zaprojektowany do uzytkowania w zamknietym pomieszczeniu
(patrz strona 1-1).

FILTR

UWAGA!

Na filtrach zasilania pradem przemiennym moga pojawic sie
prady uptywu przekraczajgce 3,5mA.

Filtry zasilania pragdem przemiennym zawierajg kondensatory
roztadowujace sie po uptywie 1 minuty.

Eurotherm Drives nie polecajg uzywania RCD, gdyz uzycie
moze zosta¢ zakiécone pradami uptywu filtrow. Specjalne
RCD (typ B-IEC755) sg wymagane, z powodu przeptywu prg-
du statego i przemiennego pojawiajgcych sie w pradach upty-
wu. Wszelkie obcigzenia wymagajace zabezpieczenia RCD
beda ryzykowne.
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Rozdziat 1 Informacje ogéine

Przeksztaltnik 512C jest przystosowany do stosowania w przemysle. Powinien by¢
zamontowany w odpowiedniej obudowie zapewniajacej dobra ochrong samego urzadzenia jak
1 uzytkownika.

Wymagane jest bezwzglednie uziemienie urzadzenia z wykorzystaniem przewidzianych do
tego zaciskow ochronnych na obudowie.

Regulator 512C jest odpowiedni do sterowania silnikami DC z magnesami trwatymi oraz
silnikami bocznikowymi.

Przystosowany jest do zasilania jednofazowego 110 Vac ... 415 Vac przy 50 lub 60 Hz. Za
pomoca zworki mozliwy jest wybor jednej z typowych wartosci zasilania 110V / 120V /
220V / 240V / 380V / 415V. Mozliwe jest zasilanie migdzyfazowe L1-L2.

Predkosé¢ silnika DC jest sterowana z wykorzystaniem zamknigtej petli regulacji ze
sprzg¢zeniem zwrotnym od tachogeneratora lub napigcia twornika.

Wewngetrzna petla pradowa wraz z nadrzedna petla predkosciowa zapewnia wysoka jako$¢
regulacji predkosci obrotowej oraz momentu napgdowego silnika DC.

Za pomoca mikrotacznikow mozliwa jest kalibracja pradu wyjsciowego 512C, co pozwala na
doktadne dopasowanie zakresu pradowego do posiadanego silnika DC.

Przeksztaltnik 512C posiada wewnetrzny uktad zabezpieczenia zwarciowego.

Whbudowany jest takze, mechanizm zabezpieczenia silnika DC przed utknigciem lub
zablokowaniem mechanicznym. Po stwierdzeniu utknigcia silnika, regulator wytacza go
awaryjnie po ok. 60s.

WIELKOSCI PRODUKTU

Produkt Wielkos¢
512C/04 Prad wyjsciowy 4A DC
512C/08 Prad wyjsciowy 8A DC
512C/16 Prad wyjsciowy 16A DC
512C/32 Prad wyjsciowy 32A DC

EMC | ZNAK CE

Odpowiedzialnos¢ EMC i CE
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC).

Temat oznaczenia CE i kompatybilnosci elektromagnetycznej wyjasniony jest dokladnie w
odrgbnej broszurze zatytutowanej ,,EMC Installation Guidelines for modules and systems,
part number HA388879”. Odpowiednie materialy sa obecnie thumaczone 1 zostana rozestane
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Rozdziat 1 Informacje ogdine

zainteresowanym po wydrukowaniu. Ponizej przedstawiono podstawowe informacje
niezbedne przy instalowaniu zasilaczy.

Zgodnie z wymogami przepisow obowiazujacych we Wspdlnocie Europejskiej oznacza si¢
znakiem CE wyroby sprzedawane na rynku i oferujace nabywcy pewna okreslong funkcje. W
Swietle takiej definicji firma Eurotherm Drives i1 jego przedstawiciele sa zasadniczo
dostawcami komponentow do budowy wigkszych systeméw i1 urzadzen obejmujacych poza
zasilaczem co najmniej silnik, kabel 1 urzadzenie napedzane. Nie jest w zwiazku z tym
wlasnie oznaczanie wyrobow dostarczanych przez Eurotherm Drives znakiem CE
potwierdzajacym zgodno$¢ z normami dotyczacymi emisji i odpornosci na zaktdcenia
elektromagnetyczne. Za zgodno$¢ z wymaganiami norm odno$nie EMC odpowiada bowiem
wykonawca/instalator tego urzadzenia lub systemu parametrow systemu / urzadzenia
wykonanego z komponentow dostarczonych przez Eurotherm Drives.

Istnieja jednak przypadki kiedy pojedynczy modut napedowy moze mie¢ dla koncowego
uzytkownika specyficzna funkcj¢. Przykladem jest tu ,,doktadnie” istotnej funkcji do
istniejacego uktadu obejmujacego silnik o statej predkosci obrotowej i pompg lub wentylator,
przez dodanie modutu zasilajacego (przemiennika) przeksztatcany jest on w uktad o zmienne;j
predkosci obrotowej. W takim przypadku firma Eurotherm Drives oznacza modul zasilajacy
znakiem CE 1 wydaje deklaracje zgodnos$ci z wymaganiami. Jednak, poniewaz w chwili gdy
produkt (modutl zasilajacy) opuszcza linig produkcyjna nie jest znane jego przeznaczenie,
znak CE przekazywany jest poprzez dokumentacjg¢ techniczno-ruchowa, a nie przez fizyczne
naklejenie naklejki na dostarczony do odbiorcy produkt.

Aby ulatwi¢ prace producentow, dostawcoéw 1 instalatoréw, moduty przeksztattnikow
wszystkich mocy spetniaja wymagania norm odnos$nie emisji i odpornosci na zaktocenia
elektromagnetyczne (EMC — EN50081-1(1992), EN50082-1(1992), EN50081-2(1994) i
prEN50082-2(1992)) jezeli wyposazone sa w filtry zgodne ze specyfikacja i zgodnie ze
specyfikacja zainstalowane. Jezeli przeksztaltniki wyposazone w filtry stosowane sa jako
moduly posiadajace specyficzng dla uzytkownika koncowego ceche uzytkowa uznaje si¢ na
podstawie certyfikatu dostarczonego w DTR za oznaczone znakiem CE.

Wytworcy, dostawcy i instalatorzy urzadzen i systemow moga korzysta¢ za zgodnos$ci przy
potwierdzaniu (zapewnianiu) zgodnos$ci urzadzen i1 systemow z wymaganiami norm odno$nie
kompatybilnosci elektromagnetyczne;.

Nabywca modutu zasilacza musi wzia¢ pod uwagg, ze jest odpowiedzialny za to aby
urzadzenie / system w ktorym jest ten modul zainstalowany odpowiadato wymaganiom norm.
Niewlasciwe uzywanie znaku CE jest przestgpstwem kryminalnym na obszarze Wspdlnoty
Europejskie;j.

Zestawienie filtrow RFI dla przemiennikow i zasilaczy silnikow pradu stalego znajduje si¢ na
str. 52 katalogu produktow firmy Eurotherm Drives.

Konieczno$¢ stosowania znaku CE moze by¢ okreslona przy pomocy procedury zilustrowane;j
na zalaczonym rysunku.

LOW VOLTAGE DIRECTIV’E (sprzet niskiego napiecia).

Wszystkie produkty Eurotherm Drives speiniaja obecnie wymagania Low Voltage Directive.

Od roku 1997 (Dyrektywa 73/23/EEC ze zmianami 93/68/EEC wprowadzone prze S.I.
wymaga oznaczania znakiem CE od 01.01.1997r.) kiedy znak CE oznacza¢ bedzie takze
zgodnos$¢ z dyrektywa bezpieczenstwa (Low Voltage Direktive) bedzie on umieszczany na
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produkcie, ale jego obecno$¢ potwierdzajaca zgodnos¢ z wymaganiami odno$nie zaktocen
elektromagnetycznych potwierdzana bedzie nadal w DTR produktu.

Schemat analizy waznosci oznaczenia Znakiem EMC”CE” produktow firmy
Eurotherm Drives.

i —» Wazne sa pola 2, 3 i4 CEMP
Czy modut napieciowy ¢
produkgciji ED jest
urzadzeniem o specyficznej | ——p» Mozna zastosowaé firmowe filtry RFI
_ funkcii istotnej dla aby utatwié uzytkownikowi spetnienie
uzytkownika koncowego wymagan dyrektywy EMC
Czy modut napgdowy Charakterystyki Elektromagnetyczne
zostanie zainstalowany |y, modutu przedstawione w DTR
zgodnie z wytycznymi
zawartymi w DTR +
¢ Reguly instalowania zapewniajaca EMC
) (kompatybilnos¢ elektromagnetyczna)
Przytacz filtr RFI podane w DTR
zalecany przez ED ¢
¢ Wazna jest deklaracja ED jako producenta, ze
Deklaracja ED dotyczaca modut na.pedowy poprawnie zainstalowany
oznaczenia modutu znakiem spetnia wymagania dyrektywy EMC
CE zawart w DTR jest *
wazna
Moze by¢ korzystne osiggniecie zgodnosci z
dyrektywa EMC dla catego urzadzenia
Uznaje sie, ze modut +
oznaczony jest znakiem CE Modutu nie oznacza sie znakiem CE
zgodnie z wymogami
odpowiednich norm +
i Wytworca/Dostawcal/Instalator
urzadzenia odpowiada za zgodnos¢ z
dyrektywg EMC. Podane charakterystyki
EN50081-1(1992), modutu i deklaracja producenta moga byé
EN50081-2(1994), uzyte za podstawe do zadeklarowania
oraz EN50082-1(1992), zgodnosci budowanego urzadzenia/systemu
i prEN50082-2(1992) z wymaganiami dyrektywy EMC

ED=Eurotherm Drives Ltd.
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8.
EUROTHERM
DRIVES
MANUFACTURERS EMC DECLARATION
We Eurotherm Drives Limited, address as below, declare under our sole responsibility
that the following Electronic Products
512C
when installed and used in accordance with the instructions in the
product manual (provided with each piece of equipment) and using the
specified EMC filters to which this declaration refers is in conformity
with the following standards:-
BSENS50081-1 (1992), BSEN50081-2 (1994)
BSEN50082-1%(1992), & draft prEN50082-2"* (1992)
M. 127~
......................................... D ([ (#2
Dr Martin Payn, e, 9th January 1997

Conformance Officer Dr Dan Slattery,

Eurotherm Drives Ltd Technical Director Date

Eurotherm Drives Ltd

# Compliant with these immunity standards without specified EMC filters.

* For information only.

EUROTHERM DRIVES LIMITED

NEW COURTWICK LANE, LITTLEHAMPTON, WEST SUSSEX BN17 7PD
TELEPHONE: 01903 721311 FAX: 01903 723938

Registered number: 1159876 England. Registered Office: Leonardslee, Lower Beeding, Horsham, West Sussex RH13 6PP
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Parametry Ogoélne

REGULACJA PREDKOSCI

Typ regulaciji

stabilizacji

Zamknieta petla z regulatorem typu Pl i nastawg

Sprzezenie zwrotne predk.

Napiecie Twornika

Tachogenerator

100% obcigzenia

Doktadnosc¢ regulacji przy

2 % Typowo

0.1 % Typowo

Zakres regulacji

20:1

100:1

Momentu/Predkosci

Przecigzalnosé

150% przez 60 sekund.

REGULACJA MOMENTU

Typ regulaciji

Zamknieta petla z regulatorem typu PI

Dokladnosé¢

2%

Poziom predkosci

Peiny zakres — naturalny punkt réwnowagi

Przecigzalnosé

100% przez czas nieograniczony

WEJSCIA | WYJSCIA

Wejscia Zadawanie z 0..+10V 100Kohm
Analogowe nachyleniem

czasowym

Zadawanie Predkosci 0..+10V 100Kohm

pomocnicze

Ograniczenie Pradu 0..+7.5V 50Kohm

Tachogenerator 0 ... +350Vdc 110Kohm
Wyjscia Predkos¢ 0..+10V 5mA
Analogowe Prad (SW8 Off) 0..+5V (0...1dc) |5mA

Prad (SW8 On) 0..+5V (0...Ical) | 5mA

Zadawanie z nachylen. | 0 ... +10V 5mA

Zadawanie — Suma 0..+10V 5mA

+10V Odniesienia +10V SmA

-10V Odniesienia - 10V 5mA
Wejscia Cyfrowe | BIEG +10 to +24V 100Kohm

UTKNIECIE - Blokada | +10 100Kohm
Wyijscia Cyfrowe | Naped Sprawny +24V 50mA Zrddto

Zero predkosci/zadaw. | +24V 50mA Zrédto

512C Podrecznik obstugi



Rozdziat 1 Informacje ogdine
Parametry Elektryczne
PAR. WEJSCIOWE | SYMBOL 512C/04 512C/08 512C/16 512C/32
Napiecie zasilania Vs 110/120
220/240 Vac + 10%
380/415
460/480 ("
Prad zasilania Is 6A 12A 24A 48A
Zasilanie - fs 50/60 Hz +/- 5 Hz
czestotliwos¢
PAR. WYJSCIOWE
Znamionowe Va 90 Vdc przy 110/120 Vac
Napigcie Twornika 180 Vdc przy 220/240 Vac
320 Vdc przy 380/415 Vac
Yaksymalny Frad @ |4Adc+10% | 8Adc +10% | 16Adc+ | 32Adcx
10% 10%
Prad Twornika - Ical 0.5t0 4A 1to 8A 2 to 16A 4 to 32A
kalibrowany co 0.5A co 1A co 2A co 4A
Znamionowa Moc Pm 1.125kW 2.25 kW 4.5 kW 9 kW
oinike Pray Hp 1, Hp 3 Hp 6 Hp 12 Hp
Przecigzalnos¢ 150% przez 60 sekund
Prad Wzbudzenia If 3Adc
Napiecie VFf 0.9 X Napiecie Zasilania (Vs)
Wzbudzenia
Maksymalny wspotczynnik 15
ksztattu pradu twornika
I2t Tyrystora 300 Azs
Straty Mocy przy “la” 15W @ 25\ @ 50W @ 75W @
(typowo)
Prad uptywu Bez Filtru - 5mA
przy Vs=480Vac Z Filtrem - 50mA

Uwagi:- (1)

Zasilanie 460/480 Vac jest mozliwe tylko przy zasilaniu pomocniczym trafo

elektroniki 110/220/380 Vac.

(2) Patrz 3-2 : straty mocy filtrow.
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Mechanika
512C/04 512C/08 512C/16 512C/32
Szerokos¢ 160mm
Wysokosé 240mm
Gtebokosc¢ 90mm 90mm 90mm 130mm
Waga 1.5Kg 1.5Kg 1.6Kg 2.9Kg

Wolna przestrzen

75mm Nad i Pod obudowg

Mocowanie

210mm pionowo x 148mm poziomo

Zaciski Sterowania

Listwa zaciskowa max. 2.5mmz?

Moment dokrecenia zaciskow 0.6 Nm, 4.5 Ibf-in

Zaciski Wzbudzenia

Listwa zaciskowa max. 4mm?

Moment dokrecenia zaciskdw 0.6 Nm, 4.5 Ibf-in

Zaciski Mocy

Zaciski srubowe M5
Moment dokrecenia zaciskow 2.7 Nm, 24 Ibf-in

Zaciski Uziemienia

D

Zaciski srubowe M5
Moment dokrecenia zaciskow 7.1 Nm, 63 Ibf-in

WYMAGANIA SRODOWISKOWE

Obudowa

IPOO

Temperatura Pracy

0 ... +400C. (ograniczenie mocy 1.5%/stopien powyze;
400C)

Wilgotnosc¢

85% R.H. przy 400C. (bez kondensac;ji)

Wysokos¢ n.p.m.

Powyzej 1000m ograniczenie mocy 1% / 100m.

Temperatura
przechowywania

-250C .... +550C

Temperatura podczas
transportu

-250C .... +700C

WARUNKI PRACY

Kategoria instalaciji

Kategoria przepieciowa Il

Zanieczyszczenia

2 stopien.

Maksymalne napiecie
zasilania

480VacL -L izolowany punkt zerowy (IT)
lub z punktem zerowym (TN)

480VacL-N (TN)
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OCENA TECHNICZNA EMC

Odpornos¢ na zaktécenia
Port Zjawisko Proby wg normy Poziom Kryterium Norma ogolina
Port obudowy | ESD pole RF BS EN 61000-4-2 | 8kV AD 10v/m, Self Recovery EN50082-1
(1995) 1kHz, AM Bez zmian (1992), oraz
EN 2-2
Pole RF ENV 50140ENV 10V/m P.M. Self Recovery (1932())8
modulacja 50204
impulsu
Porty mocy Fast Transient |BS EN 61000-4-4 | 2kV Self Recovery
Burst (1995)
Bulk Current ENV 50141 10V, 1kHz, AM Bez zmian
Injection
Proba BS EN 61000-4-5 | 2kV typ ogdéiny Self Recovery
wyladowan (1995)

2kV typ réznic.

Sygnatowe i Fast Transient |BS EN 61000-4-4 | 2kV Self Recovery
sterujace Burst (1995)
Bulk Current ENV 50141 10V, 1kHz, AM Bez zmian
Injection
Interfejs mocy | Fast Transient |BS EN 61000-4-4 | 2kV Self Recovery
Burst (1995)
Bulk Current ENV 50141 10V, 1kHz, AM Bez zmian
Injection
Emisja
Port Zj awisko Proby wg normy Poziom Norma ogolna
Port obudowy Promieniowanie EN55011 Klasa B# EN50081-1 (1992),
Porty mocy Przewodzenie EN55011 Klasa B* EN50081-2 (1994)

Uwagi: Wymienione poziomy parametréw otrzymujemy przy montazu rekomendowanych filtrow zasilania.
* Osiggane przy diugosci kabla silnikowego do 50m,

# Osiagane przy nieekranowanych kablach sygnatu i sterowania.
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OZNAKOWANIE - KOD PRODUKTU

Blok Produkt Kod Cecha
1 Produkt 512C
podstawowy

2 Zakres pradu 04 4 amp

08 8 amp

16 16 amp

32 32 amp
3 Obudowa 00 Standard

01 to 99 Uzytkownika
4 Stopien ochrony 00 IPO0 Obudowa otwarta
5 Opcje specjalne 00 Standard
01-99 Udokumentowane opcje specjalne

1-10
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Rozdziat 2 Przygotowanie do instalacji
Podstawowe schematy potaczen

Konfiguracja podstawowa

Zasilanie Sieciowe

—_—
Masa Sygnalowa H H Zabezpieczenie (bezpiecznik lub wylacznik instalacyjny)
® Autotransformator(1)
Fs1 Fs2
000~

[11[3]|(e] [5] [e] (7] [8] [<] 1] [t fe] 1] ] 1] ] 19 (129 [T 1] [eom] DLt
. ®
———— PE I N
GRD
10K
10K
100%
Nastawa
Zewnetrzne Predkosci
Ograniczenie
Pradu 10K
(Opcjonalnie)
\o .
BIEG Przekaznik Przekaznik Tachogenerator
Naped OK ? Cﬁ Poziom Predkosci (opcjonalnie)
I
i}
[
Y

@ Opcjonalnie autotransformator - w przypadku niestandardowego napigcia sieci.

@ Zalecane jest potaczenie “OV-wspolne” (zacisk 11) z uziemieniem ochronnym. Dla

systemu kilku napedow 512, nalezy potaczy¢ ich “OV-wspolne “ razem do jednego
punktu uziemienia ochronnego.

@ Potaczenie zaciskow 14 1 15 - Blokada Zabezpieczenia od Utknigcia jest wymagana
dla sterowania w trybie regulatora pradu.

Podtaczenie filtru EMC

Przewod ekranowany  Si | ni k IX

Zasilanie sieciowe - FL1 F+ & \
B3 FL2 F- N
EE L1 512C  FE
+———  Filtr L2 ﬁ+ I |
PE ol I |
\/ /
PE Przewdd ekranowany PE
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Rozdziat 2 Przygotowanie do instalacji

OPIS ZACISKOW

Zaciski sterowania

ZACISK FUNKCIJA OPIS UWAGI

T Sprzezenie Wejscie od Tachogeneratora +350 Vdc Max.
zwrotne analogowego zamontowanego na wale | ok. 110 kohm.

silnika DC.

T2 Nie podtgczaé

T3 Wyjscie do Wyjscie Analogowe, Wyjscie 5mA
wskaznika 0...+10V czyli 0...100% predkosci. Zabezpieczenie
obrotéw zwarciowe.

T4 Wyjscie Zacisk ten potaczony jest z Wyijscia mozna
Predkos¢ wewnetrznym rezystorem uzyc¢ tylko w
Minimum podtaczonym dalej do OV. Dla potaczeniu z

potencjometru zadajgcego 10K daje to | potencjometrem
mozliwos¢ nastawy predkosci zadajacym.
minimalnej do 30%.

T5 BIEG Wejscie Cyfrowe uaktywniajgce
regulator : +10V...+24V = Bieg.
0V = Stop.

T6 Wyjscie Wyjscie Analogowe, 0...+10V Wyijscie 5mA

pomiaru pradu | Skalowanie: Zabezpieczenie
SW8 = On 5V=100% Kalibrowanego | zwarciowe.
zakresu prgdu 512C
SW8 = Off 5V=100% Znamionowego
pradu 512C.

T7 Ograniczenie Wejscie Analogowe,

Pradu/Momentu | 0...+7.5V = 0...150% Kalibrowanego
zakresu prgdu 512C

T8 0V Wspdlne Wspdlna masa analogowa i cyfrowa

T9 Wyjscie Wyjscie Analogowe, Wyijscie 5SmA
nastawy 0...#410V = 0...100% Nastawy Zabezpieczenie
predkosci predkosci z nachyleniem czasowym zwarciowe.

T10 Zadawanie Wejscie Analogowe, Okoto
pomocnicze 0...#410V = 0...100% Predkosci 100 kohm
predkosci

T11 0V Wspdlne Wspodlna masa analogowa i cyfrowa

T12 Wyjscie — Wyjscie Analogowe, Wyijscie 5mA
sumaryczne 0...#410V = 0...100% Predkosci Zabezpieczenie
zadawanie zwarciowe
predkosci
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Przygotowanie do instalacji

T13 Wejscie Wejscie Analogowe, okoto
zadawania 0...+10V = 0...100% Predkosci 100 kohm
predkosci z
nachyleniem
czasowym

T14 +10V Napiecie | Wyjscie Analogowe, Wyjscie 5SmA
odniesienia +10V - napiecie odniesienia do Zabezpieczenie

zadawania predkosci lub pradu. zwarciowe

T15 Wytaczenie Wejscie cyfrowe stuzgce do okoto
zabezpieczenia | wytgczenia zabezpieczenia od utyku 100 kohm
od utyku. silnika DC.

+10V = wytgczenie
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Rozdziat 2 Przygotowanie do instalacji

ZACISK FUNKCIJA OPIS UWAGI
T16 -10V Napiecie Wyjscie Analogowe, Wyijscie 5mA
odniesienia -10V - napiecie odniesienia do Zabezpiecz.
zadawania predkosci lub pradu. | zwarciowe
T17 Nie podtgczaé
T18 Nie podtgczaé
T19 Wyjscie — Naped OK | Wyjscie cyfrowe 50mA typu
+24V = Naped OK zrédto
Niezabezpiecz
one
T20 Nie podtgczaé
T21 Nie podtgczaé
T22 Nie podtgczaé
T23 Wyijscie — Wyijscie cyfrowe 50mA typu
Predkosé¢ Zero / +24V = BIEG zrédto
Zadawanie Zero 0V = Stop Niezabezp.
T24 Nie podtgczaé
Zaciski Mocy
ZACISK FUNKCIJA OPIS UWAGI
L1 Zasilanie L1 Zasilanie sieciowe L1
L2/N |Zasilanie L2 lub N Zasilanie sieciowe L1 lub N Drugi zacisk
zasilania gdy
jako pierwszy
wykorzystywany
jest zacisk
zasilania
pomocniczego
AUX L1.
A+ Obwdd twornika PLUS |Wyjscie Mocy do obwodu
twornika silnika DC — zacisk A+
(PLUS).
A- Obwdd twornika Wyjscie Mocy do obwodu
MINUS twornika silnika DC — zacisk A-
(MINUS).
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Rozdziat 2 Przygotowanie do instalaciji

Zaciski Wzbudzenia oraz zasilania pomocniczego

ZACISK FUNKCJA OPIS UWAGI

F+ Wzbudzenie PLUS Wyjscie Mocy do obwodu
wzbudzenia silnika DC — zacisk

F+ (PLUS)
F- Wzbudzenie MINUS |Wyjscie Mocy do obwodu
wzbudzenia silnika DC — zacisk
F- (MINUS)
FLA1 Zasilanie Prostownika | Zasilanie sieciowe wejscia
Wzbudzenia prostownika wzbudzenia.
FL2 Zasilanie Prostownika | Zasilanie sieciowe wejscia
Wzbudzenia prostownika wzbudzenia.
Aux L1 |Zasilanie Pomocnicze | Zasilanie Pomocnicze — Drugi zacisk
transformator elektroniki. zasilania
pomocniczego -
L2/N
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Rozdziat 3 Instalacja

Rozdziat 3 Instalacja
UWAGI WSTEPNE
Przed podtaczeniem urzadzenia do zasilania:

1) Zapewni¢ swobodny przeplyw powietrza nad radiatorem. Wymagana jest wolna
przestrzen 75mm powyzej 1 pod obudowa oraz 20mm z boku urzadzenia.

2) Temperatura pracy nie moze wykracza¢ poza zakres 0...+400C.
3) Dopuszczalne zanieczyszczenie sSrodowiska - 2 stopien.

4) Chroni¢ od drgan mechanicznych.

INSTALACJA MECHANICZNA

I:)'|oouoaauooouoaoooawoowol é - — } - .
eee[2[z[a[z[2]2]=]o|MANARNRE] . ‘
(
[ J
€ 512C
EUROTHERM
DRIVES
D A
[ |
[ | J/ ‘
@ @ @ @ ) G l000 o _7 A
ﬁ o ﬁ L T L 2
| | | |
| E o> c ‘ |
U B U < L C |
|
PRODUKT WYMIARY MOCOWANIE |WKRET| WYCIECIA
A B C D E F G

512C/04 |240mm |160mm| 9gomm [210mm|148mm| M6 | 15mm | 7mm
512C/08 [240mm|160mm| 90mm [210mm|148mm| M6 | 15mm | 7mm
512C/16 {240mm|160mm| 90mm [210mm|148mm| M6 | 15mm | 7mm
512C/32 |240mm|[160mm|130mm|210mm|148mm| M6 15mm | 7mm
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Filtr
SI EC
PEPElLL|L2——— 1 1 —  —  — n— —  —  —  —
U] Ul v - K
O — Ol == — —
A El L
é‘ NI _ SV
ﬁ fffff = N
‘ ,
F }; B | H !
T 4 Gwory pod M
= >
\ \ w 4 wory pod M
Pr zewody 230mn6 &55 @5
Konc. oczkow. NBE L1 L2
Ziel czerw Czarny OBCI AZENI E
/Zolty
Produkt Filtr Straty Wymiary Mocowa | Otwory Zaciski
Mocy zewnetrzne nie Pokrywy
LI W|H|JE|A|B]C]|D
512C/04 |C0O389113 | 18W |264|165| 45 |240(253 (120 (210|148 | 4mm?2
512C/08 |CO389113 | 18W |264 [165| 45 |240|253(120(210|148| 4mm?2
512C/16 |C0O389113 | 18W |264|165| 45 |240(253 (120 (210|148 | 4mm?2
512C/32 |C0O389114 | 36W |264|165| 70 | 240|253 (120 (210|148 | 6mm?2
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INSTALACJA ELEKTRYCZNA
ZALECENIA

1))

2)

3)

Zalecane jest podtaczenie sygnatu “OV/Masa sygnalowa” do uziemienia w jednym
punkcie. Jesli kilka regulatorow 512C posiada wspdlna masg, koncowki przewodow od
wszystkich “0OV” powinny by¢ polaczone razem w jednym punkcie.

Przeksztattnik jest przystosowany do pradu twornika o wspotczynniku ksztattu pradu 1.5
lub mniejszego. Jesli zbyt mata indukcyjnos¢ obwodu twornika nie gwarantuje
wspotczynnika ksztattu pradu 1.5, zaleca si¢ zastosowanie dodatkowego dtawika
wlaczonego szeregowo w obwod twornika.

Z uwagi na wystegpujace prady uptywu, przeksztattnik 512C musi by¢ prawidlowo
uziemiony. Uzyskuje si¢ to, taczac dwa przewody uziemiajace o wymaganym przekroju,
patrz tabela 3.1 , lub jeden o przekroju co najmniej 10mm?.

OPRZEWODOWANIE

1) Przewody sterowania 0.75 mm” - minimum.

3) Przewody mocy - minimum 600V AC , oraz 1.5 x In (prad twornika).

4) Zaleca sig zewngtrzne potprzewodnikowe bezpieczniki ultra-szybkie o odpowiednie;j
warto$ci pradu do zabezpieczenia tyrystorow przeksztaltnika. Regulator 512C nie posiada
wewngtrznych bezpiecznikow

5) Uziemienie wykonane stosownie do mocy przeksztattnika.

6) Oprzewodowanie sterowania nie powinno by¢ prowadzone razem z przewodami mocy. W
przypadku uzycia kabli ekranowanych (zalecane dla potencjometru zadajacego i
tachogeneratora), podlaczy¢ ekran tylko od strony przeksztaltnika.

Funkcja Prad Przekréj Gniazdo Prad Nr
przewodu Bezpiecznikowe |bezpiecznikéw | katalogowy
512C/04 | Zasilanie | 6A | 1.5mm%16AWG | LA057605U012 12A CH390123
Silnik 4A | 1.5mm?/16AWG
Uziemienie 1.5mm?/16AWG
512C/08 | Zasilanie | 12A | 2.5mm%14AWG | LA057605U016 16A CH390163
Silnik 8A | 2.5mm%14AWG
Uziemienie 2.5mm?/14AWG
512C/16 | Zasilanie | 24A | 6mm?%10AWG | LA057605U032 32A CH390323
Silnik 16A | 6mmZ/10AWG
Uziemienie 6mm>?/10AWG
512C/32 | Zasilanie | 48A | 16mm26AWG | LA057605U050 50A CH390054
Silnik 32A | 16mm?6AWG
Uziemienie 16mm2/6AWG
Wszystkie | Wzbudzenie | 3A | 1.5mm%/16AWG LA054664 10A CH230014
TABELA 3.1 Zalecane przekroje przewodow.
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Wymagany moment dokrgcania zaciskow:

Sterowanie i 0.6 Nm 0.4 |bf-ft
Wzbudzenie

Zaciski Mocy 2.7 Nm 2 |bf-ft
Uziemienie 7.1 Nm 5.25 Ibf-ft

4.5 Ibf-in

24 |bf-in
63 Ibf-in
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Rozdziat 4 Nastawy oraz uruchomienie napedu.

USTAWIENIA MIKROLACZNIKOW

SW3 (OFF) Tachogenerator Sprzezenie zwrotne regulacji predkosci realizowane za
pomocg Tachogeneratora.

SW3 (ON) Napiecie Sprzezenie zwrotne regulacji predkosci realizowane
Twornika metodg od Napiecia Twornika
SW4 (OFF) Wyjscie cyfrowe Wyjscie cyfrowe “Predkosé-Zero” odnosi sie do

Predkosé-Zero

rzeczywistej predkosci zmierzonej.

SW4 (ON) Wyjscie cyfrowe Wyjscie cyfrowe “Predkosé-Zero” odnosi sie do
Zadawanie-Zero predkosci zadane;.
SW8 (OFF) Pomiar Pradu Buforowane wyjscie pomiaru pradu,

Twornika

5V odpowiada 100% zakresu pradowego 512C.
np. 4 Amp dla 512C/04
8 Amp dla 512C/08

16 Amp dla 512C/16
32 Amp dla 512C/32
SW8 (ON) Pomiar Pradu Buforowane wyjscie pomiaru pradu
Twornika 5V odpowiada 100% kalibrowanego zakresu
pradowego 512C.
Na przyktad 512C/16 ma SW5-ON,SW6-ON,SW7-OFF
Prad Kalibrowany = 8 A, zatem 5V = 8A.
SW1 SW2 NAPIECIE SPRZEZENIA ZWROTNEGO
OFF ON 10- 25V Dokfadng wartos¢ nalezy ustawi¢
ON ON 25- 75V potencjometrem P7.
OFF OFF 75 - 125V
ON OFF 125 - 325V

TABELA 4.1 Napiecie sprzezenia zwrotnego twornika / tachogeneratora (dla Nmax).

Przyktad:
Wymagane sa obroty silnika 15000br/min z tachogeneratorem 60V/10000br_min™,

Napigcie sprzgzenia zwrotnego = 90V, SW3=OFF

Z Tabeli 4.1 ustawia si¢ SW1=OFF SW2=0OFF oraz P7 dokladnie zadane

napigcie.

Wymagane sg obroty silnika 20000br/min o napigciu twornika 320V bez tacho.

Napigcie sprzgzenia zwrotnego = 320V, SW3=0ON

Z Tabeli 4.1 ustawia sig¢ SW1=ON SW2=0FF oraz P7 doktadnie zadane napigcie.

Uwaga:- wymaga si¢ ustawienia powyzszych mikrolacznikéw dla obydwu rodzajéw sprzg¢zenia
zwrotnego od predkosci.

(2)

(b)

KALIBRACJA MAKSYMALNEGO PRADU 512C
SW5 SW6 SW7 04 08 16 32
OFF OFF OFF "y A 1A * 2A* 4A *
ON OFF OFF 1A 2A* 4A > 8A *
OFF ON OFF 1", A 3A* 6A * 12A*
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ON ON OFF 2A 4A* 8A * 16A *

OFF OFF ON 2", A 5A 10A 20A

ON OFF ON 3A 6A 12A 24A

OFF ON ON 3',A 7A 14A 28A

ON ON ON 4A 8A 16A 32A
TABELA 4.2 Kalibracja pradu 512C. ( * patrz uwagi — nastepna
strona )

Przyktad: Musimy dobra¢ naped do silnika 14 A.
Opcja 1 Wybieramy 512/16 — na podstawie tabeli 4.2 ustawiamy SW7=0ON, SW6=0ON,
SW5=0FF, wtedy Ical = 14 A.

Opcja 2 Wybieramy 512/32 — na podstawie tabeli 4.2 ustawiamy SW7=0OFF, SW6 ON,
SW5 ON, wtedy Ical =16 A
Zmniejszamy nastawe I Limit (P4) w celu uzyskania 14 A.

POTENCJOMETRY

P1 | RAMP UP Kreci¢ w kierunku ruchu wskazowek zegara w celu
zwiekszenia tempa narastania predkosci (skrécenie
czasu narastania).

(Liniowo :- 1 ... 40 sek)

Czas narastania
predkosci

P2 | RAMP DOWN Kreci¢ w kierunku ruchu wskazowek zegara w celu
zwiekszenia tempa zmniejszania predkosci (skrécenie

Czas .
hamowania czasu hamowania).
(Liniowo :- 1 ... 40 sek)

P3 | SPEED Optymalizacja stabilno$ci predkosci obrotowe;j silnika.
STABILITY Zbyt duza nastawa moze spowodowac niestabilnosc
Stabilizacja napedu.
pracy Petli
Regulacji
Predkosci

P4 | CURRENT Kreci¢ w kierunku ruchu wskazowek zegara w celu
LIMIT zwiekszenia maksymalnego pradu wyjsciowego

twornika.

Ograniczenie
Bez dodatkowych potaczen do zacisku T7
(Ograniczenie Pragdu / Momentu) maksymalny prad
ograniczony jest do 110% zakresu nominalnego. W
celu uzyskania 150% nalezy podtaczy¢ T7 do
potencjatu +7.5V.

Pradu.
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P5 | IR Optymalizacja regulacji predkosci w warunkach
Compensation | zmiennego obcigzenia momentem mechanicznym przy
Kompensacja realizacji sprzezenia zwrotnego od napiecia twornika.
R Kreci¢ w kierunku ruchu wskazéwek zegara w celu

zwiekszenia kompensacji spadku predkosci przy
zwiekszajgcym sie obcigzeniu.

(Zbyt duza kompensacja moze spowodowac
niestabilno$¢ napedu)

UWAGA: SkreciC potencjometr maksymalnie w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara dla
sprzezenia zwrotnego od pradnicy Tacho.

P6 | Minimum Ustawianie predkosci minimalnej, wtedy kiedy suwak
Speed potencjometru zadajgcego skrecony jest na minimum
Predkosé — do zacisku T4. Krecenie w kierunku ruchu
Mi?]imalna wskazéwek zegara daje zwiekszenie predkosci

minimalnej (ok.. 30% dla potencjometru zadajgcego o
wartosci 10K)

P7 | Maximum Ustawianie predkosci maksymalnej, wtedy kiedy
Speed suwak potencjometru zadajgcego skrecony jest na
Predkosé maksimum. Krecenie w kierunku ruchu wskazéwek
M:ksymalna zegara daje zwiekszenie predkosci maksymalne;j

P8 | Zero Speed Ustawianie predkosci Zero, wtedy kiedy suwak
Offset potencjometru zadajgcego ustawiony jest w pozyciji
Zerowanie srodkowej — zerowy potencjat na zacisku T13.
predkosci

TABELA 4.3 Nastawy potencjometrow.
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PODSTAWOWA PROCEDURA URUCHOMIENIOWA
Srodki ostroznosci

Przed podlaczeniem zasilania:

PRZEKSZTALTNIK 512C
Sprawdzi¢:-
1) Napigcie sieci zasilajacej jest odpowiednie dla 512C .

2) Napigcie 1 prad twornika silnika DC jest zgodne z parametrami wyj$ciowymi
przeksztattnika.

3) Napigcie i prad wzbudzenia silnika DC jest zgodne z parametrami wyjsciowymi
przeksztattnika.

4) Wszystkie zewngtrzne potaczenia s prawidtowe:
a)  Obwody mocy — zasilanie
b)  Obwody sterowania
c) Potaczenia do silnika DC

UWAGA: Nalezy catkowicie odlaczy¢ 512C od zasilania przed ewentualnym
“przedzwanianiem” potaczen lub pomiarem izolacji induktorem.

5) Sprawdzi¢, jesli to jest mozliwe, sprawnos¢ poszczegdlnych komponentow
zastosowanego wyposazenia.

6) Zwrdci¢ uwagg czy nie wystepuja jakie$ niepodtaczone konce przewodow,
przeanalizowa¢ funkcje niewykorzystanych zaciskow itd...

SILNIK

1) Skontrolowac¢ silnik DC, szczegolnie stan komutatora. Wentylacja, jesli wystepuje,
powinna obejmowac takze komutator.

Sprawdzi¢ poprawno$¢ osadzenia szczotek komutatora, oraz czy zapewniona jest
wystarczajaca sita docisku do powierzchni jego wycinkow.

Jesli to mozliwe, nalezy sprawdzi¢ mozliwo$¢ swobodnego obracania si¢ watu silnika.

Przygotowanie

SILNIK

Sprawdzi¢ :-
1) Czy obroty watu silnika w danym kierunku nie spowoduja uszkodzenia maszyny.
2) Czy w obrgbie zataczanych do zasilania urzadzen nie ma przypadkowych osob.

3) Czy uruchamianie silnika maszyny nie bgdzie kolidowalo z innym pracujacym
sprz¢tem.
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PRZEKSZTALTNIK 512C

)]

2)
3)

4)

S)

6)

7)

8)
9)

Zabezpieczy¢ urzadzenie przed przypadkowym zataczeniem poprzez odlaczenie
zabezpieczen w obwodzie zasilania.

W miar¢ mozliwosci, rozlaczy¢ obciazenie mechaniczne z watu silnika DC.

W razie jakichkolwiek watpliwos$ci co do poprawnosci instalacji elektrycznej napgdu,
w obwodzie twornika silnika DC mozna wlaczy¢ szeregowo zabezpieczajacy rezystor
duzej mocy.

Jesli jest mozliwe obracanie watu silnika DC wyposazonego w tachogenerator,
sprawdzi¢ poprawno$¢ sygnatu sprzezenia zwrotnego predkosci — obracanie watu
silnika w kierunku dodatnim (w prawo) powinno w rezultacie powodowa¢ dodatnie
napigcie na wyjsciu tacho — dodatni potencjat na zacisku T1 wzgledem T8 lub T11.

Sprawdzi¢ nastawy mikrotacznikéw SW :
SW1)  Zakres predkosci (patrz tabela 4.1)

SW2)

SW3 Tachogenerator / napigcie twornika
SW4 Zero Predkosci/ Zero Zadawania
SW5)

SW6 )  Kalibracja Pradu (patrz tabela 4.2)
SW7)

SW8 Pelny Zakres / Kalibrowane wyjscie napigciowe — Prad Twornika.

Sprawdzi¢ “bezpieczne” poczatkowe ustawienie potencjometrow:-

Potencjometry P1, P2, P4, P5, P6, P7 do konca w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara.

Potencjometry P3 i P8 w potozeniu srodkowym.

Sprawdzi¢, ze zworka zasilania uktadu sterowania 512C jest w pozycji odpowiedniej
dla napigcia sieci zasilajacej (zwykle 380/415V).

Ustawi¢ przelacznik “BIEG” w pozycji - wylaczony.

Zadawanie potencjometrem ustawi¢ w pozycji Zero.

ZALACZENIE ZASILANIA

Po wykonaniu wszystkich opisanych wczesniej czynnosci przygotowawczych, uruchomié
odlaczone czasowo elementy zabezpieczen i podiaczy¢ zasilanie do urzadzenia. Domyslnie
zaktada sig, ze uktad pracuje w podstawowej konfiguracji prostego regulatora predkosci :

1)

2)

Po zalaczeniu zasilania powinna $wieci¢ sygnalizacyjna dioda LED opisana LED2-
POWER ON - zasilanie zalaczone.

Zamkna¢ wylacznik “BIEG®, ustawi¢ mala predkos¢ zadana (ok. 10%) i zwigkszy¢
zewngtrzne ograniczenie pradu (jesli jest wykorzystywane) do ok. 50%. Wolno
zwigksza¢ nastawe ograniczenia pradu P4 - CURRENT LIMIT do chwili, az wat
silnika DC. zacznie sig obracac. Jesli predkos$¢ obrotowa watu przekroczy 10%
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Rozdziat 4 Nastawy i uruchomienie napedu

petnego zakresu (silnik si¢ rozbiega), natychmiast skreci¢ potencjometr P4 na
minimum (do oporu w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara) oraz
wycofa¢ sygnat “BIEG” - zacisk T5.

Jesli niekontrolowany rozbieg silnika wystepuje przy zastosowaniu sprzgzenia zwrotnego
od tachogeneratora, nalezy sprawdzi¢ :

Problem Wskazowki

a) Kierunek prawidlowy ale silnik si¢ rozbiega: Zamieni¢ polaryzacj¢
tachogeneratora. (zamieni¢
wzajemnie koncoéwki
wyprowadzen)

b) Kierunek nieprawidlowy i silnik si¢ rozbiega: Zamieni¢ polaryzacje obwodu
wzbudzenia silnika DC.

Gdy pradnica tacho nie jest zastosowana, tzn. dla trybu sprz¢zenia zwrotnego od napigcia
twornika, zta polaryzacja sygnatu zwrotnego nie jest mozliwa. Niekontrolowany

rozbieg silnika wystgpuje w wyniku nieprawidtowej nastawy tacznikéw skalowania
SW11iSW2.

Jesli silnik pracuje na prawidtowych obrotach (ok. 10%) ale ich kierunek jest przeciwny do
zadanego, nalezy:

a) Nieuzywany Tachogenerator Odwrdcié polaryzacje¢ wzbudzenia.
(sprzezenie od napigcia
twornika)

b) Uzywany Tachogenerator Odwrdci¢ polaryzacje wzbudzenia oraz

polaryzacje¢ Tachogeneratora.

4) Zwigkszy¢ nastawg predkosci do maksimum i skontrolowa¢ napigcie twornika — nie
powinno przekracza¢ napigcia twornika silnika DC podanego na tabliczce
znamionowej. Nalezy uzy¢ potencjometru P7 — MAXIMUM SPEED do
wyregulowania zadanego poziomu predkosci maksymalnej (gdy potencjometr zadajacy
ustawiony jest na maksimum).

5) Potencjometrem P6 — MINIMUM SPEED wyregulowa¢ Zzadany poziom pre¢dkosci
minimalnej (gdy potencjometr zadajacy ustawiony jest na minimum).

6) Ustawi¢ czas rozruchu i czas hamowania potencjometrami P1-RAMP_UP - rozruch
oraz P2-RAMP_DOWN - hamowanie.

7) Przy sprzgzeniu zwrotnym od napigcia twornika (przy braku Tacho) pojawienie sig
obciazenia mechanicznego moze spowodowac obnizenie predkosci a nawet
zatrzymanie napgdu. Efekt ten mozna czgsciowo wyeliminowac¢ poprzez odpowiednia
nastaw¢ kompensacji napigcia twornika w funkcji pradu twornika potencjometrem P5-
IR COMPENSATION . Zbyt silna kompensacja moze doprowadzi¢ do niestabilne;
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pracy napedu. Nie zaleca si¢ silnego forsowania kompensacji w uktadzie z
Tachogeneratorem.

8) Wyregulowaé potencjometrem P3-SPEED STABILITY zachowanie napedu przy
skokowej zmianie poziomu predkosci lub wielko$ci obciazenia. Nalezy wyeliminowaé
oscylacje predkosci, tzw. kotysanie, ktore powstaje w uktadach mechanicznych z
duzym momentem bezwladnos$ci i matych oporach. Zbyt silna kompensacja moze
doprowadzi¢ do niestabilnej pracy napedu.

9) Na zacisku T6 podtaczy¢ wskaznik napigcia w celu monitorowania wartosci pradu
wyjsciowego.
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Rozdziat 5 Diagnostyka i sygnalizacja btedéw

DIAGNOSTYCZNE WSKAZNIKI
LED1 STALL TRIP
UTKNIECIE
SILNIKA

LED2 POWER ON

ZASILANIE
ZALACZONE

LED3  OVERCURRENT

LED

Swieci gdy ukfad sterowania wykryje stan utkniecia
silnika, w ktorym przez co najmniej 60s jego wat
jest catkowicie zatrzymany lub pracuje na bardzo
matej predkosci obrotowej — predkosc¢ zadana jest
duzo wyzsza, wystepuje stan ograniczenia pradu.

Swieci gdy ukfad sterowania jest podtaczony do
zasilania pomocniczego.

Swieci gdy Prad Twornika przekroczy 3V razy

PRZEKROCZENIE hastawiony prad kalibrowany.

PRADU

QOOOOOOO OO OO

a C\ i

LED1- utkniecie
STALL
LED2 - zasilanie
POVNER ON

LED3 - przekroczenie pradu
OVERCURRENT
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Rozdziat 5 Diagnostyka i sygnalizacja btedow

SYTUACJE AWARYJNE

PROBLEM MOZLIWE PRZYCZYNY SPOSOB POSTEPOWANIA
Nie swieci LED1- Brak zasilania Sprawdzi¢ zasilanie sieciowe,
Zasilanie zabezpieczenia.

Nieprawidtowe napiecie
zasilania sterownika
512C.

Sprawdzi¢ napiecie zasilania oraz
potozenie zworki wyboru napiecia przy
transformatorze zasilania elektroniki w
512C.

Silnik nie pracuje po
zatgczeniu ukfadu.

Brak sygnatu
wejsciowego “BIEG”

Sprawdzi¢ potgczenia w obwodach
sterowania.

Brak zadawania
predkosci.

Sprawdzi¢ napiecie sumarycznego
zadawania na zacisku T12.
Sprawdzi¢ potozenie potencjometru
zadawania i jego podtgczenie.

Brak pradu twornika

Sprawdzi¢ nastawe P4 lub nastawe
potencjometru zewnetrznego
ograniczenia pradu (jesli wystepuje).

Brak wzbudzenia

Sprawdzi¢ zasilanie prostownika
wzbudzenia oraz potgczenia obwodu
wzbudzenia.

Zablokowany silnik

Usuna¢ blokade mechaniczna.

Silnik pracuje, po
czym zatrzymuje sie
z sygnalizacjg
ograniczenia pradu.
Okresowo nastepuje
sygnalizacja LED1-
utkniecie silnika.

Nieprawidtowa nastawa
ograniczenia pradu.

Sprawdzi¢ nastawe P4 lub nastawe
potencjometru zewnetrznego
ograniczenia pradu (jesli wystepuje)

Nieprawidtowa nastawa
kalibracji pradu.

Sprawdzi¢ nastawe mikrotgcznikow
SW5,6,7

Zablokowany silnik

Usuna¢ blokade mechaniczna.

Nieprawidtowa nastawa
kalibracji napiecia
sprzezenia zwrotnego.

Sprawdzi¢ nastawe mikrotgcznikow
SW1/2. Musza one by¢ ustawiane
zaréwno dla Tachogeneratora jak i w
wypadku jego braku.

Przekroczenie
mozliwosci napieciowych
na wyjsciu 512C.

Sprawdzi¢ kompatybilno$¢ napiecia
twornika silnika DC w stosunku do
napiecia wyjsciowego 512C.

Uszkodzony
Tachogenerator lub jego
potgczenia.

Sprawdzi¢ tachogenerator (na probe
zastosowac sprzezenie od napiecia
twornika)

Silnik pracuje tylko z
maksymalng
predkoscia.

Nieprawidtowa
polaryzacja
Tachogeneratora lub
przerwane jego

Sprawdzi¢ tachogenerator i jego
podtgczenie.

potgczenia.

Przerwa w potgczeniach |Sprawdzi¢ potgczenia do zaciskow
potencjometru T13 lub T10.

zadajgcego.
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Rozdziat 5 Diagnostyka i sygnalizacja btedow

Nastawa predkosci Sprawdzi¢ nastawe P6 - MINIMUM
minimalnej. SPEED
Minimum Speed Setting

Silnik obraca sie Nastawa Zera Predkosci |Ustaw P8 — ZERO SPEED OFFSET

przy Zerowym aby wyzerowac obroty.
Zadawaniu.
Predkos¢ silnika ma |Stabilizacja P3 Zredukuj potozenie P3 — SPEED
charakter STABILITY
oscylacyjny.

Kompensacja IR - P5 Ustaw zerowg kompensacje dla

tachogeneratora. Zredukuj nastawe
P5 — IR COMPENSATION gdy brak
tachogeneratora (sprzezenie od
napiecia twornika)
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Rozdziat 6 Serwis i naprawa

Rozdziat6 SERWIS | NAPRAWA

Produkt nie ma czesci ktére mogtyby by¢é naprawiane przez uzytkownika, tak wiec
muszg by¢ odestane do OBRUSN. Produkt powinien by¢ zwrécony w oryginalnym
opakowaniu lub innym ktéry zabezpieczy produkt przed uszkodzeniami podczas
transportu.

Pomoc techniczna moze by¢ uzyskana przez skontaktowanie sie z OBRUSN Torun
lub lokalnym dostawca;:

OSRODEK BADAWCZO ROZWOJOWY
URZADZEN STEROWANIA NAPEDOW
87-100 Torun; ul. Batorego 107

tel. (056) 6234021+ 25

fax (056) 62344-25; 62325-35

http://www.obrusn.torun.pl

E-mail:obrusn@obrusn.torun.pl

W przypadku jakichkolwiek watpliwosci
polecamy zapoznanie sie z oryginalng
dokumentacjg techniczno-ruchowag
dostarczong wraz z napedem.

Najaktualniejsza dokumentacja techniczno-
ruchowa napedu pod adresem:

http://www.drives.eurotherm.co.uk
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Dodatek A

Dodatek A Deklaracje
512C DECLARATION OF CONFORMITY FOR EMC

Cc€ £

EUROTHERM
DRIVES

EC DECLARATION OF CONFORMITY

In accordance with the EEC Directive 89/336/EEC,
Article 10 and Annex 1, (EMC DIRECTIVE)
We Eurotherm Drives Ltd, address as below, declare under our sole responsibility that the following electronic
products

512C

when installed, used and CE marked in accordance with the instructions in the product manual (provided with
each piece of equipment) using the specified EMC filters to which this declaration refers is in conformity with the
following standards:-

BS EN50081-1 (1992), BSEN50081-2 (1994)
BSENS50082-1%(1992) & draft prEN50082"* (1992)
Following provisions of EEC-Directive

89/336/EEC with amendments 92/31/EEC and 93/68/EEC

M. fep- D
7th January 1997

......................................... Dr Dan Slattery, Date

D fr, Martin P a}tf?’ Technical Director
Conformance Officer Eurotherm Drives Ltd

Eurotherm Drives Ltd

# Compliant with these immunity standards without specified EMC filters.
* For information only.

EUROTHERM DRIVES LIMITED
NEW COURTWICK LANE, LITTLEHAMPTON, WEST SUSSEX BN17 7PD

TELEPHONE: 01903 721311 FAX: 01903 723938
Registered number: 1159876 England. Registered Office: Leonardslee, Lower Beeding, Horsham, West Sussex RH13 6PP

© 1997 EUROTHERM DRIVES LIMITED

File Name: G:\MSDOCS2\389---\38981470.WRD
ISS: DATE DRN: FEP DRAWING NUMBER: HK389814C170
CHKD: MP TITLE:
A 07.01.97 512C EC Declaration of SHT 1
8' Conformity for EMC 1 SHFTS
EUROTHERM
DRIVES

Issue D 20.02.1995 GA387648C017
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Dodatek A

512C MANUFACTURERS EMC DECLARATION

EUROTHERM
DRIVES

MANUFACTURERS EMC DECLARATION

We Eurotherm Drives Limited, address as below, declare under our sole responsibility that the following
Electronic Products

512C

when installed and used in accordance with the instructions in the product manual
(provided with each piece of equipment) and using the specified EMC filters to which
this declaration refers is in conformity with the following standards:-

BSEN50081-1 (1992), BSEN50081-2 (1994)
BSEN50082-1%(1992), & draft prEN50082-2"* (1992)

/. v
D ({% 9th January 1997

......................................... Dr Dan Slattery, Date

C D fr, Martin Pg}t/‘fl} Technical Director
ontormance Licer Eurotherm Drives Ltd

Eurotherm Drives Ltd

# Compliant with these immunity standards without specified EMC filters.
* For information only.

EUROTHERM DRIVES LIMITED
NEW COURTWICK LANE, LITTLEHAMPTON, WEST SUSSEX BN17 7PD

TELEPHONE: 01903 721311 FAX: 01903 723938
Registered number: 1159876 England. Registered Office: Leonardslee, Lower Beeding, Horsham, West Sussex RH13 6PP

© 1996 EUROTHERM DRIVES LIMITED

File Name: G:\MSDOCS2\389---\38981472.WRD
ISS: DATE DRN: FEP DRAWING NUMBER: HK389814C172
CHKD: MP TITLE:
A 07.01.97 512C Manufacturers EMC SHT 1
¢ Declaration .
§ 1 SHTS
EUROTHERM
DRIVES

Issue D 20.02.1995 GA387648C017




Dodatek A

EC DECLARATION OF CONFORMITY FOR ELECTRICAL SAFETY

Cc€ £

EUROTHERM
DRIVES

EC DECLARATION OF CONFORMITY

In accordance with the EEC Directive 73/23/EEC and amended by 93/68/EEC,
Article 13 and Annex III, (LOW VOLTAGE DIRECTIVE)

We Eurotherm Drives Limited, address as below, declare under our sole responsibility that the following Electronic
Products

512C

When installed and used in accordance with the instructions in the Product Manual (provided with each piece of
equipment) is in Conformity with the following standard:-

VDEO0160(1988)

Following provisions of EEC-Directive
73/23/EEC with amendment 93/68/EEC

9th December 1996

......................................... Dr Dan Slatt
Dr Martin Payn, ran s atiery, Date
Conf Offi Technical Director
ontormance reer Eurotherm Drives Ltd

Eurotherm Drives Ltd

EUROTHERM DRIVES LIMITED
NEW COURTWICK LANE, LITTLEHAMPTON, WEST SUSSEX BN17 7PD

TELEPHONE: 01903 721311 FAX: 01903 723938
Registered number: 1159876 England. Registered Office: Leonardslee, Lower Beeding, Horsham, West Sussex RH13 6PP

© 1996 EUROTHERM DRIVES LIMITED

File Name: G:\\MSDOCS2\389---\38996055.WRD
ISS: DATE DRN: FEP DRAWING NUMBER: HK389960C955
CHKD: MP TITLE:
A 09.12.96 512C Declaration of Conformity for SHT 1
8' Electrical Safety 4 SOHFTS
EUROTHERM
DRIVES

Issue D 20.02.1995 GA387648C017
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Dodatek A

MACHINERY DIRECTIVE

EUROTHERM
DRIVES

MANUFACTURER’S DECLARATION

The following Electronic Products

512C

are components to be incorporated into machinery and may not be operated alone.

The complete machinery or installation using this equipment may only be put into service when the safety considerations
of the Directive 89/392/EEC are fully adhered to.

Particular reference should be made to EN60204-1 ( Safety of Machinery - Electrical Equipment of Machines).
All instructions, warnings and safety information of the Product Manual must be adhered to.

Dr Martin Payn, Dr Dan Slattery, Date
Conformance Officer Technical Director
Eurotherm Drives Ltd Eurotherm Drives Ltd

EUROTHERM DRIVES LIMITED
NEW COURTWICK LANE, LITTLEHAMPTON, WEST SUSSEX BN17 7PD

TELEPHONE: 01903 721311 FAX: 01903 723938
Registered number: 1159876 England. Registered Office: Leonardslee, Lower Beeding, Horsham, West Sussex RH13 6PP

© 1996 EUROTHERM DRIVES LIMITED

File Name: G:\MSDOCS2\389---\38996018.WRD
ISS: DATE DRN: FEP DRAWING NUMBER: HK389960C918
CHKD: MP TITLE:
A 09.12.96 . 512C Machinery Directive SZTH
g 1 SHTS
EUROTHERM
DRIVES

Issue D 20.02.1995 GA387648C017
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