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Dziekujemy za wybor naszego produktu.

Niniejsza instrukcja utatwi Panstwu prawidtowg obstuge i poprawng eksploatacje opisywanego urzadzenia.

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane zostaty z najwyzsza uwaga przez naszych specjalistow
i stuzg jako opis produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w rozumieniu prawa handlowego. Na
podstawie przedstawionych informacji nie nalezy wnioskowac o okreslonych cechach lub przydatnosci produktu
do konkretnego zastosowania. Informacje te nie zwalniajg uzytkownika z obowigzku poddania produktu witasnej
ocenie i sprawdzenia jego wiasciwosci. Zastrzegamy sobie mozliwos¢ zmiany parametréw produktéw bez
powiadomienia.

e Przed montazem i uruchomieniem prosimy o przeczytanie, zrozumienie niniejszej
instrukcji oraz stosowanie sie do zawartych w niej zalecen
e Prosimy o zwr6cenie szczeg6lnej uwagi na nastepujace znaki:

Uwaga: niedostosowanie sie moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia
albo utrudnic¢ postugiwanie sie sprzetem lub oprogramowaniem.

ADT4U - instrukcja 14.01.09 . 2

@



SPIS TRESCI

ZASADY BEZPIECZENSTWA I MONTAZU ..ouvoueeeeeeerenessesesessssssssssssssssssssssssssssessssssenssssnssns 4
WSTEP ..uueiviiiiiiiiinnsnninsntncssntisssnsssssissssiessssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss 5
2.1 PRZEZNACZENIE «cueeeereereeeersessessssasssssesssssssossssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssosssssssssssssssssses 5
2.2 INFORMACJE O CZUJNIKACH TENSOMETRY CZNY CH ...ceveereeeerereeeceseesessssssssssscsssssssosssssessssssssssoses 7
3. OPIS ZX.ACZ I KONTROLEK.......cccoviiririissrnissnicsssncssrncssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssseses 8
4. PARAMETRY URZADZENIA .....ucciiniiissnicssnnissricsssnessssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssses 9
Q.1 ZLASILANIE ceeeuueeereeeeecereeseesessesssssssssssssssssssssossssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssosssssssssssssssssses 9
4.2 CZUJINIKI WSPOEPRACUJACE cceeeerrrareecsssasecsssaseecsssssecsssssssessssssssssssasessssssssssssssssssssssssessssasssessanes 9
4.2.1 PodIaczenie CZUJNIKA ........ooeiiiiiiiiiiiiiiee ettt e e e s st e e e e e e e bt e eeeeeens 9
4.3 SYGNALY WYJSCIOWE.....ceeeeeeeeeensvessssscssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssse 10
. OPROGRAMOWANIE ADTAU-PC....uuueeeeeerreeereneesceeeereseerersesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssses 11
5.1 MINIMALNE WYMAGANIA SPRZETOWO SYSTEMOWE ...cceeeeeeeeeeeseessassssesssssssssssssssssssssssssssssssssses 11
5.2 INSTALACJA OPROGRAMOWANIA ADTAU-PC...oueuieerenncerreenescereessescsssssssscsssssssssssssssssssssessone 11
5.3 URUCHAMIANIE PROGRAMU .uueeereeeeeecereesssscsssssscssssssscssssssssssssssssssssssssosssssssssssssssssssassssssssssssssse 12
5.4 OPIS PROGRAMU ADTAU-PC ..coreeueeereeneieereeneecersareesessesseesssssssssssssssssossssssssssssssssssssssssssssssassone 13
5.4.1 PaSEK NATZEAZI ....evvveeeeiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 13
5.4.2 ZaPiS-0ACZYE USTAWICTL .....veeeeitiieeeeiiieeeeettieeeettee e sttt eeeeneteeeaaeteeeennseeeeasbeeeseneteeeaanseeeaennes 13
5.4.3 ZaKIadKa WSKAZINIK ... e et e s 13
5.4.4 ZaKIadKa WYJSCIA .....eiiiiiiie ettt ettt e ettt e e ettt e e et e e e te e e e e eeeennee 14
S5.4.5 ZaKEadKa USTAWIETIA «..eeneeeee e e et e et e e e e e e e e e e e e e e eans 14
5.4.6 Zakladka Kalibracja..........coiiiiuiiiieiiiie et ettt e e 15
5.4.7 Zakladka Rejestracja POMMIATOW ........cceeeiuuieieeiiieeeiiitieeeieteeeeitteeeeeeeeeseseteeeeneneeeeanneeeeennes 15
5.4.8 ZaKIadKa WYKTES ......ooiiiiiiiieiiiie ettt ettt e ettt e e et e e e s et e e e eneteeeenneeeeennee 16
5.5 KOMUNIKACJA Z ADT4U, ZMIANA PARAMETROW URZADZENIAL. «.cccceeersneeeecssnsrecsssasaesssonseecssan 16
« KONFIGURACJA URZADZENIA .....uuuiiiivieissnssssnnsssencsssssssssssssssssssssssssssossssssssssssssssssssssssassssss 16
6.1 KONFIGUROWANIE UZYTEGO CZUJNIKA TENSOMETRYCZNEGO (MOSTKA) «ceeeeeeeeveeeccceceseessenee 16
6.1.1 Parametry konfiguracyjne Czujnika .........cccceeeiiiieiiiiiiiiieie e 16
6.1.2 Przyktady KONTiGUIACTT. . uuevieieieiiiieieiee ettt ettt e ettt e e e e s ettt teee e e s e sabeaeeeae e e nes 17
0.1.3 ZAKRES POMIAROWY .cuccereeneecereeesescesssssssssssssssossasssssssssssssssssssssssssssssosssssssssssssssssssssssssssssssssse 18
6.2 KONFIGURACJA WYJSCIA NAPIECIOWEGO ..uuveeeeccssensecssesssscsssssssssssosssssssansssssossasssssssssssssonssssssns 18
6.3 KONFIGURACJA WYJSC TYPU C .uuuueeeereeeeeenneenesssesseeeessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssossssssssssssss 18
0.4 WYJSCIE CYFROWE ..ueuueeeeeeeeereeeesssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssse 18
 DANE TECHNICZNE ....uuuueeeiieeeeerreeneeesesseccseessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssse 19
7.1 PARAMETRY ELEKTRY CZNES ...ceteeeeeceereesesessssessossssssssssssssssssssssssssssssssossssssssassssssssssssssssssssssssoss 19
7.2 PARAMETRY MECHANICZNES ae.ceteeeeeceeressessossssessossssssssssssssssssssssssssssssssossssssssssssssssosssssssossssssssoss 20
. OGOLNE WARUNKI EKSPLOATACTT ce.eeveveveveueeesesesesesesssssssssssssssssssssassesssssssssnsssssssnssssssses 20
ADTA4U - instrukcja 14.01.09 3



1. ZASADY BEZPIECZENSTWA | MONTAZU

ZASADY BEZPIECZENSTWA

Przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy przeczyta¢ ze zrozumieniem
niniejszg instrukcje,

Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie
przewody zostaty podtagczone prawidtowo,

Zapewni¢ witasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacja urzadzenia (napiecie
zasilania, temperatura, maksymalny pobér pradu),

Przed dokonaniem modyfikacji przytaczen przewodow, nalezy wytgczy¢ napiecie
zasilania.

ZALECENIA MONTAZOWE

Urzadzenie zostato zaprojektowane tak, aby zapewni¢ odpowiedni poziom odpornosci na
wiekszos¢ zaburzen, ktére moga wystgpi¢ w Srodowisku lekko uprzemystowionym. W
srodowiskach o poziomie zaktdcen, ktére nie sg znane, zaleca sie stosowanie nastepujacych
srodkoéw zapobiegajacych ewentualnemu zaktdcaniu pracy urzadzenia:

Uziemiac¢ lub zerowa¢ metalowe szyny, na ktérych montowane sg przyrzady listwowe,
Nie zasilaé urzadzenia z tych samych linii, co urzadzenia duzej mocy bez
odpowiednich filtréw sieciowych,

Stosowac ekranowanie przewoddw zasilajgcych, czujnikowych i sygnatowych, przy
czym uziemienie dla ekranu powinno by¢ podtgczane tylko z jednej strony, jak
najblizej przyrzadu,

Unikac¢ prowadzenia przewodow pomiarowych (sygnatowych) rownolegle lub w bliskim
sgsiedztwie do przewoddw energetycznych i zasilajgcych,

Unika¢ bliskosci urzadzen generujacych duzy poziom zaktocen elektromagnetycznych
i/lub impulsowych (obcigzen wysokiej mocy, obcigzen z fazowg lub grupowag regulacjg
mocy), a takze urzadzen zdalnie sterowanych, miernikdw elektromagnetycznych itp.
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2. WSTEP

2.1 Przeznaczenie

Modut ADT4U jest uniwersalnym urzadzeniem przeznaczonym do pomiaru sygnatow
pochodzacych z czterech mostkowych czujnikow tensometrycznych. Uktad pozwala na
dokonywanie pomiaréw z doktadnoscig dochodzaca do 100.000 dziatek, co umozliwia bardzo
precyzyjny pomiar dziatajacych sit. Modut ADT4U ma wszechstronne zastosowanie zaréwno
w przemysle jak i laboratoriach badawczych, wszedzie tam, gdzie istnieje konieczno$é
zgrubnego lub precyzyjnego pomiaru sity (ciezaru). W zaleznosci od zastosowanego czujnika
istnieje mozliwos¢ pomiarow matych ciezaréw w zakresie graméw jak i duzych obcigzen
mierzonych w tonach.

Czujniki tensometryczne potocznie zwane tensometrami sg podstawowym elementem
kazdej wagi elektronicznej, a takze urzgdzen do pomiaru sit sciskajacych, rozciagajacych,
naprezen itp. Spotykane sg czesto w uktadach automatyki, gdzie zachodzi koniecznos¢
dokonywania pomiarow wagowych ( m.in. ciezaru zbiornikbw magazynujacych surowce,
zbiornikbw mieszalniczych, w platformach najazdowych). W potaczeniu z odpowiednimi
urzadzeniami pomiarowymi umozliwiajg precyzyjny pomiar mas, dozowania surowcéw itp.

kumputer PC + program ADT1U-PC - zalaczanie lampek

konfiguracja nastaw wskaznika, sygnallzacyjnycllm

akwizycja danych, zapis pomiaréw - wysterowywanie

do pliku przekaznikow wiekszej
mocy

4 wyjscia
typu OC

Sterownik PLC

Polaczenie USB

wyjscie napieciowe
0..10V

L

do 4 czujnikow - pomiary sily
tensometrycznych ( sciskanie  rozcigganie )

= - pomiary masy
: - pomiary naprezen
| - urzadzenia wagowe

Rys. 1 Przyktad mozliwosci potaczen wskaznika ADT4U z urzadzeniami zewnetrznymi
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czujnik tensometryczny
KMB52

7
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Rys. 2 Przyktad zastosowania ADT4U z wykorzystaniem 4 czujnikéw tensometrycznych do pomiaru ciezaru
siloséw

PLATFORMA NAJAZDOWA

A ¢ zUjNiK tensometryczny
np. KMM82

-—

KOMPUTER
PC

USB | RS232

> 7 ADT4U

Rys. 3 Przyktad zastosowania ADT4U z wykorzystaniem 4 czujnikéw tensometrycznych do pomiaru ciezaru
pojazdéw znajdujacych sie na platformie najazdowej

Modut ADT4U wspétpracuje z programem ADT4U-PC, ktéry umozliwia jego
konfiguracje, a takze odczyt pomiardéw i ich wizualizacje (przedstawienie pomiaréw na
wykresie, zapis pomiardéw do pliku). Komunikacja z modutem odbywa sie przy pomocy tacza
USB (dostepna jest takze wersja z taczem RS232).

Urzadzenie nie wymaga zewnetrznego zasilania (gdy potaczone jest z komputerem
PC przez tacze USB), moze takze pracowac niezaleznie (zewnetrzne zasilanie 12 — 24VDC).

Urzadzenie posiada mozliwos¢ ustawiania parametru okreslanego jako ,stata czutosci”
zastosowanego mostka tensometrycznego, co w potaczeniu z czujnikami sity serii KMM
(dostepne w ofercie firmy WODbit) eliminuje koniecznosc¢ recznej kalibracji mostka.

Modut ADT4U miesci sie w niewielkiej obudowie 2z tworzywa sztucznego
przystosowanej do zamocowania na szynie DIN.
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ADT4U umozliwia:

= pomiar sygnatu z czterech czujnikéw tensometrycznych

= przetwarzanie wielkosci mierzonych w oparciu o programowana, liniowg
charakterystyke,
usrednianie pomiarow,
zmiany standéw wyjs¢ typu OC w oparciu o ustalone progi,
przesytanie danych pomiarowych przy pomocy tacza USB (RS232),
wizualizacja pomiaréw na wykresie, funkcja auto wyzwalania (trigger), akwizycja
danych pomiarowych i ich zapis do pliku (przy pomocy programu ADT4U-PC).

2.2 Informacje o czujnikach tensometrycznych

Tensometry w technice pomiarowej pracujg najczesciej w uktadzie tzw. mostka
Wheatstone’a, ktérego schemat pokazany jest ponizej. Mostek ten sktada sie z czterech
gatezi utworzonych z czterech elementéw: zazwyczaj jest to tensometr o opornosci R1,
tensometr kompensacyjny o opornosci R2 oraz dwa oporniki R3 i R4. Tensometr
kompensacyjny kompensuje wptyw czynnikbw ubocznych, a szczegdlnie temperatury i
wilgoci. Stosuje sie takze inne konstrukcje, posiadajace wiekszg ilos¢ tensometrdw.

mostek
tensometryczny

Uzas

Zasilanie mostka
{crujnika)

Rys. 4 Uktad pracy czujnika tensometrycznego w konfiguracji mostka

Przyktadowe czujniki tensometryczne oferowane przez firme WODbit:

K701 (0...1 KN) K200 (0...10 N)

o~ %

=

K1100 (0...50 KN) K1501 (0...10 KN) i

& UWAGA: Rzeczywisty rozmiar czujnikbw moze sie rozni¢ od rozmiaréw
zawartych w instrukcji. Petna oferta na stronie www.wobit.com.pl
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3. OPIS ZLACZ | KONTROLEK

USB/RS232

Zasilanie  +
14-24vDC  _

PWR
PC/D4
D3

D2

D1

Rys. 5 Opis zlacz

Nazwa Opis

USB/RS232 Ztacze USB (lub RS232)

Zasilanie Wejscia zasilania ukfadu, 12 — 24 VDC, min. 100mA

T1- T4 Wyjscia typu OC (otwarty kolektor)

GND Masy dla wyjs¢ OC i wyjscia napieciowego

V out Wyjscie napieciowe 0 — 10V, maks. 20mA

PRG Zworka do aktualizacji oprogramowania. Zworka wyjeta — normalna praca

Ztgcze czujnika

V1+...V4+ Zasilanie czujnika 1...4 +
V1-...V4- Zasilanie czujnika 1...4 -
S1+...54+ Wejscie sygnatu czujnika 1...4 +
S1-...54- Wejscie sygnatu czujnika 1...4 -

Diody sygnalizacyjne

PWR Sygnalizacja zasilania

D1 Stan wyjscia T1

D2 Stan wyjscia T2

D3 Stan wyjscia T3

D4 Stan wyjscia T4 / Sygnalizacja komunikacji z PC
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4. PARAMETRY URZADZENIA

4.1 Zasilanie

ADT4U moze by¢ zasilane napieciem statym w zakresie 14 — 24V o wydajnosci
pradowej nie mniejszej niz 200mA. Nie zaleca sie stosowania zasilaczy impulsowych przy
pomiarach z duzg rozdzielczoscia.

Urzadzenie moze by¢ zasilane takze bezposrednio z portu USB komputera. Nie
dostepne jest jednak wéwczas wyjscie napieciowe 0...10V.

& UWAGA: W przypadku zasilania urzadzenia przez USB, nie zalecane jest
podtaczanie zewnetrznego zasilania.

4.2 Czujniki wspotpracujace

Urzadzenie przeznaczone jest przede wszystkim do wspotpracy z mostkami
tensometrycznymi. Przetworniki te znajdujg sie w szerokiej ofercie firmy WObit oferowane sg
czujniki o réznych zakresach mierzonej sity, liniowosci od 0,5% do 0,05% zakresu
pomiarowego oraz w roznych  obudowach, wiecej informacji na  stronie
http://www.wobit.com.pl/produkty/czujniki _sily/czujniki sily.htm

A UWAGA: Urzadzenie wspoétpracuje rowniez z innymi czujnikami, ktérych
wyjsciowy sygnat napieciowy wynosi maksymalnie + 39mV.

4.2.1 Podiaczenie czujnika

Ponizszy rysunek przedstawia przyktad podtaczenia najpopularniejszych czujnikow
tensometrycznych serii KXXXX, EMSXXX, KMMXX do urzadzenia ADT4U.
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czujnik tensometryczny 4

—

£ees
+ +

V3+ czujnik tensometryczny 3

88sS s
+ +

v2- czujnik tensometryczny 2

wyjscie - m
Vit [ zasilanie +] |
i

S1+ wyjscie + 1 |

1
zasilanie - | !

<

ekran opcjonalnie czujnik tensometryczny 1

= >

Rys. 6 Podtaczenie czujnika do urzadzenia, podtaczenie pozostatych czujnikow wykonuje sie
analogicznie jak dla czujnika pierwszego

/'\ Uwaga: Nie wolno zwieraé¢ wyprowadzen zasilania kazdego czujnika np. V1+ V1-,
- a takze zwiera¢ wyjscia np. V1+ do innych wyprowadzen, gdyz moze to
spowodowa¢ uszkodzenie urzadzenia i/lub komputera PC jesli podtaczony jest
za pomoca tacza USB do urzadzenia.

4.3 Sygnaty wyjsciowe

T1...T4 Wyjscia typu OC (otwarty kolektor — tranzystor LFET), maks. 200mA na wyjscie

U out Wyijscie napieciowe 0..10V, maks. obcigzenie 20mA, rozdzielczos¢ 0,01V

Wyjscia typu OC posiadajg wspolng mase z zasilaniem urzadzenia. Na Btad! Nie
mozna odnalez¢ zrédta odwotania. pokazana jest wewnetrzna budowa wyjscia oraz
przyktad wykorzystania wyjscia do sterowania zewnetrznym elementem zasilanym napieciem
V+. Maksymalne napiecie V+ to 24V.

Zasilanie

o
V+ GND
Obcigzenie
iJ &0 |
| , Tl
i Jt} Y f!\
i ¥ GND
Rys. 7 Wyijscie typu OC
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5. OPROGRAMOWANIE ADT4U-PC

5.1 Minimalne wymagania sprzetowo systemowe

Komputer klasy PC:

Procesor: Pentium Il 600MHz

Pamie¢ RAM: 64MB

System operacyjny: - MS Windows XP lub MS Windows 98 + platforma .NET

Uwaga: Sag to minimalne wymagania, nie gwarantujgce poprawnej rejestracji pomiarow
oraz ich wizualizacji w postaci wykreséw. W przypadku systemu MS Windows 98
wymagane moze byc¢ doinstalowanie platformy .NET, kt6ra dotaczona jest wraz z
oprogramowaniem lub mozna jg pobrac ze strony
www.wobit.com.pl/download/prgramy/DotNetFX.zip

5.2 Instalacja oprogramowania ADT4U-PC

Do konfiguracji pracy urzadzenia oraz wizualizacji wynikow stuzy program ADT4U-PC.
W przypadku wersji USB urzadzenia nalezy zainstalowaé takze odpowiednie sterowniki.

ADT4U-PC moze pracowaé na stabym komputerze klasy PC z procesorem 300MHz,
pamiecig 64MB RAM. Nie gwarantowane sg jednak wtedy poprawne czasy przy rejestracji
pomiaréw oraz wizualizacji pomiaréw na wykresie.

Zalecany system operacyjny dla ADT4U-PC to Windows XP. Do instalacji programu w
systemie Win98 (lub Windows XP bez Service Pack 2) niezbedna moze okazac¢ sie platforma
.NET (DotNetFix) dotagczana wraz z oprogramowaniem ADA4U-PC.

Procedura instalacji sterownikow:
. Podtacz urzadzenie przewodem USB do komputera

. System Windows powinien wykry¢ nowe urzadzenie USB i poprosic¢ o zainstalowanie
sterownikow :

N —

sprzetu

Kreator znajdowania nowego
sprzetu — Zapraszamy
System Windows wyszuka biezace | zaktualizowans 3

oprogramomanie, przeszukuiac ten komputer, dysk instalacying
CD sprzetu lub wittpne Windows Update w sieci Weh [za Twoja
2g0da]

Przeczptaj nasze zasady zachowania poufnosci

informaci

Kreator znajdowania nowego sprzetu

Ten kreator pomaga zainstalowad oprogramowanie dla;

Wbt ADAUA USE <> Serial

$li do sprzetu dotaczony byt instalacying

(<) Je
Cay system Windows moze pokacayé sig 2 witna Windows 2 dysk CD lub dyskietka. w6z ten nosnik teraz.
ie?

Update, aby vyszukad oprogramowanie’
 Tak, tylko tymn razemn Co cheesz, aby 2robil kreator?
€ Tak, teraz i za kazdym razem, gy podkaczam .
Lrzadzerie Zairstaluj oprogramowanie automatycznie (2alecane)

& Hlie, nie tym razent ¥ Zainstalj 2 listy lub okreslone lok alizacj (zaawansowane)

Kliknij przyiisk Dale), aby kontynuowad. Kliknij przycisk Dalej, aby kontynuowad.

cwsece [ Dams | e | cwiterz [ Daleis | anaki |

Klikamy na przycisk ,Przegladaj’ i wskazujemy katalog o nazwie USB_drivers, a nastepnie
katalog z odpowiednig wersjg systemu Windows, klikamy przycisk ,Dalej>"
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Kreator znajdowania nowego sprzetu

Kreator znajdowania nowego sprzetu

Wybierz opoie wyszukiwania i instalacii. .

& Wyszukaj najlepszy sterownik w tych lokalizaciach

Koriczenie pracy Kreatora
znajdowania noweqo sprzetu

Kreator zakoriczy instalowanie oprogramowania dla:

(g USB Serial Part

Uzyj pél wyboru ponizei, aby ograniczyc lub rozszerzye 2akres wyszukiwania domysinego,
ktdre abejmuje fciezki lokalne | nodniki wymienne, Zainstalowany zostanis najlepszy
znaleziony sterovnik.

™ Przeszukaj nosniki wymienne (dyskietka, dysk CO-ROM...]

¥ Uwzgledni te lok alizacig w wyszukivariu
[es x| | Praegladai |

 Nie wpszukui, wybiare sterownik do zainstalowania

‘wWybierz be opcig. aby wybrad sterownik urzgdzenia z listy. System Windows nie
gwarantuje, ze wybrany sterownik bedeie najbardzie) odpowiedni dla danego sprzetu

Klikenij prapcisk Zakoficz, aby zamknaé kieatora.

< \fstecz | Dalej » | Anuluj I £ Wfstecs I Zakoticz I Aeruu |

Gdy system poprosi o zainstalowanie drugiego sterownika postepujemy analogicznie jak
wyzej.

5.3 Uruchamianie programu

Po zainstalowaniu sterownikéw mozna uruchomic¢ program ADT4U-PC.

WERSJA USB

Dla wersji z USB, w zaktadce ,Ustawienia” zaznaczamy sposéb komunikacji ,USB”.
Nastepnie klikamy na pasku narzedzi na ,Komunikacja’, a nastepnie na ,Pofacz’.
Wyswietlony zostanie nastepujacy komunikat: ,Pofaczono z ADT4U ver...”. Jedli
wys$wietlony zostanie komunikat: ,Nie znaleziono urzadzenia...”. nalezy sprobowac
potaczy¢ sie ponownie, upewni¢ sie, ze urzadzenie zostato poprawnie podtgczone do

komputera.

WERSJA RS232 (lub wersje urzadzenia z oprogramowaniem starszym niz v1.1)

Po uruchomieniu nalezy przej$¢ do zaktadki ,Ustawienia”i zaznaczy¢ potaczenie
RS232, a nastepnie wybra¢ odpowiedni port COM.
] ADT4-PC rev 1.01 o=l

Program  Komunikacja  Aktualizacja  Info  Pomoc

Pomiaryl Widcia  Ustawienia | Kaliblacial Rejestracia pomiaréwl Wykresl

Komunikacja Fonfiguracia pomiardis
 USE * R5232 I VI Czestatliwoic I VI
Filracja I VI

Po wybraniu portu klikamy na pasku narzedzi na ,Komunikacja’, a nastepnie na ,Pofacz’.
Gdy wybrany zostat poprawny port COM i urzadzenie jest podigczone do komputera
wyswietlony zostanie nastepujacy komunikat: ,Pofaczono z ADT4U ver...”. Jesli
wyswietlony zostanie komunikat : ,Nie znaleziono urzadzenia...”. nalezy sprébowac
potaczy¢ sie ponownie, a jesli to nie pomoze wybra¢ inny port COM i upewnic¢ sie, ze
urzadzenie zostato poprawnie podtaczone do komputera.
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5.4 Opis programu ADT4U-PC

5.4.1 Pasek narzedzi

] ADT4-PC rev 1.01 == x|

Program |Komunikacja |Aktualzacja  Info Pomoc

\_} ) \1 Polacz Llnfo o wersji

Zakoncz % Rozlacz Aktualizacja firmware
Zakoncz Zamkniecie programu
Potacz Nawigzanie potgczenia z urzadzeniem
Roztacz Roztgczenie potaczenia z urzadzeniem
Info 0 wersji Informacja o wersji ADT4-PC/sterownika
Aktualizacja firmware Aktualizacja oprogramowania urzadzenia
Info Informacje o programie
Pomoc Informacje na temat obstugi programu ADT4-PC

5.4.2 Zapis-odczyt ustawien

Wprowadzane zmiany ustawien sg na biezgco aktualizowane w urzadzeniu. By byty
jednak dostepne w urzadzeniu po ponownym jego uruchomieniu (odtgczeniu od zasilania lub
ztacza USB) nalezy je zapisa¢ do pamieci urzadzenia wciskajac przycisk ,Zapamietaj’.
Przycisk ,Odczytaj’ stuzy do odczytania aktualnych ustawieh urzadzenia. Przycisk ,Zataduj
ustawienia fabryczne’ Przywraca fabryczne ustawienia urzadzenia.

E Odczyta)

H Zapamieta @ Zakadu) ustawienia fabyczne

Mg weybrano nazwey pliku Wivkorzystano 0.0%

5.4.3 Zakladka Wskaznik

~lcix

Program  Komuribacia  Aktudeacis  Info

Pamiery | wiiicia | Ustawienia | Kaliwacia | Fejestiacia pomisaw | wikres |

W e S | 2 1) qu'glqd zgrejestrowanej wartosci,
] minimalnej/maksymalnej
1
3
L

‘Watoci Min | Maks Wifeci napieciowe 2) Wyzerowanie wartosci
N .57 |
+—

minimalnej/maksymalnej,

ERTAT - 3) Stany wyjsé typu OC,

4) Podglad aktualnej wartosci pomiaru,

Wiiécia araysiorowa

= 5) Warto$é napiecia na wyjsciu
e napieciowym,
st oramthyon ok o2 5 6) Wartosci progow zataczajacych
[ wyjscia OC (T1...T4).
Ci' ik 3 i’nik 4
= e | & (w0
Bl vrybirano nazery piku Wiykorzpstana 0.0% £
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5.4.4 Zaktadka Wyjscia

=IClx]
Program  Komuribacia  Aktuslzacia  Info
Pamiary "Wyicia | Ustawienia | Kalbeacia | Fieiestiacia pomiardw | Wkies |
1 Stany wrjée T1..T4 Wichs napiciowe 3
Hlicharezs O ver [ —T| |
L\\ Hastana T1 FT— Waloiédaisksinawiics

Mastawa T2 [10.00

Pon ot :
[15.00 dostepna byko pray zasiosowanks
2acilania urzaczeria.

Mastaws T3

Mastarma T4 [2000

Stany wrfc: zalezg od "Sumarycana warodd cauiikdw”

B 0deapta Iy Zapamigtaj -3 Zemumwmmmml @

Hle veybran nazwy phiu Wykarzystana 0.0% ;

5.4.5 Zaktadka Ustawienia

l5i %
[T —
1 Pomiary | Wiiécia Ustawieria | Kaibracia | Relestacia pomiarom | Wkues |
_\\Kun.nkaqu FKarfguracia pomiaitn
U o Jowe S| cesobee  [wr = =T |
Fiacia 5 7 =
2 Wartodd sumaiycma caunkaw
_““\_‘ Aktywine weidcia Mrecrik Offsst
[1 - 2 [o Tarowanie %lf"/
Wiynik = (Czujnik 1) * Mnoznik + Offset
l\_\\xmmmwwm‘hmm /
Poboiene kiopki 0 - Jadrostki Yo -
4 Konifiguiacia canikive
| Caviric 1 Cavjric 2 Caviic 3 e
5 Zokresmastka ] | [500 | | E
_\\El&amlkalm\"m i [ [ [

a1

Taromanis 2| | 4| -

[NANANN

(7] oawail =] 2eoam-eta|| e z»mummmum| @

e wybrano nazvwy pllku Wiykorzystano 0.0%

1) Wartosc¢ histerezy zatgczania wyjsc
T1...T4,

2) Wartosci progow zatgczania wyjs¢
T1...T4,

3) Wartos¢ skalowania wyjscia napieciowego
(wartosc dla jakiej na wyjsciu
napieciowym pojawi sie napiecie 10V).

1) Wyb6r portu COM lub USB do komunikacji z
urzadzeniem,

2) Konfiguracja wyjscia sumarycznego.
Aktywacja wejscia — wybor ilosci czujnikéw,
Mnoznik, offset — wspotczynniki skalujace
pomiar,

3) Konfiguracja wyswietlania wyniku pomiaru
(ilos¢ miejsc po przecinku i jednostki),

4) Zakres mostka — parametr okreslajacy
maksymalng site dla zastosowanego mostka

5) Stata mostka — parametr okres$lajacy statg
,K” mostka,

6) Zerowanie wskazan czujnika

7) Czestotliwos¢ - czestotliwos¢ pomiarow

8) Filtracja - poziom filtracji usredniajacej
pomiary. Im wyzsza warto$¢ tym lepsza
stabilno$¢ pomiaréw, ale wolniejsza reakcja
na zmiany sygnatu (0 — 9),

9) Automatyczny offset dla wartosci
sumarycznej

10) Wybér jednostek

ADT4U - instrukcja 14.01.09
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5.4.6 Zakladka Kalibracja

AL

Program  Komunikacla  Aktusizacia  Info
Pomiary | Wykicia | Ustawienis  Kalteacia |nqa=naqa pomiarde | Wykies |
1 Autokaliracia
Autokalibracia umodinia zmierzen statej czuinka tensometipeznego w prypadku,
56 st ana e znana b goy zaledy nam na dokkackee kaibiaci mostka

Wyrk aulokalibraci (warlod " Laka mostka”) est automalycare preepisymany
‘wizgezeria po zakoriczenis procesy kalbracs.

wiybér cauinka

(3 Stat GG )

a2 c2ujrik cie2aiem o 2nanej masie
2) Poda) wastoéc obcigzenia w .. 1 zatwierdz klavizzem ENTE|

Stabamostkez .

Ed  Odeawsi B Zapamigtsi T Zaaduiusmeniafmm‘ @

Nie wylbitana nazvy pllu Wykorzystano 0.0% |

5.4.7 Zakiadka Rejestracja pomiarow

Lzl

Program  Komurikach  Aktuslzacla  Info

Pomiary | Wiitcia | Ustawienia | Kalbracis Fleiestracia pomiedw |w,¢,m|
J\IG 41:50:656 19182 | [ Ustawienia
HEA1:50:671 191 32
RaseEr  1:maz
15:41:50:703 19182
15.41.50:734 16938
15.41:50:750 169598 0.02- 60
15:41:50: 765 16938
15:41:50:731 16338
1541.50:612 12876
EAUSCEE 13876

IsaLsL3 20701
154151230 27359

15.41:51.250 27958

1541:51:265 ?"Qﬁ“

15:41:51:281

et . [l

sl e N @
D weybrano nazery pilu Wikoezyskano 0,472%

= .ekwmgmq."
Okies[s]  [002 g1

I Sktadome &= ||

15:41:50:843 13876 2l W it '-"
154150875 13876 i‘
154150830 13876

15-41:50:906 13876 . .

isars0a 1082 [~ Zapis do "ot

154150963 1208

R 2 ’
iG4Ts0%8 12062 = I e
S50 12082

51 2

15.41:51:31 16026 Autozapiz

1541:51:46 16026 el
15415162 1E0.25 i |
15.4151:53 €026

15.41:51:109 16026

15:41:51:125 20711 it o Exeel
154151156 20711 2aph

A Zaie e

Umozliwia zmierzenie parametru ,Stata
mostka”, gdy jest ona nieznana. Funkcja
moze by¢ uzywana takze do doktadnego
skalibrowania mostka.

1) Okno zarejestrowanych pomiaréw,

2) Przycisk aktywujacy rejestracje,

3) Okres akwizycji pomiarow (minimalna
wartos¢ 0,01 -> 100 pomiaréw /
sekunde),

4) Wiaczenie / wytaczenie rejestracii

wartosci sktadowych ( z poszczegolnych

czujnikow),

5) Czysci okno zarejestrowanych
pomiaréw,

6) Zapis do pliku w formacie txt,

7) Czas auto-zapisu do pliku,

8) Zapis do formularza Excel,

9) Wskaznik wykorzystanej pamieci dla
rejestrowanych pomiaréw.

ADT4U - instrukcja 14.01.09
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5.4.8 Zaktadka Wykres

C rev 1,01 =100 =l
e T - 1) Okno wykresu,
1_.1__“. Fome amr o | 2) Przycisk czyszczenia wykresu,
o . T 3) Przycisk zatrzymania przebiegu,
- — ] 4) Przycisk uruchomienia przebiegu,
22 ) o |'J ] 5) Sktadowe,
i | v 6) Funkcja auto wyzwalania przebiegu.
2 2m [[ [l L s 1 . ] .
wo £ NS ‘ Lyl ] Dane zostajg wyswietlane na wykresie
il J ] po przekroczeniu wpisanej wartosci.
2 -800 4
T -1000 " + + + ' I I i
3 ] 100 00 300 400 500 60D 700 800 900
= Caas [x10ms] 6
4 wmﬂw 4935 Wiyzalanie || —
?\‘ T | = ?ﬁm ‘I— Bt shart [0 0-""/
TN Shadome
B | B comes| @ comsmmmoimm| @
R wybrano sy pl Wyborzpstara 060w [

5.5 Komunikacja z ADT4U, zmiana parametréw urzadzenia.

Kazda wpisania wartos¢ powinna by¢ zatwierdzona klawiszem ENTER. Urzadzenie
ADT4U sygnalizuje poprawne odebranie nastawy przez migniecie diodg oznaczona jako
PC/DA4.

6. KONFIGURACJA URZADZENIA

6.1 Konfigurowanie uzytego czujnika tensometrycznego
(mostka)

6.1.1 Parametry konfiguracyjne czujnika

ADT4U do poprawnego wskazania wartosci z czujnika tensometrycznego wymaga
podania dwoch parametréw (dla kazdego czujnika):

= Zakres mostka - sita nominalna uzytego mostka w N (1 — 999999), podawana
zazwyczaj na obudowie czujnika

= Stata mostka - czutos¢ uzytego mostka w mV/V (0.0001 — 99), podawana zazwyczaj
na obudowie czujnika lub w jego dokumentaciji.

Ponadto parametr ,stata mostka” moze by¢ wyznaczony doswiadczalnie (w przypadku,
gdy nie jest znany, lub podany jest z niewielkg doktadnoscia). Stuzy do tego zaktadka
.Kalibracja” w programie ADT4U-PC.
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6.1.2 Przyktady konfiguracji

Przykiad 1: Czujnik tensometryczny 2mV/V, o zakresie 100N:

Domyslnie modut ADT4U ustawiony jest do pracy z typowymi mostkami o statej wzmocnienia
= 2mV/V (parametr ,Stata mostka”’). By wynik byt poprawnie wyswietlany wymagane jest
jedynie wprowadzenie zakresu sity mostka (parametr ,Zakres mostka”):

1) Wchodzimy w zaktadke ,Ustawienia’,

2) W okienku ,Zakres mostka” wpisujemy wartos¢ 100 dla konfigurowanego czujnika i
wciskamy klawisz ENTER,

3) By ustawienia byty dostepne po ponownym uruchomieniu urzadzenia mozemy je

zapamietac¢ wciskajac przycisk B Zapamistai |

Przykiad 2: Czujnik tensometryczny o statej podanej przez producenta i zakresie 500N:

Standardowe mostki posiadajg statg 2mV/V z podang przez producenta doktadnoscig
(liniowo$¢ zazwyczaj 0.05% - 0.5%).

Mostki firmy EMSYST (seria KMMXX z oferty WODbit) charakteryzujg sie scisle dla kazdego
modelu okreslong stata, podawang z doktadnoscig do 4 miejsc po przecinku. Przyktadowo
mostek tensometryczny typu KMM20-500N z podanym na obudowie numerem seryjnym
6724/06 posiada statg 0.9906 (wartos¢ odczytana z dokumentaciji mostka).

Wprowadzenie statej mostka:
1) Wchodzimy w zaktadke ,Ustawienia’,
2) W okienku ,Stata mostka” wpisujemy wartos¢ 0,9906 dla konfigurowanego czujnika i
wciskamy klawisz ENTER,
3) W okienku ,Zakres mostka’ wpisujemy wartos¢ 500 dla konfigurowanego czujnika i
wciskamy klawisz ENTER,

Przykiad 3: Czujnik tensometryczny o zakresie 100N — reczna kalibracja mostka:
Niszczace obcigzenie

W przypadku, gdy nie znamy state] mostka, lub stata mostka
podana jest z niewielkgq doktadnoscig, gdy zalezy nam na
recznym  skalibrowaniu czujnika by uzyska¢ wiekszg
Uzytkowe obcigzenie doktadnos$¢ pomiaréw nalezy:

Graniczne obcigzenie

Znamionowe obcigzenie

1) Wchodzimy w zaktadke ,Kalibracja”,

2) Wybieramy wejscie, do kitérego podtaczony jest
kalibrowany czujnik,

--- zerowe obcigzenie 3) Wociskamy przycisk ,Start’,

4) Obcigzamy czujnik ciezarem wzorcowym ,

5) Podajemy warto$¢ uzytego ciezaru wzorcowego w
jednostkach ustawianych w zaktadce ,Ustawienia” w

Znamionowe obcigzenie polu ,,Jednostki”,

6) Wociskamy przycisk ,KALIBRUJ'.

[< s o~ —~3o00
n ®© =~ X QO N

Uzytkowe obcigzenie

- Graniczne obcigzenie

Niszczace obcigzenie
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6.1.3 Zakres pomiarowy

Okreslenie definicji zakresu pomiarowego czujnika i dopuszczalnych obcigzen
pokazuje rysunek obok. Znamionowym obcigzeniem jest wielkos¢ sity wprowadzonej do
czujnika w kierunku pomiarowym, ktora okresla gérng wartos¢ zakresu pomiarowego.
Obcigzenie uzytkowe to najwieksza sita w kierunku osi pomiarowej czujnika, dla ktérej
wystepuje jednoznaczny zwigzek pomiedzy sitg a sygnatem wyjsciowym. Obcigzenie
graniczne to najwieksza sita w kierunku osi pomiarowej czujnika, ktorg jest zdolny przyjac
czujnik bez pozostawienia mierzalnego Sladu we wtasnosciach w obszarze zakresu
pomiarowego. Obcigzenie niszczace oznacza site przytozong w osi czujnika, ktorej
przekroczenie moze prowadzi¢ do mechanicznego zniszczenia czujnika.

Obcigzenie uzytkowe moze wynosi¢ maksymalnie 150% zakresu, a nieprzekraczalne
obcigzenie graniczne wynosi 200% danego zakresu. Stata charakterystyczna np. czujnika
KMM60 wynosi 1,5mV/V + 2%. Btad czujnika okre$lajg nastepujace wielkosci: tolerancja
liniowosci wynoszaca 0,2% zakresu pomiarowego, tolerancja zera 2% zakresu pomiarowego,
histereza 0,2% zakresu i btad petzania mierzony w czasie 30 minut 0,1%. Wspdtczynnik
temperaturowy punktu zerowego i statej charakterystycznej wynosi 0,1% zakresu/10°C.
Wejsciowa rezystancja mostka wynosi 380om £10% a wyjsciowa 3500m +5%.

6.2 Konfiguracja wyjscia napieciowego

Na wyjsciu napieciowym pojawia sie napiecie 0 — 10V, ktére jest proporcjonalne do
okreslonego zakresu, ustawianego parametrem ,U out”. Przyktadowo dla U = 100 napiecie
wyjsciowe bedzie zmienia¢ sie od 0...10 V, dla wyniku 0...100, wskazywanego przez
urzadzenie.

6.3 Konfiguracja wyjs¢ typu OC

Urzadzenie ADT4U posiada 4 wyjscia tranzystorowe typu otwarty kolektor (OC). Moga
one by¢ zatgczane i wytaczane poprzez ustawienie odpowiednich wartosci progéw T1...T4.
Przekroczenie danego progu przez mierzong warto$¢ powoduje zatgczenie odpowiedniego
wyjscia (zwarcie do masy). Zatgczona zostaje takze odpowiednia dioda sygnalizacyjna
T1...T4 na panelu urzadzenia.

6.4 Wyjscie cyfrowe

ADT4U moze pracowaé¢ z dowolng aplikacjg uzytkownika obstugujaca tacze
szeregowe, gdyz korzysta z wirtualnego portu COM (dla wersji RS232 z rzeczywistego portu
COM) tworzonego przy instalowaniu sterownikow. Po stronie aplikacji potaczenie jest
widziane jako zwykte potaczenie szeregowe.

Parametry transmisiji:
Predkos¢ transmisji: 57600bps
Bity danych: 8

Bity stopu: 1

Parzystosc: brak

Timeout: 3ms
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By odczyta¢ aktualng warto$¢ pomiaru nalezy wysta¢ nastepujaca ramke danych (podane
wartosci w systemie heksadecymalnym):

|0x24 [0x79 [WE_ID|0x00 [0x00 [0x00 |0x00 |WE_ID|

Wskaznik odpowie odsytajac nastepujaca ramke:

|0x24 | 0x79 |WE_ID | Datal | Data2 | Data3 | Data4 |CS |

gdzie: Datai...Data4 — 4 kolejne bajty wyniku zapisane jako liczba typu signed long (wartosc¢
4 - bajtowa ze znakiem). Przy czym Datal — bajt najmtodszy. Otrzymana wartos¢ jest
przemnozona przez 1000.

WE_ID = 0x33 — warto$¢ sumaryczna wybranych kanatow

WE_ID = 0x34 — warto$¢ kanatu 1 WE_ID = 0x35 — wartos¢ kanatu 2
WE_ID = 0x36 — wartos¢ kanatu 3 WE_ID = 0x37 — wartos¢ kanatu 4
CS — suma kontrolna (CS = WE_ID + Datal + Data2 + Data3 + Data4)

Odczyt mozna dokonywac z predkoscig nie wiekszg niz 80 razy / sekunde.

»Timeout” transmisji wynosi 3ms — odstepy miedzy kolejnymi bajtami rozkazu nie moga by¢
dtuzsze niz 3ms. W przeciwnym wypadku urzadzenie nie zinterpretuje komendy.

7. DANE TECHNICZNE

7.1 Parametry elektryczne:

Napiecie zasilania USB: 5V,110mA, Zewnetrzne 14-24 VDC, 110mA
Napiecie zasilania czujnika +5VDC

Minimalna rezystancja uzytego 2000

mostka

0,001% zakresu pomiarowego (dla typowego

Rozdzielczo$¢ pomiarow mostka o statej 2mV/V)

Czestotliwos¢ pomiaréw 10Hz, 80Hz

Btad nieliniowosci +0.0004% zakresu pomiarowego

Btad temperaturowy 10nV/C°

Czas wstepnego wygrzewania | 5 min

Wyjscie napieciowe 0 - 10V,rozdzielczo$¢ 0,01V, obcigzalnos¢ 20mA
200mA (zalecane korzystanie tylko do

Maksymalny prad wyjs¢ OC wysterowania niskonapieciowego albo

przekaznikbédw o wiekszej obcigzalnosci)
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7.2 Parametry mechaniczne:

( 7 Stopien ochrony IP20
Wymiary (wys. x gteb. x szer.) | 120 x 101 x 23 mm
Masa okoto 100g
. | Mocowanie uchwyt na szyne DIN
8
L)I:‘I - \ Y
N
Y w

Uzycie opisywanych urzadzen w systemach o specjalnym znaczeniu (np.
1 medycznych, w pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen,
przeciwdziatajacych btedom funkcjonowania.

Urzadzenia muszg by¢ poprawnie montowane w panelu. Niestosowanie moze
spowodowac porazenie pradem.

3 Nie wolno podtaczac urzadzen zewnetrznych jesli urzadzenie jest witgczone.

Nie nalezy samodzielnie rozmontowywac i dokonywac przerobek urzadzenia.
4 W razie potrzeby prosimy o kontakt. Nieautoryzowane dokonywanie zmian moze
grozi¢ porazeniem lub spowodowac pozar. Powoduje tez utrate gwaranciji.

Niniejsze urzadzenia nie mogg by¢ eksploatowane na wolnym powietrzu. Mogtoby
5 to spowodowac porazenie pradem i skroci¢ czas poprawnego funkcjonowania
urzadzenia.

6 Potaczen zewnetrznych nalezy dokonywac przewodami LgY 300/500 HO5V-K.

7 Przekraczanie zalecanych parametréw pracy moze prowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia lub pozaru.

8 Do czyszczenia urzadzenia nie wolno stosowac srodkdéw zawierajgcych wode lub
oleje.

9 W przypadku koniecznos$ci przetransportowania urzadzenia (np. w celu dokonania
naprawy) nalezy zadbac o staranne zapakowanie, uniemozliwiajace powstanie
szkéd.
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