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1. Wstep

Przed przystgpieniem do uruchomienia mobilnego zasilacza hydraulicznego ob-
stugujgcy zobowigzany jest do zapoznania sie z niniejszym OPISEM
TECHNICZNYM. Do obstugi zespotu upowaznione mogg byc¢ jedynie osoby prze-
szkolone w zakresie przepisow B. i H.P. oraz zapoznane z budowg i zasadg dzia-

tania urzadzenia.
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2. Dane ewidencyjne urzadzenia

- nr fabryczny HM/353905/20

-typ SP/00883G/20

- data produkcji 05.2020
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3.  Charakterystykatechniczna,

3.1 Dane techniczne

- moc silnika elektrycznego

- napiecie zasilania

- napiecie sterowania

- sumaryczna wydajno$¢ nominalna pomp:
- ci$nienie nominalne w uktadzie:

- medium robocze:

- masa agregatu

- pojemnos¢ zbiornika oleju

15 kW

3 x 400V, 50Hz

24V DC

90 I/min

90 bar

olej hydrauliczny HLP 46
ok. 450 kg

ok. 120 dm?

3.2 Przeznaczenie i zasada dziatania

» Zasilanie urzgdzen hydraulicznych olejem, o maksymalnym cisnieniu 90bar z wydaj-
noscig 1 sekcji pompy do ~70 dm*min i o maksymalnym cignieniu 80bar z wydajnoscig

2 sekcji pompy do ~21dm*min.

* Przygotowany do zasilania trzech silnikbw hydraulicznych z mozliwos$cig zmiany kie-
runkéw ich dziatania (jeden pod 1. sekcje pompy, dwa pod 2. sekcje pompy), regulacja

cisnienia maksymalnego i regulacja wydajnosci osobna dla kazdej sekcji pomp.

3.3 Zasada dziatania
Agregat zasilajgcy sktada sie silnika elektrycznego [1] potgczonego z pompg zebatg
dwusekcyjng. Pierwsza sekcja pompy (68I/min) zabezpieczona zaworem bezpieczen-
stwa [13] zasila elektrozawdr [19]. Druga sekcja pompy (211/min) stuzy do zasilnia dwéch
osobnych elektrozaworéw pracujgcych niezaleznie [18.1,18.2], np. do sterownia posuwu

wzdtuznego i poprzecznego. Zasilacz zasilany jest silnikiem trojfazowym 15kW 1470
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obr/min. Kazda z sekcji pompy wyposazona jest w osobny manometr [15.1] i [15.2],
proporcjonalny regulator przeptywu [16], [17] i zawdr przelewowy z regulacja cisnienia
[18.1,18.2], przy czym dla sekcji pompy 211/min zawdr przelewowy i proporcjonalny regu-
lator przeptywu jest wspolny dla obu sekcji elektrozaworéw. Plynne ustawienie wydajno-
Sci kazdej z sekcji pompy jest mozliwe przy pomocy pokretet na pilocie kablowym. Zasi-
lacz hydrauliczny wyposazony jest w wspolny filtr powrotny [7] ze wskaznikiem zabru-
dzenia, wlew oleju z sitkiem i odpowietrzeniem [9], wylew oleju i wskaznik poziomu oleju
z czujnikiem minimalnego stanu oleju [11,12] (ktory odcina zasilanie silnika elektryczne-
go[1], gdy stan spadnie ponizej minimalnej wartosci). Zestaw sterowany recznie przy
pomocy przyciskdw i wtgcznikow znajdujgcych sie na kasecie kablowej (20m). Wykona-
nie zasilacza w wersji mobilnej (kotka jezdne obrotowe, dwa z hamulcem, ucha transpor-

towe, uchwyty do pchania, wyposazony w demontowany daszek.

34 Budowa i wyposazenie
Zasilacz hydrauliczny przedstawiono na rys. HM/5420-2062. W sktad zasilacza

wchodzg elementy gtéwne:

zbiornik oleju [10] z ptynowskazem i wtazem inspekcyjnym, ktdre znajdujg sie
na czotowej scianie zbiornika, oraz filtrem powietrza [9] i filtrem powrotnym [7]
znajdujgcym sie na pokrywie zbiornika, oraz korkiem spustowym znajdujgcym

sie na dnie zbiornika,

- pompa hydrauliczna [2] potgczona z silnikiem elektrycznym [1] poprzez

sprzegto [4] oraz tgcznik [3],
- chtodnica z termostatem [8],
- zawory zwrotne [5,6],
- zawory przelewowe [13, 14],
- proporcjonalne regulatory przeptywu [16, 17],

- manometry [15.1, 15.2],
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- rozdzielacze hydrauliczne dla 1. Sekcji pompy [18.1, 18,2],

- rozdzielacz hydrauliczny dla 2. Sekcji pompy [19]
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4,

Instrukcja obstugi

Podczas pierwszego uruchomienia urzgdzenia na nowym stanowisku pracy,
oraz po wszelkich przegladach i naprawach instalacji elektrycznej, niezbedne
jest sprawdzenie skuteczno$ci zerowania zabezpieczajgcego oraz kierunku ob-
rotow silnika elektrycznego. Uktad zostat wyposazony w przekaznik kolejnosci
faz. Jezeli po zatgczeniu zasilania na elewacji rozdzielnicy zaswieci sie lampka
zasilania czerwona to znaczy, ze zostata wykryta nieprawidtowa kolejno$¢ faz
zasilania. Nalezy zmieni¢ kierunek faz zasilania, za pomocg pokretta wytgcznika
zasilania gldwnego znajdujgcego sie na elewacji szafy sterowniczej, przestawia-
jac go w pozycje przeciwng,. Wykryta prawidtowa kolejnos¢ faz zasilania (lamp-
ka zasilania biata) determinuje prawidtowy kierunek obrotéw silnika. Kierunek ob-
rotu wirnika silnika sprawdza sie poprzez chwilowe jego wtgczenie i obserwowa-
nie wirnika wentylatora. Wentylator powinien obracaé sie zgodnie ze strzatkg na

obudowie: tzn.: zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara.

W celu zapewnienia statej kontroli minimalnego poziomu oleju na zbiorniku
umieszczono ptynowskaz. Poziom oleju powinien by¢ zawsze powyzej poziomu
minimalnego. W razie ubytkow, nalezy dolac oleju tej samej klasy do zaznaczo-
nego poziomu maksymalnego. Praca agregatu ze zbyt matg iloscig oleju jest

niedopuszczalna i moze doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia jego elementéw.

Do napetniania zbiornika i uzupetniania ew. ubytkéw stosowacC nalezy pompe
transportowg wyposazona w filtr o doktadnosci, co najmniej 10 ym (np. zespot
pompowy HM/PW-10-10 firmy Hydromega). Pompa transportowa nie stanowi
wyposazenia agregatu. Zbiornik zalewac¢ poprzez otwor powstaty po odkreceniu

filtru powietrza znajdujgcego sie na pokrywie zbiornika.

Uktad sterowania elektrycznego zapewnia mozliwos¢ natychmiastowego, awa-
ryjnego zatrzymania silnika elektrycznego za pomocg przycisku Stop Awaryjny z
zatrzaskiem — wcisniecie powinno powodowac¢ natychmiastowe zatrzymanie
pracy zespotu pompowego. Ponowne wigczenie urzgdzenia jest dozwolone po
usunieciu przyczyny zatrzymania, poprzez odblokowanie przycisku i ponowne

uruchomienie silnika.
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4.1 Sterowanie elektryczne

Uktad instalacji elektrycznej i sterowania przedstawiono w zatgczonym schema-
cie elektrycznym HM/2520-2065.

41.1 Podlaczenia

Agregat hydrauliczny wyposazono w rozdzielnice elektryczng zawierajgcg stero-
wanie silnikiem elektrycznym pompy gtéwnej, silnikiem chiodnicy, poszczegol-
nymi sekcjami zaworowymi wraz z odpowiednimi zabezpieczeniami. Na elewaciji

umieszczono lampki sygnalizacyjne informujgce o stanie uktadu.

Rozdzielnica gtbwna zostata wyposazona w kabel zasilania z zarobiong wtyczka
przemystowg (5P; 63A; 400V; IP67), ktdra stuzy do podigczenia urzadzenia do
odpowiedniego gniazda zasilajgcego. Rozdzielnica zostata wyposazona w prze-
kaznik kontroli faz zasilania (4K1), ktory jednoznacznie definiuje prawidtowosé
kolejnosci faz podtgczonego zasilania. Do rozdzielnicy podtgczona jest kaseta
sterownicza na 20m kablu ktdéra umozliwia sterowanie silnikiem pompy gtéwnej i
poszczegodinymi sekcjami zaworowymi agregatu. Wszystkie podtgczenia powin-
na wykonywa¢ kompetentna osoba dysponujgca odpowiednimi uprawnieniami

elektrycznymi oraz narzedziami.

41.2 Zabezpieczenia

Rozdzielnica gtdbwna wyposazona jest w wytgcznik gtowny (4Q1) z funkcjg prze-
taczania stuzgco do zmiany kierunku kolejnosci faz, ktérego rekojes¢ umiesz-
czona jest na elewacji rozdzielnicy. Jego ustawienie w pozycji OFF fizycznie od-
cina doptyw prgdu do catego uktadu. Ukfad wyposazono w przyciski stop awaryj-
ny (E-STOP) (6S1) na rozdzielnicy oraz (6S2) na kasecie sterowniczej, ktére za-
trzymujg prace silnika i zdejmuje napiecie z cewek zaworow. E-STOP nie wytg-

cza uktadéw kontrolno-sygnalizacyjnych.

Zabezpieczenie silnika gldwnego (4F1) zrealizowano przy pomocy wytgcznika
silnikowego nastawnego. Zabezpieczenie silnika chiodnicy (5F1) zrealizowano
przy pomocy wytgcznika nadprgdowego. Zabezpieczenie przekaznika kontroli
faz (4K1), oraz strony pierwotnej zasilacza obwodéw wewnetrznych i zaworéw

(4T1) zrealizowano przy pomocy wytgcznika nadprgdowego (4F3 i 4F4).
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4.1.3 Elementy na rozdzielnicy gtéwnej

Wyglad elewacji rozdzielnicy zostat przedstawiony w schemacie elektrycznym
oraz na ponizszym rysunku:
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- PRZELACZNIK ZASILANIA GEOWNEGO (4Q1_1): przetacznik pozwalajgcy na fi-

zyczne podanie/odciecie zasilania, z mozliwoscig blokady w pozycji OFF, nie po-
zwala na otwarcie rozdzielnicy w pozyciji innej niz OFF.

- E-STOP (6S1): przycisk stopu awaryjnego, odcinajgcy napiecie sterowania dla sil-

nikdw elektrycznych i zawordw hydraulicznych; odblokowywany przez obrét.
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- ZASILANIE (8H1; 8H2): lampka sygnalizujgca obecnos¢ napiecia sterowania w
uktadzie oraz prawidlowe zasilanie 3-fazowe (biata). Gdy czerwona sygnalizuje
obecnos¢ napiecia sterowania w uktadzie oraz nieprawidiowe zasilanie 3-fazowe.
Uwaga: brak podswietlenia lampek zasilania nie oznacza, ze do rozdzielnicy nie
dochodzi Zzadne napiecie (np. jest mozliwo$¢, ze dochodzi tylko jedna z trzech faz
400V).

PRZECIAZENIE SILNIKA (8H3): lampka sygnalizujgca przecigzenie silnika pompy

gtownej.

KRYTYCZNY POZIOM OLEJU (8H4): lampka sygnalizujgca zbyt niski poziom oleju
hydraulicznego w zbiorniku agregatu. Stan niebezpieczny, ktéry wytgcza pompe

agregatu hydraulicznego.

KRYTYCZNA TEMPERATURA OLEJU (8H5): lampka sygnalizujgca zbyt wysokg
temperature oleju hydraulicznego w zbiorniku agregatu. Stan niebezpieczny, ktory

wylacza pompe agregatu hydraulicznego.

TEST LAMPEK (8S1): przycisk stuzgcy do sprawdzania poprawnosci dziatania

lampek sygnalizacyjnych rozdzielnicy.

41.4 Elementy kasety sterowniczej
Wyglad kasety sterowniczej zostat przedstawiony w schemacie elektrycznym

oraz na ponizszym rysunku:
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- E-STOP (6S2): przycisk stopu awaryjnego, odcinajgcy napiecie sterowania dla sil-

nikéw elektrycznych i zaworéw hydraulicznych; odblokowywany przez obrét.

- START (6S4; 6H1) — zielony przycisk podswietlany: przycisk uruchamiajgcy silnik

pompy gtéwnej wraz z pods$wietleniem sygnalizujgcym prace silnika/pompy.

- STOP (6S3) — czerwony przycisk: przycisk zatrzymujgcy silnik pompy gtéwnej.
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- (7S1) — zielony przetgcznik 3-pozycyjny: przetgcznik stuzgcy do sterowania duzg
sekcjg zasilacza hydraulicznego (A1; B1). Wszystkie pozycje stabilne. Pozycja
Srodkowa beznapieciowa. Po zakonczonej pracy nalezy zostawiac przetagcznik w

pozycji srodkowej.

- (7S2) — z6Mty przetgcznik 3-pozycyjny: przetgcznik stuzgcy do sterowania matg sek-
cjg zasilacza hydraulicznego (A2; B2). Wszystkie pozycje stabilne. Pozycja srod-
kowa beznapieciowa. Po zakonczonej pracy nalezy zostawia¢ przetgcznik w po-

zycji srodkowej.

- (7S3) — niebieski przetgcznik 3-pozycyjny: przetgcznik stuzgcy do sterowania matg
sekcjg zasilacza hydraulicznego (A3; B3). Wszystkie pozycje stabilne. Pozycja
srodkowa beznapieciowa. Po zakonczonej pracy nalezy zostawia¢ przetgcznik w

pozycji srodkowej.

- (7S4) — potencjometr duzej sekcji: pokretto stuzgce do sterowania rozdzielaczem
proporcjonalnym duzej sekcji zasilacza hydraulicznego. Po zakonczonej pracy

nalezy zostawia¢ potencjometr w pozycji poczatkowej ,0”.

- (7S5) — potencjometr matych sekcji: pokretto stuzgce do sterowania rozdzielaczem
proporcjonalnym matych sekcji zasilacza hydraulicznego. Po zakonczonej pracy

nalezy zostawia¢ potencjometr w pozycji poczatkowej ,0".

4.2 Czynnosci przygotowawcze:

e Postawi¢ zasilacz w miejscu jego docelowego uzytkowania. Maksymalne
pochyt moze wynies¢ 1°. Niepoduszczane jest pochylanie zasilacza
podczas jego przenoszenia, poniewaz moze doprowadzi¢ do wyciekow
oleju hydraulicznego;

e Podigczy¢ przewody hydraulicznie pod wyjscia zasilacza i pod odbiorniki,
np. silniki hydrauliczne;

e Podtgczy¢ wtyczke przewodu zasilajgcego [11] pod gniazdo z napieciem
Ac 400V. Kierunek obrotu silnika [1] powinien by¢ zgodny z strzatka
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4.3

naniesiona na jego korpusie, jesli jest inny nalezy zamieni¢ jego kierunek
po przez przestawienie faz.

e Siec elektryczna (Ac 400V 50Hz TN-S) do ktorej podtgczone jest
urzgdzenie powinna by¢ odpowiednio zabezpieczana. Instalacja powinna
by¢ wyposazona w: zabezpieczenie przeciw przepieciowe,
zabezpieczanie przecigzeniowe (nadprgdowe) i wytgcznik réznicowo-
pradowy (typ C). Zasilacz wyposazony jest w swoje zabezpieczenie typu:
zabezpieczenie w wyniku zaniku napiecia lub ztej kolejnosci faz,
zabezpieczenie przecigzeniowe oraz przeciwzwarciowe silnikow,
zabezpieczenie nadprgdowe elementow sterowania;

e Po podtgczeniu urzgdzenia do sieci elektrycznej powinny zostac
wykonane pomiary elektryczne przed dotykiem posrednim i
bezposrednim._Wszelkie podtgczenia elektryczne i pomiary musi
wykonywac¢ osoba z odpowiednimi uprawnieniami SEP

e Urzgdzenie wymaga oswietlenia o0 mocy 250Lx.

Instrukcja uzytkowania:

UWAGA
Podczas uruchamiania urzadzenia wszystkie przetgczniki elektrozaworéw powinny

byé w pozycji neutralnej na kasecie sterowniczej.

1)

2)

Wigczenie zasilania silnika elektrycznego [1] odbywa sie poprzez wcisniecie i
puszczenie zielonego przycisku ,START” (6S4; 6H1). Przycisk zasilania stuzy
do zatgczenia prgdu elektrycznego na stycznik silnika elektrycznego i tym
samy jest odpowiedzialny za uruchomienie przeptywu oleju w instalacji.

Wigcznik znajduje sie na kablowej kasecie sterowniczej;

Wytgczenie zasilania silnika [1] odbywa sie poprzez wcisniecie i puszczenie
czerwonego przycisku ,STOP” (6S3). Przycisk stuzy do wytgczenia pradu
elektrycznego na stycznik silnika elektrycznego [1] i tym samym jest
odpowiedzialny za wytgczenie przeptywu oleju hydraulicznego w instalacji.

Wigcznik znajduje sie na kablowej kasecie sterowniczej;
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3)

4)

5)

6)

Zielony przetgcznik obrotowy tréj-potozeniowy (7S1) stuzy do sterowania
rozdzielaczem 1. sekcji pompy 68l/min, czyli lewo — stop - prawo (linia B —
neutralne - linia A). Przetgcznik znajduje sie na kablowej kasecie sterujgce;.
Pozycja srodkowa pokretta przetgcznika (rownolegle do obudowy kasety)
wyznacza pozycje neutralng, olej wraca na zbiornik. Przekrecie pokretta
przetacznika w lewo o kat 45° powotuje uruchomienie zasilnia olejem linii B.
Przekrecie pokretta przetgcznika z pozycji srodkowej w prawo o kat 45°

podotuje uruchomienie zasilnia olejem linii A;

Zotty przetgcznik obrotowy tréjpotozeniowy (7S2)  stuzy do sterowania
rozdzielaczem [18.2] — 2. sekcja pompy 21/min, czyli lewo — stop - prawo (linia
B — neutralne - linia A). Przetgcznik znajduje sie na kablowej kasecie
sterujgcej. Pozycja srodkowa pokretta przetgcznika (rownolegle do obudowy
kasety) wyznacza pozycje neutralng, olej wraca na zbiornik. Przekrecie
pokretta przetgcznika w lewo o kat 45° podotuje uruchomienie zasilnia olejem
linii B. Przekrecie pokretta przetgcznika z pozycji Srodkowej w prawo o kat 45°

powotuje uruchomienie zasilnia olejem linii A;

Niebieski przetgcznik obrotowy tréjpotozeniowy (7S3) stuzy do sterowania
rozdzielaczem [18.1] — 2. sekcja pompy 21/min, czyli lewo — stop - prawo (linia
B — neutralne - linia A). Przelgcznik znajduje sie na kablowej kasecie
sterujgcej. Pozycja srodkowa pokretta przetgcznika (réwnolegle do obudowy
kasety) wyznacza pozycje neutralng, olej wraca na zbiornik. Przekrecie
pokretta przetgcznika w lewo o kgt 45° podotuje uruchomienie zasilnia olejem
linii B. Przekrecie pokretta przetgcznika z pozycji Srodkowej w prawo o kat 45°

podotuje uruchomienie zasilnia olejem linii A;;

Zawor przelewowy [13] stuzy do regulacji cisnienia 1. sekcji pompy (68I/min)
stuzy do ptynnej regulacji maksymalnego cisnienia w zakresie 20-60bar.
Mozna wstepnie zmniejszy¢ cisnienie do minimum i zwiekszac je w trakcie

wykonywanej pracy lub od razu ustawi¢ odpowiednie maksymalne cisnienie.
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Obrotu zaworu w prawo zwieksza maksymalne cisnienie. Minimalne cisnienie
oleju jakie mozna ustawic to ok. 15-20bar, a maksymalne 60bar.

Zawor requluje cisnienie na wyjsciach A1/B1.

7) Zawor przelewowy [14] stuzy do regulacji cisnienia 2. sekcji pompy (21l/min)
stuzy do ptynnej regulacji maksymalnego cisnienia w zakresie 20-60bar.
Mozna wstepnie zmniejszy¢ ci$nienie do minimum i zwiekszac je w trakcie
wykonywanego pracy lub od razu ustawi¢ odpowiednie maksymalne cisnienie.
Obrotu zaworu w prawo zwigksza maksymalne cisnienie. Minimalne cisnienie
oleju jakie mozna ustawic¢ to ok. 15-20bar, a maksymalne 60bar.

Zawor requluje cisnienie na wyjsciach A2/B2, A3-B3.

8) Proporcjonalny regulator przeptywu [16] stuzy do regulowania maksymalnego
przeptywu oleju z 1. sekcji pompy (68l/min) czyli reguluje wydajnos¢ na
wyjsciach A1/B1. Obrét zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara potencjometru
(7S4) na pilocie kablowym zwieksza wydajnos¢.

Regulator przeptywu [16] nie stuzy do reqgulaciji ciSnienia;

9) Proporcjonalny regulator przeptywu [17] stuzy do regulowania maksymalnego
przeptywu oleju z 2. sekcji pompy (21l/min) czyli reguluje wydajnos¢ na
wyjsciach A2/B2, A3/B3. Obrét zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
potencjometru (7S5) na pilocie kablowym zwieksza wydajnosé.

Regqulator przeptywu [16] nie stuzy do requlaciji cisSnienia;

10) Zabronione jest uruchamianie silnika elektrycznego [1] | sterowanie
przetgcznikiem rozdzielaczy, bez uprzednio podtgczonych przewodow

hydraulicznych z podtgczonymi odbiornikami,

11) Absolutnie zabronione jest manipulowanie, ustawianie, podczepianie i
roztgcznie przewoddw hydraulicznych lub innych czynnos¢ przy witgczonym

zasilaniu urzgdzenia — zawsze w takiej sytuacji nalezy wylgczy¢ silnik
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12)

13)

14)

elektryczny [1] przy pomocy przycisku ,STOP”. Zawsze nalezy wytaczac

zasilanie urzadzenia po skonczonej pracy przy pomocy wigcznika gtéwnego,

Podczas uzytkowania urzgdzenia nalezy stosowaé sie do podstawowych

zalecen bezpieczenstwa, instrukcji obstugi i warunkow eksploatacii;

Do obstugi, czynnosci eksploatacyjnych i naprawczych dopuszczaé tylko

pracownikow przeszkolonych z odpowiednimi uprawnieniami.

Podczas uzytkowania urzgdzenia nalezy stosowac¢ sie do podstawowych

zalecen bezpieczenstwa, instrukcji obstugi i warunkow eksploatacii;
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UWAGA:

—po zainstalowaniu zasilacza na nowym stanowisku pracy uzytkownik zo-
bowigzany jest do sprawdzenia poprawnosci i skutecznosci zerowania za-
bezpieczajgcego (czynnos¢ te nalezy powtarzaé po wszystkich naprawach

| przegladach instalacji wysokiego napiecia)

—otwarcie skrzynki sterowania elektrycznego dla dokonania powyzszych

czynnosci musi by¢ poprzedzone odigczeniem zasilania.

—po wykonaniu zasilania nalezy dokonaé¢ pomiaru ochrony przeciwporaze-
niowej zgodnie z normg PN - IEC 60364-4-41:2000.

—po zakonczeniu pracy zasilanie elektryczne nalezy wytaczy¢ wytacznikiem

gléwnym oraz odcig¢ zasilanie catego urzadzenia

—wszelkie prace konserwacyjne i remontowe nalezy prowadzi¢ przy wyla-
czonym zasilaniu elektrycznym i odcigzonym ukladzie hydraulicznym.
Masy obcigzajace uktad w swych dolnych potozeniach, zabezpieczone do-

datkowo przed opadnieciem za pomoca podpor statych.

—konserwaciji i napraw urzadzen uktadu hydraulicznego moze dokonywaé
jedynie wysoko wykwalifikowany i odpowiednio przeszkolony personel
stuzb utrzymania ruchu. W razie braku takowego naprawy i konserwacje

nalezy zleci¢ odpowiednim firmom.
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5.

Instrukcja konserwacji i smarowania oraz normatywy remontowe

Wszystkie prace konserwacyjne nalezy prowadzi¢ przy wytgczonym zasilaniu
(poprzez przekrecenie wytgcznika gtownego w poz. ,0” i wyjecie wtyczki z gniazda

zasilajgcego).

Przegladu instalacji elektrycznej nalezy dokonywaé na biezgco (tgcznie z kontrolg

zerowania zabezpieczajgcego).

Szczegdlng uwage nalezy zwraca¢ na ewentualne przecieki oleju, ktore nalezy
natychmiast likwidowac¢ poprzez dokrecenie nakretki w potgczeniach gwintowych

lub wymiane uszczelki.

Na biezgco nalezy sprawdzac poziom oleju w zbiorniku - olej musi by¢ widoczny w
oknie ptynowskazu, umieszczonego na przedniej Scianie zbiornika oleju hydrau-
licznego. Zaleca sie przeglad czystosci zbiornika kazdorazowo po spuszczeniu
oleju i oczyszczenie go przed zalaniem sSwiezym olejem. Zbiornik posiada pokry-
we inspekcyjng utatwiajgcg dostep do jego wnetrza. Wymiany oleju dokonuje sie
poprzez spuszczenie starego oleju przez korek spustowy umieszczony w dnie

zbiornika i wlanie nowego przez gniazdo filtru powietrza.
Do zalewania ukfadu stosowac olej klasy HLP o min. 8 klasie czystosci.
Po napetnieniu olej powinien wypetnia¢ oczko ptynowskazu.

Wymiana wkitadu filtracyjnego filtru oleju (7) i filtru powietrza (9):

— pierwsza - po 800 godzinach pracy zespotu, lecz nie pdzniej niz po szesciu

miesigcach od daty odebrania urzgdzenia,

— nastepne wymiany wktadu - co 1500 godzin pracy, lecz nie rzadziej niz raz w

roku i przy kazdorazowej wymianie oleju hydraulicznego.
Nowy filtr powietrza zainstalowac¢ w miejscu filtru zuzytego.

Wymiany wkiadu filtracyjnego filtru oleju (7) dokonuje sie poprzez odtgczenie po-

krywy korpusu filtra (tylko przy niepracujgcym urzadzeniu), a nastepnie po wymia-
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b)

nie wkifadu przykrecenie jej. Szczegolng uwage nalezy zwréci¢ na prawidtowe uto-
zenie uszczelki. Wymiany wktadu mozna dokonywac jedynie przy niepracujgcym

urzadzeniu. Oznaczenia kodowe filtrow znajdujg sie w wykazie czesci gtbwnych.

Wktady filtrujgce zakupi¢ mozna w firmie Hydromega. Zuzyte wkfady nalezy bez-
wzglednie przechowywac starannie zabezpieczone przed zanieczyszczeniem do

konca okresu gwarancyjnego.

Zachowanie czystosci oleju oraz jego okresowe wymiany sg podstawowym wa-

runkiem trwatosci czesci skiadowych uktadu hydraulicznego i wydiuza znacznie

ich trwato$¢ i niezawodnosé. Wymagana czystosé oleju: klasa 8 wg normy NAS
1638.

W trakcie eksploatacji zasilacza hydraulicznego, w ramach obstugi codziennej na-
lezy sprawdzi¢ szczelno$¢ ukiadu i usuwac na biezgco ew. przecieki oleju oraz

sprawdzac poziom oleju w zbiorniku.

W przypadku awarii agregatu nalezy wytgczy¢ zasilanie elektryczne i skonsulto-

wac sie z serwisem specjalistycznym.

Okresy konserwaciji :

co 8 godzin (codziennie przed uruchomieniem) :
— sprawdzi¢ poziom oleju hydraulicznego (ew. ubytki uzupetnic),

— sprawdzi¢, czy nie ma widocznych wyciekow zewnetrznych oleju hydrauliczne-

go.
— sprawdzi¢ dziatanie wytgcznikow bezpieczenstwa (E-STOP)
— sprawdzi¢ stan silnikow

co 5 dni (raz w tygodniu)

— sprawdzi¢ stan przewoddw elastycznych instalacji hydraulicznej — jakiekolwiek

uszkodzenia lub wycieki z przewodu kwalifikujg go do natychmiastowej wymia-
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d)

ny — eksploatacja agregatu z uszkodzonym przewodem elastycznym jest nie-

bezpieczna i niedozwolona,
— sprawdzi¢ dokrecenie ztgczy hydraulicznych.
co cztery tygodnie (raz w miesigcu)
— sprawdzi¢ malature (ew. ubytki i Slady korozji usungc).
— sprawdzi¢ nastawy zabezpieczen elektrycznych.
raz w roku
— sprawdzi¢ nastawe regulatora cisnienia pompy.
— sprawdzi¢ dokrecenie zigcz Srubowych w rozdzielnicy, w pulpicie i w silnikach.

— przeprowadzi¢ badania okresowe urzgdzenia zgodnie z obowigzujgcymi prze-
pisami wg PN-88/E-08400/10, lub innych aktualnie obowigzujgcych standardow

technicznych.

Przewody elastyczne zastosowane w instalacji hydraulicznej podlegajg okreso-
wym wymianom. Ze wzgledu na warunki eksploatacyjne i wlasciwosci mieszanek
gumowych, stosowanych w przewodach elastycznych wszystkie przewody nalezy
wymienia¢ minimum raz na trzy lata. W przypadku stwierdzenia jakiegokolwiek
uszkodzenia przewodu lub wycieku oleju z zakucia, przewod nalezy wymienic¢ na-

tychmiast. Praca agregatu z uszkodzonym przewodem jest zabroniona.

W przypadku awarii agregatu nalezy wytgczy¢ zasilanie elektryczne i skonsulto-
wac sie z serwisem specjalistycznym. Napraw i przeglgdow gwarancyjnych doko-

nywac¢ moze jedynie serwis firmy Hydromega lub jej autoryzowani przedstawiciele.
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6.

7.

Zabezpieczenia

6.1 Sygnalizacja niskiego poziomu oleju

Zbiornik oleju posiada czujnik niskiego poziomu oleju zamontowany w pty-
nowskazie. W przypadku wystgpienia zbyt niskiego poziomu oleju w zbiorniku stan
ten jest sygnalizowany zapaleniem sie kontrolki na rozdzielnicy elektrycznej i powo-
duje odciecie zasilania pompy i cewek. Ponowne zatgczenie uktadu nastgpi po

uzupetnieniu oleju w zbiorniku powyzej poziomu minimalnego.

6.2 Sygnalizacja wysokiej temperatury oleju

Uktad hydrauliczny zabezpieczony jest przed przegrzaniem oleju (70°C) w
zbiorniku za pomocg termostatu zamontowanego w ptynowskazie wyposazonego w
styki rozwierne. W przypadku osiggniecia temperatury oleju w zbiorniku powyzej
70°C nastepuje rozwarcie stykéw czujnika, co sygnalizowane jest zapaleniem sie
kontrolki na rozdzielnicy elektrycznej ,Wysoka temperatura oleju”, a takze powoduje
odciecie zasilania pompy. Ponowne uruchomienie uktadu mozliwe jest po ponow-
nym zwarciu stykdw czujnika, co nastgpi po obnizeniu temperatury oleju w zbiorni-
ku.

6.3 Ukiad chtodzenia oleju
Uktad wyposazony jest w chiodnice (8), ktorej praca sterowana jest za pomocg
termostatu (9), ktéry posiada styk przetgczny. Przetgczanie styku termostatu naste-

puje przy osiggnieciu nastawionej temperatury.

Temperatura nastawy termostatu to 50 °C.

Warunki gwarancji

Urzagdzenie zostato zaprojektowane, zmontowane i wyprébowane ze szczegdlng
starannoscig. Prawidiowa obstuga oraz eksploatacja zgodna z przeznaczeniem
zagwarantuje Panstwu jego dilugoletnig bezawaryjng prace. Ewentualne usterki
wynikte w trakcie eksploatacji firma HYDROMEGA usuwac bedzie przy zachowa-

niu maksimum fachowosci w mozliwie krotkim czasie.
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Warunkiem realizacji naprawy gwarancyjnej jest przestrzeganie zalecen niniejszej
instrukcji. Gwarancjg nie sg objete czesci i materiaty eksploatacyjne podlegajgce
wymianie w trakcie eksploatacji urzgdzenia oraz elementy ulegajgce zuzyciu (olej,
wkiady filtrow, uszczelnienia, przewody gietkie itp.). Na elementy kooperacyjne
firma Hydromega udziela gwarancji na warunkach stawianych przez kooperanta.
Pozostate naprawy przyjmowane bedg do realizacji w terminie nie krotszym niz

trzy dni od daty zgtoszenia reklamacii.

Firma HYDROMEGA nie odpowiada za uszkodzenia powstate w wyniku ztej eks-
ploatacji i konserwacji urzgdzenia oraz nie przestrzegania zalecen niniejszej in-

strukciji.

Dokonywanie samowolnych przerébek w urzgdzeniu jest niedopuszczalne i po-

woduje cofniecie gwarancji na catos¢ urzgdzenia.

Podstawowym warunkiem prawidtowego dziatania urzgdzenia jest utrzymywanie

wiasciwego poziomu oleju hydraulicznego oraz jego czystosci.

Okres gwaranciji liczony jest od dnia odbioru maszyny a jego dtugos¢ okreslana
jest kazdorazowo w Swiadectwie Kontroli Jakosci stanowigcym jednoczes$nie kar-
te gwarancyjng urzadzenia. Dlugos¢ okresu gwarancji liczona jest w oparciu o
jednozmianowy system pracy (tzn. 8 h. w ciggu doby) co oznacza, ze okres 12
miesiecy obejmuje 2880 roboczogodzin pracy urzgdzenia. Miniecie ktdregos z
okresow gwaranciji (np. 12 miesiecy lub 2880 rh) powoduje jej wygasniecie, przy
czym urzgdzenie pozostaje pod dalszg opiekg serwisu pogwarancyjnego. W
przypadku pracy wielozmianowej, dla zachowania 12-0 miesiecznego okresu
gwarancji stosowac¢ sie nalezy do terminéw przeglgddéw okreslonych w Karcie

Ewidencji Przeglagdow Gwarancyjnych i Pogwarancyjnych jako ciezkie warunki

pracy.

Agregat hydrauliczny podlega przeglgdom okresowym, co odnotowywane jest w
Karcie Ewidencji Przegladow Gwarancyjnych i Pogwarancyjnych. Przeglady gwa-
rancyjne (w okresie trwania gwarancji) sg obligatoryjne i niezalezne od biezgce;
konserwaciji, prowadzonej przez uzytkownika, a ich dokonanie jest podstawowym

warunkiem gwarancyjnym. Obowigzek pisemnego zgtoszenia gotowosci i zlece-
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nia dokonania przegladu gwarancyjnego spoczywa na uzytkowniku urzgdzenia.
Zgtoszenia nalezy dokonaé¢ w formie pisemnej, z co najmniej siedmiodniowym
wyprzedzeniem na adres Producenta. Nie dokonanie przegladéw gwarancyjnych

powoduje cofniecie gwarancji na cato$¢ dostawy.

Napraw i przegladow gwarancyjnych moze dokonywac jedynie serwis firmy Hy-

dromega lub jej autoryzowani przedstawiciele.

Dokonanie okresowego przeglagdu nalezy odnotowac¢ podpisem i pieczatkg ser-

wisu w Karcie Ewidencji Przeglagddéw Gwarancyjnych i Pogwarancyjnych.

8.  Transport urzadzenia

Przed transportem oprézni¢ zbiornik z oleju

Do zatadunku i rozladunku urzgdzenia nalezy stosowac sie do procedur i $rodkéw bez-

pieczenstwa stosownych dla tego rodzaju czynnosci.

Urzgdzenie nalezy transportowac z zachowaniem warunkow BiHP.
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9. Wykaz zatagcznikéw

1. Rysunek zasilacza hydraulicznego
ze schematem hydraulicznym

2.  Wykaz elementow

3.  Protokot z prob fabrycznych

4.  Schemat elektryczny

5. Deklaracja CE

6. Wybrane karty katalogowe

7.  Ewidencja przegladéw gwarancyjnych

HM/5420-2062

WE-HM/5420-2062

SP/00883/G/20.FAT

HM/2520-2065
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Dane techniczne:

- ci$nienie maksymalne:
- wydajno$¢ pomp:

- moc silnika:

- napiecie zasilania:

- napiecie sterowania:

- pojemnos¢ zbiornika oleju:

- medium:

- masa bez oleju:

- masa robocza:

- dokfadnos¢ filtracji:

- wyjécia A1, Bl1:

- wyjécia A2, B2, A3, B3:
- chtodzenie powietrzem

UWAGI

6| @
T o) ﬂ_ﬁ

A-A (1:10)

—

SN

90 bar

ca 70 dm3/min + 20 dm3/min

15 kW

3x400V / 50Hz

24V DC

120 dm3

olej hydrauliczny HLP 46

ca 450 kg

ca 560 kg

10 pm

szybkozigcza suchoodcinajgce 3/4'
szybkozigcza suchoodcinajace 1/2'

1. Do rysunku nalezy wykaz elementéw HM/5420-2062

Kontrakt nr

120dm> e

SP/00883/G/20
. . Nazwa
NR Opis zmiany Data Zatw
Materiat: Masa: Data Nazwisko N>m_r>ON _/\_OW__IZ< \_ m —A<<
rojektowa 2020-05-14 MMa
- 200 kg e Ztozenie
Konstruowat 2020-05-14
Podziatka: Format: Sprawdzit 2020-05-14
1:10 AP Zatwierdzit 2020-05-14 N rys. Arkusz
EVBIEEIVIEE ® Fo_.mmwwwmwmw IZ\WLNO:NOON 1/1
HYDROMEGA sp. z 0.0. fax (058) 746 36 96 | £aSt- ys: Rewizla: A

81-969 Gdynia ul. Czechostowacka 3

Zast.przez rys.

Wiascicielem dokumentacji jest HYDROMEGA sp. z 0.0.
Udostgpnianie i kopiowanie tylko za zgoda wlasciciela.

Tolerancje ksztaltu i potozenia - PN-EN 1SO 1101:2013-07E
Odchytki wymiaréw nietolerowanych - PN-EN 22768-1:1999-m




Projekt. MMa /
Konstr.  HYDROMEGA 2
Kreslit
Weryfikowat | DK PROJEKTOWANIE o
Zatwierdzil PRODUKCJA ¢« SERWIS
Wykaz elementéw nr WE-HM/5420-2062 Zast. rys.
Symb.
- - zmian
Zasilacz mobilny 15 kw Y
Masa |Podz |Format Pow w m’ NR RYS. Str. | 1l.str.
Ad 1 2
B WE-HM/5420-2062
L Nazwa czesci Wyrdznik Norma Ilos¢ Uwagi
P- Name Type Stand. Quant. Notes
1 2 3 5 6 8
Silnik elektryczny 15kW, HMC3 160M-4, 15kW, HOYER 1
1. | 3x400V/50Hz, 15000br/min, 3x400V/50Hz, IE3
B5/V1, IE3
5 | pompa zebata 2-strumieniowa 32PZWA4-52x16 WPH 1
3 Sprzegto SPIDEX A38/45.42H7-N3 Alu R+L 1
' Spider 92Sh
4 Lacznik RV350/173/465 R+L 1
5 Zawor zwrotny S15A1.0 PONAR 1
6 Zawor zwrotny S10A1.0 PONAR 1
Filtr powrotny HM/54-07/-RF-50- | RF50-10-1 HM 1
7. |10-1 (z czujnikiem zabrudzenia
analogowym - manometr)
Chtodnica MG AIR 2024K 252424301 EMMEGGI 1
8. 1252424301 24V
WIew oleju z filtrem oddechowym | WO25F-10 HM 1
9. | HM/54-05/-WO25F-10
10 Zbiornik HM/542-2060-1 HM 1
11 Ptynowskaz z czujnikiem poziomu | PGA254E1 HM 1
" | HM/54-03.01/-254E1-0-S-G-0-12
Wylacznik termiczny do PGA-TW-70CNC HM 1
12. | ptynowskazow 70 st. C; normalnie
otwarty; typu PGA-TW-70CNC
13 Zawor przelewowy DBDS20G-90 PONAR 1
14 Zawor przelewowy DBDS20G-80 PONAR 1
15 Manometr fi63, 0-160bar SPG 063-00160-01-P-B04-F STAUFF 2
16 Proporcjonalny 3-drogowy WDUD10-03/25 PONAR 1
" | regulator przeptywu
17 Proporcjonalny 3-drogowy WDUD10-03/90 PONAR 1
" | regulator przeptywu
18 rozdzielacz 4WEB6-E-32/G24 PONAR 2




Wykaz elementow nr WE-HM/5420-2062

Zast. rys.

Symb.
: : zmian
Zasilacz mobilny 15 kw Y
Masa |Podz |Format Pow w m’ NR RYS. Str. |ILstr.
A4 2 2
y WE-HM)/5420-2062
19 rozdzielacz 4WE10-H-62/G24 PONAR 1
20 szybkoztacze DN12 grodziowe QRC-FF-12-F-22L.B-BT-W3 STAUFF 1
" | gniazdo zenskie
21 szybkoztacze DN12 grodziowe QRC-FF-12-M-22LB-BP-W3 STAUFF 1
29 szybkoztagcze DN10 grodziowe QRC-FF-10-F-15LB-BT-W3 STAUFF 2
" | gniazdo zenskie
23 szybkoztagcze DN10 grodziowe QRC-FF-10-M-15LB-BP-W3 STAUFF 2
24 Rozdzielnica elektryczna + pilot HM/2520-2065 rev. A HM 1
" | sterujacy
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oznaczenie elementu:

Oplis oznaczen:

2=strona, K=kategoria czesci,

l=numer na stronie

Kolory kontrolek:

— element: styki przetaczne NO11-14, NC11-12
—2K1§j :‘ C%D - biata kontrolka
/2.2 . .
- - zielona kontrolka
< L
a numer linii 234 %%D - zb61tta kontrolka
—2X1. . zacisk z bezpiecznikiem, nr. 6 w grupie 2X1 G%D - czerwona kontrolka
2A[] C%% - niebieska kontrolka
—W101x) oznaczenie kabla: W101
oznaczenie zyty: kabel W10l zyta 3 .
Kolory przewodow:
- zacisk nr. 1 w grupie 2X2
—-2X2 .| Obwody mocy - czarny
- kontynuacja numeru linii Obwody sterowania
o pradu przemiennego - czerwony
-2K1 .
[:32“* element: cewka Obwody sterowania
kontynuacja linii na stronie 40, kolumna 1 pradu statego - ciemno-niebieski
—
/1.8 /401 Przewdd ochronny - zielono-zdity
14
;; 1 12,0 11
’ Przewdd neutralny - niebieski
L element: typ tacznika
lokalizacja tacznika : 2 = strona, 1 = kolumna
k
fomtrakt nr SP/00883/G/20 Format A4 % Zas. hydr. AH-I 15kW prop.
® Data Nazwisko
HYDROMEGA tel. (058) 664-72-71 05.2020 W.S Schemat elektryczny rev. A
HYDROMEGA sSp. z 0.0. 664-77-04 Konstr . Y Nr orys. Arkusz
81-969 Gdynia ul. Czechostowacka 3 fax. (058) 664-72-92 kroe, [05.2020 W.S. HM/2520-2065 2112
Wiascicielem dokumentacji jest HYDROMEGA sp. z o.0. Dziat Handlowy tel. (058) 664-72-65 Zast. . Z t. B
Udostepnianie i kopiowanie tylko za zgoda wiasciciela Zl e r Opis zmiany Zatw |[Zatw 05.2020 W.S. s e @s prees rvs

1

w

4

6




| 2 3 | 4 | 5 | 6 3
SCHEMAT BLOKOWY
HPU 0w
ALk
AM1 X/+ } | ROZDZIELNICA
|
5M1 A
/‘
28
\
5B1 1
)
5B2 7
ﬁgdﬂjdﬂﬂ
R AT 4%2
N
7v1 7Y3 7Y5 AH T
| | 4%3
RN 5
AT ]
7Y2 7Y4 7Y6 BN |
1] ¢ KASETA
| /(“\ ‘ STEROWNICZA
AT
7Y7 7Y8 A
\ )
/‘
—y =W
4X1
WTYCZKA
Nie skalowac ZASILANIA
fontrakt nr SP/00883/G/20 Fommar A4 """ Zas. hydr. AH-I 15kW prop.
HYDROMEGA ° tel. (058) 664-72-T O];ata202ONazv\:iSSko Schemat elektryczny rev. A
HYDROMEGA Sp. z 0.0. Konstr . *Tt  Nrorys. Arkusz
81-969 Gdynia ul. Czechosiowacka 3 fax. (058) 664 Kresl 05.2020 W.S. HM/252 0—2 O 65 3 / 12
s s o OO 5 e oy (0] 1S | 052020 w.s. Pt e
: \ ’ \ ; \ ; \ ; \ ’ ' 8




1 ) 3 4 5 3 7 §
L1l
L2
L3
N
©
I
N |
—4F]1 - RN\ Ve W —4F2 =& _ A o v = _ = ™
31A " < N% i R BN 4F3ﬂ}gl’% 4F4JL3L
LT ST > 0 © 16AIA\ C2: N ) N 2a" | TS
2 |46 R = |
~ ~ \L\
~ o=z T
3 3 5| =
— N ™ ™ ™ ™ sl
A 4 4
3|
—-4K1 L1 L2 L3 N
N
A= Al =
I S0
(- ™ n ~ o : — ™ n — ™ n — ™ 0 ’7 pE—‘ i N
401 & L 4 5 WO \O -8K1 -8K2 -8K3 :
R SR e R e -4 -4 - -4 | ac
808 o < o o of /8.1 | 4 o /8.2 (| 4 o /8.3 | < o ‘ -4T1 e -
. 10A DC
i o
\
‘ L+ T /5.1
| L—— 8 /5
: o o ol ~ N N |
f > bl = o = > |
53 : : : :
o 2} 2" a9 2}
\ \ \ \ \
W0 <= o o = E\/ —W1 E\/ oy Hy o W2 ~ o, « Bi\/ ‘ ‘
7 A 7 . .
i i i i i
| L R R T | |
} LI =T = ¥ R=) = I -4AX2 4| o &1 -4X3 4 « EJ;
| ) I R N R
—4x1 a9 4 o= A : ‘ / Y ! | r - ! r - !
e s | \HA) R
VL EL/ R Gniazdo Gniazdo
L \ serwisowe I serwisowe IT
_ _ . 230V 50Hz 230V 50Hz -
Zasilanie gitdwne P:15kW 16A 161 AT RS
3x400V 50HzZ T: 28A /5.6 =—T—==
Kontrakt E t N
ontrerE SP/00883/G/20 orne Ad " zas. hydr. AH-I 15kW prop.
HYDROMEGA X e o bata _flazuisko Schemat elektryczny rev. A
HYDROMEGA Sp. z 0.0 6 Konstr 05.2020 W.s. Nr rys. Arkusz
81-969 Gdynia ul. Czechostowacka 3 fax. (058) 664 Kresl 05.2020 WwW.S. HM/2520_2O 65 4 / 12
Wiadcicielem dokumentacji jest HYDROMEGR s Dzial Handlowy tel. (058) 664-72-65 zZast. s. Zast. s.
Udostepnianie i kopiowanie tylko za zgoda wiasciciela > T Opis zmiany Tatw batw 05.2020 W.S. ry przez ry

I
1 2

w

4

6




I | | | !
|
l } l l l -5T1  -5M1 |
| | |
. -5B1 l | -5B2 l ! :
| A I /I s )
| L | | | | :
| | | 1 | |
| 7 | | 7 | | !
o LN I B T o fnd I A [ [ I DR !
—W3 -~ o WA ) —W5 - ~ o W6
12
-5X- o
— N ("7? < n @? l\? o]
/4.8 L /6.1
- SR
-5F1 - -4K1
GAFJL(‘\—’\ - /4.7 .
o =
a
-5K1 * -5K2 * -5K3 ©
~N N ~N
/4.8 =8 4 J J 8 /6.1
Krytyczny Krytyczna Wysoka Chtodnica Kontrola
poziom temperatura temperatura 24V DC faz
oleju oleju oleju P: 0,110kwW
(sterowanie I: 3,8A
/6.3 14, /6.3 14, chiodnica) /6.3 14,
Ve 3 lz 11 Ve 3 lz 11 (60-48°C) Vo3 iz 11
/8.7 24 /8.8 24 /8.5 22|
/8:7Fr 21 /SZSFF 21 /8:5ﬁr 21
K kt E t N
onbrakt o SP/00883/G/20 orma A4 " Zas. hydr. AH-I 15kW prop.
HYDROMEGA X s st bata _flazuisko Schemat elektryczny rev. A
HYDROMEGA Sp. z 0.0. Konstr 05.2020 W.S. Ky rys. Arkusz
81-969 Gdynia ul. Czechostowacka 3 fax. (058) Kresl 05.2020 WwW.S. HM/ 2 52 O _2 O 65 5 / :I- 2
Wiascicielem dokumentacji jest HYDROMEGA s Dzial Handlowy tel. (058) 664-72-65 Zast. . Z t. B
Udostepnianie i kopiowanie tylko za zgoda wiasciciela Zl e r Opis zmiany Zatw |[Zatw 05.2020 W.S. s e @s prees rvs

! ! ! R ! ! !
1 2 4 5 b 1 8

w




16 7.1 KASETA |
45 STEROWNICZA ‘
/7.1
1 8—-POZYCYJNA ‘
-6S3
E-/ |
STOP
17 ‘
654, I |
e |
START
: |
n O
-6X
— N o™ aa wn O
a
< n < © —8K1
— — — /8.1 -
0 A= ST
-8K2 681 gl ] -5K1 L\
/8.2 ;1 E-STOP <uﬁ Nf /5.2 -
/5.8 =1 /7.1
o3
-5K2 L\
/5.3 .
Q
N3
-5K3 \_\
/5.6 .
I
-6K1 =
g
/5.8 8 I 8 /7.1
Praca Linia Sterowanie
silnika E-STOP silnika
14
/8.1 =
g1 12 1
K kt F t N
onbrakt o SP/00883/G/20 orma A4 " Zas. hydr. AH-I 15kW prop.
HYDROMEGA X s st bata _flazuisko Schemat elektryczny rev. A
Konstr 05.2020 W.S. k7 Tvs. Arkusz
HYDROMEGA Sp. z 0.0. 0
81-969 Gdynia ul. Czechostowacka 3 fax. (058) 664 Kresl 05.2020 WwW.S. HM/252 0_2 O 65 6 / 12
Wiascicielem dokumentacji jest HYDROMEGA s Dzial Handlowy tel. (058) 664-72-65 Zast. . Z t. B
Udostepnianie i kopiowanie tylko za zgoda wiasciciela Zl e r Opis zmiany Zatw |[Zatw 05.2020 W.S. s e @s prees rvs

! ! ! R ! ! !
1 2 4 3 b 1 8

w




- " " " = «=-°"— " “—“—H—-—W— : 1V Y YV Y/ “
/6.4 >L6
\ KASETA
‘/6.4 45 ] [ [ ‘ STEROWNICZA ‘
10 2 ™ ™ 10 2 ™ ™ 10 2 ™ ) 1 1
- >/ - >/ - >/ 8-POZYCYJINA
| -7s1 a2 e R A R ~7R1[] -7R2(] |
‘ <« <« < < < < 1,4k 1,4k
| 2 2 ‘
| 1 | \
| -754 -785 \
‘ 1kQ 1kQ ‘
‘ 2 3 2 3 ‘
8
l__ I I N R R U R J
-7 o~ © o 3 o (: 2 :
™ n o — [Te} ~ [Te] o
— — — N ~N o~
/6.8 =L /8.1
S Q N Q © 5 © o
M 30
M 29
M 24
M 23
~ 18
L1
~ 17
L1
o —
o™ o™
/6.8 8 /8.1
—7X ¥ ¥ ¥ ¥ ¥ ¥ b
N < o Al o) o N [ee] o o fee) o~ — ~ ™ —
— — N N — N N — —
—W8 IS —WlQ o W12 « = W14 = IS )
“W9 A« “Wlld o “W13 A« “W15 A o o
[ e | I | | I | Y r-T1T-~~>""(~~~>~>= - - - -~ N T T | s e |
! = I Pl = I | = Lo = L = = |
=7Y1 X B X -7Y2) 1-7Y3 X B X -7Y4; 1-7Y5 X B X -TY6, | _qyy ' _7vs ‘
| | I I | | | L |
1 ] b 4 b 4 o B w
! ! | ! ! | ! ! | | L |

fontrakt nr SP/00883/G/20 Fommar A4 Zas. hydr. AH-I 15kW prop.

HYDROMEGA ° tel. (058) 664-72-T O];ata202ONazv\:iSSko Schemat elektryczny rev. A

HYDROMEGA Sp. z 0.0 Konstr Nr rys. Arkusz
81-969 Gdynia ul. Czechostowacka 3 fax. (058) 664 Kresl 05.2020 W.S. HM/2520_2O 65 7 / 12
res
Wiascicielem dokumentacji jest HYDROMEGA s Dzial Handlowy tel. (058) 664-72-65 Zast. rys. Zast.przez rys.
Udostepnianie i kopiowanie tylko za zgoda wiasciciela r Opis zmiany zatw |Zatw 05.2020 wW.S.
! ! ! R ! ! !
1 2 3 4 5 b 1 8




1 2 3 4 5
/7.8 ~1
A
—-4F1 -851
/4.3 Test
n lampek 4
41
m 5 g NI ] 3
-5K3 -4F1 -8531 -5K1 -5K2
/5.6 4| « /4.3 /8.6 /5.2 . /5.3 .
~ <« N N o ~N N
-6K1 "¢
/6.3 .
—
™
™
it
-8KT1
/8.4 ® © - S P p 3
35 37
[32] rr?) — —
— ~N ~N
-8K3 -8K1 -8K3 7 -8K2 i
/8.3 /8.1 /8.3 /8.2
— ™ N ~N
3 - S
2 < 2 a1 X1 X1 X1 X1 X1
-8K1 -8K2 -8K3 -8KT1 -8H1 -8H2 -8H3 -8H4 -8H5
[ﬁ [lj Elj XEE Q? ¢ Q QS QS
N N N A2
)7 o8 < < < X2 X2 X2 X2 X2
PI stycznik PI stycznik PI stycznik Opdznienie Zasilanie Przeciazenie Krytyczny Krytyczna
gtoéowny A Y Y/A BIAELY - OK silnika poziom temperatura
CZER - ZLE oleju oleju
1 2 1 2 1 2 16
/4.3 =— /4.3 =— /4.4 =— /8.3 =29
/4.32— 2 /4.32— g /4.42— 2 /8.3 L8419
R SERESY Jea 13 13 Jaa 13 1s
21 22 g3 21 22 Jg.o 21 22
)g.2 33 | 34 U333, 34 "©33 ) 34
Kontrakt F t N
ontrerE SP/00883/G/20 orne Ad " zas. hydr. AH-I 15kW prop.
i sk
HYDROMEGA X s st Pata Hazwisko Schemat elektryczny rev. A
. (058) 664-7 Konstr 05.2020 W.S. Nr rys. Arkusz
HYDROMEGA sp. z 0.0. N
81-969 Gdynia ul. Czechostowacka 3 fax. (058) 664 Kresl 05.2020 WwW.S. HM/2520_20 65 8 / 12
Wiascicielem dokumentacji jest HYDROMEGA s Dzial Handlowy tel. (058) 664-72-65 Zast. s. Zast.p s.
Udostepnianie i kopiowanie tylko za zgoda wiasciciela > T Opis zmiany Tatw batw 05.2020 W.S. ry rzez ry
I I I

1

w

I
4

6




1 | 2 | 3 4 5 3 7 8

Rozdzielnica - widok zewnetrzny
400x600x210mm, IP6O6
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Lista materiatowa Strona 1
Nr Nazwa Ilosc Numer artykuizu Oznaczenie Wytworca
1 Samoczynny wytacznik silnikowy PKZMO0-32 1 PKZMO0-32 + NHI-E-11-PKZO -4F1 EATON
2 |Wytacznik: nadpradowy z modulem réznicowym 1-pol+N 30mA, 6kA, 1 CKN6-16/1N/C/003-A -4F2 EATON
3 |Wytacznik nadpradowy AC 3-pol+N 6kA, C-Char. 1 CLS6-C2/3N -4F3 EATON
4 |FAZ-C2/2 Wylacznik nadpradowy 2p 1 FAZ-C2/2 —4F4 EATON
5 Przekaznik kontroli fazy 3+N 1 CKF-316 -4K1 F&F
6 |Wytacznik gidéwny 6pol. modl 1 OT80F3C -40Q1 ABB
7 |Rekojes¢ wylacznika gidwnego 1 OHB65J6E011 -401 1 ABB
8 Zasilacz 2faz 400VAC/24VDC 1 NDR-240-24 —4T1 Mean Well
9 |Wtyczka 3+N+PE 1 035-6 (63A 5P 400V IP67) -4X1 PCE
10 |Gniazdo 2+PE 2 1040-Ob + 106-0Oh -4X2,-4X3 PCE
11 |Wytacznik nadpradowy AC 1l-pol 6kA, C-Char. 1 CLS6-C6 -5F1 EATON
12 |Przekaznik 2P z podstawka 3 788-312/003-000 -5K1,-5K2,-5K3 WAGO
13 |Lampka diodowa 24 V AC / DC, zielona 1 PLML2L24 -6H1 GIOVENZANA
14 |Przekaznik 1P z podstawka 1 857-304 -6K1 WAGO
15 |Przycisk bezpieczenstwa 1R 1 M22-PVT-K02-BVP -651 EATON
16 |Przycisk bezpieczenstwa 1NC 1 PPFN1R3N -652 GIOVENZANA
17 |Przycisk czerwony STOP 1NC 1 PPRN1/STOP -653 GIOVENZANA
18 |Przycisk zielony START 1NO 1 PPRN2/START -654 GIOVENZANA
19 |Przetacznik wielopotozeniowy (1->0-2) 1INO«+1NO 1 PSMB2T1 -7s51 GIOVENZANA
20 |Przelacznik wielopolozeniowy (1->0-2) I1NO«+1NO 1 PSMB3T1 =752 GIOVENZANA
21 |Przetacznik wielopotozeniowy (1->0-2) 1NO«+1NO 1 PSMB4T1 -7S3 GIOVENZANA
22 |Potencjometr 1kQ 2 PPPTNBL1K -754,-7S5 GIOVENZANA
23 |Zestaw lampka sygnalizacyjna biata 1 M22-L-W + M22-A4 + M22-LED-W -8H1 EATON
24 |Dioda LED,czerwona montowana do piyty czolowe] 1 M22-LED-R —8H2 EATON
25 |Zestaw lampka sygnalizacyjna czerwona 3 M22-L-R-LED-BVP -8H3, -8H4, -8H5 EATON
26 |Cewka przekaznika ze zwloka przy wzbudzeniu 1 93.21.0.024 + 34.51.7.024.0010 -8KT1 Finder
27 |Stycznik mocy 3P+1Z, AC-3 7,5kW/400V 3 DILM17-10-EA(RDC24) + DILM32-XHI11l -8K1l, -8K2,-8K3 EATON
28 |Zestaw przycisk czarny bez samopowrotu 1 M22-D-S-K20-BVP -851 EATON
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. SP/00883/G/20.FAT
(HYOROMEGA_ FAT PROCEDURE

GDYNIA - PL Page 1/5

HYDROMEGA )

Program prob
fabrycznych

MOBILNY ZASILACZ HYDRAULICZNY

15 Kw
SP/00883/G/20
Typ: SP/00883/G/20
Nr fab.: HM/353905/20
HYDROMEGA sp. z 0.0. tel. (0-58) 664-72-71
81-969 Gdynia 664-77-04
ul. Czechostowacka 3 fax. (0-58) 664-72-92

Bank account: PKO BP | O/Gdynia 10201853-602002-270-1 Sales Dept. tel. (0-58) 664-72-65 w.17



HYDODROMEGA ¥ SP/00883/G/20.FAT

FAT PROCEDURE
GDYNIA - PL Page 2/5
Spis tresci:
1. WPROWADZENIE 3
1l. WARUNKI PROB 3
11l. MIEJSCE PROB 3
IV. PRZYGOTOWANIE ZASILACZA DO PROB: 3

V. PROBY: 3




. SP/00883/G/20.FAT
(HYOROMEGA_ FAT PROCEDURE

GDYNIA - PL Page 3/5

. Wprowadzenie
Program prob dotyczy mobilnego zasilacza hydraulicznego 11 kW.
Nr seryjny HM/353905/20

Dokumentacja

- HM/5420-2062 - rysunek ztozeniowy
- HM/5420-2062-1 - schemat hydrauliczny
- WE- HM/5420-2062 - wykaz elementéw do w. w.

[I.  Warunki préb
Podczas préb uzywac oleju hydraulicznego HLP 46.

Temperatura oleju podczas préb 20 + 70°C.

lll.  Miejsce préb

Warsztat HYDROMEGA

IV. Przygotowanie zasilacza do proéb:

1. Sprawdzi¢ poprawnos¢ potgczen hydraulicznych zgodnie ze schematem
HM/5420-2062

V. Préby:

Sprawdzi¢ nastawy zaworéw zgodnie z ponizszg tabela.
Sprawdzi¢ dziatanie chtodnicy.

Sprawdzi¢ dziatanie termostatu.

Sprawdzi¢ dziatanie czujnika poziomu oleju.

PwnE



—® SP/00883/G/20.FAT
HYDROMEGA FAT PROCEDURE
GDYNIA - PL Page 4/5
Raport z préb:
Urzadzenie: Zasilacz hydrauliczny obrotu ktadki 30.05.2020

Typ: SP/00883/G/20
Nr fab.: HM/353905/20

Miejsce préb: Stanowisko préb w siedzibie firmy Hydromega.

Olej: HLP 46 klasa czystosci NAS8

Temperatura zewnetrzna: 18°C

Temperatura oleju: 30°C

Lp. Procedura Uwagi
Sprawdzenie zasilacza pod wzgledem zgodnosci ze schematem elektrycznym i hydraulicznym.
El. Zgodne z wykazem OK
Orurowanie OK
Sterowanie elektryczne OK
A
Ogledziny zewnetrzne OK
Malowanie: OK
Czystos¢ zbiornia OK
Wyniki préb:
Zawor Duza sekcja pompy (Al; B1)
bezpieczenstwa | 90 +/- 5% bar | Nastawiono 94bary
pompy (26.1)
Zawor Mata sekcja pompy (A2: B2, A3;B3)
bezpieczenstwa | 80 +/- 5% bar | Nastawiono 84bary
pompy (26.2)
max. Przeplyw 65!/min@ 80bar
g | Mawysciach | 68+/-5% | dm?min | 62l/min@90bar
Al/B1
max. Przeptyw na 21l/min@70bar
wyjsciach 21 +/-5% | dm%min | 14/min@80bar
A2 /B2
max. Przeptyw na 21l/min@70bar
wyjsciach 21 +/-5% | dm® min |14//min@80bar
A3 /B3
Pobor pradu 31A
przez silnik 9 28+/- 10% A
przy 90 bar
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Uwagi ogdlne:
C
D Inzynier przeprowadzajgcy proby Marcin Mankiewicz
TEST WITNESSED AND RESULTS VERIFIED:
Date: 30.05.20 Date: Date:
Sign.: Sign.: Sign.:




Deklaracja wigczenia maszyny nieukornczonej

W stosunku do maszyn przeznaczonych do wbudowania w inng maszyng, W rozumieniu dyrektywy
maszynowej 2006/42/WE, zatgcznik I, 1.B

Wytwérca:
nazwa: Hydromega Sp. z 0.0.

adres: ul. Czechostowacka 3, 81-969 Gdynia

niniejszym deklaruje, ze wyrob:

Mobilnv zasilacz hvdrauliczny 15 kW / Nr fabr. HM/3353905/20

spelnia wymagania nastepujacych wymagan zasadniczych Dyrektywy Maszynowej (2006/42/WE). wprowadzonej do prawa
polskiego Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki z dnia 21 pazdziernika 2008 r. w sprawie zasadniczych wymagan dla
maszyn (Dz. U. 2008 Nr 199, poz. 1228)
, oraz
1. jest wprowadzony do obrotu wylacznie w celu wbudowania w maszyne lub do potaczenia z inng maszyna i
ze jego oddanie do uzytkowania jest zabronione do chwili gdy maszyna. do ktérej ma by¢ wbudowany, uzyska
deklaracje zgodnosci WE z wymaganiami Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE
3. przygotowano dokumentacje techniczng zgodnie z zatacznikiem VII B Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE

oraz spetnia wymagania nastepujgcych norm zharmonizowanych:

. PN-EN ISO 12100-1:2005 Bezpieczenstwo Maszyn. Pojecia podstawowe, ogdine zasady projektowania. Podstawowa
terminologia, metodyka

. PN-EN ISO 12100-2:2002 Bezpieczenstwo Maszyn. Pojecia podstawowe, ogoine zasady projektowania. Zasady
techniczne

. PN-EN ISO 14121-1:2008 Maszyny. Bezpieczenstwo. Ocena ryzyka.

=  PN-ENISO 13849-1:2006 Bezpieczenstwo maszyn. Elementy sterowania zwigzane z bezpieczenstwem.

®  PN-EN 982: 1998 Wymagania bezpieczenstwa dotyczace uktaddéw hydraulicznych i pneumatycznych iich elementow

Gdynia, 30.05.20

miejsce, data Upowazniony do sporzgdzenia

HYDROMEGA spb: Q.8

deklaracji w imieniu producenta




Dat a

I temunber....:

5541601200

TL
LA
1 e
% . o
EB =
oz O
EG E;— <
T
L]
¥
E LB
L
AC = 313 DB = ML6 EG = 36 GD =8 L =654 LE = 639 P = 350 TB = 218
AD = 276 E = 110 F =12 H = 160 LA = 14 M = 300 S =4-A18.5 TL = 162
D =42 EB = 100 G =37 HB = 221 LB = 544 N = 250 T =5
Ver si on Mechani cal design Beari ng
TYPe. . o HMC3 160L- 4 Frane size...............: 160 DE Bearing..................: 6309-7Z/C3
Desi gn. . ............ Induction notor Munting.................: B5 NDE Bearing......... 6309- 27/ C3
Standardserles .......:. | EC 60034 Raincap.................: No Fixed bearing...............: DE
Phase / Vol tage range ....... 3~/ Low Protection class.........: | P55
Cooling nethod...........: |IC411/ TEFC Terninal box
El ectrical design External grounding.......: Yes Tbhox position.. ....... Top
Efficiency.................: | E3 Drain hole...............: Yes Cabl e entrydlrecllon......: Ri ght (from DE)
Pole.......................1 4 Frane material...........: Cast lron Cable entry
Power at 50 Hz (kW........: 15,0 Mat eri al approval........: None Main.....................7 2 Xx MOx1,5
Hz. o 50 Shaft. | EC standard Met al bl i ndcaps
Vol tage. . 400VD/ 690VY Key. . d osed key AccessOry................. 2 x MOx1,5
W ndi ng voltage 400VD/ 690VY 50 Hz Bal anci ng Hal f key bal anci ng Met al bl i ndcaps
Power out put (kW ........... 15,0 Vi bration class ..... Qade-A Connection type.. ......: Delta (D)
DUty. ..ot S1 Wei ght (kg)..............: 151 Ter m nal boardthread L.....1 6-MB
Insulation class...........: F
Tenperature rise...........: B Test val ues
Environnent condition Rotor inertia (kgnt)........: 0,13
Anbient temp. min. (°C)..: -20 Noi se level (dB(A)).. 70
Anbient tenp. max. (°C)..: 40 No load current (A).. 12,0
Altitude (nmtr up to).....: 1000 Wnding resist. (ohnj.. 0,58
Mot or protection Starting tinme (sec.)... 0, 08
Thermal protection main....: PTC 3x 155 dgr Tenp. rise winding (K). : 66
Thermal protection second..: None Tenp. rise surface (K)......: 40
Space heater...............: None
Tenperature detector.......: No
SPM .. ... No
IRwre. . No
Troplcal |nsul atlon No
Expl osi on protection
According to...............: None
Type of protection.........: None
Gener al
Direction of rotation......: cw
Painting...................: RAL 9005 doss 10
Naneplate..................: Ml tivol t age
Special packing............: No
Special requirenents.......: No
Rated power (kW . .....: 15,0 14,6 18,0 17, 4
Frequency (Hz) ... .. ..: 50 50 60 60
Voltage (V) . ........: 400 690 380 660 480 830 440
Connection . ... ......: D Y D Y D Y D
Full load current (A) 28,5 16,4 29,5 17,0 28,5 16,4 29,5
Speed (rpm) .. ... ....: 1470 1470 1760 1760
Power factor cos(phi) . 0, 83 0, 84 0, 83 0, 85
Efficiency, 100/75/50 (% 92,1/92,4/91,8 92,1/92,4/91,8 92,1/92,4/91,8 91, 6/91,9/91, 2
Ist/In . ... ... ......: 9,1 8 9,1 8,4
Full | oad torque (Nm 97,0 94,0 97,0 94,0
Tst/Tn . ... ... ... ... 3,2 3,0 3,2 2,8
Tmax /Tn .. .. ... 3,4 3,2 3,4 3,0
DUty ... s1 s1 s1 s1
Anbient tenp. (°C) .....: 40 45 40 45
08/ 09- 17 www. hoyer notor s. com

Data are not binding. Hoyer reserves the right to inplenent changes without notice. The extent
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Zawor przelewowy sterowany WK
eanwise bezposrednio typ DBD 450 610
WN6, 10,20 | do 63 MPa |do 250 dm¥min 05.2017
KARTA KATALOGOWA - INSTRUKCJA OBStUGI
ZASTOSOWANIE
Zadaniem  zaworu  przelewowego  sterowanego
bezposrednio  typ DBD... jest  ograniczanie
maksymalnego ciSnienia w catym uktadzie

hydraulicznym lub w okre$lonej jego czesci. Zawér
przelewowy typ DBD... w  zaleznosci od
przewidywanego sposobu zabudowy w ukfadzie,
wykonywany jest jako wkrecany (wersja nabojowa), do
montazu na rurach (wersja gwintowa) lub mocowania
na ptycie przylaczeniowej (wersja ptytowa).

OPIS DZIALANIA

hi!-
-

DBDS10K13/100

Gtéwne elementy zaworu przelewowego typ DBD... to:
korpus z gniazdem zaworu (1), sprezyna (2), nastawa
ciSnienia z elementem nastawczym - Sruba z gniazdem
szeSciokatnym (3), pokrettem lub pokrettem z zamkiem (4),
element roboczy — grzybek (5) dla wszystkich wersji na
ciSnienie do 40 MPa lub kulka (6) - tylko dla zaworéw
wielkosci nominalnej 10 (WN10) w wersji na cisnienie do
63 MPa.

Nastawianie ciSnienia otwarcia zaworu realizowane jest
poprzez zmiane napiecia sprezyny (2) przy pomocy
nastawy cidnienia (3) lub (4). R6znym zakresom reguladiji
cienienia otwarcia odpowiadajg inne sprezyny (2)
(wymienne). W celu wyeliminowania drgah zaworu
stosowany jest element ttumiacy (7) lub (8).

Typ DBD

WK 450 610

05.2017



DANE TECHNICZNE

Ciecz hydrauliczna olej mineralny
Wymagana klasa czystosci oleju ISO 4406 klasa 20/18/15
Lepkos¢ nominalna cieczy 37 mm? /s w temperaturze 55 °C
Zakres lepkosci 2,8 do 380 mm?/s
zalecany 40°C do 55°C

Zakres temperatury cieczy (w zbiorniku)

max -20°C do +70°C
Zakres temperatury otoczenia -20°C do +70°C
o WN6 WN10 WN20
Max ci$nienie pracy 20 MPa &3 MPa 20 MPa
Max ciSnienie w kanale T 31,5 MPa

WYMAGANIA MONTAZU | EKSPLOATAC)I

1. Zawoér nalezy uzytkowac tylko w petni sprawny.

2. Podczas eksploatacji nalezy utrzymac zalecang w
niniejszej Karcie Katalogowej - Instrukcji Obstugi
lepkos¢ cieczy hydraulicznej.

3. Aby zapewni¢ bezawaryjna i bezpieczng prace zaworu
nalezy systematycznie sprawdzac:

* dziatanie zaworu

* czystos¢ cieczy hydraulicznej

Ze wzgledu na nagrzewanie si¢ korpusu zaworu do
wysokiej  temperatury  zawér  powinien  by¢
umiejscowiony tak, aby wyeliminowaé mozliwos¢

przypadkowego kontaktu z korpusem podczas
eksploatacji lub nalezy przewidzie¢ odpowiednie ostony
zgodnie z  wymaganiami norm  europejskich:
PN - ENISO 13732 -1i PN - EN ISO 4413.

Dla zapewnienia szczelnosci przytacza zaworu do ukiadu
hydraulicznego  nalezy  przestrzegaé  wymiaréw
pierScieni uszczelniajacych, momentéw dokrecenia i
parametréw pracy zaworu podanych w niniejszej Karcie
Katalogowej - Instrukgji Obstugi.

Obstugujacy zawér musi by¢ zapoznany z trescig
niniejszej Karty Katalogowej - Instrukcji Obstugi.

SCHEMATY
Symbol graficzny zaworu typ DBD...

WK 450 610 05.2017

Typ DBD




WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje do montazu nabojowego: DBD...6K...; 10K...; 20K...

5S4 53 S2 51
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1-Nastawa § (Sruba z gniazdem sze$ciokatnym)

2 - Nastawa H (pokretio)

3 - Nastawa A (pokretto z zamkiem na klucz)

4 - Pierscieh uszczelniajacy o-ring - wymiary wg tabeli
ponizej

5 - PierSciefn uszczelniajacy - wymiary wg tabeli ponizej

6 - Przestrzeh na wyijecie klucza z zamka nastawy A

7 - Oznaczenie kodu wersji zaworu

wersja zaworu | o-ring poz. 4 pierscief poz. 5 ¢D1 | ¢D2 L1 L2 L3 L4
DBD...6 K... 19,2 x 3-szt. 1/komplet [17,4 x 24 x 1,5 - szt. 1/komplet| 34 60 72 1 1955 | 11
DBD..10K... | 26 x3 -szt. 1/komplet |24,7x31x2 -szt. 1/komplet | 38 60 68 11 1915 | 11
DBD..20K... |34x3 -szt. 1/komplet [31x39x2  -szt. 1/komplet | 48 60 65 | 11 |87 11

wersjazaworu| L5 | L6 | L7 S1 | S2 S3 S4 S6 @11 Md [Nm] | masa [kg]
DBD...6 K... 46 | 18 [106,5| 32 | 30 | 19 6 30 | M28x 1,5 80 04
DBD..10K.. | 46 | 18 |1025| 36 | 30 19 6 30 | M35x 1,5 140 0,5
DBD..20K... | 46 | 18 98 46 | 36 | 19 6 30 | M45x 1,5 170 1

Typ DBD -3- WK 450 610 05.2017



WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wymiary gniazd przylaczeniowych zaworow
wersje: DBD...6K... 10K... 20K...

Olo0s]4]
L27 | =
3 |, D13
B . | = ©
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- o a 7 -
SRS -l E‘;_j-p 5
S [ 1'2v5/ | S
S | ,
A5 M5 % 24 %
[21
1
L22 @D16 Q
123 L I05-45
L24
L25
L28
1 - Potozenie opcjonalne kanatu P (na obwodzie @ D14)
2 - Potozenie opcjonalne kanatu T (na obwodzie @D15)

gniazda zaworu
(wersja zaworu) @11 @12 |@D13|@D14 | @D15| @D16 | L21 | L22 |L23 |L24 |L25| 127 |L28 |«

WN6 (DBD..6K..) |[M28x15| 25 | 6 |15 | 249| 6 | 15| 19|30 | 35 |45 | 5655 65 |15°
WN10 (DBD...10K..)| M35x1,5| 32 | 10 | 185| 31,9 10 | 18 | 23 | 35 | 41 |52 |67.5+7 | 80 |15°
WN20 (DBD..20K..)|M45x 1,5 | 40 | 20 | 24 | 399| 20 | 21|27 |45 | 54| 70 |91,5+8 [110 | 20°

WK 450 610 05.2017 -4- Typ DBD



WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje do montazu ptytowego: DBD...6P...; 10P...; 20P...

S4 S3 S2 ST ?2,5
y .
o [ . - 1 ~
S : TR (P .
| |
® ORN
L1 L31
S3 2 1
4 | o _|
. .
o —if- - - - — | ~‘>
\\ i
| @
L2 | _ (skok)
N
[ —| 1- Nastawa S (Sruba z gniazdem szeSciokatnym)
— o - 2 - Nastawa H (pokretto)
N | 3 - Nastawa A (pokretto z zamkiem na klucz)
a
/C 4 - Korek dodatkowego kanatu P (przytacze manometru)
N - wymiar wg tabeli ponizej
—I 5 - Pierécien uszczelniajacy o-ring - wymiary wg tabeli
@ ponizej
L6_| L4 | (skok) 6 - Przestrzeh na wyjecie klucza z zamka nastawy A
(Oz—e15 L7
@D23 - 4 otw
# ?
P
I T P (P
A bt s
v v m oM
© €
L33 L34
wersja zaworu|  o-ring poz. 5 B1 B2 | @1 | D2 (@23 | H2 | L1 | L2 | L3 | L4 L5
DBD...6 P... 7x 1,5 -szt. 2/komplet| 45 60 | 34 60 6,6 40 | 72 | 11 | 955| 11 | 46
DBD...10P... |12,3x 2,4 - szt. 2/komplet| 60 80 | 38 60 9 60 68 11 |1 91,5| 1M 46
DBD..20P.. {22x3  -szt. 2/komplet | 70 | 100 | 48 60 9 70 | 65 11 | 87 11 | 46
wersja zaworu | L6 L7 L31 | L32 | L33 | L34 S1 S2 S3 $4 S6 | kanat (P) |masa [kg]
DBD...6 P... 18 |106,5| 80 4 15 55 32 30 19 6 30 G1/4 1,6
DBD...10P... 18 102,5| 100 4 20 70 36 30 19 6 30 G1/2 37
DBD...20 P... 18 | 98 | 135 5,5 201100 46 36 19 6 30 G1 7
Typ DBD -5- WK 450 610 05.2017



WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
plyty przytaczeniowe typ G300/01; G302/01; G304/01
dla zaworéw w wersjach: DBD...6P...; 10P...; 20P...

0,01/100
@D31- 2 otw (P, T) E
A O/ Z

H11

on sk v

@D33 - 2 otw ~
@D32 -2 pogt

L44 L45 @D36 - T14 - 4 otw

§Z5D35 T13 - 4pogt
@D34 - 4 otw

-Mx«

@@@%

B11
B12

1 - Powierzchnia przylaczeniowa zaworu

2 - Wybranie w ptycie montazowe;j (tablicy) na przytaczi
przewoddw rurowych

3 - Otwory Srub mocujacych zawor
Sruby mocujace - szt.4/komplet dostarczane sa na
oddzielne zamdwienie, wymiary i momenty dokrecenia
Srub - wg tabeli ponizej

4 - Gniazda przytaczeniowe przewoddw rurowych

5 - Wymagany stan powierzchni plyty przylaczeniowej

L42

wielko§¢ nominalna wymiary plyty

zaworu typ ptyty

(wersja zaworu) B11 | B12 |D31|qD32 D33 | D34 [qD35 |@D36 | H11 | 141 | 142 | 143 | 144
WN6 (DBD...6P...) | G300/01 45 | 60 6 | 25 [ G1/4 7 11 Mé 25 [ 110 8 94 |22
WN10 (DBD...10P...) | G302/01 60 | 80110 34 | G1/2 7 11 M8 25 | 135] 10 115 | 27,5

WN20 (DBD...20P...)| G304/01 | 70 | 100 | 20 | 47 | G1 1,5 1175| M8 | 40 | 170 | 15 | 140 | 20

wielko$¢ nominalna wymiary plyty c. d. masa plyty
zaworu typ ptyty

(wersia zaworu) L45 | L46 | LA7 | L48 | L49 | L50 | T11| T12| T13| T14| R1 [ka]
WN6 (DBD...6P..) |G300/01 | 55 |10 39 42 62 | 65 1 151 9 [ 15|25 1.5
WN10 (DBD...10P...)|G302/01 | 70 | 125|405 | 485 72,5| 80,5| 1 16| 9 | 1530 2

WN20 (DBD...20P...)|G304/01 | 100 | 20 |42 54 85 | 97 1 20 [ 13 | 22 | 40 55

wielko$¢ nominalna p . . moment dokr. Md
B typ plyty Sruby mocujace zawor o

; (dostarczane na oddzielne zamdwienie) [Nm]
(wersja zaworu)
WN6 (DBD...6P...) {G300/01 | M6 x 50 - 10,9 wg PN -EN ISO 4762 (PN/M-82302) - szt. 4 /kpl 10
WN10 (DBD...10P...) |G302/01 | M8 x 70 - 10,9 wg PN -EN ISO 4762 (PN/M-82302) - szt. 4 /kpl 25
WN20 (DBD...20P...) |G304/01 | M8 x 90 - 10,9 wg PN -EN 1SO 4762 (PN/M-82302) - szt. 4 /kpl 25

WK 450 610 05.2017 -6- Typ DBD



WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje do montazu rurowego: DBD...6G...; 10G...; 20G...

@D24 -T1 - 2 otw

S4 S3 S2 S1 @2,5
_ I \\ /'F\(
= &l S @ANER
4 ' o0
A4
® | :
L1 L31
S3 S2 lﬂ
|
[
N f
N _ i
S 1- Nastawa S (Sruba z gniazdem sze$ciokatnym)
[ —| 2 - Nastawa H (pokretto)
s . 3 - Nastawa A (pokretto z zamkiem na klucz)
N | 4 - Korek dodatkowego kanatu P (przytacze manometru)
wymiar wg tabeli ponizej
. 5- Przestrzeh na wyjecie klucza z zamka nastawy A
L6 | L4]_ (skok) @ 135
(5)—=—el5 L7 IR
#D22_, 2 pogt
[
@D21, | 2otw (P, T)
|
i
- - - - — N
¥, 5
L36 \@D23 - 4 otw
L33 L34
wersja zaworu | B1 | B2 |@D1 | ¢D2 | @D21|@D22 | D23 |@D24 | H1 | H2 |L1 | L2 | L3 |14 | L5 |L6 | L7
DBD...6 G... 45| 60 |34 | 60 |G174| 25 | 6,6 | M6 | 25 | 40 | 72 | 11 | 955|171 | 46 | 18 |106.5
DBD..10G... | 60| 80| 38 | 60 |G1/2| 34 | 9 M8 | 40 | 60 |68 | 11 |91,5| 11 | 46 | 18 1025
DBD...20G... | 70 {100 | 48 | 60 |G1 47 | 9 M8 | 50 | 70|65 | 1187 |11 | 46 |18 | 98
wersja zaworu | |31 | L32 | L33 | L34 | L35 | L36 | S1 [ S2 | S3 |S4 | S6 | T1 |kanat(P) |masa [ka]
DBD...6 G... 80 4 15 55 | 40 20 | 32 |30 | 19 | 6 30 | 10 G1/4 1,6
DBD...10 G... | 100 4 20 70 | 49 | 21 36 |30 | 196 30 | 15 G1/2 37
DBD...20 G... | 135 55120 | 100 65 | 34 46 | 36| 19| 6 30 | 18 G1 7
Typ DBD -7- WK 450 610 05.2017



CHARAKTERYSTYKI
(dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 41 mm2/s i temperatury t=50C)
Charakterystyki ciSnienia pracy w funkcji przeptywu
| wielko$¢ nominalna 6
40 —
30
g ]
= 20
Q
—7
10 7
0 25 50
Q [dm 3/min]
| wielko¢ nominalna 10 |
60 —
50
T 40
= 30 —
20— "
10 —
T ——————————]
Iy
0 30 60 80 120
Q [dm ¥min]
| wielkoé¢ nominalna 20 |
-
40 —
30 — T
g —
= 20
Q
10 = =4
___/
!_-4
0 100 200 250
Q [dm 3/min]
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SPOSOB ZAMAWIANIA

Rodzaj elementu nastawczego
sruba z gniazdem szesciokatnym
pokretto

pokretto z zamkiem na klucz

Wielkos¢ nominalna (WN)
WNé6

WN10

WN20

Rodzaj przylacza

Wersja nabojowa

Wersja z przylaczem rurowym
Wersja z przylqczem ptytowym

Numer serii konstrukcyjnej

(10-19) - niezmienne wymiary przytacza i zabudowy

seria 13

Zakres ci$nienia
do 2,5 MPa

do 5 MPa
do10 MPa
do20 MPa

do 31,5 MPa
do40 MPa

do 63 MPa (opcja dostepna tylko dla zaworéw WN10)

25

100
=200
=315
=400
=630

Rodzaj uszczelnienia

NBR (dla cieczy na bazie olejéw mineralnych)

FKM (dla cieczy na bazie estroéw fosforanowych)

= bez oznaczenia
=V

Ewentualne dodatkowe wymagania okreSlone w sposéb opisowy

(uzgodnione z producentem)

UWAGL:

Zawoér nalezy zamawiaé wg kodu, ustalonego z symboli wg powyzszego diagramu.

Symbole zaznaczone drukiem pogrubionym oznaczaja preferowane wersje wykonania
dostepne w krétkim terminie dostawy.

Przykfad kodu zaworu w zaméwieniu: DBD S6 K 13/315

Typ DBD

WK 450 610

05.2017



Zawor typ DBDS... w wersji jako zawor bezpieczenstwa
DBDS6.../...C i DBDS10.../...C z oznakowaniem CE wg:

» Dyrektywy cisnieniowej 2014/68/UE
* Dyrektywy transportowej 2000/9/WE
DBDS20.../...C z oznakowaniem CE wg:
* Dyrektywy cisnieniowej 2014/68/UE

ZASTOSOWANIE

Zawory  bezpieczenstwa typ  DBDS.../...C
stosowane sq jako kohcowe  urzadzenie
zabezpieczajace przed nadmiernym wzrostem
ciSnienia w chronionym ukfadzie (najczesciej
akumulatorze hydraulicznym).

OPIS DZIALANIA

Zawory typ DBDS.../...C posiadaja ustawiong i Zawory typ DBDS.../...C s dostgpne w zaleznosci
zaplombowang na wymagane ciénienie nastawe i od  rodzaju przylacza w  wersjach:
takie maksymalne ciSnienie jest utrzymywane przez *do zabudowy nabojowej — wersja DBDS...K/...C
zawér w chronionym ukladzie na zasadzie *z przytaczem ptytowym — wersja DBDS...P/...C
odprowadzania nadmiaru cieczy hydraulicznej. *z przytaczem rurowym  — wersja DBDS ...G/...C
CHARAKTERYSTYKI

(dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 41 mm2/s i temperatury t=50C)

Charakterystyki p - Q dla zaworéw WN6
(max przepustowos¢ zaworu dla réznych cisniefh nastawy - obszar pracy zaworu musi znajdowad sie w biatym polu

wykresu)

40

| wersja DBDS6.../...C |

30

20

10

p [MPa]

Parametry nie
50 realizowane
przez zawoér

2,5

0 5 10 1520 2530 35 40 45 50 55 60 65
Q [dm3/min]
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CHARAKTERYSTYKI

(dla lepkoéci cieczy hydraulicznej v = 41 mm2/s itemperatury t=50C)

Charakterystyki p - Q dla zaworéw WN10
(max przepustowos¢ zaworu dla réznych cisnieh nastawy - obszar pracy zaworu musi znajdowac sie w biatym polu

wykresu)

40

L 1t 1 [ T 1
| wersja DBDS10.../...C |

30

20
18

12
10
9

p [MPa]

7 Parametry nie
realizowane
5 przez zawor

2,5

0 0 20 30 40 50 60 70 8 9 100 110 120 130
Q[dm3/min]

Charakterystyki p - Q dla zaworéw WN20
(max przepustowos¢ zaworu dla réznych cisnieh nastawy - obszar pracy zaworu musi znajdowad sie w biatym polu

wykresu)

40

L 1 I 1 1 T 1|
| wersja DBDS20.../...C |

35

30

25

20

p [MPg]

15 Parametry nie
realizowane
10 przez zawér

0 20 40 60 8 100 120 140 160 180 200 220 240 260
Q[dm?’/min]
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SPOSOB ZAMAWIANIA

DBD s /

Rodzaj elementu nastawczego
Sruba nastawcza =S

(element nastawczy zamkniety kotpakiem
z tworzywa sztucznego i zaplombowany)

Wielkos¢ nominalna (WN)

WN6 =6

WN10 =10

WN20 =20

Rodzaj przylacza

Wersja nabojowa =K

Wersja z przylaczem rurowym =G

Wersja z przylqczem ptytowym =P

Numer serii konstrukcyjnej

(10-19) - niezmienne wymiary przytacza i zabudowy =1X
seria 13 =13

Ci$nienie nastawy

podaé wymagang wartos¢ ciSnienia poczatku otwarcia zaworu

Rodzaj uszczelnienia
NBR (dla cieczy na bazie olejéw mineralnych) = bez oznaczenia

FKM (dla cieczy na bazie estrow fosforanowych) =V

UWAGL:

Zawoér nalezy zamawiaé wg kodu, ustalonego z symboli wg powyzszego diagramu.

» Przewod odptywowy nie moze by¢ obcigzony cisnieniem (wolny odptyw do zbiornika).

e Zawér w wykonaniu jako zawér bezpieczehstwa DBDS.../...C przeznaczony jest dla cieczy roboczej w postacioleju
mineralnego typu HLPA0 + HLP60 (po 50%) to jest dla ptynu w grupie 2 wg artykutu 13 Dyrektywy 2014/68/UE.

Przykiad kodu zaworu w zaméwieniu: DBDS6 K 13/330 C

WK 450 610 05.2017 -12-
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Zawor typ DBD... w wersji jako zawor bezpieczenstwa
z odcigzeniem DBDPS(PH)...6.../...C i DBDPS(PH)...10.../...C
z oznakowaniem CE wg Dyrektywy cisnieniowej 2014/68/UE

ZASTOSOWANIE

Zawory bezpieczehstwa
stosowane sa jako  kohcowe  urzadzenie
zabezpieczajagce przed nadmiernym  wzrostem
cisnienia w chronionym ukiadzie (najczesciej
akumulatorze hydraulicznym).

typ DBDPS(PH).../...C

OPIS DZIALANIA

Zawory typ DBDPS(PH).../...C posiadajg ustawiong i
zaplombowang na wymagane cisnienie nastawe,
ktéra dodatkowo umozliwia catkowite odciazenie

od rodzaju elementu nastawczego w wersjach:
ze S$rubg nastawczg — wersja DBDPS.../...C lub
z pokrettem — wersja DBDPH.../...C, ponadto moga

uktadu (najczesciej akumulatora hydraulicznego).
Zablokowana jest tylko mozliwos¢ podniesienia
ustawionego ciSnienia natomiast jego obnizenie
jest mozliwe bez zniszczenia plomby. Zawory typ
DBDPS(PH).../...C

posiadac przylacza:

*nabojowe — wersja DBDPS(PH).. K.../...C
—wersja DBDPS(PH)...P.../...C
—wersja DBDPS(PH)...G.../...C

*plytowe
*rurowe
sq dostepne w zaleznosci

CHARAKTERYSTYKI

(dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 41 mm2/s i temperatury t=50C)

Charakterystyki p - Q dla zaworéw WN6
(max przepustowos¢ zaworu dla réznych cisnieh nastawy - obszar pracy zaworu musi znajdowad sie w biatym polu

wykresu)

40

wersje: DBDPSé.../...C
30 DBDPH6.../...C
20
10

p [MPa]

Parametry nie
50 realizowane
przez zawoér

2,5

0 5 10 1520 25 30 35 40 45 50 55 60 65
Q [dmz’/min]
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CHARAKTERYSTYKI

(dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 41 mm2/s i temperatury t=50C)

Charakterystyki p - Q dla zaworéw WN10
(max przepustowosé zaworu dla réznych cisniefh nastawy - obszar pracy zaworu musi znajdowad sie w biatym polu

wykresu)

L e S
wersje: DBDPS10.../...C
DBDPH10.../...C

30

20
18

p [MPa]
=)

7 Parametry nie
realizowane
5 przez zawor

2,5

0 10 20 30 40 50 60 70 8 90 100 110 120 130
Q[dmz/min]
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SPOSOB ZAMAWIANIA

DBD [/ C
Rodzaj elementu nastawczego
sruba nastawcza =PS
pokretio =PH
Wielkos¢ nominalna (WN)
WN6 =6
WN10 =10
Rodzaj przylacza
Wersja nabojowa =K
Wersja z przylaczem rurowym =G
Wersja z przylqczem ptytowym =P
Numer serii konstrukcyjnej
(10-19) - niezmienne wymiary przytacza i zabudowy =1X
seria 13 =13
Cisnienie nastawy
poda¢ wymagang wartos¢ cisnienia poczatku otwarcia zaworu
Rodzaj uszczelnienia
NBR (dla cieczy na bazie olejéw mineralnych) = bez oznaczenia
FKM (dla cieczy na bazie estréw fosforanowych) =V

UWAGI:

Zawor nalezy zamawia¢ wg kodu, ustalonego z symboli wg powyzszego diagramu.

e Zawor w wykonaniu jako zawér bezpieczehstwa DBDPS(PH).../...C przeznaczony jest dla cieczy roboczej w postaci
oleju mineralnego typu HLPA0 + HLP60 (po 50%) to jest dla ptynu w grupie 2 wg artykutu 13 Dyrektywy 2014/68/UE.
* Przewdd odptywowy nie moze by¢ obcigZony cisSnieniem (wolny odpltyw do zbiornika).

Przykiad kodu zaworu w zaméwieniu: DBDPS6 K 13/330 C

Typ DBD -15- WK 450 610 05.2017



PONAR Wadowice S.A. ®
ul. Wojska Polskiego 29
34-100 Wadowice

tel. +48 33 488 21 00

fax.+48 33 488 21 03 wadOWi ce

www.ponar-wadowice.pl
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Proporcjonalny 3-drogowy regulator WK
PONAR przeptywu, nabojowy typ WDUD10 420 270
WN10 do 25 MPa | do 90 dm*¥min 12.2015
ZASTOSOWANIE

3-drogowy regulator przeptywu sterowany elektrycznie,
proporcjonalnie typ WDUD10... stosowany jest do
niezaleznej od cisnienia na zasilaniu (pompie) regulacji
natezenia przeptywu strumienia oleju w ukiadzie
hydraulicznym.  Umozliwia kontrolowanie predkosci
ruchu odbiornika — najczesciej tloczyska cylindra lub
silnika hydraulicznego. Strumieh zasilajacy (kanat 1) jest
podzielony na strumief priorytetowy kierowany do
kanatu 3 i strumieh resztkowy odprowadzany przez
kanat 2 do sptywu lub zasilania innego odbiornika.
Regulator przeptywu typ WDUD10... przeznaczony jest
do montazu w gniazdach przylaczeniowych w blokach
hydraulicznych w dowolnej pozycji pracy.

OPIS DZIALANIA

[ WDUD10-03/90 M1-12 74|

1(P) -
—\
\4 \%
2(B) 3(A)
@ D ©®
Zasada dziatania regulatora polega na podziale
strumienia wejsciowego (kanat 1) na strumien

priorytetowy kierowany do kanatu 3 oraz strumieh
resztkowy (kanat 2).

Regulator 3-drogowy typ WDUD10... skiada sie z
dwéch  elementarnych réznicowego i
dfawigcego (sterowanego elektrycznie proporcjonalnie).

zaworow:

Zawbér réznicowy petni role regulacyjng i skiada sie z
ttoczka (3) oraz sprezyny (4). Zawér dtawiacy petni role

elektryczne

pomiarowg i
proporcjonalnie. Skfada sie z diawika (1) wykonanego w
formie ttoczka z odpowiednio dobranymi otworami (do

jest sterowany

zakresu przeptywu) oraz elektromagnesu
proporcjonalnego (2) wspdtpracujacego ze sprezyna (5).

W zaleznosci od podanej wartosci pradu na zasilanie
cewki elektromagnesu ustala sie potozenie réwnowagi
sit pomiedzy popychaczem elektromagnesu i $ciskang
sprezyng (5). Potozenie réwnowagi wyznacza pozycje
nastawy dtawika (1).

Typ WDUD10

WK 420 270

12.2015



OPIS DZIALANIA

Olej hydrauliczny przeptywajac przez zawér z kanatu 1
do 3 wywotuje spadek cisnienia na dtawiku (1), ktéry
zalezy od nastawy oraz biezacej wartosci przeptywu
przez dfawik (7). Réznica cidnieh przed i za
dtawikiem (1) oddziatuje na ttoczek (3) i po pokonaniu
napiecia wstepnego sprezyny (4) powoduje otwarcie

dtawienie  przeptywajacego strumienia oleju  do
kanatu 3. Ttoczek (3) znajdzie sie w stanie réwnowagi w
momencie, kiedy spadek ciSnienia na dlawiku
pomiarowym (1) bedzie odpowiadat naciggowi
wstepnemu sprezyny (4). Oznacza to, ze wielko$¢
strumienia ptynacego przez kanat 3 bedzie niezalezna

od cisnienia na zasilaniu (kanat 1), a zaleze¢ bedzie
tylko od potozenia dfawika (1).

drogi z kanatu 1 do kanatu 2 umozliwiajac przeptyw
strumienia resztkowego. Jednocze$nie tloczek (3)
krawedzig sterujaca - od przeciwnej strony - powoduje

DANE TECHNICZNE

olej mineralny

ISO 4406 klasa 20/18/15

37 mm?2/s w temperaturze 55°C
2,8 do 380 mm?2/s

Rodzaj cieczy hydraulicznej
Wymagana klasa czystosci oleju
Lepkos¢ nominalna cieczy hydraulicznej
Zakres lepkosci cieczy hydraulicznej

zalecany 40°C do 55 °C
Zakres temperatury ciec biorniku
peratury cieczy (w zbiomiku) max -20°C do +70°C
Zakres temperatury otoczenia -20°C do +50°C
Max ci$nienie pracy 25 MPa

Min ciénienie pracy dla funkcji requlacji przeptywu| 1,8 MPa

wersja zaworu wartoS¢ przeptywu
(zakres przeptywu) kanat 1 (P) kanat 3 (A)
Max przeptyw WDUD10.../25... 60 dm3/min 25 dm3/min
WDUD10.../40... 68 dm3/min 40 dm3/min
WDUD10.../50... 90 dm3/min 50 dm3/min
WDUD10.../60... 105 dm3/min 60 dm?>/min
WDUD10.../90... 150 dm3/min 90 dm3/min
WDUD10.../25... 10 %
_ ersia zawor WDUD10.../40... 9%
Histereza E’Zvakr‘e . ;rz";p*;’wu) WDUD10.../50... 8 %
WDUD10.../60... 7%
WDUD10.../90... 6 %
Max prad elektromagnesu | max 1.5A 0, 8A
Opornos¢ cewki elektromagnesu 540 1950

w temperaturze 20 C °©

typ 21RE10 D wg karty
katalogowej WK 421 810
typ 20RE10 E wg karty katalogowej WK 420 820

typ 20RC10 E wg karty katalogowej WK 427 790

(przy zasilaniu napieciem stabilizowanym 12 do 24V DC
ustawi¢ warto$¢ maksymalna pradu | max)

1,1kg

Regulatory elektroniczne
(dostarczane na oddzielne zamowienie)

Masa zaworu

Typ WDUD10

WK 420 270 12.2015 -2-



WYMAGANIA MONTAZU | EKSPLOATACI

1.

Regulator nalezy uzytkowac tylko w peini sprawny

i prawidtowo przytaczony do instalacji elektrycznej.
Przytaczanie lub odiaczanie od instalacji elektrycznej
musi  byé wykonywane przez wykwalifikowany
personel.

Wtyczka elektromagnesu powinna przylega¢ doktadnie
do gniazda i nalezy jg zabezpieczy¢ poprzez dokrecenie
wkreta mocujacego do oporu. Zabrania sig¢ eksploataciji
regulatora, jezeli wtyczka nie jest zabezpieczona i nie

6.

Ze wzgledu na nagrzewanie sie cewki elektromagnesu
i korpusu regulatora do wysokiej temperatury regulator
powinien by¢ umiejscowiony tak, aby wyeliminowac
mozliwos¢ przypadkowego kontaktu z cewka Iub
korpusem podczas eksploatacji lub nalezy przewidzie¢
odpowiednie ostony zgodnie z wymaganiami norm
europejskich: PN - EN ISO 13732 -1i PN - EN 4413.

Dla zapewnienia szczelnoSci przylacza regulatora do
uktadu hydraulicznego nalezy przestrzega¢ wymiaréw

pierécieni uszczelniajagcych, momentéw dokrecenia i
parametréw pracy regulatora podanych w niniejszej
Karcie Katalogowej - Instrukcji Obstugi.

jest zapewniona szczelnos¢ i odpowiedni zacisk kabla w
dtawnicy wtyczki.
3. Podczas eksploatacji nalezy utrzymac zalecang w

niniejszej Karcie Katalogowej - Instrukgcji Obstugi 7. Obstugujacy regulator musi byé zapoznany z treScig
lepkos¢ cieczy hydrauliczne. niniejszej Karty Katalogowej - Instrukcji Obstugi.
4. Aby zapewni¢ bezawaryjng i bezpieczng prace

regulatora nalezy systematycznie sprawdzaé:
* stan polaczenia elektrycznego

* dziatanie regulatora

* czystos€ cieczy hydraulicznej

SCHEMATY

Symbol graficzny proporcjonalnego regulatora
przeptywu typ WDUD10...

TP o ~ ~

N

——

Y

2 (8)]
CHARAKTERYSTYKI

dla lepkoéci cieczy hydraulicznej v = 41 mm?2/s i temperatury t=50°C

Charakterystyki zaleznosci przeptywu od pradu
zasilania elektromagnesu

Wykresy charakterystyk zaleznosci przeptywu regulowanego Q rqq 0d
pradu zasilania elektromagnesu | dla zaworéw typ WDUD10... o roznych
zakresach przeptywu.
100
90 /<
80 // WDUD10...90...
70 /’
S 60 /
£
s // //’< WDUD10...50...
€ 50 v . Wbl AR
o) /
> / e
g 40 7
o
30 ///// g
e — ™~ WDUD10...25...
20 - —
4/ el
10 1
1
0 o01020304050607 0809 101112 13 1415
1[A]
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CHARAKTERYSTYKI

dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 41 mm?/s i temperatury t =50 °C

Charakterystyki zaleznosci przeptywu od pradu
zasilania elektromagnesu

Wykresy charakterystyk zaleznoSci przeptywu regulowanego Q g 0d
pradu zasilania elektromagnesu | dla zaworéw typ WDUD10... o roznych
zakresach przeptywu.

100

90

80
70

60
WDUD10...60...

50 -

Q reg [dmz/min]

40
-~ WDUD10...40...

~

30
20 - //
L~ o

10

—
0 01020304 050607 0809 1.0 1,112 1.3 14 15
A

Charakterystyki stabilnosci przeptywu

Wykresy charakterystyk zaleznosci przeptywu Q a od
ciSnienia p, dla zaworéw typ WDUD10... o réznych
zakresach przeptywu.

100
90
80
70
60
50 WDUD10...50...
40
30

20 WDUD10...25...
10

WDUD10...90...
WDUD10...60...

Q, [dmz/min]

WDUD10...40...

0 5 10 15 20 25
p a[MPa]

WK 420 270 12.2015 -4 - Typ WDUD10



WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje; WDUD10...M1...Z4...; ..M1..Z4R...; .. M1...Z4AR1...

(przytacze elektryczne typ ISO 4400) @
®
LN

{ | E— |
Lo
(10— H |
moment dokrecenia Md = 60 - 65 Nm TN PG11
? 5 %D? | N @ @ :
[gN]
O
(¢ ) ———-r l [
~ S o — i
et - - — — e
S
= o o —
- B
1517
63 35,5
172
S13 S6
, =e
o [T f o
. J_ _6& S‘
|/
<172> = (skok) _|5
204 (max)
<172> l_
208 (max)

1 - Pierscien uszczelniajacy o-ring 29,2 x 3 - szt. 1/kpl
2 - Pierécieh uszczelniajacy o-ring 24 x 2 - szt. 1/kpl
3 - Pierscieh uszczelniajacy o-ring 23 x 2 - szt. 1/kpl
4 - Pierécief oporowy 28 x 25 x 1,4 - szt. 1/kpl
5 - Pierécien oporowy 27 x 24 x 1,4 - szt. 1/kpl
6 - Elektromagnes bez nastawy mechanicznej
(wersja WDUD10..M1...74..))
7 - Przycisk recznego przesterowania
8 - Elektromagnes z nastawa mechaniczng - element
nastawczy - $ruba z gniazdem szeSciokatnym S6
(wersja WDUD10...M1..Z4R...)
9 - Elektromagnes z nastawa mechaniczng - element
nastawczy pokretto reczne
(wersja WDUD10...M1...Z4 R1...)
10 - Weyczka typ 1SO 4400 * (DIN 43650-A)
11 - Dystans na demontaz wtyczki - poz. 10
UWAGA:
(*) - dodatkowa opcja przylacza elektryczego wg str. 10
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WK 420 270 12.2015

WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
gniazdo przytaczeniowe M-10-3 (WN10; M33 x 2; 3-drogowe)
|moment dokrecenia Md = 60 - 65 Nm
¢ 0,025]- dotyczy wszystkich $rednic
otworu gtéwnego i faz
@ 39 (min)
M33x2
@ )8 +8,075
2
™ re)
=
0,075
a @ 27170 —
i _\> >
S =8 g
| \ | |
- . .
- ]
o ~
" 1 3A ] |
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Pl z
szuegétﬂ ° | !
\5) | < 0.1 | %;2 (min) |
X . ma
& UWAGA: (max)
) T~ (*) - Max gtebokos¢é pogtebienia 6,9.
- 7 25/
+ R0,15
N'; %/ / k
Y
'Y >
7
%
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje: WDUD10...U1...Z4...; ...U1..Z4R...; ...U1..Z4 R1...
(przytacze elektryczne typ ISO 4400)

15;-@

————— 1
T
i
@—f
moment_dokrecenia Md = 60 - 65 Nm PG11
1 S38 tn
@
d ° ) ~— |
S . —\
= P o —
2t e 1+ j;— :
N S
S O o I 1
‘_l B _—/
15 [ 12
75 28,5
176
S13 Sé
T
| H T S
<176> >
208 (max)
<176>
212 (max)

1 - Pierscien uszczelniajacy o-ring 29,2 x 3 - szt. 1/kpl
2 - Pierécien uszczelniajacy o-ring 24 x 2 - szt. 1/kpl
3 - Pierécieh uszczelniajacy o-ring 23 x 2 - szt. 1/kpl
4 - Pierécief oporowy 28 x 25 x 1,4 - szt. 1/kpl
5 - Pierécien oporowy 27 x 24 x 1,4 - szt. 1/kpl
6 - Elektromagnes bez nastawy mechanicznej
(wersja WDUD10...U1...24...)
7 - Przycisk recznego przesterowania
8 - Elektromagnes z nastawa mechaniczng - element
nastawczy - §ruba z gniazdem szesciokatnym S6
(wersja WDUD10...U1...Z4 R...)
9 - Elektromagnes z nastawa mechaniczng - element
nastawczy pokretto reczne
(wersja WDUD10...U1...Z4 R1...)
10 - Wtyczka typ 1SO 4400 * (DIN 43650-A)
11 - Dystans na demontaz wtyczki- poz. 10
UWAGA:
(*) - dodatkowa opcja przytacza elektryczego wg str. 10
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
gniazdo przylaczeniowe U-10-3 (WN10; 1- 5/16 -12 UN -2B; 3-drogowe)
|moment dokrecenia Md = 60 - 65 Nm
p 0,025| - dotyczy wszystkich Srednic
otworu gtéwnego i faz
@44 min
1-5/16-12 UN-2B
® 86 +0,05
>
~
Q ]
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S
¢ /g o
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szuegétﬂ ° ' g . ‘4
\5) ~— +0,03 | @24 max** -|_
R =2 356007 ywagl
i (*) - Max gtebokos¢ pogtebienia wg gabarytéw zaworu.
e ™~ (**) - Srednica kanatéw: 1(P), 2 (B). 3 (A) potozonych w
s 1,25 RO1S zakresie podanych wymiaréw granicznych - min @13.
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=] v g
%./
¥
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje WDUD10...M1...Z4...; ...U1...Z4...

(przytacze elektryczne typ ISO 4400) PG11
z zamontowanym regulatorem elektronicznym typ 20RE10E Y G —
Eamn il o
Co
T { |_|_'__"_ _J
Z* ol
D (Dt

) —/ n
A o o — | A
x| | . | <
3 - S
= o = ) \Y
\Yi B -
__/
<63>
<172>
189 156—(5)
PG11
,_Ii_l_i_l tj: |
' Cod
|: |_,_‘——f_ | _J
. i
I: ] I I
o L
| jRI R
D @ [ .
== =
N————’
% I ] [ ] A
2 =] -
S e tHie —T |
N o u o \ | V
> -
v <75>
<176>
193 150—5)
1 - Regulator przeptywu bez nastawy mechanicznej
UWAGA: elektromagnesu - wersja WDUD10...M1...Z4...
Opis elementw rysunku, pozostate wymiary wersji regulatora - poz. 1| |2 - Regulator przeptywu bez nastawy mechanicznej
i 2 z elektromagnesem bez nastawy mechanicznej oraz wymiary wersji elektromagnesu - wersja WDUD10...U1...Z4...
z nastawg mechaniczna elektromagnesu (nie uwidocznione na 3 - Wtyczka typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)
rysunku) wg str. 4i 6 4 - Regulator elektroniczny elektromagnesu typ 20RE10E
wg karty katalogowej WK 420 820 - dostarczany na
oddzielne zambwienie
5 - Dystans na demontaz wtyczki - poz. 3

Typ WDUD10 -9- WK 420 270
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wersje: WDUD10..M1...Z4...; ..U1...Z4...
(przylacze elektryczne typ ISO 4400)
z zamontowanym regulatorem elektronicznym cyfrowym typ 20RC10E

WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

{
TL—

Iy By By

®

T |

!:"""1“““’””“”'"“"'!
o
\
L )
85

<M33 x 2>
0%o
%
Ij=_
L

UU%UU

__/
<63>
<172>
202 15._@
PG11
I'TT:T JI;:-&J __llll
-
“:, XZ___ g§_| ! .
ONOST =1 iy
: % --___é—/ --—; m
% N— |
2 ﬂ i
[S) o ol A
S i ke fHie —1 =
' S
§ o J.l ° 1 Y
v
<75>
<176>
206 15.—@

UWAGA:

Opis elementéw rysunku, pozostate wymiary wersji regulatora - poz. 1
i 2 z elektromagnesem bez nastawy mechanicznej oraz wymiary wersji
z nastawa mechaniczna elektromagnesu (nie uwidocznione na
rysunku) wg str. 4i 6

1 - Regulator przeptywu bez nastawy mechanicznej
elektromagnesu - wersja WDUD10...M1...Z4...

2 - Regulator przeptywu bez nastawy mechanicznej
elektromagnesu - wersja WDUD10...U1...Z4...

3 - Regulator elektroniczny elektromagnesu cyfrowy
typ 20RCT10E z wtyczka typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)
wg karty katalogowej WK 427 790 - dostarczany na
oddzielne zambwienie

4 - Dystans na demontaz wtyczki - poz. 3

WK 420 270 12.2015
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje: WDUD10...M1...)...; ...U1..)...
(przytacze elektryczne elektromagnesu typ AMP Junior Timer)

47

47

s .
A S mo — 3
- e 1) =
\/ B ed
T
<63>
<72>
A\
<
= ' =
= {[ift-e - o -
2 e {l =
S -
v <75>
<176>

UWAGA:

2 7 elektromagnesem bez nastawy mechanicznej oraz wymiary

elektromagnesu (nie uwidocznione na rysunku) jak w wersjach
WDUD10..M1..Z4....; ..U1..Z4... wg str. 4i 6

1 - Regulator przeptywu bez nastawy mechanicznej

elektromagnesu - wersja WDUD10...M1...J...

Opis elementéw rysunku, pozostate wymiary wersji regulatora - poz. 11 |2 - Regulator przeptywu bez nastawy mechanicznej

elektromagnesu - wersja WDUD10...U1...)...

WK 499 963)

wersji regulatora WDUD10...M1...)...; ...U1...J... z nastawg mechaniczng ||3 - Elektromagnes z gniazdem typ AMP Junior Timer - meskie
2-biegunowe (wtyczki nie uwidocznione na rysunku,
dostarczane na oddzielne zamdwenie wg karty katalogowej

Typ WDUD10 -11-

WK 420 270
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SPOSOB ZAMAWIANIA
woup 10+ f =+ *
Wielkos¢ nominalna (WN)
WN10 =10
Numer serii konstrukcyjnej
(00 - 09) - niezmienne wymiary przytacza i zabudowy = 0X
seria 03 =03
Zakres przeptywu
do 25 dm3/min =25
do 40 dm3/min =40
do 50 dm3/min =50
do 60 dm3/min = 60
do 90 dm3/min =90
Rodzaj przylacza mechanicznego
gniazdo M33 x 2 =M1
gniazdo 1-5/16-12 UN -2B =U1
Rodzaj cewki elektromagnesu
cewka na max prad I max=1,5A =12
cewka na max prad | max=0,8 A =24
Rodzaj przylacza elektrycznego
wtyczka typ ISO 4400 bez LED (DIN 43650 - A) =14
bez wtyczki, przytacze typ AMP Junior Timer =)
Sterowanie elektromagnesu
elektryczne = bez oznaczenia
elektryczne z nastawa mechaniczna, element nastawczy - Sruba
z gniazdem sze$ciokatnym =R
elektryczne z nastawa mechaniczng, element nastawczy - pokretto reczne =R1
Rodzaj uszczelnienia
NBR (dla cieczy na bazie olejéw mineralnych) = bez oznaczenia
FKM (dla cieczy na bazie estrow fosforanowych) =V
Ewentualne dodatkowe wymagania okreSlone w spos6b opisowy
(uzgodnione z producentem)
UWAGI:
Regulator przeptywu nalezy zamawiaé wg kodu, ustalonego z symboli wg powyzszego diagramu.
Symbole zaznaczone drukiem pogrubionym oznaczajq preferowane wersje wykonania
dostepne w krétkim terminie dostawy.
Przykiad kodu regulatora przeptywu w zaméwieniu: WDUD10 - 03/90 M1 - 12 Z4
WK 420 270 12.2015 -12- Typ WDUD10



PLYTY PRZYLACZENIOWE

Plyty przylaczeniowe - dostepne tylko dla wersji

WDUD10.../...M1... nalezy zamawia¢ wg n/w kart

katalogowych:

WK 217 558 - symbol ptyty 3UL10/4 (3 przytacza
gwintowe G 3/4)

WK 217 559 - symbol ptyty 3UL10/5 (4 przytacza
gwintowe G 3/4)

Plyty przylaczeniowe dostarczane sg na oddzielne

zambwienie.

PRZYKLAD ZASTOSOWANIA W UKLADZIE
HYDRAULICZNYM

W><r N

- [woooio..]!

1(P) N 3 (A)
$ PN
/ I |
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PONAR Wadowice S.A. ®
ul. Wojska Polskiego 29
34-100 Wadowice

tel. +48 33 488 21 00

fax.+48 33 488 21 03 wadOWi ce

www.ponar-wadowice.pl
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Cyfrowy regulator pradu WK
AN typ 20RC10 E 427 790
9-36VDC do30A 04.2017

KARTA KATALOGOWA - INSTRUKCJA OBStUGI

ZASTOSOWANIE

Cyfrowy regulator pradu typ 20RC10 E stuzy do sterowania elektromagnesem proporcjonalnym

w zaworach hydraulicznych. Regulator montowany jest bezposrednio na elektromagnesie z przytaczem
wg SO 4400/DIN 43650-A, zasilanie i sterowanie podtaczane za pomoca wtyczki tego samego typu
(ISO 4400/DIN 43650-A).

Cechy charakterystyczne regulatora:

* szeroki zakres napiecia zasilania

¢ mozliowos¢ wyboru sygnatu sterujacego (pradowy lub napieciowy)

* duzy 3 cyfrowy wySwietlacz LED - fatwy odczyt parametrow

* wyswietla aktualng wartoci pradu ptynacego przez elektromagnes lub sygnatu sterujacego
* niezalezna regulacja czaséw rampy narastania i opadania

e duzy zakres nastaw czasu rampy

* konstrukcja oparta na mikroprocesorze

e duza stabilnos¢ pradu wyjSciowego

* mozliwos¢ regulacji pradu wyjsciowego

* regulowana czestotliwos¢ pradu podkiadu

* obudowa w postaci wtyczki montowanej bezposrednio na zaworze
* zabezpieczenie wejscia przed zmiang polaryzagji

* elektroniczne zabezpieczenie przed zwarciem

DANE TECHNICZNE

Napiecie zasilania stabilizowane 9 do 36 VDC
Sygnat sterujacy 0-10 V lub 0-5V lub 4 do 20mA
Czas rampy (narastanie, opadanie) 0-99.5s

Prad wyjsciowy minimalny 0,0do 2,99 A

Prad wyjsciowy maksymalny 0,2do 3,00 A

Czestotliwos¢ pradu podktadu 40 - 450 Hz

Liniowos¢ 1%

Stopieh ochrony obudowy IP 65 (PN-EN 60529 :2003), patrz uwaga str.6
Dopuszczalna temperatura pracy -40°C do +75°C

Wymiary (D x W x S) 109 x 52 x 40 mm

Masa 0,1 kg

UWAGA

Zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny kwalifikowany jest jako odpad niebezpieczny. Nalezy go oddaé do punktu
zbierania zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego. Wyrzucenie go do odpadéw komunalnych jest
zabronione.

Typ 20RC10E -1- WK 427 790 04.2017



PROCEDURA USTAWIANIA

Uwaga:

- Przed przystapieniem do konfiguracji parametréw nalezy dokona¢ ustawienia wtasciwego typu sygnatu sterujacego "in"
dla danego systemu. Standardowo sygnat sterujacy (parametr: "in") ustawiony jest na 10 (sygnat napieciowy 0-10V)

- Zastosowanie niewtasciwego sygnatu wejsciowego do ustawionego typu sygnatu sterujacego na regulatorze moze byé
szkodliwe dla regulatora i moze spowodowac wystapienia btedu i sygnalizacje "ERROR".

Ustawienie:

1. Po wiaczeniu zasilania na wysSwietlaczu pojawia sie wartos¢ pradu wyjSciowego lub warto$¢ sygnalu zadanego
(napiecie 0-10V lub prad 4-20mA). Kropka dziesietna bedzie pulsowat (szybkos¢ pulsowania kropki dziesietnej okreslona jest w
PARAMETRY | ZAKRESY)

2. Obroci¢ pokrettem SELECT, aby wejs¢ w tryb regulacji. Tryb regulacji jest sygnalizowany wyswietlaniem odpowiedniego
dla danego parametru skrotu.

3. Po wybraniu parametru, ktéry chcemy zmienié nalezy obroci¢ pokrettem ADJUST w prawo lub w lewo, aby wybraé
odpowiednig wartos¢.

4. Aby zmieni¢ inny parametr, ponownie obréci¢ pokrettem SELECT aby wybra¢ dany parametr, a nastepnie postepowac
wg pkt.3

5. Regulator w trakcie ustawiania jest w petni funkcjonalny, wprowadzane zmiany parametréw sa realizowane na biezaco.
6. Aby zapisa¢ nowe ustawienia w pamieci regulatora i powrdci¢ do normalnego trybu pracy, nalezy odczeka¢ 100 sekund
lub obroéci¢ pokrettem SELECT aby wybraé parametr SA (SAVE SETINGS), a nastepnie obré¢ pokrettem ADJUST od 0 do 2.

7. Po zapisaniu ustawief wySlwietlacz pokaze warto$¢ pradu wyjsciowego lub warto$¢ sygnatu zadanego (w zaleznosci od ustawionej
wartosci parametru "di"), kropka dziesietna bedzie pulsowac.

8. Jesli nie chcemy zapamietac nowych ustawien, nalezy odlaczy¢ regulator od napiecia zasilania przed uptywem 100 sekund.

9. Aby powrdci¢ do ustawien fabrycznych nalezy obroci¢ pokrettem SELECT i wybra¢ parametr "rFP", a nastepnie obréci¢ pokrettem
ADJUST od 0 do 10, do zresetowania wyswietlacza.

UWAGA: Dla punktu 9, po przywréceniu ustawien fabrycznych moze by¢ konieczne ponowne ustawienie typu sygnatu
sterujacego "in".

PARAMETRY | ZAKRESY

Hi: HIGH, maksymalny prad wyjsciowy, 0,20 do 3,00 [A] *
Lo: LOW, minimalny prad wyjsciowy, 0,00 do 2,99 [A] *
rUP; RAMP UP, rampa narastajaca - czas narastania pradu wyjsciowego; 0,0 do 99,5 [s]
rdn: RAMP DOWN, rampa opadajaca - czas opadania pradu wyjsciowego; 0,0 do 99,5 [s]
Cdb:  COMMAND DEADBAND, obszar niewrazliwosci na sygnat sterujacy, 0-5 [%]
dFr: DITHER FREQUENCY, czestotliwos¢ pradu podkiadu (PWM), 40 do 450 [Hz]
in: INPUT SIGNAL SELECTION, wybér typu sygnatu sterujacego; 5 (0-5V) lub 10 (0-10V) lub 420 (4-20 mA)
di: DISPLAYED SIGNAL, ustawienie wyswietlanej wartosci; 0 - sygnat sterujacy 0-10 [V] lub 4-20 [mA]
1 - prad wyjSciowy [A], pulsujaca krpka dziesietna na wyswietlaczu wskazuje obecny tryb wyswietlacza:
- szybkie pulsowanie kropki dziesietnej, kilka razy na sekunde, wskazuje "di" =0
- wolne pulsowanie kropki dziesietnej, jeden raz na sekunde, wskazuje "di" = 1
- brak pulswania lub brak kropki dziesietnej, wySwietlacz jest w trybie USTAWIENIA
SA: SAVE SETTINGS, zapis ustawien, patrz PROCEDURA USTAWIANIA pkt 6.
rFP: RESET FACTORY PARAMETERS, przywracanie ustawief fabrycznych, patrz PROCEDURA USTAWIANIA pkt 9.
Err: ERROR DETECTION STATE, stan wykrytych btedéw, zwarcia, wykrywanie i ochrona przed odwrotna polaryzacja
"Err" = 0; brak btedéw
"Err" = 1; przekroczenie pradu wyjSciowego (prawdowpodobnie spowodowane zwarciem na cewce)
"Err" = 2; prad sterujacy przekraczajacy 20 [mA], przy sterowaniu pradem 4-20 [mA] lub niewtasciwy typ
sygnatu sterujgcego
CLr: CLEAR ERROR, kasowanie btedéw; aby wykasowac btedy nalezy obrdci¢ pokrettem ADJUST od 0 do 10.

* Przy ustawianiu pradu maksymalnego oraz minimalnego (parametr Hi oraz Lo) nalezy pamigtaé, aby ustawiony
prad maksymalny (parametr Hi) byt wyzszy od wartosci ustawionego pradu minimalnego (parametr Lo).
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"in" ustawione na 10

Podtaczenie zewnetrznego sygnatu sterujacego

9 do 36 VDC

bezpiecznik
. N —
zasilacz @

Podtaczenie potencjometru
"Iin" ustawione na 5

9 do 36 VDC

SCHEMATY PODLACZENIA REGULATORA

bezpiecznik
zasilacz

"in" ustawione na 5

9 do 36 VDC

Podtaczenie przefacznika tylko dla funkcji rampa narastania i opadania

bezpiecznik
. o —
zasilacz @

"in" ustawione na 420

Podtaczenie zewnetrznego sygnatu sterujacego

zasilacz @_

9 do 36 VDC

bezpiecznik

"in" ustawione na 420

zasilacz @_

9 do 36 VDC

Bezpiecznik

Podtaczenie nadajnika linii dwuprzewodowej petli pradowej sygnatu sterujacego

— N
IN
SYGNAL
STERUACY L syg.r,la'i
wyjéciowy
0do 10 VDC
NIE PODEACZONY
A
IN
[
= w
3 = ¢
201 SYGNAL S £
@ AVDC STERUJACY ) L
= B
o
o
REF
A SYGNAE
IN STERUJACY
]
3 x
201 g
GDN +VDC ©
S 3
= E
I s
REF
— 4 | W
IN
= SYGNAE| o
3 STERUJACY sygnat
201 wyjSciowy
L.}
GDN @ +VDC ~ 4do 20 mA
NIE PODEACZONY
. N
IN
= U
\% +h. nadajnik linii
Y o dwuprzewodowej
STERUACY | = 4do 20 mA

NIE PODEACZONY

UWAGA: Dla sygnatu sterujacego 0-5 VDC oraz 0-10 VDC zaleca sie stosowanie niezaleznego przewodu zerowego
zasilania i sygnatu sterujacego (w celu ograniczenia spadku napiecia na ditugich przewodach).

(EMC) 2004/108/EC

q

Emisja: EN 61000-6-4: 2007
Odpornos¢: EN 61000-6-2: 2005, EN 61000-4-2, EN 61000-4-4, EN 61000-4-6

Produkt spetnienia wymogi opisane w europejskiej dyrektywie kompatybilnosci elektromagnetycznej

Typ 20RC10E
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WYKRESY PRZYKLADOWYCH USTAWIEN

Regulacja maksymalnego pradu
High ; parametr Hi:
Maksymalny prad wyjSciowy od 0,20 do 3,00 [A]

3,00

Regulacja minimalnego pradu
Low ; parametr Lo:
Minimalny prad wyjsciowy od 0,00 do 2,99 [A]

e
7
< —= =
2
7} 7~
€ 2,00 - !
@ // *
§ ~
S e
% //
o //
1,00 — —
% P ——
[oX .———".
0,00
ov . S5lub10V
4 mA sygnat sterujacy [V lub mA] 20 mA

3,00

2,00

1,00'!/ »/‘/

prad elektromagnesu [A]

0,00

2 X\A sygnat sterujacy [V lub mA]

S5lub10V

Regulacja rampy narastajacej
Ramp UP; parametr rUP:
Czas rampy narastajacej od 0,00 do 99,5 [s]

20 mA

3,00
| /

2,00 7

prad elektromagnesu [A]

1,00 //',

0,00 *!//

10

WK 427 790 04.2017

Typ 20RC10E



WYKRESY PRZYKLADOWYCH USTAWIEN

Regulacja rampy opadajacej
Ramp DOWN; parametr rdn:
(Czas rampy opadajacej od 0,00 do 99,5 [s]

3,00:\\

2,00 \\'\

I \ \.
1,00 ~

prad elektromagnesu [A]

0,00I \ ~

0 5
czas [s]

Regulacja obszaru niewrazliwosci
Comand Deadband; parametr Cdb:

Obszar niewrazliwosci na sygnat sterujacy, od 0 do 5 [%] sygnatu sterujacego

3,00

2,00 /

/

1,00 =

prad elektromagnesu [A]

0,00

0% 3%
% sygnat sterujacy [V lub mA]

25%

Regulacja czestotliwosci pradu podkiadu
Dither frequency; parametr dFr:
Czestotliwos¢ pradu podkiadu w zakresie od 40 do 450 [Hz]

100 Hz 200 Hz

500

prad elektromagnesu [mA]

0 50
czas [ms]

100

Typ 20RC10E -5-
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WYMIARY GABARYTOWE

Miejsce przytaczenia elektromagnesu
proporcjonalnego wg ISO 4400/DIN 43650-A

S =« | -
— Dtawnica kabla
wtyczki
109
[(TTITT]
. { - i {
L i ~ L ]
o I| I N I| |I
* I I — I I
[ [ ]
I I I I
[ ) [ ]
| ] — \ |_D_|
U " \
21 M3 Wtyczka zasilajaca
Sruba mocujaca regulator wg 1SO 4400/DIN 43650-A

M3 - ;
Sruba mocujaca wtyczke / \\do cewki elektromagnesu
.

do regulatora \_

(6.8.8]E "

20RC10E

® |
SN25071

)} .

\- -’ /’* ‘\
/° ™

N\

(B8RS |\

20RC10E

SNCZS§71 @

SELECT

Wyswietlacz 3 cyfrowy
7 segmentowy

/@

UWAGA: Deklarowany stopief ochrony IP zalezy \
od prawidlaowego zainstalowania regulatora przez \ 7
uzytkownika. \ /
Do prawidtowego uszczelnienia kabla S s
zasilajacego/sygnatowego nalezy uzy¢ przewodu
o $rednicy 4-6 [mm]. = ——

Pokretlio ADJUST Pokretto SELECT
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SPOSOB ZAMAWIANIA

Wzmacniacz nalezy zamawiaé wg nizej przedstawionego kodu.

20 RC10E | *

Ewentualne dodatkowe wymagania okreslone w sposéb opisowy
(uzgodnione z producentem)
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PONAR Wadowice S.A. ®
ul. Wojska Polskiego 29
34-100 Wadowice

tel. +48 33 488 21 00

fax.+48 33 488 21 03 wadOWi ce

www.ponar-wadowice.pl

WK 427 790 04.2017 -8- Typ 20RC10E



Rozdzielacz suwakowy sterowany WK
PONAR|  elektrycznie typ WE6 seria 32 420 970
WN6é6 do 35 MPa do 80 dm3*/min 10.2018
KARTA KATALOGOWA - INSTRUKCJA OBStUGI
ZASTOSOWANIE

Rozdzielacz suwakowy sterowany elektrycznie
typ WE6... przeznaczony jest zmiany kierunku
przeptywu cieczy hydraulicznej w ukfadzie co
umozliwia zmiane kierunku ruchu odbiornika -
najczesciej  tloczyska  cylindra  lub  silnika
hydraulicznego oraz realizacje stanéw: start, stop.
Przystosowany jest do montazu plytowego w
dowolnym potozeniu w uktadach hydraulicznych.

Produkt spetnia wymagania dyrektywy 2014/35/UE.

OPIS DZIALANIA

[AWE6 E -32/G24NZ4|

><]
—<]op

s @

Gléwne elementy rozdzielacza typ WES... to: korpus (1),

suwak (2), elektromagnesy (3), sprezyny centrujace (4) i

przyciski recznego przesterowania (5).

Przesterowanie rozdzielacza nastepuje po przesunieciu

suwaka (2) w jedno ze skrajnych potozeh przez

bezposrednio na niego dziatajacy elektromagnes (3).

Powrét do potozenia Srodkowego (bezpradowego)

wymuszaja sprezyny centrujace (4). Ksztatt suwaka (2)

(rozstaw krawedzi sterujacych) powoduje zmiane

konfiguracji potaczeh pomiedzy komorami: A, B, P, T.

Funkcje kanatéw P, T, A, B:

P - kanat zasilajacy

T - odptyw oleju do zbiornika

A, B - przytacza odbiornika (cylindra lub silnika
hydraulicznego)

v
B

2 1 3

W sytuacjach braku zasilania przesuniede suwaka (2)
mozna dokonal recznie przyciskiem (5). W przypadku
przewidywania  takiej sytuacji rozdzielacz nalezy
montowa¢ w miejscu umozliwiajgcym dostep.

Wersja WE6.../OF...- tylko z suwakami: A,
C. D. EA, GA HA, JA, MA, EB, GB, HB, JB,
MB. Rozdzielacz 2-potozeniowy bez
sprezyn  powrotnych z  zatrzaskiem.
Potozenie suwaka (2) jest ustalane i
podtrzymywane na zatrzasku (6), a
zmiane wywoluje sie podaniem impulsu
napiecia na jeden z elektromagneséw (3).

Typ WE6s32

WK 420970 10.2018




OPIS DZIALANIA

podtrzymuje  aktualnie

ma wtedy ustalonej pozycji.

montowang w kanale P.

DANE TECHNICZNE

Wersja WE6.../0... - tylko z suwakami: A, C,
D, EA, GA, HA, JA, MA, EB, GB, HB, JB, MB.
Rozdzielacz 2-potozeniowy bez sprezyn
powrotnych. Potozenie suwaka ustala i
zataczony
elektromagnes. W tej wersji nie ma
potozenia bezpradowego gdyz suwak nie

Wersja WE6.../...B...- rozdzielacz w tej
wersji posiada zwezke dtawiaca (7)

Rozdzielacz typ WE6... jest dostepny rowniez w wersjach
z opcjonalnym wyposazeniem: dzwinig recznego
sterowania (8) - wersja WE6.../...H - wg str. 10 do 11;
dZwignia recznego sterowania z blokada (9) - wersja
WES6.../...HF - wg str. 12 do 15 lub/i czujnikiem
indukcyjnym kontroli potozenia suwaka (10) typ S - wersja
WES6.../...- S - wg str.18 do 20; czujnikiem indukcyjnym
kontroli potozenia suwaka (11) typ M - wersja WE6.../... -M
- wg str. 21 do 23.

WE6.../... HF...

Ciecz hydrauliczna

olej mineralny

Wymagana klasa czystosci oleju

ISO 4406 klasa 20/18/15

Lepkos¢ nominalna cieczy

37 mm? /s w temperaturze 55 °C

Zakres lepkosci

2,8 do 380 mm?/s

Zakres temperatury cieczy (w zbiorniku) zalecany 40°C do 55°C
max -20°C do +70°C
Zakres temperatury otoczenia -20°C do +50°C
M o kanaty P, A, B 35 MPa
ax ciSnienie pracy
kanat T 21 MPa

Przekréj przeptywu dla suwaka W w potozeniu
Srodkowym (schematy suwakdéw wg str. 5)

3% przekroju nominalnego

Masa wersje z 1 elektr| WE6... - 1,5 kg WE6...H... - 2,7 kg
wersje z 2 elektr.| WE6...- 2,1 kg WE6...H... - 3,3 kg
DC AC AC
Napiecie nominalne zasilania elektromagneséw wtyczka z prostownikiem Easnanje .
ezposrednie
12V | 24V| 110V |230V- 50Hz|220V- 50Hz|110V- 50Hz | 230V- 50Hz
Tolerancja napiecia zasilania +10% +10%
Pobér mocy (prad staty) 0w
Moc podtrzymujaca (prad przemienny) - 50 VA
Moc wiaczeniowa (prad przemienny) - 300 VA
. zat. do 60 ms zat. do 40 ms
Czas przesterowania
wyt. do 40 ms wyt. do 25 ms
Max liczba przesterowan 15000 zat./h 12000 zat./h
Stopieft ochrony IP 65
Temperatura cewki elektromagnesu max 150 °C
WK 420970 10.2018 -2- Typ WE6s32



WYMAGANIA MONTAZU | EKSPLOATAC)I

. Rozdzielacz nalezy uzytkowa¢ tylko w petni sprawny

i prawidlowo przylaczony do instalacji elektrycznej.
Przylaczanie lub odfaczanie od instalacji elektrycznej
musi  by¢ wykonywane przez wykwalifikowany
personel.

taczéwka uziemiajaca (%) musi by¢ potaczona z
przewodem ochronnym (PE<Z ) w instalacji zasilajacej
zgodnie z odpowiednimi przepisami.

Wtyczka elektromagnesu powinna przylega¢ doktadnie
do gniazda i nalezy ja zabezpieczy¢ poprzez
dokrecenie wkreta mocujacego do oporu. Zabrania sie
eksploatacji rozdzielacza, jezeli wtyczka nie jest
zabezpieczona i nie jest zapewniona szczelnoS¢ i
odpowiedni zacisk kabla w dfawnicy wtyczki.

Dla rozdzielaczy w wersji ...W230-50... nalezy
wykluczy¢ jednoczesne zataczenie dwéch
elektromagneséw tego samego rozdzielacza (niepeine
przesterowanie  elektromagnesu  prowadzi do
przegrzania i uszkodzenia uzwojeh cewki).

Podczas eksploatacji nalezy utrzymac zalecang w
niniejszej Karcie Katalogowej - Instrukgcji Obstugi

9.

lepkos¢ cieczy hydraulicznej.
6. Aby zapewni¢ bezawaryjng i bezpieczng prace
rozdzielacza nalezy systematycznie sprawdzaé:
* stan potfaczenia elektrycznego
* dziatanie zaworu
* czystos¢ cieczy hydraulicznej

. Ze wzgledu na nagrzewanie si¢ cewki elektromagnesu i

korpusu rozdzielacza do wysokiej temperatury
rozdzielacz powinien by¢ umiejscowiony tak, aby
wyeliminowa¢ mozliwos¢ przypadkowego kontaktu z
cewka lub korpusem podczas eksploatacji lub nalezy
przewidzie¢  odpowiednie  ostony  zgodnie z
wymaganiami norm europejskich: PN - EN 1SO 13732 -1
i PN - EN 4413.

Dla zapewnienia szczelnoSci przylacza rozdzielacza do
uktadu hydraulicznego nalezy przestrzega¢ wymiaréw
pierscieni uszczelniajacych, momentéw dokrecenia i
parametréw pracy rozdzielacza podanych w niniejszej
Karcie Katalogowej - Instrukcji Obstugi.

Obstugujacy rozdzielacz musi byé zapoznany z trescig
niniejszej Karty Katalogowej - Instrukcji Obstugi.

CHARAKTERYSTYKI

dla lepkodci cieczy hydraulicznej v = 41 mm?/s i temperatury t=50°C

Charakterystyki oporéw przeptywu

Typ WE6s32

wykresy charakterystyk Ap (Q) rozdzielacza typ WES... symbol suwaka |nr wykresu charakterystyki
w wersjach z réznymi suwakami potozenia robocze ki
ierunek przeptywu
schematy
(8) wgstr. 5, 6 P-AP~B/A-T|B-T
12 A B 3 | 3] -1 -
' [ C 1 1] 3 [ 1
VAW WA £ A
10 // // :
’ 4
S ® e
0.8 / // ///// G 7 7 6 6
E /// //////ré/ H 2 4 2 2
= 06 y 748 ] T [ 2 [ 1
a / LW 1 1 2 2
P/
< 04 /A/ // // M 2 4 3 3
' /// g P 2 | 3| 3| 5
7 U 3 1 3 3
0.2 i D1 5 | - | -] 5
Y1 - 5 5 -
0 10 20 30 40 50 60 70 80 polozenie centralne| __kierunek przeptywu
P-A -
Q [de/min] schemat wg str. 5 g PLT AB _.:Il: B A
G - 8 - -
-3- WK 420970 10.2018




CHARAKTERYSTYKI
dla lepkodci cieczy hydraulicznej v = 41 mm?/s i temperatury t=50°C
Charakterystyki zakreséw dziatania

wykresy charakterystyk p-Q rozdzielacza rodzaj suwaka nr wykresu
typ WE6... w wersji z elektromagnesami schematy - str. 5, 6 charakterystyki
na prad staty dla réznych suwakéw E EA/O. EB/O. MA/O. MB/O
35 — EA/OF, EB/OF, MA/OF, MB/OF !
30 ——
= \ @ o) H. M, L, U, JA/O, JB/O, C/OF,
S 2 '@ D/OF, JA/OF, JB/OF, HA/OF, 2
o | Io HB/OF
10 €/0,D/0 3
DY 4
0 10 20 30 40 50 60 70 80 A B 5
Q [dm3/min] A/O 6
SN ! ;
G
g 2 NN~ O F,P 9
= ‘)\\ @ D1, Y1 10
210 ©; ® — GA/0, GB/0O, GA/OF, GB/OF 11
0 10 20 30 40 50 60 70 80
Q [dm ¥min]
wykresy charakterystyk p-Q rozdzielacza typ WE6...
w wersji z elektromagnesami na prad przemienny
z zasilaniem bezpoSrednim dla réznych suwakbéw
35
30 —® @ symbol suwaka nr wykresu
@ schematy - str. 5, 6 charakterystyki
25
- (3) | €, D, H,D/0, HA/O, HB/O,
< 20 @ | EAO.EB/O,JA/O, JB/O, D/OF, :
: 15 HA/OF, HB/OF, EA/OF, EB/OF,
10 JA/QF, )B/OF, C/OF
W 2
5
E, MA/O, MB/0O, MA/OF, MB/OF 3
0 10 20 30 40 50 60 70 80 L 4
Q [dm3/min] G 5
35 5 J 6
30 M 7
MR 1 o —(&) A 8
T 20 O e ~ GA/O, GB/O, GA/OF, GB/OF 9
= NO
: 15 —S—— -
10 I —— @\
: |
0 10 20 30 40 50 60 70 80
Q [dm3/min]
UWAGA:
Podane wartosci zakreséw dziatania odnosza sie do jego ilos¢ wyptywa z kanatu Bdo T (dot. rozdzielaczy
symetrycznego przeptywu przez wszystkie kanaty 4-drogowych). Wielko¢ niesymetrii  wpltywa na
tzn. jezeli z kanatu P do A wplywa olej to taka sama pogorszenie parametrow.
WK 420970 10.2018 -4 - Typ WE6s32



SCHEMATY

Symbole graficzne rozdzielaczy
3-potozeniowych

B
WE6.../ e a ajo]b b
P T
A B
WE6.../.H... 3 al0]b b
P T
Salolehe,
WE6.../«HF... 3 alo0|b b
P T
A B
WE6.../... - S... al,z’i'%a 0 bl%‘gb
PP T
Symbole graficzne suwakéw
potozenia robocze potozenia
i poSrednie robocze
AI IB IB
lal 1ol [b] [a]o]b]
PI IT |:)I IT

XD e

[Z]EH W

UWAGL:

—_

Symbole graficzne rozdzielaczy 2-potozeniowych

wersje z potozeniami a, 0

A B
WE6...A /... a "Hn

O
—

WE6...A/0...

P T
A B A B
VV]
WE6...A /OF..* nﬂm WE6...B/OF...*a nm b
T
Q A B A B 0
WE6..A/uH... az12|0 WEG...B/wucH... nﬂm
P T PT
Ry A B B @’
WE6.A/HF... 28 a0l  WE6. B/ HF. b &,
P T T
A A B
B N
WEG..A /e -S... (] 3| O M WE6._B/omn s...
PT P T
N NN
WE6..A/we-M [Z1 3]0 v WE6..B/ue-M pnf 0 | b [T
P T P T

potozenia robocze potozenia

i posrednie robocze

A B A B

[a] To] [a]o]

P P T
X e
OHE [ =

[D]E‘]GA
| [(XIHI HA
X
[X[S]LA
XI
MHy T
[X]EID | A
XN

XH
XN
XX
XIZH

—

A B
nﬂnm b WEG6...

MA [Eﬂﬂ] [E]]]] MB

A i
| XIS we [HEIT

(*) - wersje dostepne z tylko suwakami - schematy: EA, GA, HA, JA, MA, EB, GB, HB, JB, MB
**) - przekroj przeptywu w potozeniu Srodkowym realizowany przez suwak W - 3 % przekroju nominalnego

wersje z potozeniami 0, b

A B
uk‘

P T

A B
"EL‘ b
T

;

WE6...B/...

i

B/0..” a

potozenia robocze potozenia

i posrednie robocze
AB A
Lol To] [0]b]
P T P T

]
[E“]H[X] [EEX] FB

HHX]
4

Typ WE6s32
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SCHEMATY
2-potozeniowych
WE6.../ 00
WE6.../0...”

WE6.../OF...*

WE6.../..H...

WE6.../... - S...

WE6.../eee - M
UWAGA:

i posrednie
A B

P T

IXH]
X
[N

potozenia robocze

Symbole graficzne rozdzielaczy

wersje z polozeniami a, b

Symbole graficzne suwakéw

XY ¢
X

X o X
o NCZ

A B A B
2] b] Wes../o L2l oIS
P T P T

A B
il bl
P T
A B
a% ajb b
P T
o A B AB 9
7lalb] WEG.../wueH... b
. P P
[ A B
"H b b
P T
"_ A B'\'r_V|
2712 b X
PP
AI IB A B
FL a|bpm WE6../o-S.. ] 2] b Py
PP P
a, BN N 8
3| bhwm WE6.../ewu- M i 23| b [X]
P T P
(*) - wersje dostepne tylko z suwakami - schematy: A, C, D
polozenia potozenia robocze  potozenia
robocze i posrednie robocze
A B A B A B
P T P T P T
/17 A i /1] B
1 1
A B A B A B
P T P T P T

WK 420970 10.2018
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersja WE6.../...Z4... (przytacze elektryczne typ I1SO 4400) N
2T )
W) T A -
- —F | ©9.4 - 4 pogt | —
H e IHI T 9 ®5,3 - 4 otw o T | | H -
111t e .
2 e e b
— Li-'Tl L', — I
( | | 3 \ &
g E 1] | S T
g I 9 K /
= ! iz N = .
1 1 |
® ®© © ©® 0 i
(® 154
;:::—\ :L F;;?
= PSR =
N i o M E_Z g Sl
Lo 1
™~
o
8.7
®
@ 218
Opcja przytacza elektrycznego ...Z4... (ISO 4400) |wymiarH | | 1 - Elektromagnes od strony a
wtyczka typ napiecie zasilania DC 86 2 - Elektromagnes od strony b
1SO 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V 3 - Wtyczka od strony a - typ I1SO 4400 (DIN 43650 - A)
wtyczka typ napiecie zasilania AC 4 - Wtyczka od strony b - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)
1SO 4400 (DIN 43650 - A)| 110V, 220V, 230V 93 5 - Wtyczka - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A) z prostownikiem
z prostownikiem 6 - PierScief uszcz. o-ring 9,25 x 1,78 - szt. 4/kpl (P, T, A, B)
UWAGI: 7 - Wymiar rozdzielacza z 2 elektromagnesami - od str. a, b
* wersje WE6... z elektromagnesami na prad staty * 3-potozeniowego centrowanego sprezynami
z innymi przylaczami elektrycznymi wg str. 8; (schematy suwakow: E, F, G, H. ). L, M, P, U W
« wersje z elektromagnesami na prad przemienny - W9 str.. 5)‘ ]
z zasilaniem bezpo$rednim wg str. 9 * 2-polozeniowego bez sprezyn powrotnych

* 2-potozeniowego bez sprezyn z zatrzaskiem
M5 gt. 10 - 4 otw. (wersje WE6 .../0...; .../OF...; schematy suwakow: A, C,

@7.6 (max) - dotw. (P, T, A, B D, EA GA, HA, JA, MA, EB, GB, HB, JB, MB - wg str. 5, 6)
8 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - od str. a

—

] va * 2-potozeniowego ustalanego sprezynami
E AN J,\B | b L[ i) (schematy suwakéw: A, C, D, D1, EA, FA, GA, HA, JA, LA,
= YIY, SRS MA, PA, UA, WA - wgstr. 5, 6)
< % U ™ 9 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - od str. b
- P S I N P * 2-potozeniowego ustalanego sprezynami
103 = o o (schematy suwakéw: B, Y, Y1, EB, FB, GB,HB, JB, LB, MB,
19 = PB, UB, WB - wg str. 5, 6)
278 10 - Konfiguracja otworéw powierzchni ptyty
405 17 przytaczeniowej zgodna z norma 1SO 4401
= oznaczenie ISO 4401-03-02-0-94 (CETOP 03)
/3 (min) $ruby mocujace M5 x 50 -10.9 wg PN - EN ISO 4762
(PN/M-82302) - szt. 4 /komplet
£7[0,01/100 moment dokrecenia Md =9 Nm.
O,% 11 - Wymagany stan powierzchni plyty przylaczeniowej

%)
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje: WE6.../...G12...)...; ...G24.. )... (przytacze elektryczne typ AMP Junior Timer)

@9.4 - 4 pogt @
@5,3 - 4 otw .
o]\ / |=] (==
a | | | b _
L TT—H = _
- - - | - - | (o] o "~
I I < <
- - R
| @ |
154 . 45
| 17
= Y Tf:\H_ A\ =~ T 2 F=-\\
| _I& I asted ] oy ==l v @
8 G T TETTTET N s
L J I,. O /)) ”\ 'L___l_-j _f
I X%
" 40,5 17
= 73 8,7
154
218
1 - Elektromagnes od strony a
UWAGA: 2 - Elektromagnes od strony b
Opis pozostatych elementéw rysunku rozdzielacza; 3 - Gniazdo typ AMP Junior Timer meskie 2-biegunowe
konfiguracja otworéw i wymagania stanu powierzchni (wtyczki nie uwidocznione na rysunku,
ptyty przytaczeniowej jak w wersji WE6.../...Z4... wg str. 7 dostarczane na oddzielne zaméwenie wg karty
katalogowej WK 499 963)

wersje: WE6.../...G12...D...; G24...D... (przytacze elektryczne typ Deutsch)

@ @9.4 - 4 pogt @

- @5,3 - 4 otw — _
a " _ R b L] .
— L Lrwr: u =__,_ _\
° \I 2
EE | | ; I g = ©
| A SL A
156 45
17 0
T — =
. _'{4-1-}}'. = _l-—— ) hl '
— AR | r— "::{ | n
5 tErS-HPeeH-E-HEa
L]} P'{ T g 7S -e__lL__ ,':_'iLI/
INY
LN
= 405 |17
73 8.7
156
221
1 - Elektromagnes od strony a
UWAGA: 2 - Elektromagnes od strony b
Opis pozostatych elementéw rysunku rozdzielacza; 3 - Gniazdo typ Deutsch DT04 -2P
konfiguracja otworéw i wymagania stanu powierzchni (wtyczki typ Deutsch DT06 -2S nie uwidocznione na
ptyty przytaczeniowej jak w wersji WE6.../...Z4... wg str. 7 rysunku, dostarczane na oddzielne zaméwenie
wg karty katalogowej WK 499 963).
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersja WE6.../...W230 - 50...Z4... (elektromagnesy na prad przemienny;
przytacze elektryczne typ 1SO 4400)

@ @ @ @ I 4%% 1
16N 2
i ) '
a —I _a,_|_,_,_|.p_ |— b
b b b
° | | ° .
] LI T | @ S
! ! nY Ve
64 64 45
202
146
A | —
L e e R e e
. a_ N _@ =l e :_LE‘{::
73
146

UWAGI:
1 - Elektromagnes na prad przemienny (z zasilaniem
 pozostate wymiary, opis pozostatych elementéw rysunku bezposrednim) od strony a
rozdzielacza; konfiguracja otworéw i wymagania stanu 2 - Elektromagnes na prad przemienny (z zasilaniem
powierzchni ptyty przytaczeniowej jak w wersji WE6.../...Z4 bezposrednim) od strony b
z elektromagnesami na prad staty wg str. 7 UWAGA:
Nalezy wykluczy¢ jednoczesne zataczenie dwéch
* szczegbty wersji WE6.../...W230-50...H Z4... (z dzwignia elektromagneséw tego samego rozdzielacza (niepetne
sterowania recznego) jak w wersji WE6.../...H Z4... przester owanie elektromagnesu prowadzi do
z elektromagnesami na prad staty wg str. 10 - 11 przegrzania i uszkodzenia uzwojefi cewki).
3 - Wtyczka od strony a - typ I1SO 4400 (DIN 43650 - A)
4 - Wtyczka od strony b - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)

Typ WE6s32 -9- WK 420970 10.2018



WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje 3-potozeniowe: WE6.../...H Z4...; .../...HS Z4...

wersje 2-potozeniowe: WE6.../0...HZ4...; ../OF...H Z4...
WE 6.../0..HSZ4...; .../OF...HS ZA4...

@®

18,5
JR \% 16
\ o
o \\ \\
° RS \A N N\ \)\; N
~ N SN
s Gl A o b .
‘T S ‘_S¢§ - N | LN
o S
<) - - - - -l - - = i~
hd /88N ? o
O @ 0o
I-@‘ T,
o = - e - o H-ADED 3{]}-—3@
o= _ piDH T
LN L ANy
I ~ 40,5 wa
72,5 31 73
249 (6
Opcja przylacza elektrycznego ...ZA4... (1ISO 4400) | wymiar H 1 - Elektromagnes od strony a
wtyczka typ napiecie zasilania DC 86 2 - Elektromagnes od strony b
ISO 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V 3 - Wtyczka A - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)
wtyczka typ napiecie zasilania AC 4 - Wtyczka B - typ I1SO 4400 (DIN 43650 - A)
1SO 4400 (DIN 43650 - A)| 110V, 220V, 230V 93 5 - Pierécief uszcz. o-ring 9,25 x1,78 - szt. 4/kpl (P, T, A, B)
z prostownikiem 6 - Wymiar rozdzielacza z 2 elektromagnesami - od str. a, b
UWAGI: * 3-polozeniowego centrowanego sprezynami
« wersje WE6.../.. H...; .HS...; ...0..H...; ..OF..H...; ..0..HS... wersje WE.../wuH...; «aHS... (schematy suwakow:
...OF...HS... z innymi opcjami przytaczy elektrycznych E.F.GHJLMPUW-wgstr.5)
wg str. 16 * 2-potozeniowego bez sprezyn powrotnych
* konfiguracja otwordéw i wymagania stanu powierzchni wersje WE6.../0...H...; ../0.. HS...
plyty przytaczeniowej jak w wersji WE6.../...Z4... wg str. 7 * 2-potozeniowego bez sprezyn z zatrzaskiem
wersje WE6.../OF...H... ... /OF...HS...
(schematy suwakéw: A, C, D, - wg str. 6)
7 - Pozycje dZzwigni sterowania recznego w wersjach:
WE6.../...H...; WE6.../0..H...; .../OF.. H...
8 - Pozycje dzwigni sterowania recznego w wersjach:
WE6.../...HS...; WE6.../0...HS...; .../OF...HS...
UWAGI:
Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca dzwigni
sterowania recznego (7), (8), powrét dzwigni do potozenia
poczatkowego (neutralnego) nastepuje samoczynnie.
Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca
elektromagnesu, dzwignia sterowania recznego (7), (8)
nie jest aktywna.
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje 2-potozeniowe: WE6.../..H Z4...; ..HS Z4...

®®

16°
M—'—Mh low 185185
a/ b0 a (0){# 7 | A
51 [1]29.4- 4 pogt. 56
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D) (S e )
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N 40,5 |17
725 31 73 ' 1 - Elektromagnes od strony a
: ~ 2 - Elektromagnes od strony b
© ® 186 3 Weyczka od strony a - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)

4 - Wtyczka od strony b - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)
5 - Pierscief uszcz. o-ring 9,25 x1,78 - szt. 4/kpl (P,T, A, B)

Opcja przylacza elektrycznego ...Z4... (ISO 4400) | wymiar H 6 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego ze sprezyng
wtyczka typ napiecie zasilania DC 86 powrotnga z 1 elektromagnesem od strony a
ISO 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V (schematy suwakéw: A, C, D, D1, EA, FA, GA, HA, JA,
wtyczka typ napiecie zasilania AC LA, MA, PA, UA, WA - wg str. 5, 6)
ISO 4400 (DIN 43650 - A)| 110V, 220V, 230V 93 7 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego ze sprezyng
z prostownikiem powrotng z 1 elektromagnesem od strony b
UWAGL: (schematy suwakéw: B, Y, Y1, EB, FB, GB, HB, JB, LB,

MB, PB, UB, WB - wg str. 5, 6)
8 - Pozycje dzwigni sterowania recznego w wers;ji
WE6.../...H... z 1 elektromagnesem od strony a
9 - Pozycje dzwigni sterowania recznego w wersji
WE6.../...HS... z 1 elektromagnesem od strony a
10 - Pozycje dzwigni sterowania recznego w wersji
WE6.../...H... z 1 elektromagnesem od strony b
11 - Pozycje dZwigni sterowania recznego w wersji
WE6.../...HS... z 1 elektromagnesem od strony b
UWAGL:
Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca dzwigni
sterowania recznego - poz. (8) do (11), powrét dzwigni do
potozenia poczatkowego (neutralnego) nastepuje
samoczynnie.
Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca
elektromagnesu dzwignia sterowania recznego - poz. j. w.
nie jest aktywna.

ewersje WE6.../...H... z innymi opcjami przytaczy
elektrycznych wg str. 16

ekonfiguracja otwordw i wymagania stanu powierzchni
ptyty przytaczeniowej jak w wersji WE6.../...Z4... wg str. 7
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje 3-potozeniowe: WE6.../...HF Z4...
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Opcja przytacza elektrycznego ...Z4... (ISO 4400) | wymiar H 1 - Elektromagnes od strony a
wtyczka typ napiecie zasilania DC 86 2 - Elektromagnes od strony b
ISO 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V 3 - Wtyczka A - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)
wtyczka typ napiecie zasilania AC 4 - Wtyczka B - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)
1SO 4400 (DIN 43650 - A)| 110V, 220V, 230V 93 5 - Pierécien uszcz. o-ring 9,25 x 1,78 - szt. 4/kpl (P, T, A, B)
z prostownikiem 6 - Wymiar rozdzielacza 3-potozeniowego centrowanego
UWAGE: sprezynami z 2 elektromagnesami - od str. a, b

i ) o wersja WE6.../...HF... (schematy suwakéw: E, F, G, H, ),
* wersje WE6.../..HF... z innymi opcjami przytaczy L, M, P, U, W - wg str. 5)

elektrycznych wg str. 17 . . . 7 - Dzwignia sterowania recznego
« konfiguracja otworéw i wymagania stanu powierzchni 8 - Tuleja blokady dzwigni sterowania recznego

ptyty przytaczeniowej jak w wersji WE6.../...Z4... wg str. 7 UWAGI:

Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca dzwigni
sterowania recznego (7), powrét dzwigni do potozenia
poczatkowego (neutralnego) nastepuje samoczynnie.

Aby dZzwignia (7) pozostata w potozeniu przesterowanym
nalezy przesunac tuleje blokady (8) w dolne potozenie do
oporu.

Po przesterowaniu rozdzielacza za pomocq
elektromagnesu dzwignia sterowania recznego (7) nie jest
aktywna.
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje 3-potozeniowe: WE6.../...HSF Z4...
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@45

wymiar -
Opcja przylacza elektrycznego ...Z4... (ISO 4400) H:/ H; ; ) E:gtggg:gg: 83 zi:gzz g
wtyczka typ napiecie zasilania DC 3 - Wtyczka A - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)
ISO 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V 87 | 86 4 - Wtyczka B - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)
wtyczka typ napiecie zasilania AC 5 - Pierécief uszcz. o-ring 9,25 x 1,78 - szt. 4/kpl (P.T, A, B)
ISO 4400 (DIN 43650 - A)| 110V, 220V, 230V 94 | 93 6 - Wymiar rozdzielacza 3-potozeniowego centrowanego
z prostownikiem sprezynami z 2 elektromagnesami - od str. a, b

wersja WE6.../.. HFS... (schematy suwakéw: E, F, G, H, J,
. . S LM P UW-wgstr.5
 wersje WE6.../...HSF... z innymi opcjami przylaczy 7 - Déwignia sterowagnia rec)znego

elektr.yczny.ch wg st,r. 17 . . ) 8 - Tuleja blokady dzwigni sterowania recznego
« konfiguracja otworéw i wymagania stanu powierzchni UWAGI:

UWAGL:

Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca dzwigni
sterowania recznego (7), powrdt dzwigni do potozenia
poczatkowego (neutralnego) nastepuje samoczynnie.

Aby dzwignia (7) pozostata w potozeniu przesterowanym
nalezy przesunal tuleje blokady (8) w dolne potozenie do
oporu.

Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca
elektromagnesu dzwignia sterowania recznego (7) nie jest
aktywna.
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje 2-potozeniowe: WE6...A/...HF Z4...;
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Opcja przytacza elektrycznego ...Z4... (ISO 4400)

wtyczka typ

IS0 4400 (DIN 43650 - A)

napiecie zasilania DC
12V, 24V, 110V

wtyczka typ

IS0 4400 (DIN 43650 - A)

Z prostownikiem

napiecie zasilania AC
110V, 220V, 230V

UWAGL:

ewersje WE6...A/...HF...;
przytaczy elektrycznych wg str. 17

ekonfiguracja otwordw i wymagania stanu powierzchni
ptyty przytaczeniowej jak w wersji WE6.../...Z4... wg str. 7

B/...HF... z innymi opcjami

1 - Elektromagnes od strony a
2 - Elektromagnes od strony b

3 - Wtyczka od strony a - typ I1SO 4400 (DIN 43650 - A)
4 - Wtyczka od strony b - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)

5 - PierScief uszcz. o-ring 9,25 x1,78 - szt. 4/kpl

6 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego ze sprezyng

powrotna z 1 elektromagnesem od strony a
wersja WE6...A/...HF... (schematy suwakdw:

EA, FA, GA, HA, JA, LA, MA, PA, UA, WA - wg str. 5)
7 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego ze sprezyng

powrotna z 1 elektromagnesem od strony b
wersja WE6...B/...HF... (schematy suwakow:

EB. FB, GB, HB, JB, LB, MB, PB, UB, WB - wg str. 5)

8 - DZwignia sterowania recznego
9 - Tuleja blokady dzwigni sterowania recznego
UWAGL:

Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca dzwigni
sterowania recznego (8), powrdt dzwigni do potozenia
poczatkowego (neutralnego) nastepuje samoczynnie.
Aby dZwignia (8) pozostata w potozeniu przesterowanym
nalezy przesunac tuleje blokady (9) w dolne potozenie do

oporu.
Po przesterowaniu rozdzielacza za pomocq

elektromagnesu dzwignia sterowania recznego (8) nie jest

aktywna.

(P.T.A B)

WK 420 970

10.2018
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje 2-potozeniowe: WE6...A/...HSF Z4...; ...B/...HSF Z4...
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Opcja przytacza elektrycznego ...Z4... (ISO 4400) | wymiar H || 1 - Elektromagnes od strony a
wtyczka typ napiecie zasilania DC 2 - Elektromagnes od strony b
1SO 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V 87 3 - Wtyczka od strony a - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)
1SO 4400 (DIN 43650 - A)| 110V, 220V, 230V 94 5 - Pierécief uszcz. o-ring 9,25 x1,78 - szt. 4/kpl (P, T, A, B)

z prostownikiem

UWAGL:

* wersje WE6...A/...HSF...;

.....

przytaczy elektrycznych wg str. 17

* konfiguracja otwordéw i wymagania stanu powierzchni

B/...HSF... z innymi opcjami

6 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego ze sprezyng
powrotnga z 1 elektromagnesem od strony a
wersja WE6...A/...HFS... (schematy suwakdw:
EA, FA, GA HA, JA. LA, MA, PA, UA, WA - wg str. 5)
7 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego ze sprezyng
powrotng z 1 elektromagnesem od strony b
wersja WE6...B/...HFS... (schematy suwakdw:
EB, FB, GB, HB, )B, LB, MB, PB, UB, WB - wg str. 5)
8 - DZwignia sterowania recznego
9 - Tuleja blokady dzwigni sterowania recznego
UWAGI:
Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca dzwigni
sterowania recznego (8), powrdt dzwigni do potozenia
poczatkowego (neutralnego) nastepuje samoczynnie.
Aby dZzwignia (8) pozostata w potozeniu przesterowanym
nalezy przesuna¢ tuleje blokady (9) w dolne potozenie do
oporu.
Po przesterowaniu rozdzielacza za pomocq
elektromagnesu dzwignia sterowania recznego (8) nie jest
aktywna.

Typ WE6s32
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(przytacze elektryczne typ AMP Junior Timer)

WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje: WE6.../..H..G12..)...; .H..G24..)...; ..HS..G12..)...; .. HS..G24...)...

mF=R
/ | m
/ =
R ~ LI |b
1\_—_—
0 [~ " e *‘F;;w
™~ _ ] F=x
| F=3
-— }__'_:_,l
72,5 31> <73>
186
249

UWAGI:

*pozostate wymiary, opis elementéw rysunku rozdzielacza
jak w wersji WE6.../..H...Z4... wg str. 10

*konfiguracja otwordéw i wymagania stanu powierzchni
ptyty przytaczeniowej w wersji WE6.../...Z4... wg str. 7

(przytacze elektryczne typ Deutsch)

1 - Elektromagnes od strony a

2 - Elektromagnes od strony b

3 - Gniazdo typ AMP Junior Timer meskie 2-biegunowe
(wtyczki nie uwidocznione na rysunku,
dostarczane na oddzielne zaméwenie wg karty
katalogowej WK 499 963)

5 - Wersje: ..H..G12..)...; ..H..G24..))...

6 - Wersje: ..HS...G12..)...; ..HS...G24..)...

wersje: WE6.../...H...G12..D...; ..H...G24...D...; ...HS...G12...D...; ...HS...G24...D...

*pozostate wymiary, opis elementéw rysunku rozdzielacza
jak w wersji WE6.../..H...Z4... wg str. 10
konfiguracja otwordéw i wymagania stanu powierzchni

T
1 L_J|b

LN i ® II"‘E‘}r

ot ) | IEgg
] =]
— ]L-!;i‘}»

74 <31> <73>
188
252
UWAGI: 1 - Elektromagnes od strony a

2 - Elektromagnes od strony b

3 - Gniazdo typ Deutsch DT04 - 2P
(wtyczki typ Deutsch DT06 - 2S nie uwidocznione na
rysunku, dostarczane na oddzielne zamdwenie
wg karty katalogowej WK 499 963)

5-Wersje: ..H...G12...D...; ...H...G24...D...

6 - Wersje: ...HS...G12...D...; ...HS...G24...D...

WK 420970 10.2018
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje: WE6.../...HF...G12...)...; ..HF...G24...]...; ...HSF...G12...)..
(przytacze elektryczne typ AMP Junior Timer)

. ...HSF..G24..)...
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249

UWAGI:
* pozostate wymiary, opis elementéw rysunku rozdzielacza

jak w wersjach: WE6.../...HF...Z4... wg str. 12; .. HSF...Z4...
wg str.

* konfiguracja otwordéw i wymagania stanu powierzchni
plyty przytaczeniowej w wersji WE6.../...Z4... wg str. 7

1 - Elektromagnes od strony a

2 - Elektromagnes od strony b

3 - Gniazdo typ AMP Junior Timer meskie 2-biegunowe
(wtyczki nie uwidocznione na rysunku,
dostarczane na oddzielne zaméwenie wg karty
katalogowej WK 499 963)

5 - Wersje: ..HF...G12...)...; ...HF...G24.. ...

6 - Wersje: ...HSF...G12..)...; ...HSF...G24.. ...

wersje: WE6.../...HF...G12...D...; ...HF...G24...D...; ...HSF...G12..
(przytacze elektryczne typ Deutsch)

(6) (D35
804

.D...; ..HSF...G24...D...

@

 pozostate wymiary, opis elementéw rysunku rozdzielacza
jak w wersjach: WE6.../...HF...Z4... wg str. 12; .HSF...Z4...
wg str.

* konfiguracja otwordéw i wymagania stanu powierzchni
ptyty przytaczeniowej w wersji WE6.../...Z4... wg str. 7

a |L[]® - - lf___[r:_l b
A mf B Y Ly S
< | — | [I
3 _| i AF . H | IE__{-IH—
] | Ll
_J
74 <31> <73>
188
252
UWAGI: 1 - Elektromagnes od strony a

2 - Elektromagnes od strony b

3 - Gniazdo typ Deutsch DT04 - 2P
(wtyczki typ Deutsch DT06 - 2S nie uwidocznione na
rysunku, dostarczane na oddzielne zamdwenie
wg karty katalogowej WK 499 963).

5 - Wersje: ..HF...G12...D...; ...HF...G24...D...

6 - Wersje: ..HSF...G12...D...; ...HSF...G24...D...

Typ WE6s32
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Czujnik kontroli polozenia suwaka typ S

Dane techniczne uzupetniajace

WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Rodzaj czujnika indukcyjny czujnik zblizeniowy PNP
Zakres napiecia zasilania czujnika 10 - 30V DC
Max prad obcigzenia czujnika 200 mA

Rodzaj przylacza czujnika gwint zewnetrzny M12 x 1; 4 bieguny (piny)
Stopief ochrony IP 65

Masa rozdzielacza

z 1 elektromagnesem i 1 czujnikiem 2,1kg

z 2 elektromagnesami i 1 czujnikiem 2,7kg

z 2 elektromagnesami i 2 czujnikami 3.3kg

typ S1
1

J

+
200 mA

N2

U\

10-30V DC

w
\UJ

Schematy przylacza elektrycznego czujnika indukcyjnego typ S

typ S2

J

+

O

N
G

:

200 mA
10-30V DC

W

Symbole graficzne rozdzielaczy i schematy logiczne przetaczania czujnika

uktad pindw
ztacza czujnika

stan wyjscia czujnika typ S w zalezno$ci od potozenia suwaka symbol graficzny
0 - stan beznapieciowy na styku wyjsciowym czujnika rozdzielacza
1 - stan napieciowy na styku wyjsciowym czujnika
wersja 3-potozeniowa
monitorowanie pozycjiaib monitorowanie pozycji 0
czujnik typ S1 czujnik typ S1
T T T T T T
czujnik |~ 1 in 4| czunk = — Toin 4
postr.a_l_l_:__:__:___op postr.agll_l_:__:___opl
. 1
czujnik 7] 1pin 4| czujnik — 7| pin4
postr.b———!——!——!—l—l—o postr.b___!__!_l_l—I 0
100 50 0 50 100 100 50 0 50 100
a potozenie suwaka [%0] b a potozenie suwaka [%] b A B
- al|0|b
czujnik typ S2 czujnik typ S2 p T
| | | | | |
czujnik —I—l ———————— 1. 2| czujnik _I_'_l_ —_— — — 1 in 2
postr.al- | | | Opm postr.apn — 1 | ]_ Opln
L N | | | 1
czujnik ,—'— Toin 2| czuink = — —_— — in2
postr. b —[ | ]_ ] Op| postr. b —[ | l | L Opm
| | | | | |
100 50 0 50 100 100 50 0 50 100
a potozenie suwaka [%0] b a potozenie suwaka [%] b
WK 420970 10.2018 -18 - Typ WE6s32



WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA
Czujnik kontroli polozenia suwaka typ S
stan wyjscia czujnika typ S w zaleznosci od potozenia suwaka symbol graficzny
rozdzielacza
wersja 2-potozeniowa WE6...A... (z potozeniami a, 0)
elektromagnes i czujnik po stronie a
monitorowanie pozycji a monitorowanie pozycji 0
| |
czujnik — 1 ind | czujnik _'_I ______ 1 in4
typS1T| — — — — :— — LI— op typS1 | — : op o n
czujnik[- — T T T |_ - I_I_ 1pin 2 | czujnik[T T | 1 | 1pin 2 — P T
typ S2 | — 40 typ S2 — T — — ] 0
0 50 100 0 50 100
0 potozenie suwaka [%] a 0 potozenie suwaka [%4] a
wersja 2- potozeniowa WE6...B...(z potozeniami 0, b)
elektromagnes i czujnik po stronie b
monitorowanie pozycji 0 monitorowanie pozycji b
| |
czujnik _I_I ______ 1. czujnik — 11 A B
typlS1 - — | 0o ) typS1 | — — — — :— . 0o ! nn:\“
O | 1 S 7. P T
czujnik pin2 | czujnik | [ pin 2
typ S2 —I—I——! ————— 0 typ S2 ! — -0
0 50 100 0 50 100
0 potozenie suwaka [%] b 0 potozenie suwaka [%4] b
wersja 2-potozeniowa WE6A...; ...C...; ...D...; .../0...; .../OF... A B
czujnik po stronie a Z
vildid
monitorowanie pozycji a monitorowanie pozycji b P
T T A B
czujnik — 1. czunkF———71— —|— — — — ] 1. y %4
yoSTL I N P st [ | N "H“L‘
| | P T
jink[- — — — T |7 [ czujnik[~ T i i
E;;Jg'z | | 1 ] Opln 2 tprSZ | [ _| _____ Opln 2 A B
| | a
0 50 700 0 50 100 Z:[EE
b potozenie suwaka [%] a b potozenie suwaka [%] a P
wersja 2-potozeniowa WE6B...; ...Y...
czujnik po stronie b
monitorowanie pozycji a monitorowanie pozycji b
T T A B
czunkF——FT1— —)— — — — 7 1. czujnik -1 4 N
tyoS1L | [ | Opln 4 tyoS1T L — — |_ _I I Opln H“L‘
| | P T
czunik” T | in2 | cavinkl~ T T T 7 Tin 2
typ S2 — T — — ] 0 typ S2 | —0
0 50 100 0 50 100
a potozenie suwaka [%] b a potozenie suwaka [%] b
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WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Czujnik kontroli polozenia suwaka typ S
Wymiary gabarytowe i przytaczeniowe

wersja z 2 elektromagnesami i 2 czujnikami

i A @

M12 x 1

20 (mn)J—@

o
103

\)
=
57.5

23

&
72,5 30 73 —(6) 45
™ 0278

wersja z 1 elektromagnesem i 1 czujnikiem

@ *184

TA ———= i"i—
N - - Y ES oo
{ B P o 7 e S
<) a5 171
o T
8,7
3 ® 184
wersja z 2 elektromagnesami i 1 czujnikiem
] . b UWAGI:

* rozdzielacz z czujnikiem potozenia
suwaka jest fabrycznie wyregulowany,

= : ; : : ; : : jakiekolwiek regulacje w rozdzielaczu

moga by¢ wykonywane wylacznie

przez producenta
@ ®248 | * w przypadku wady czujnika lub
rozdzielacza nalezy wymienié
| Plan przytacza oraz wymagany stan powierzchni przytaczeniowej wg str. 6 | kompletny rozdzielacz
1 - Wymiar rozdzielacza z 2 elektromagnesami - od wersje - WE6.../...S1...; ...S2... (schematy suwakéw:
strony a, b i 2 czujnikami potozenia suwaka B, Y, EB, FB, GB, HB, B, J)1B, LB, MB, PB, UB, WB
* 3-polozeniowego centrowanego sprezynami - wg str. 5, 6)
wersje - WE6.../...51...; ...S2... (schematy suwakow: 4 - Wymiar rozdzielacza z 2 elektromagnesami - od strony
E.F,GHJLMP U W-wgstr.5) a, bi 1 czujnikiem potozenia suwaka od strony a
2 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - od * 2-potozeniowego bez sprezyn powrotnych
strony a i 1 czujnikiem potozenia suwaka wersje - WE6.../0...51...; ..S2...
* 2-polozeniowego centrowanego sprezynami * 2-potozeniowego bez sprezyn z zatrzaskiem
wersje - WE6.../...51...; ...S2... (schematy suwakow: wersje - WE6.../OF...S1...; ...S2...
A, C, D, EA FA GA HA, JA LA, MA, PA, UA, WA (schematy suwakow: A, C, D - wg str. 6)
- wg str. 5, 6) 5 - Dystans do montazu wtyczki i przewodu czujnika
3 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - od (wtyczki nie uwidocznione na rysunku, dostarczane na
strony b i 1 czujnikiem potozenia suwaka oddzielne zamodwienie wg karty katalogowej WK 499 963)
* 2-polozeniowego centrowanego sprezynami 6 - Pierscief uszcz. o-ring 9,25 x 1,78 - szt. 4/kpl (P, T, A, B)
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Dane techniczne uzupetniajace

WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Czujnik kontroli potozenia suwaka typ M
(tylko dla wersji 2-potoZeniowych centrowanych sprezynami)

Rodzaj czujnika

czujnik indukcyjny z dwoma alternatywnymi wyjéciami typ PNP

Zakres napiecia zasilania czujnika

24VDC oo

Max prad obcigzenia czujnika 400 mA

Rodzaj przytacza czujnika gwint zewnetrzny M12x1; 4 bieguny (piny)
Stopieh ochrony IP 65

Masa rozdzielacza max 1,8 kg

UWAGA : Czujnikéw indukcyjnych typ M nie nalezy taczy¢ szeregowo.

- 1

Schematy przytacza elektrycznego czujnika indukcyjnego typ M

uktad pinéw
+ ztacza czujnika

PNP

e

O~ 1 33

Symbole graficzne rozdzielaczy i schematy logiczne przetaczania czujnika

Stan wyjscia czujnika typ M w zaleznosci od potozenia suwaka Symbol graficzny

0 - stan beznapieciowy na styku wyjSciowym czujnika rozdzielacza
1 - stan napieciowy na styku wyjsciowym czujnika

wersja 2-potozeniowa WEG6...A (z potozeniami a, 0)
elektromagnes po stronie a, czujnik po stronie b

monitorowanie pozycji a

I
pin 2 |

monitorowanie pozycji 0

11 > ¥ 1 — | 7 1
_______ BN . pn2 [ T] | . A BN
| | | v an
pin 4 | l | 1o pin 4 II __| _____ 0 Pt
| |
0 50 100 0 50 100
0 potozenie suwaka [%] a 0 potozenie suwaka [%] a
wersja 2 potozeniowa WE6...B (z potozeniami 0, b)
elektromagnes po stronie b, czujnik po stronie a
monitorowanie pozycji 0 monitorowanie pozycji b
| | —
——————— 1 4, Kpos
pin 2 pin 2
| S 1 p— R e
| | 1Tl = = = — |_ . 1 P T
in4 in4 | |
P _I_I_ P _! _____ 0 P ! |0
0 50 100 0 50 100
0 potozenie suwaka [%] b 0 potozenie suwaka [%] b
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WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Czujnik kontroli potozenia suwaka typ M
(tylko dla wersji 2-potoZeniowych centrowanych sprezynami)

Symbole graficzne rozdzielaczy i schematy logiczne przetaczania czujnika

Stan wyjScia czujnika typ M w zaleznosci od potozenia suwaka
0 - stan beznapieciowy na styku wyjsciowym czujnika
1 - stan napieciowy na styku wyjsciowym czujnika

Symbol graficzny
rozdzielacza

wersje 2-potozeniowe: WE6A...; ...C...; ...D...; ...D1...
czujnik po stronie b

monitorowanie pozycjia monitorowanie pozycji b
[ T Kl
i A BG
. 1 PP Yy — — — 1
in2 | | n?2 l |
pmed |_ o 0 pi | | 0 b
_____ - | | A
pin 4 ind |
I 1 ] 0 e p—— ;
0 50 100 0 50 100
b potozenie suwaka [%] a b potozenie suwaka [%0] a
wersje 2-potozeniowe: WE6B...; ...Y...; ..Y1...
czujnik po stronie a
monitorowanie pozycji a monitorowanie pozycji b
I |
_______ ’I —
pin 2 | | | 0 pin 2 | | | 1 A B
1 i (N BV R TYA
| 1
- Tl P — — P T
in4 pin 4
s e — T}
0 50 100 0 50 100
a potozenie suwaka [%] b 0 potozenie suwaka [%] a
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WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA
Czujnik kontroli potozenia suwaka typ M

(tylko dla wersji 2-pofozeniowych centrowanych sprezynami)
Wymiary gabarytowe i przytaczeniowe

wersja z elektromagnesem od strony a i czujnikiem typ M

| S B
| | Lo
—

o
M12 x 1

86

+h

73
o *153 96 (max) |_70 (hin)_ @
I —- f(}' T/’i\}_ I€>\
2 ] T s ﬁA/?Rjrf?'r\\,BLq || . i I
IS/ lI_L A g RZNZ J Il MY
S /W ANSZ/ 7
] N4 N
0 405 |17
™
(@]

wersja z elektromagnesem od strony b i czujnikiem typ M

R — S ———— b
73
3 ®153
| Plan przytacza oraz wymagany stan powierzchni przytaczeniowej wg str. 7 |
1 - PierScief uszcz. o-ring 9,25 x 1,78 - szt. 4/kpl (P.T, A, B) UWAGI:
2 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego centrowanego sprezynami * rozdzielacz z czujnikiem potozenia
z 1 elektromagnesem - od strony a i czujnikiem typ M suwaka jest fabrycznie wyregulowany,
(schematy suwakow: A, C, D, D1, EA, FA, GA, HA, JA, LA, MA, PA, UA, WA jakiekolwiek regulacje w rozdzielaczu
- wg str. 5, 6) moga by¢ wykonywane wylacznie
3 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego centrowanego sprezynami przez producenta
z 1 elektromagnesem - od strony b i czujnikiem typ M, « w przypadku wady czujnika lub
(schematy suwakéw: B, Y, Y1, EB, FB, GB, HB, JB, LB, MB, PB, UB, WB rozdzielacza nalezy wymienié
- wg str. 5, 6) kompletny rozdzielacz
4 - Dystans do montazu wtyczki i przewodu czujnika
(wtyczki nie uwidocznione na rysunku, dostarczane na
oddzielne zamobwienie wg karty katalogowej WK 499 963)
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SPOSOB ZAMAWIANIA

Wele | + f

llos¢ drég przeptywu
3-drogowy (tylko z suwakami A, B) =3
4-drogowy (z pozostatymi suwakami) =4

Wielko$é nominalna (WN)
WN6 =6

Symbol suwaka
schematy suwakéw -wg str. 5, 6

Numer serii konstrukcyjnej
(30 - 39) - niezmienne wymiary przytacza i zabudowy =3X
seria 32 =32

Centrowanie/ustalanie polozenia suwaka

Za pomocq sprezyn powrotnych = bez oznaczenia

bez sprezyn powrotnych* =0

bez sprezyn powrotnych z zatrzaskiem* =OF

UWAGA:

(*) - opcje dostepne tylko dla wersji z suwakami: A, C, D, EA, GA, HA, JA,
MA, EB, GB, HB, JB, MB)

Napiecie zasilania elektromagnesow

12V DC =G12

24V DC =G24
110V DC =G110
110V AC 50Hz (wtyczka z prostownikiem) =W110R
220V AC 50Hz (wtyczka z prostownikiem) =W220R
230V AC 50Hz (wtyczka z prostownikiem) =W230R

230V AC 50 Hz (zasilanie bezpoSrednie pradem przemiennym) = W230-50

Sterowanie reczne elektromagneséw

z przyciskiem recznego przesterowania =N
bez przycisku recznego przesterowania (tylko dla wersji
z czujnikiem typ M) = bez oznaczenia

Sterowanie rozdzielacza dzwigniq reczna

bez dZwigni sterowania recznego = bez oznaczenia
z dzwignia sterowania recznego ustawiona pionowo =H

z dzwignig sterowania recznego ustawiong pionowo z blokada =HF

z dzwignia sterowania recznego ustawiona ukosnie =HS

z dzwignia sterowania recznego ustawiong ukosnie z blokada = HSF

UWAGA:

Mozliwo$¢ montazu dzwigni sterowania recznego (opcje ...H...; ...HS...; ...HF...; ...HSF...)
w wersjach: WE6...A/0...; ...A/OF...; ...B/0...; ...B/OF... z suwakami EA, GA, HA, JA, MA, EB, GB,
HB, JB, MB dostepna po uzgodnieniu z producentem

Rodzaj przytacza elektrycznego

wtyczka ISO 4400 (DIN 43650 - A) bez LED =14
wtyczka SO 4400 (DIN 43650 - A) z LED =741
bez wtyczki, przytacze typ AMP Junior Timer (tylko dla opcji napiecia ...G12...i...G24...) =)
bez wtyczki, przytacze typ Deutsch (tylko dla opcji napiecia ...G12... i ...G24...) =D

WK 420970 10.2018 -24 - Typ WE6s32



SPOSOB ZAMAWIANIA

*

Ewentualne dodatkowe wymagania okreslone w sposéb opisowy
(uzgodnione z producentem)

Monitorowanie pozycji suwaka

bez monitorowania pozycji suwaka
monitorowanie pozycji 0 - zero (wersje 3- pofozeniowe oraz 2- pofozeniowe

z potozeniami (a, 0) lub (0, b))
monitorowanie pozycji a (wersje 2- pofozeniowe z potozeniami (a, 0) lub (a, b) =A

= bez oznaczenia

monitorowanie pozycji b (wersje 2- potozeniowe z pofozeniami (0, b) lub (a, b) =

monitorowanie pozycji a i b (wersje 3- potozeniowe)

Czujnik przesterowania suwaka

bez czujnika kontroli potozenia suwaka
czujnik kontroli potozenia suwaka typ S1
czujnik kontroli potozenia suwaka typ S2

centrowanych sprezynamj)
UWAGA:

recznego (opcje...H...;..HS...; ..HF...; ...

czujnik kontroli potozenia suwaka typ M (tyiko dla wersji 2-potoZzeniowych

Mozliwo$¢ montazu czujnika przesterowania suwaka w wersji z dZzwignig sterowania
HSF...) dostepna po uzgodnieniu z producentem

= bez oznaczenia
=51
=S2

=M

Rodzaj uszczelnienia
NBR (dla cieczy na bazie olejow mineralnych)
FKM (dla cieczy na bazie estréw fosforanowych)

= bez oznaczenia

=V

Zwezka dlawigca (w kanale P)

= bez oznaczenia

bez zwezki
zwezka 0,8 =B 08
zwezka @©1,0 =B 10
zwezka @ 1,2 =B 12
UWAGI:
Rozdzielacz nalezy zamawia¢ wg kodu, ustalonego z symboli wg powyzszego diagramu.
Symbole zaznaczone drukiem pogrubionym oznaczajg preferowane wersje wykonania
dostepne w krétkim terminie dostawy.
Przyktad kodu rozdzielacza w zamowieniu: AWE6 E -32/G24 N Z4 BO8 - S1 AB
-25- WK 420970 10.2018
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PRZYKLAD ZASTOSOWANIA W UKLADZIE
HYDRAULICZNYM

o O
”' Al [B
?'ITX— N
P T aween

110 \

PLYTY PRZYLACZENIOWE | SRUBY MOCUJACE

Plyty przytaczeniowe nalezy zamawia¢ wg karty Plyta przytaczeniowa i Sruby do montazu rozdzielacza
katalogowej WK 496 480. Symbole ptyt: M5 x 50 - 10,9 wg PN-ENISO 4762 (PN/M-82302)

G 341/01 - przytacza gwintowe G 1/4 szt. 4/komplet dostarczane sg na oddzielne zamdwienie.
G 342/01 - przytacza gwintowe G 3/8 Moment dokrecenia Srub Md = 9 Nm

G 502/01 - przytacza gwintowe G 1/2 .

UWAGA:

Symbol ptyty zaznaczony drukiem pogrubionym
oznacza preferowang wersje wykonania dostepng
w krétkim terminie dostawy.

PONAR Wadowice S.A.

®
ul. Wojska Polskiego 29
34-100 Wadowice
tel. +48 33 4882100

fax.+48 33488 21 03 wadOWice
www.ponar-wadowice.p|
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| Rozdzielacz suwakowy sterowany WK
DONAR | elektrycznie typ WE10 427 700
WN10 do 35 MPa |do 160 dm3*/min 10.2018

KARTA KATALOGOWA - INSTRUKCJA OBStUGI

ZASTOSOWANIE

Rozdzielacz suwakowy sterowany elektrycznie

typ WE10... jest przeznaczony do zmiany kierunku
przeptywu cieczy hydraulicznej w uktadzie co
umozliwia zmiane kierunku ruchu odbiornika -
najczesciej tloczyska cylindra lub silnika
hydraulicznego oraz realizacje stanéw: start, stop.
Przystosowany jest do montazu plytowego w
dowolnym potozeniu w ukiadach hydraulicznych.

Produkt spelnia wymagania dyrektywy 2014/35/UE

OPIS DZIALANIA

[AWE10G - 62/G24NZ4 |

Gtéwne elementy rozdzielacza typ WE10... to korpus (1), W sytuacjach braku zasilania przesuniecie suwaka (2)
elektromagnesy (3), suwak - tloczek (2), sprezyny  mozna dokona¢ recznie przyciskiem (5) - tylko dla wers;ji
centrujace (4) i przyciski recznego przesterowania (5). elektromagnesu z przyciskiem recznego przesterowania.
Przesterowanie rozdzielacza nastepuje po przesunigciu W przypadku przewidywania takiej sytuacji rozdzielacz
suwaka (2) w jedno ze skrajnych potozen przez  nalezy montowaé w miejscu umozliwiajacym dostep.
bezposrednio na niego dziatajacy elektromagnes (3). Wersja WE10.../OF.. - tylko z suwakami: A
Powrét do potozenia Srodkowego (bezpradowego) C. D, EA, GA, HA JA EB. GB, HB, JBt

Wymuszajg sprezyny centrg;ace (4). Ksztatt .Suwak? (2) Rozdzielacz 2-potozeniowy bez sprezyn
(rozstaw krawedzi sterujacych) powoduje zmiane L {1H1] ] ...‘,, . c
. . , . . el EE powrotnych  z - zatrzaskiem.  Potozenie
konfiguracji potaczeh pomiedzy komorami: P, T, A, B. . .
. , vessin8m suwaka (2) jest ustalane i podtrzymywane
Funkcje kanatéw P, T, A, B: ul i o
L : na zatrzasku (6), a zmiane wywoluje sie
P - kanat zasilajacy

podaniem impulsu napiecia na jeden z

Ta. Tg - odptyw oleju do zbiornika elektromagneséw (3).

A, B - przytacza odbiornika (cylindra lub silnika
hydraulicznego)
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OPIS DZIALANIA

Wersja WE10.../...B... - rozdzielacz w tej
wersji posiada zwezke dfawiaca w kanale P.

Wersja WE10.../0...- tylko z suwakami: A, C,
D, EA, GA, HA, JA, EB, GB, HB, JB. Rozdzielacz
2-potozeniowy bez sprezyn powrotnych.
Potozenie suwaka ustala i podtrzymuje
aktualnie zataczony elektromagnes. W tej
wersji nie ma potozenia bezpradowego
gdyz suwak nie ma wtedy ustalonej pozydiji.

DANE TECHNICZNE
Ciecz hydrauliczna olej mineralny
Wymagana klasa czystosci oleju ISO 4406 klasa 20/18/15
Lepkos¢ nominalna cieczy 37 mm? /s w temperaturze 55 °C
Zakres lepkoici 2,8 do 380 mm?/s
Zakres temperatury cieczy (w zbiorniku) zalecany 40°C do 55°C
max -20°C do +70°C
Zakres temperatury otoczenia -20°C do +50°C
Max ciSnienie pracy kanaly P, A, B 35 MPa
kanat T 21 MPa
rodzaj suwaka Q w vV
e A>T | AT AT P - A
Elcfrz\eel;r]zjtypvrvz;;;ity:/zu w potozeniu Srodkowym Kierunek przept. A A A -
przekréj przept. | 55mm? | 25mm? | 11 mm? | 10 mm?
Masa wersje z 1 elektr. | WET0... - 4,6 kg WE10...H... - 7,1 kg
wersje z 2 elektr. | WE10...- 6,2kg WE10...H... - 8,7 kg
DC AC ~AC
Napiecie nominalne zasilania elektromagneséw wtyczka z prostownikiem kz)asnanje .
ezposrednie
12V | 24V[ 110V|230V- 50Hz|220V- 50Hz|110V- 50Hz | 230V- 50Hz
Tolerancja napiecia zasilania +10% +10%
Poboér mocy (prad staty) 45 W
Moc podtrzymujaca (prad przemienny) - 110 VA
Moc wigczeniowa (prad przemienny) - 460 VA
. zat. do 60 ms zat. do 45 ms
(Czas przesterowania
wyt. do 40 ms wyt. do 30 ms
Max liczba przesterowan 15000 zat./h 12000 zat./h
Stopieh ochrony IP 65
Temperatura cewki elektromagnesu max 150 °C
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WYMAGANIA MONTAZU | EKSPLOATAC)I

1.

6. Aby zapewnié

Rozdzielacz nalezy uzytkowac tylko w petni sprawny

i prawidlowo przylaczony do instalacji elektrycznej.
Przytaczanie lub odiaczanie od instalacji elektrycznej
musi  by¢ wykonywane przez wykwalifikowany
personel.

taczédwka uziemiajaca (‘%‘ ) musi by¢ potaczona z
przewodem ochronnym (PEZ ) w instalacji zasilajacej
zgodnie z odpowiednimi przepisami.

Wtyczka elektromagnesu powinna przylega¢ doktadnie
do gniazda i nalezy jq zabezpieczy¢ poprzez dokrecenie
wkreta mocujacego do oporu. Zabrania sie eksploatacji
rozdzielacza, jezeli wtyczka nie jest zabezpieczona i nie
jest zapewniona szczelnos¢ i odpowiedni zacisk kabla w
dtawnicy wtyczki.

Dla rozdzielaczy w wersji ...W230-50... nalezy
wykluczy¢ jednoczesne zalaczenie dwoéch
elektromagneséw tego samego rozdzielacza (niepeine
przesterowanie  elektromagnesu  prowadzi do
przegrzania i uszkodzenia uzwojef cewki).

Podczas eksploatacji nalezy utrzymac zalecang w
niniejszej Karcie Katalogowej - Instrukcji Obstugi
lepkos¢ cieczy hydraulicznej.

bezawaryjng i bezpieczng prace
rozdzielacza nalezy systematycznie sprawdzac:

* stan pofaczenia elektrycznego
» dziatanie zaworu
* czystos¢ cieczy hydraulicznej
7. Ze wzgledu na nagrzewanie sig cewki elektromagnesu i
korpusu rozdzielacza do  wysokiej
rozdzielacz powinien by¢ umiejscowiony tak,
wyeliminowa¢ mozliwos¢ przypadkowego kontaktu z
cewka lub korpusem podczas eksploatacji lub nalezy
przewidzie¢  odpowiednie  oslony  zgodnie
wymaganiami norm europejskich: PN - EN ISO 13732 -1
i PN - EN 4413.
8. Dla zapewnienia szczelnosci przylacza rozdzielacza do
uktadu hydraulicznego nalezy przestrzegaé wymiaréw
pierécieni uszczelniajacych, momentéw dokrecenia
parametréw pracy rozdzielacza podanych w niniejszej
Karcie Katalogowej - Instrukcji Obstugi.
9. Rozdzielacz z czujnikiem potozenia suwaka jest
fabrycznie wyregulowany, jakiekolwiek regulacje w
rozdzielaczu moga by¢ wykonywane wylacznie przez
producenta. W przypadku wady czujnika lub
rozdzielacza nalezy wymieni¢ kompletny rozdzielacz.
10. Obstugujacy rozdzielacz musi by¢ zapoznany z trescig
niniejszej Karty Katalogowej - Instrukcji Obstugi.

SCHEMATY

Symbole graficzne rozdzielaczy
3-potozeniowych

B
WE10... e a@‘l ajo bF@‘b WE10...A /..
P
WE10...A/0..*
WE10...A/OF..*
A B
WE10.../eH... ar% alo b|°‘%‘|b WE10...A/H...

WE10...7...HF...

WE10.../0...HF...

by b
WE10.../OF..HF... az131 0] b g WE10..A/OF..HF..*
T

>
o —i

a% ajo bk‘%ﬁb WE10...A/...HF...

>
W —i

P

pd

P

A B
WETO0.../eee - ... a?ﬁ al0]b @b WE10...AVuwe - S..
PT T

WE10..A/e. - M

UWAGA:
(*) - wersje dostepne z tylko suwakami - schematy: E, G, H, ] E, G, H, ] - wg str. 4.

@—ﬁ—‘
ar71 3 I0I b b WE10..A/0..HF..* a7 a
T

Symbole graficzne rozdzielaczy 2-potozeniowych
wersje z potozeniami a, 0

wersje z potozeniami 0, b
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P T
B o)
EL‘
T

(=

B

A

A B
a2l 0w WET0. B/,

A B

P

o
—

&

a7 WE10...B/...HF... b

By

éﬂgﬁ
e

o
—

P T
B

b WE10..B/0..HF..* ar71 0| b b

=
oo

2

0
—

[Ex,

pd
o

fby

d &

[VV]
alZ] a nl‘ WE1O...B/OF...HF...*3 ‘n
PP T PP T
AP A B
2
A a0 WE0.B-S. mg]b oy
P T P T
A BN <Ja B
ZEZAM WE10...B/ene - M MEE

P T P T
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SCHEMATY

Symbole graficzne suwakéw
potozenia robocze

i poSrednie robocze
A B A B

al 101 Ib| |alolb]
P T

I
=
E

—
1 B
_II
s
_II
=

F—

<
1]
T
>

7
|

Lo

E
.

>
=

7]
=

bl (X

c
=
=
)
>

—_

potozenia robocze potozenia

HH

i poSrednie robocze
A B A B

[a] To] [al0]
P T P T

<
1]

2

2

2

g

z

potozenia robocze  potozenia

i poSrednie robocze
AB _ AB
[ol Tb] Llofb]
P T P T

*) - przekréj przeptywu w potozeniu srodkowym realizowany przez suwaki: Q, W, V - wg danych technicznych na str. 2

WK 427 700 10.2018
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SCHEMATY

WE10.../...

WE10.../0..* a

WE10.../e..- S... al

WE10.../OF..> 3

WE10.../eeH... a r;ﬂn

WE10.../0...H... * a

WE10.../«.HF... a[Z]

WE10.../0..HF...*  a[/]

E<H

V]
WE10.../OF...H..* nﬂ b b

WE10.../OF..HF..*  a[7]3 nl‘

WE10.../ee- M...  al

a|bjm

UWAGA:

potozenia robocze
i poSrednie
A B

s
7T

A B
s
XH
XL
[T

—

—

I |

P T

potozenia
robocze
B

A
[2]b]
T
b

vl

A

/1
oe

14

X
XY D
.l 4l b1

=

Symbole graficzne rozdzielaczy 2-potozeniowych
wersje z potozeniami a, b

A B
a "H
T

WE10.../ ..

WE10.../e.H...

WET0.../«.HF...

WE10.../eee- S...

WE10.../cee- M....

(*) - wersje dostepne tylko z suwakami - schematy: A, C, D

Symbole graficzne suwakéw
potozenia robocze

i posrednie
A B

P T

Typ WE10

WK 427 700

10.2018



WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersja WE10.../...Z4... (przytacze elektryczne typ 1SO 4400)

@11 - 4 pogt.
T30 26,6 - 4 otw. o S T f?,?k\\i v
Ht - | Py Y | — -
L_H.__| | ﬂ - 43 =4 | |___H.J HOM-
L | — S kmpd
Y a 1 ] b
. --ﬁ_ -
— ik - . s
Y BT o
. i R <

&—te
@_

©

H

1

46
69,5

%;_

4

ararar

3

=

(® 0201
Opcja przytacza elektrycznego ...Z4... (ISO 4400) H
wtyczka typ napiecie ster. (DC) 112
ISO 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V
wtyczka typ napiecie ster. (AC)
1SO 4400 (DIN 43650 - A)| 110V, 220V, 230V 119
Z prostownikiem
54
50,8
37,3
M6 gt. 12 - 4 otw. 27
- 16,7
S| 3,2*
N BCER'S
gl [wl > A7 B T ‘
o
=12 %) D .
o
O

Ve ~
. JTA Bi .
Te—0

1 - Elektromagnes od strony a
2 - Elektromagnes od strony b
3 - Wtyczka od strony a - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)

4 - Wtyczka od strony b - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)

5 - Wtyczka - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A) z prostownikiem

6 - Pierscien uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5/komplet
(P.Ta.Tg. A. B)

7 - Wymiar rozdzielacza z 2 elektromagnesami - od str. a, b

* 3-potozeniowego centrowanego sprezynami
(schematy suwakéw:E, F, G, H,J,LLM,P,QR T UV W
- wg str. 4)
* 2-potozeniowego bez sprezyn powrotnych
* 2-potozeniowego bez sprezyn z zatrzaskiem
(wersje WE10 .../0...; .../OF...; schematy suwakow:
A C D, EA GA HA JA EB, GB, HB, JB - wg str. 4, 5)

8 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - od str. a
* 2-potozeniowego centrowanego sprezynami
(schematy suwakéw: A, C, D, D1, EA, FA, GA, HA, JA, LA,
MA, PA, QA, RA, TA, UA, VA, WA - wg str. 4, 5)

9 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - od str. b
* 2-potozeniowego centrowanego sprezynami
(schematy suwakéw: B, Y, Y1, EB, FB, GB,HB, JB, LB, MB,
PB, QB, RB, TB, UB, VB, WB - wg str. 4, 5)

10 - Konfiguracja otworéw powierzchni ptyty
przytaczeniowej zgodna z norma 1SO 4401*
oznaczenie I1SO 4401-05-04-0-94 (CETOP 05)

Sruby mocujace Mé x 40 - 10.9 wg PN -EN ISO 4762
(PN/M-82302) - szt. 4/komplet; dostarczane sg na

@11,2 (max) - 4 otw.* ) 91 (min) oddzielne zaméwienie; moment dokrecenia Md = 15 Nm
(P.T,A B UWAGA:
E 0,01/100 (") - wystarczajace jest wykonanie przytacza z jednym
O% otworem T od strony kanatu A lub B - otwory Ty i Tg sg
7 potaczone kanatem w korpusie rozdzielacza.
7 @ 11 - Wymagany stan powierzchni ptyty przytaczeniowej
WK 427 700 10.2018 -6- Typ WE10



WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersja WE10.../...W230-50...Z4... (elektromagnesy na prad przemienny;
przytacze elektryczne typ 1SO 4400)

®? ? ? ?%ﬂ—a i

R

|
[T =
F———1
F———1
- ———
F———1
I]Jw_Lu o
106

65 65
221
\ 163
r LN
—® o
. O
[
UWAGI: 1 - Elektromagnes na prad przemienny (z zasilaniem
bezposSrednim) od strony a

* pozostate wymiary, opis pozostatych elementéw rysunku 2 - Elektromagnes na prad przemienny (z zasilaniem
rozdzielacza; konfiguracja otwordw i wymagania stanu bezposrednim) od strony b
powierzchni plyty przytaczeniowej jak w wersji 3 - Wtyczka od strony a - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)
WE10.../...Z4... z elektromagnesami na prad staty wg str. 6 | | 4 - Wtyczka od strony b - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)

UWAGA:

« szczegdly wersji WE10.../...W230-50...H...Z4... (z dzwignia | | nalezy wykluczy¢ jednoczesne zatqczenie dwéch
sterowania recznego) jak w wersjach WE10.../...H...Z4... elektromagneséw tego samego rozdzielacza (niepeine
z elektromagnesami na prad staty wg str. 8 - 11 przesterowanie elektromagnesu prowadzi do

przegrzania i uszkodzenia uzwojeh cewki)

Typ WE10 -7- WK 427 700 10.2018



WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje 3-potozeniowe WE10.../...H Z4...; .../...HS ZA4...
wersje 2-potozeniowe WE10.../0...H Z4...; .../OF... H Z4...
WE 10.../0...HS Z4...; .../OF...HS Z4...

@0
25
LN
O
@11 - 4 pogt. 323
® ®6,6 - 4 otw. @8
®
q 3 * 1
i I b
l 0
LN l+J T
= - ool | If
. LI LI o =X ol
Il ! ™
T T
® ® - @O O
. A
| o _| 'A anNzan :_:E_ LN
< > \ 7, ®— O
S <5 Ty E S
54 18,5
103 45 91
342e (6
Opcja przytacza elektrycznego ...Z4... (ISO 4400) H 1 - Elektromagnes od strony a
wtyczka typ napiecie sterowania (DC) 112 2 - Elektromagnes od strony b
1ISO 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V 3 - Wtyczka A - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)
wtyczka typ napiecie sterowania (AC) 4 - Wtyczka B - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)
1SO 4400 (DIN 43650 - A)| 110V, 220V, 230V 119 5 - Pierécien uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5/komplet
Z prostownikiem (P. Ta. Tg. A, B)

UWAGA:

Konfiguracja otwordw i wymagania stanu powierzchni
plyty przytaczeniowej jak w wersji WE10.../...Z4... wg str. 6

UWAGI:

* Po przesterowaniu rozdzielacza za pomocq dzwigni
sterowania recznego, powrét dzwigni do potozenia
poczatkowego (neutralnego) nastepuje samoczynnie.

¢ Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca
elektromagnesu dzwignia reczna nie jest aktywna.

6 - Wymiar rozdzielacza z 2 elektromagnesami - od str. a, b
* 3-potozeniowego centrowanego sprezynami
wersje WE10.../...H...; «..HS... (schematy suwakow:
EEFFGHJLMPQRTUYVW-wgstr.4)
* 2-potozeniowego bez sprezyn powrotnych
wersje WE10.../0...H...; .../0...HS...
(schematy suwakéw: A, C, D, EA, GA, HA, JA, EB, GB,
HB. JB - wg str. 5, 6)
* 2-potozeniowego bez sprezyn z zatrzaskiem
wersje WE10.../OF...H... .../OF...HS...
(schematy suwakdéw: A, C, D, EA, GA, HA, JA, EB, GB,
HB. JB - wg str. 5, 6)
7 - Pozycje dZzwigni sterowania recznego w wersjach:
WE10.../e.H...; WE10.../0...H...; .../OF..H...
8 - Pozycje dZzwigni sterowania recznego w wersjach:
WE10.../...HS...; WET0.../0...HS...; .../OF...HS...

WK 427 700 10.2018
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16°

WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje 2-potozeniowe WE10.../...H Z4...; .../ ...HS ZA...

S

;, = | ruch jat ? o
ruch robocz D JGTOWY 16 WERWER
o= T~ T
ai [T o@ a0 .W]b 3
I8 Ll 4 3
\’\SR \\ (T A |
S A RN, !
o A ADS e M 7~ Il
Y AANANER Sudpa |y S f G
S ) A S N B6,6 - 4 otw 1[4 S~ I
S RN 4 SN kB I
Y e ~——_ F o RN //_/1_0_‘|".| L " |
= a_ | : AZTEFT D i I
IF=n - T
- ® I" LIr | [ Hlxz:fiﬂ o 2 &
Nep | J M
' —
® @ 2 8@ O
246 @
45 103
! 1
N I \ A
g S _E ] r(;} r':r I“?‘
© S e B ¥ =1
J
103 45
0O ®246

Opcja przytacza elektrycznego ...ZA4... (1ISO 4400) |wymiar H
wtyczka typ napiecie sterowania (DC) 112
ISO 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V
wtyczka typ napiecie sterowania (AC)
1SO 4400 (DIN 43650 - A)| 110V, 220V, 230V 119
Z prostownikiem

UWAGA:

Konfiguracja otwordw i wymagania stanu powierzchni

UWAGI:

* Po przesterowaniu rozdzielacza za pomocg dzwigni
sterowania recznego, powrdt dzwigni do potozenia
poczatkowego (neutralnego) nastepuje samoczynnie.

* Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca
elektromagnesu dzwignia reczna nie jest aktywna.

10 - Pozycje dZzwigni sterowania recznego w wersji

11 - Pozycje dzwigni sterowania recznego w wersji

1 - Elektromagnes od strony a

2 - Elektromagnes od strony b

3 - Wtyczka od strony a - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)

4 - Wtyczka od strony b - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)

5 - PierScien uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5/kpl (P.Ty .Tg /A, B)

6 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego z ustalaniem
sprezyng powrotng z 1 elektromagnesem od strony a
wersje WE10.../e.H...; «..HS... (schematy suwakéw: A, C, D,
D1, EA, FA, GA, HA, JA, LA, MA, PA, QA, RA, TA, UA, VA, WA
wg str. 4, 5)

7 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego z ustalaniem
sprezyng powrotng z 1 elektromagnesem od strony b
wersje WE10.../e..H... «..HS... (schematy suwakdéw: B, Y, Y1,
EB, FB. GB, HB, JB, LB, MB, PB, QB, RB, TB, UB, VB, WB
wg str. 4, 5)

8 - Pozycje dZzwigni sterowania recznego w wersji
WE10.../e..H... z 1 elektromagnesem od strony a

9 - Pozycje dzwigni sterowania recznego w wersji
WE10.../...HS... z 1 elektromagnesem od strony a

WE10.../...H... z 1 elektromagnesem od strony b

WE10.../...HS... z 1 elektromagnesem od strony b

Typ WE10
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje 3-potozeniowe WE10.../...HF Z4...

——A"—
LN
O
potozenie odblokowane
: potozenie zablokowane 323
NRNE 13,5
o )\ /g @11 - 4 pogt.
5 '\T', ?6.,6 - 4 otw. —
_LZL
“Te - LA ||
W . g
= [ >
'Y -
!
© ®
| |
24 Bl
| { |
54 18,5
103 45 91

Opcja przylacza elektrycznego ...Z4... (ISO 4400) H

wtyczka typ napiecie sterowania (DC) 112
1SO 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V

wtyczka typ napiecie sterowania (AC)
ISO 4400 (DIN 43650 - A)| 110V, 220V, 230V 119

Z prostownikiem

UWAGI:

* Konfiguracja otwordw i wymagania stanu powierzchni
plyty przytaczeniowej jak w wersji WE10.../...Z4... wg str. 6

* Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca dzwigni
sterowania recznego (7), powrét dzwigni do potozenia
poczatkowego (neutralnego) nastepuje samoczynnie.
Aby dZwignia (7) pozostata w potozeniu przesterowanym
nalezy przesuna¢ tuleje blokady (8) w dolne potozenie do
oporu. Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca

elektromagnesu dzwignia (7) nie jest aktywna.

1 - Elektromagnes od strony a
2 - Elektromagnes od strony b
3 - Wtyczka A - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)
4 - Wtyczka B - typ I1SO 4400 (DIN 43650 - A)
5 - Pieréciefi uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5/komplet
(P, Ty, Tg. A B)
6 - Wymiar rozdzielacza z 2 elektromagnesami - od str. a, b
* 3-potozeniowego centrowanego sprezynami
wersja WE10.../...HF... (schematy suwakéw: E, F, G, H,
JJLMP, QRT UV W-wgstr. 4)
* 2-potozeniowego bez sprezyn powrotnych
wersja WE10.../0...HF... (schematy suwakéw: A, C, D,
EA, GA HA JA, EB, GB, HB, JB - wg str. 4, 5)
* 2-potozeniowego bez sprezyn z zatrzaskiem
wersje WE10.../0F...HF... (schematy suwakéw: A, C, D,
EA, GA HA JA, EB, GB, HB, JB - wg str. 4, 5)
7 - DZzwignia sterowania recznego
8 - Tuleja blokady dZzwigni sterowania recznego

WK 427 700 10.2018
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje 3-potozeniowe WE10.../...HF Z4...
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Opcja przylacza elektrycznego ...Z4... (ISO 4400) H 1 - Elektromagnes od strony a
wtyczka typ napiecie sterowania (DC) ) 2 - Elektromagnes od strony b
IS0 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V M 3 - Wtyczka od strony a - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)
wiyczka typ napiedie sterowania (AC) 4 - Wtyczka od strony b - typ I1SO 4400 (DIN 43650 - A)
5 - Pierécien uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5/kpl (P, Ty .Tp JA, B)
- 119 A''B
zlsporo‘]s‘:g\(/)vrﬁ'i)l(li':n?%?)o A)| 110V, 220, 230V 6 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego ustalanego sprezyna

UWAGL:

* Konfiguracja otwordw i wymagania stanu powierzchni
plyty przytaczeniowej jak w wersji WE10.../...Z4... wg str. 6

* Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca dzwigni
sterowania recznego (7), powrét dzwigni do potozenia
poczatkowego (neutralnego) nastepuje samoczynnie.
Aby dZzwignia (7) pozostata w potozeniu przesterowanym
nalezy przesuna¢ tuleje blokady (8) w dolne potozenie do
oporu. Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca
elektromagnesu dzwignia (7) nie jest aktywna.

z 1 elektromagnesem od strony a
wersja WE10...A/...HF... (schematy suwakéw: A, C, D, D1,
EA, FA, GA, HA, JA, LA, MA, PA, QA, RA, TA, UA, VA, WA -
wg str. 4, 5)

7 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego ustalanego sprezyng
z 1 elektromagnesem od strony b
wersja WE10...B/...HF... (schematy suwakéw: B, Y, Y1,
EB. FB. GB, HB, JB, LB, MB, PB, QB, RB, TB, UB, VB, WB
-wgstr. 4, 5)

8 - Dzwignia sterowania recznego

9 - Tuleja blokady dzwigni sterowania recznego

Typ WE10
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CHARAKTERYSTYKI

dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 41 mmZ/s i temperatury t=50°C

Charakterystyki oporéw przeptywu

wykresy charakterystyk Ap (Q) rozdzielacza typ WE10... w wersjach symbol suwaka| ~ nr wykresu
z rbznymi suwakami schematy kierunek przeptywu
35 wgstr- 45 Ip L A[p ~ B[A ST[B ST
A 6 6 - -
3.0 /@ B 2 |12 | - | -
25 // (® [c 2 |12 | 8 | 8
T A9 o 5 | 5 | 16 | 16
=20 P /’//@ Y 9 | 9|7 | 7
a5 A % E 3 | 3|8 | 8
< 1 ///4 F nj12|6 | 7
1,0 = = G 14 14 12 12
= H 3 |3 | 2] 2
0.5 — J 3 | 3 |12 | 12
L 13 13 12 12
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110120 130140150 160 [y 2 T4 1111
Q [dm¥min] P 2 | 1| 7| 6
35 Q 13 13 1 6
30 R 14 16 8 -
' T 2 | 2 |10 10
25 — (3 [u, v 13 | 13 [ 10 | 10
=20 A [w 13 3] 1] 15
1 // - /—@;} D1 2 [ - [ - 3
1,5 1911 - 2 2 -
Q_ [
’ /
0,5 /,
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110120 130140150 160
Q [dm¥min]
35 21
3,0 2
. //
A A
23 7 @
— /
g 20 A @
=15 -
10 o T®
. —
0.5 =
' ///z%
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110120 130140150 160
Q [dm¥min]
symbol suwaka| nr wykresu charakterystyki symbol suwaka | nr wykresu charakterystyki
pot. centr. - 0 kierunek przeptywu pot. zaster. - b kierunek przeptywu
schemat -str. 47p , AJP L B[P - T[A -T[B =T[B = A schemat -str. 4{p _, AP L, B[P - T|[A -T|[B -T|[B = A
F 7 - 20 20 - - R _ _ _ _ 20
P - 7 21 - 19 -
G T - - T |- -1 -
H - - T - -] -
WK 427 700 10.2018 -12 - Typ WE10



CHARAKTERYSTYKI
dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 47 mm 2/s | temperatury t=50°C
Charakterystyki zakreséw dziatania
wykresy charakterystyk p-Q rozdzielacza typ WE10... w wersji z elektromagnesami
na prad staly z réznymi suwakami
40 symbol nr wykresu
35 suwaka charakterystyki
schematy
30 \ \\ @ wgstr. 4,5
\ \ E, H, EA/O, 1
25 ~— EB/O,
—_— I e M, EA/OF,
—— 2
& 20 \ < EB/OF
= ~N T~ @ @ [ ;
Q .
~ — I~ QW 1
" D RCEEERG R
— A 6
. O] |2 7
V, JA/O, JB/O, 8
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160 [JA/OF, JB/OF
Q [dm3/min]
40 symbol nr wykresu
suwaka charakterystyki
35 A\ @ schematy
30 AN N wgstr. 4,5
-@ ~—{14 -@\\ C 9
25 — D 10
E 20 AN \\@ Y 11
= U 12
a5 T 13
10 ~~ @ L 14
HA/0, HB/O, 15
5 HA/QF, HB/OF
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110120 130 140 150 160
Q [dm3/min]
40 symbol nr wykresu
35 N ~— suwaka charakterystyki
—— schematy
30 @ \\ — wg str. 4, 5
\-A D1 16
25 — 7 Y1 17
w — <Qv R 18
S 20
= 15 [ J L
o GA/0, GB/O,
10 GA/OF, GB/OF 20
5
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110120 130 140 150 160
Q [dm3/min]
UWAGA:
Podane wartosci zakreséw dzialania odnosza sie do ilo§¢ wyptywa z kanatu Bdo T (dotyczy rozdzielaczy
symetrycznego przeptywu przez wszystkie kanaty 4 - drogowych ). Wielko$¢ niesymetrii wptywa na
t.j. jezeli z kanatu P do A wptywa olej to taka sama jego pogorszenie parametréw.
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CHARAKTERYSTYKI

dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 41 mm?2/s i temperatury t=50°C

Charakterystyki zakreséw dziatania

wykresy charakterystyk p-Q rozdzielacza typ WE10... w wersji
z elektromagnesami na prad przemienny z zasilaniem bezposrednim
dla réznych suwakéw
3 N @ symbol suwaka |nrwykresu
30 schematy - str. 4, 5| charakterystyki
D EW 1
” 15 @ > 2
g 20 L 3
= 15 © Oim L :
o v 5
10 @_ \\ p 6
JA/O, |B/0, JA/OF,
5 JB/OF, EA/O, EB/O, 7
EA/OF, EB/OF,
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160 '&'Af" HA/OF :
3/ mi !
Q [dm>/min] M. Q 9
35 ) 10
u 1"
30 @) = G 12
- WHY HA/OF, HB/OF 13
_ GA/0, GB/O, 14
& 20 SN < GA/OF, GB/OF
= O TS
a 15 —
S \\
10
5

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160

Q [dm3/min]
UWAGA:
Podane wartosci zakreséw dziatania odnosza sie do jego ilos¢ wyptywa z kanatu Bdo T (dot. rozdzielaczy
symetrycznego przeptywu przez wszystkie kanaty 4-drogowych).  Wielko$¢ niesymetrii  wplywa na
tzn. jezeli z kanatu P do A wptywa olej to taka sama pogorszenie parametrow.
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Dane techniczne uzupetniajace

WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Czujnik kontroli polozenia suwaka typ S

Czujnik indukcyjny

Rodzaj czujnika potozenia

indukcyjny czujnik zblizeniowy PNP

Zakres napiecia zasilania czujnika

10 - 30V DC

Max prad obcigzenia czujnika

200 mA

Rodzaj przytacza czujnika

gwint zewnetrzny M12x1; 4 bieguny (piny)

Stopieh ochrony IP 65
Masa rozdzielacza

z 1 elektromagnesem i 1 czujnikiem 5,6 kg
z 2 elektromagnesami i 1 czujnikiem 7.2 kg
z 2 elektromagnesami i 2 czujnikami 8,5kg

Schematy przytacza elektrycznego czujnika indukcyjnego typ S

Symbole graficzne rozdzielaczy i stany wyj$¢ czujnikéw

typ S1 typ S2
1 N 1 2\
+
D> 47 200ma O |, w0ma
_->_:'_J 10 - 30V DC —-)—«:»—‘ 10 - 30V DC
3 L _ EBEN _
7 4 hd

uktad stykoéw (pindw)
ztacza czujnika

2/a o\l

Stan wyjscia czujnika indukcyjnego w zaleznoSci od potozenia suwaka Symbol graficzny
0 - stan beznapieciowy na styku wyjsciowym czujnika rozdzielacza
1 - stan napieciowy na styku wyjsciowym czujnika
wersja 3-potozeniowa
monitorowanie pozycjiaib monitorowanie pozycji 0
czujnik typ S1 czujnik typ S1
| | | | | |
czujnik [~ 1 ina czujnik [T T | l T ina
postr. a —I—[+—L—+——Opm postr. a | —:—+——0pm
czujnik | 11 czujnik I 4
postr.b | | | | | Op'n4 postr.b __L__| | |—|_ Opln
| | | | | |
100 50 0 50 100 100 50 0 50 100
a potozenie suwaka [%6] b a potozenie suwaka [%] b A B
ajl0|b
czujnik typ S2 czujnik typ S2 p T
| | | | | |
czujnik l | _______ T oin2 czujnik [ I T A
postr.a [~ | : | Opl postr.a |- — T : —:_ Opan
ini I _ _ 1 czujnik 1
czujnik ) - — —_ )
po str. b T T T[ |_0plnz postr.b T T] |___0plnz
| | | | | |
100 50 0 50 100 100 50 0 50 100
a potozenie suwaka [%] b a potozenie suwaka [%] b
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WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA
Czujnik kontroli polozenia suwaka typ S
Stan wyijscia czujnika indukcyjnego w zaleznosci od potozenia suwaka Symbol graficzny
rozdzielacza
wersja 2-potozeniowa WE10...A... (z potozeniami a, 0)
elektromagnes i czujnik po stronie a
monitorowanie pozycji a monitorowanie pozycji 0
- | I
czujni — 1 czujnik _I_I_ ——————
typ S‘l _____ |_ _ I_I_ 0 plﬂ 4 typ S‘] | | ; pln 4 % A B
| 1 | 1 vabdid
czunk - — — — —/ T — I_I_ pin2 | czujnik - — oin 2 P T
typ S2 ! — o typ S2 _I_I__! _____ 0
0 50 100 0 50 100
0 potozenie suwaka [%] a 0 potozenie suwaka [%] a
wersja 2- potozeniowa WE10...B... (z potozeniami 0, b)
elektromagnes i czujnik po stronie b
monitorowanie pozycji 0 monitorowanie pozycji b
- ' - ! A B
czujni —| ————— 1 czujni — 11
| ] pin4 | pin 4 NN
typS1T L — | 0 typS1 | — — |_ _ I_I_ 0 nn“
P T
czujnik - — pin2 | czuinik - — — — —/ — — ,—I— pin 2
typ S2 _I_I__| _____ 0 typ S2 | o0
| |
0 50 100 0 50 100
0 potozenie suwaka [%] b 0 potozenie suwaka [%] b
wersja 2-potozeniowa WE10A...; ..C...; ..D...; .../O...; .../OF... A B
czujnik po stronie a Z
vildid
i i i P T
monitorowanie pozycji a monitorowanie pozycji b
A B
: ' BT 00
czujni — 1 |@ink 7 —— — — — '
typS1 L :__LI_0p|n4typ51 | : 0p|n4 /] : ‘|'
L 1 il b —
czujnkfF — — — —|— — oin 2 czujnik pin 2 A B
typ S2 ! l | __ 10 typ S2 _I_I_ _! _____ &Z[E]E
0 50 100 0 50 100 e P T
b potozenie suwaka [%] a b potozenie suwaka [%] a
wersja 2-potozeniowa WE10B...; ...Y...
czujnik po stronie b
monitorowanie pozycji a monitorowanie pozycji b
| | AB
czunk F——f1— —|— — — — ] 1 czujnik — 1 N
typ ST L | ] | Opin4 tyoST L — |_ _ I_I_ Opin4 n“
) | . | 1
czujnik - — pin 2 czujnik - — — — — 7 — | 1 pin 2
typ S2 _I_I__| _____ 0 typ S2 | 0
| |
0 50 100 0 50 100
a potozenie suwaka [%] b a potozenie suwaka [%] b
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WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Czujnik kontroli potozenia suwaka typ S
Wymiary gabarytowe
wersja z 2 elektromagnesami i 2 czujnikami przesterowania

; ;

38

91 —1®

0374

103

@

wersja z 1 elektromagnesem i 1 czujnikiem przesterowania

O ®239

54

@ 0239

wersja z 2 elektromagnesami i 1 czujnikiem przesterowania

i

_ 5
&
M12 x 1 =
~
g =
b
N
I — LN
~
(e»)
<
i
69.5
|
T !
—— FERr
a0 e
-
________ 2J
N UWAGI :

Rozdzielacz z czujnikiem potozenia

suwaka jest Fabrycznie wyregulowany,
jakiekolwiek regulacje w rozdzielaczu
moga by¢ wykonywane wylacznie
przez producenta.

0336

@

W przypadku wady czujnika lub
rozdzielacza nalezy wymienié

kompletny rozdzielacz.

|UWAGA: plan przytacza oraz wymagany stan powierzchni przytaczeniowej wg str. 6

Typ WE10

1 - Wymiar rozdzielacza z 2 elektromagnesami - a, b WET0.../0e51...; «0.52... (schematy suwakéw: B, Y, EB, FB,
i 2 czujnikami potozenia suwaka GB. HB, JB, LB, MB, PB, QB, RB,TB, UB, VB, WB
* 3-potozeniowego centrowanego sprezynami -wgstr. 4, 5)
WE10.../...51...; +..52... (schematy suwakdw: 4 - Wymiar rozdzielacza z 2 elektromagnesami - od strony a, b
E.F.GHJLMPQRTUYV W-wgstr. 4) i 1 czujnikiem potozenia suwaka - od strony a
2 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - od * 2-potozeniowego bez sprezyn powrotnych
strony a i 1 czujnikiem potozenia suwaka WE10.../0..51...; ... S2...
* 2-potozeniowego centrowanego sprezynami * 2-potozeniowego bez sprezyn z zatrzaskiem
WE10.../...51...; ...52... (schematy suwakow: WE10.../0F...S1...; ... S2...
A, C, D, EA FA GA HA JA LA MA PA QA RA TA, (schematy suwakoéw: A, C, D - wg str. 5)
UA, VA, WA - wg str. 4, 5) 5 - Dystans do montazu wtyczki i przewodu czujnika
3 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - od (wtyczki nie uwidocznione na rysunku, dostarczane na
strony b i 1 czujnikiem potozenia suwaka osobne zaméwienie wg karty katalogowej WK 499 963)
. z_po{oieniowego centrowanego sprezynami 6 - Pierscief uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5 /kp| (P'TA'TB' A, B)
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Dane techniczne uzupetniajace

WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Czujnik kontroli potozenia suwaka typ M
(tylko dla wersji 2-potoZeniowych centrowanych sprezynami)

Czujnik typ M

Rodzaj czujnika potozenia

czujnik z dwoma alternatywnymi wyjSciami typu PNP

Zakres napiecia zasilania czujnika

24 VDC *20%

-10%

Max prad obcigzenia czujnika

400 mA

Rodzaj przytacza czujnika

gwint zewnetrzny M12x1; 4 bieguny (piny)

Stopief ochrony

Masa rozdzielacza

4,6 kg

UWAGA : Czujnikéw indukcyjnych typ M nie nalezy taczy¢ szeregowo.

-1

O~ 12
7/ ¢

PNP ] oy
. Y

2

Symbole graficzne rozdzielaczy i stany wyjs¢ czujnika

Schematy przytacza elektrycznego czujnika indukcyjnego typ M

Uktad stykdéw (pindw)
zfcza czujnika

0 - stan beznapieciowy na styku wyjsciowym czujnika
1 - stan napieciowy na styku wyjsciowym czujnika

Stan wyjscia czujnika typ M w zaleznosci od potozenia suwaka

Symbol graficzny
rozdzielacza

wersja 2-potozeniowa WE10...A... (z potozeniami a, 0)
elektromagnes po stronie a, czujnik po stronie b

monitorowanie pozycji a

|
pnz| |___LI__

ond | |_ o _I_I__
|

1
0
1
0

0 50
0 potozenie suwaka [%4]

100
a

pin 2

pin 4

monitorowanie pozycji 0

0 potozenie suwaka [%0] a

A BEii
r‘n 0
P T

wersja 2-potozeniowa WE10...B...(z potozeniami 0, b)

elektromagnes po stronie b i czujnik po stronie a

monitorowanie pozycji 0

monitorowanie pozycji b

[ |
——————— 1 - N
in 2 | | in 2
pin2 | | 0 pn2| |_ L _l_l_ 5
i | N - P:IEET
in4 in4
pin _I_L o _! _____ . pin ! | I 1
0 50 100 0 50 100
0 potozenie suwaka [%6] b 0 potozenie suwaka [%]
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WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Czujnik kontroli potozenia suwaka typ M
(tylko dla wersji 2-pofozeniowych centrowanych sprezynami)

Symbole graficzne rozdzielaczy i stany wyjs¢ czujnika

Stan wyijscia czujnika typ M w zaleznosci od potozenia suwaka Symbol graficzny

0 - stan beznapieciowy na styku wyjsciowym czujnika rozdzielacza
1 - stan napieciowy na styku wyjsciowym czujnika

wersja 2-potozeniowa WE10A...; ...C...; ...D...; ..D1...
czujnik po stronie b

monitorowanie pozycji a monitorowanie pozydji b
| |
pnz| |___LI__; pinZ_ | | __| _____ ;
| 1 |
pin 4 ! ‘_l__ 0 pin 4 | | o _! _____ ;
0 50 100 0 50 100
b potozenie suwaka [%] a b potozenie suwaka [%] a

wersja 2-potozeniowa WE10B...; ...Y...; ..Y1...
czujnik po stronie a

monitorowanie pozycji a monitorowanie pozycji b

[ 1 o | Ph2L 11
pind | | | _______ ; pna| |___‘_|__0 "
|

0

a potozenie suwaka [%]

oo

potozenie suwaka [%0] a
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WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Czujnik kontroli potozenia suwaka typu M
(tylko dla wersji dwupotoZeniowych centrowanych sprezynami)
Wymiary gabarytowe
wersja z elektromagnesem po stronie a i czujnikiem typ M
r _|_‘1—'
| LN

—

D

D

o

Y

-
M12 x 1

112

91 ©
O, ® 201 105 (max) __| 70 (miny|

wersja z elektromagnesem po stronie bi czujnikiem typ M

91

@ * 201

| UWAGA: plan przylacza oraz wymagany stan powierzchni przytaczeniowej wg str. 6 |

UWAGI: 1 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - a z czujnikiem typ M

- * 2-potozeniowego centrowanego sprezynami (schematy suwakdéw:
Rozdzielacz z czujnikiem pofozenia suwaka A C, D, D1, EA FA GA HA, JA LA, MA, PA QA RA TA, UA VA, WA
jest Fabrycznie wyregulowany, -wg str. 4, 5)
jakiekolwiek regulacje w rozdzielaczu 2 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - b z czujnikiem typ M
moga by¢ wykonywane wylacznie przez * 2-potozeniowego centrowanego sprezynami (schematy suwakow:
producenta. B.Y, Y1, EB, FB, GB,HB, )B, LB, MB, PB, QB, RB, TB, UB, VB, WB

-wg str. 4, 5)
W przypadku wady czujnika lub 3 - Dystans do montazu wtyczki i przewodu czujnika (wtyczki nie
rozdzielacza nalezy wymieni¢ kompletny uwidocznione na rysunku, dostarczane na oddzielne zaméwienie
rozdzielacz. wg karty katalogowej WK 499 963)
4 - PierScief uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5 /kpl (P,To . Tg. A, B)
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PLYTY PRZYLACZENIOWE | SRUBY MOCUJACE

Plyty przylaczeniowe nalezy zamawia wg karty Plyta przytaczeniowa i $ruby do montazu rozdzielacza
katalogowej WK 496 520. Symbole ptyt: M6 x 40 - 10,9 wg PN - EN ISO 4762 (PN/M-82302)

G 67/01 - przytacza gwintowe G 1/2 szt. 4/komplet dostarczane sa na oddzielne zamdwienie.
G 534/01 - przytacza gwintowe G 3/4 Moment dokrecenia Srub Md = 15 Nm.

UWAGA:

Symbol plyty zaznaczony drukiem pogrubionym

oznacza preferowang wersje wykonania dostepng

w krétkim terminie dostawy.

PRZYKLAD ZASTOSOWANIA W UKLADZIE
HYDRAULICZNYM

st |
PN

T O1®
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SPOSOB ZAMAWIANIA

WE[10 | +

llos¢ drég przeptywu
3-drogowy (tylko z suwakami A, B) =3
4-drogowy (z pozostatymi suwakami) =4

Wielkos¢ nominalna (WN)
WN10 =10

Symbol suwaka
schematy suwakow -wg str. 4,5

Numer serii konstrukcyjnej

(60-69) -niezmienne wymiary przytacza i zabudowy = 6X

seria 62 =62
Centrowanie/ustalanie polozenia suwaka

Za pomocq sprezyn powrotnych = bez oznaczenia

bez sprezyn powrotnych
(tylko z suwakami A, C, D, EA, GA, HA, JA, EB, GB, HB, )B) =0
bez sprezyn powrotnych z zatrzaskiem

(tylko z suwakami A, C, D, EA, GA, HA, )A, EB, GB, HB, )B) = OF
Napiecie zasilania elektromagnesow
12V DC = G12
24V DC =G24
110V DC =110
110V AC 50Hz (wtyczka z prostownikiem) =W110R
220V AC 50Hz (wtyczka z prostownikiem) =W220R
230V AC 50Hz (wtyczka z prostownikiem) =W230R

230V AC 50 Hz (zasilanie bezpoSrednie pradem przemiennym) = W230-50

Sterowanie reczne elektromagneséw

z przyciskiem recznego przesterowania =N
bez przycisku recznego przesterowania (tylko dla wersji
z czujnikiem typ M) = bez oznaczenia

Sterowanie rozdzielacza dzwigniq reczng

bez dzwigni sterowania recznego = bez oznaczenia
z dzwignia sterowania recznego ustawionga pionowo =H
z dzwignig sterowania recznego ustawiong pionowo z blokada = HF
z dZwignig sterowania recznegoo ustawiong ukosnie =HS

Rodzaj przylacza elektrycznego

wtyczka ISO 4400 (DIN 43650 - A) bez LED =14

wtyczka 1SO 4400 (DIN 43650 - A) z LED =74L

Zwezka dlawiaca (w kanale P)

bez zwezki = bez oznaczenia
zwezka @0,8 =B08

zwezka @ 1,0 =B 10

zwezka @1,2 =B 12

zwezka @©3,0 =B 30

WK 427 700 10.2018 -22 -
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SPOSOB ZAMAWIANIA

*

Ewentualne dodatkowe wymagania okreslone w sposéb opisowy
(uzgodnione z producentem)

Monitorowanie pozycji suwaka
monitorowanie pozydcji 0 - zero (wersje 3-potozeniowe oraz 2-pofozeniowe

z pofozeniami (a, 0) lub (0. b)) =0
monitorowanie pozydji a (wersje Z-potozeniowe z potozeniami (a, 0) lub (a, b) =A
monitorowanie pozycji b (wersje 2-potozeniowe z potozeniami (0, b) lub (a, b) =B
monitorowanie pozydji a i b (wersje 3-pofozeniowe) =AB

Czujnik przesterowania suwaka

Typ WE10

czujnik kontroli potozenia suwaka typ S1 N
czujnik kontroli potozenia suwaka typ S2 =52
czujnik kontroli potozenia suwaka typ M (tylko dla wersji 2-potozeniowych
centrowanych sprezynami) =M
UWAGA:
Mozliwo$¢ montazu czujnika przesterowania suwaka w wersji z dZzwignig sterowania
recznego (opcje ...H... ... HS...; ...HF...) dostepna po uzgodnieniu z producentem
Rodzaj uszczelnienia
NBR (dla cieczy na bazie olejow mineralnych) = bez oznaczenia
FKM (dla cieczy na bazie estréw fosforanowych) =V
UWAGL:
Rozdzielacz nalezy zamawia¢ wg kodu, ustalonego z symboli wg powyzszego diagramu.
Symbole zaznaczone drukiem pogrubionym oznaczajq preferowane wersje wykonania
dostepne w krétkim terminie dostawy.
Przyktad kodu rozdzielacza w zamoéwieniu: AWE10 E - 62/G24 N Z4 B08-S1AB
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PONAR Wadowice S.A.

ul. Wojska Polskiego 29
34-100 Wadowice

tel. +48 33 4882100
fax.+48 33488 21 03
www.ponar-wadowice.pl

PONAR

wadowice
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EWIDENCJA PRZEGLADOW GWARANCYINYCH ®
I POGWARANCYINYCH HYOROMEGA

POTWIERDZENIE WYKONANIA USLUGI PRZEZ PRODUCENTA F-P3-09
LUB SERWIS AUTORYZOWANY PRZEZ PRODUCENTA 02/2003
1440 godz./ 6 miesiecy 2160 godz./ 9 miesiecy 2880 godz./ 12 miesiecy 4320 godz./ 18 miesiecy
Przeglad gtéwny Przeglad dodatkowy-tylko trudne warunki Przeglad gtdwny Przeglad dodatkowy-tylko trudne warunki
Data : Data : Data : Data :
llosé: llosé: llos¢: llos¢:
- godzin pracy - godzin pracy - godzin pracy - godzin pracy
lub lub lub lub
- miesiecy - miesiecy - miesiecy - miesiecy
Piecze¢ Pieczec Pieczec Pieczec
Podpis Kierownika Serwisu (Patrz tabela przegladéw okresowych — Podpis Kierownika Serwisu (Patrz tabela przegladéw okresowych —
Trudne warunki eksploatacii) Trudne warunki eksploatacii)
5760 godz./ 24 miesigce 7200 godz./ 30 miesiecy 8640 godz./ 36 miesiecy 10080 godz./ 42 miesigce
Przeglad gtéwny Przeglad dodatkowy-tylko trudne warunki Przeglad gtdwny Przeglad dodatkowy-tylko trudne warunki
Data : Data : Data : Data :
llos¢: llos¢: llos¢: llosé:
- godzin pracy - godzin pracy - godzin pracy - godzin pracy
lub lub lub lub
- miesiecy - miesiecy - miesiecy - miesiecy
Pieczec Piecze¢ Pieczec Pieczec
Podpis Kierownika Serwisu (Patrz tabela przegladéw okresowych — Podpis Kierownika Serwisu (Patrz tabela przegladéw okresowych —
Trudne warunki eksploatacii) Trudne warunki eksploatacii)
11520 godz./ 48 miesiecy 12960 godz./ 54 miesigce 14400 godz./ 60 miesiecy 15840 godz./ 66 miesiecy
Przeglad gtéwny Przeglad dodatkowy-tylko trudne warunki Przeglad gtdwny Przeglad dodatkowy-tylko trudne warunki
Data : Data : Data : Data :
llos¢: llos¢: llos¢: llosé:
- godzin pracy - godzin pracy - godzin pracy - godzin pracy
lub lub lub lub
- miesiecy - miesiecy - miesiecy - miesiecy
Piecze¢ Pieczec Pieczec Pieczec¢
Podpis Kierownika Serwisu (Patrz tabela przegladéw okresowych — Podpis Kierownika Serwisu (Patrz tabela przegladéw okresowych —
Trudne warunki eksploatacii) Trudne warunki eksploatacii)
17280 godz./ 72 miesigce 18720 godz./ 78 miesiecy 20160 godz./ 84 miesigce 21600 godz./ 90 miesiecy
Przeglad gtéwny Przeglad dodatkowy-tylko trudne warunki Przeglad gtdwny Przeglad dodatkowy-tylko trudne warunki
Data : Data : Data : Data :
llosé: llos¢: llos¢: llos¢:
- godzin pracy - godzin pracy - godzin pracy - godzin pracy
lub lub lub lub
- miesiecy - miesiecy - miesiecy - miesiecy
Pieczec Piecze¢ Pieczec Pieczec¢
Podpis Kierownika Serwisu (Patrz tabela przegladéw okresowych — Podpis Kierownika Serwisu (Patrz tabela przegladéw okresowych —

Trudne warunki eksploatacji) Trudne warunki eksploatacji)



EWIDENCJA PRZEGLADOW GWARANCYINYCH ®
I POGWARANCYINYCH HYOROMEGA

POTWIERDZENIE WYKONANIA USLUGI PRZEZ PRODUCENTA F-P3-09
LUB SERWIS AUTORYZOWANY PRZEZ PRODUCENTA 02/2003
23040 godz./ 96 miesiecy 24480 godz./ 102 miesiace 25920 godz./ 108 miesiecy 27360 godz./ 114 miesiecy
Przeglad gtéwny Przeglad dodatkowy-tylko trudne warunki Przeglad gtdwny Przeglad dodatkowy-tylko trudne warunki
Data : Data : Data : Data :
llosé: llosé: llos¢: llos¢:
- godzin pracy - godzin pracy - godzin pracy - godzin pracy
lub lub lub lub
- miesiecy - miesiecy - miesiecy - miesiecy
Piecze¢ Pieczec Pieczec Pieczec
Podpis Kierownika Serwisu (Patrz tabela przegladéw okresowych — Podpis Kierownika Serwisu (Patrz tabela przegladéw okresowych —
Trudne warunki eksploatacii) Trudne warunki eksploatacii)
28800 godz./ 120 miesiecy 30240 godz./ 126 miesiecy | 31680 godz./ 132 miesigce | 33120 godz./ 138 miesiecy
Przeglad giéwny Przeglad dodatkowy-tylko trudne warunki Przeglad gtéwny Przeglad dodatkowy-tylko trudne warunki
Data : Data : Data : Data :
llos¢: llos¢: llos¢: llosé:
- godzin pracy - godzin pracy - godzin pracy - godzin pracy
lub lub lub lub
- miesiecy - miesiecy - miesiecy - miesiecy
Pieczec Piecze¢ Pieczec Pieczec
Podpis Kierownika Serwisu (Patrz tabela przegladéw okresowych — Podpis Kierownika Serwisu (Patrz tabela przegladéw okresowych —
Trudne warunki eksploatacii) Trudne warunki eksploatacii)
34560 godz./ 144 miesigce 36000 godz./ 150 miesiecy | 37440 godz./ 156 miesiecy |l 38880 godz./ 162 miesigce
Przeglad gtéwny Przeglad dodatkowy-tylko trudne warunki Przeglad gtdwny Przeglad dodatkowy-tylko trudne warunki
Data : Data : Data : Data :
llos¢: llos¢: llos¢: llosé:
- godzin pracy - godzin pracy - godzin pracy - godzin pracy
lub lub lub lub
- miesiecy - miesiecy - miesiecy - miesiecy
Piecze¢ Pieczec Pieczec Pieczec¢
Podpis Kierownika Serwisu (Patrz tabela przegladéw okresowych — Podpis Kierownika Serwisu (Patrz tabela przegladéw okresowych —
Trudne warunki eksploatacii) Trudne warunki eksploatacii)
40320 godz./ 168 miesiecy 41760 godz./ 174 miesiace |l 43200 godz./ 180 miesigcy | 45000 godz./ 186 miesiecy
Przeglad gtéwny Przeglad dodatkowy-tylko trudne warunki Przeglad gtdwny Przeglad gtéwny
kwalifikujacy urzadzenie do
Data : Data : Data : dalszej eksploatacji
llosé: llos¢: llos¢:
- godzin pracy - godzin pracy - godzin pracy
lub lub lub
- miesiecy - miesiecy - miesiecy Data :
Pieczec Piecze¢ Pieczec Pieczec¢
Podpis Kierownika Serwisu (Patrz tabela przegladow okresowych — Podpis Kierownika Serwisu Podpis Kierownika Serwisu

Trudne warunki eksploatacji)



