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2 AC 10 wersja 1.0

Rozdziat 1
INFORMACJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

NIESTOSOWANIE SIE JAK ROWNIEZ NIEWLASCIWY DOBOR LUB KORZYSTANIE Z PRODUKTOW OPISANYCH

W NINIEJSZYM DOKUMENCIE LUB Z NIMI POWIAZANYCH MOZE SPOWODOWAC SMIERC, OBRAZENIA CIALA ORAZ
USZKODZENIE MIENIA.

Niniejszy dokument oraz inne informacje dotgczone przez firme Parker-Hannifin, jej podmioty zalezne oraz autoryzowanych
dystrybutorow zawierajg opisy opcji produktu lub systemu, ktére sg przewidziane dla uzytkownikow posiadajgcych odpowiednig
wiedze techniczna.

Uzytkownik, na podstawie witasnych analiz i badan, jest wytgcznie odpowiedzialny za ostateczny wybor systemu i komponentow
oraz zapewnienie, ze spetnione sg wszystkie zwigzane z przewidywanym zastosowaniem wymagania dotyczace parametrow
pracy, odpornosci, konserwacji, bezpieczenstwa i sygnalizacji ostrzegawczej. Do obowigzku uzytkownika nalezy analiza
wszystkich aspektdw danego zastosowania, przestrzeganie odnosnych norm branzowych oraz stosowanie sie do informacji
dotyczacych produktu podanych w aktualnym katalogu produktowym jak rowniez wszelkich innych materiatow dostarczonych
przez firme Parker lub jej podmioty zalezne bgdz autoryzowanych dystrybutoréw.

W odniesieniu do opcji komponentoéw lub systemu dostarczanych przez firme Parker lub jej spotki zalezne lub autoryzowanych
dystrybutoréw na podstawie danych lub specyfikacji dostarczonych przez uzytkownika, uzytkownik jest odpowiedzialny za
zapewnienie, ze takie dane i specyfikacje sg wlasciwe i wystarczajgce dla wszystkich zastosowan i mozliwych do przewidzenia
przypadkdéw uzycia tych komponentow lub systemow.

Wymagania

WAZNE: Prosimy o zapoznanie sig z ponizszymi informacjami PRZED montazem urzadzenia.

OSTRZEZENIE - Obstuga niniejszego urzgdzenia wymaga zapoznania sie ze szczegétowymi zasadami montazu i obstugi
podanymi w Instrukcji montazu i obstugi przewidzianej do stosowania z niniejszym produktem. Instrukcja ta znajduje sie na
ptycie CD-ROM lub innym nos$niku danych dotaczonym do opakowania, w ktérym niniejsze urzgdzenie zostato dostarczone.
Instrukcja ta musi by¢ przez caty czas przechowywana z niniejszym urzgdzeniem. Papierowg kopie tej instrukcji mozna
zamowic u dostawcy, ktory jest wskazany na etykiecie produktu.

Docelowi uzytkownicy

Niniejsza broszura musi by¢ dostepna dla wszystkich oséb odpowiedzialnych za montaz, konfiguracje lub serwisowanie
opisanego urzadzenia lub wszelkie inne zwigzane z nimi czynnosci.

Przedstawione informacje majg na celu zwrécenie uwagi na kwestie zwigzane z bezpieczenstwem, kompatybilnoscig EMC oraz
umozliwienie uzytkownikom optymalnego korzystania z urzadzenia.

Zakres zastosowan

Opisane wyposazenie jest przeznaczone do regulacji predkosci obrotowej silnikdw indukcyjnych lub synchronicznych pradu
przemiennego.

Personel

Czynnosci montazu, obstugi i konserwaciji urzgdzenia powinny by¢ wykonywane przez kompetentny personel. Kompetentny
pracownik to osoba, ktéra posiada odpowiednie kwalifikacje techniczne i jest zaznajomiona ze wszystkimi informacjami
dotyczgcymi bezpieczenstwa i uznanymi praktykami bezpieczenstwa, przebiegiem montazu, obstugg i konserwacjg niniejszego
urzgdzenia oraz swiadomy wystepujacych zagrozen.

Ostrzezenia umieszczone na produkcie

RZzAGksooZrE'i\le”rfia Uwaga — gorgce Ostrzezenie Patrz @ Uziemienie Zacisk
¥ yprarc)iem ﬁ powierzchnie dokumentacja przewodu ochronnego

Zagrozenia
ZAGROZENIE! - zignorowanie ponizszych informacji moze skutkowaé powstaniem obrazen ciala
1. Niniejsze urzadzenie moze stanowi¢ zagrozenie dla 6. Odczekac co najmniej 5 minut, aby umozliwi¢
zycia zwigzane z kontaktem z maszynami roztadowanie sie kondensatoréw napedu do
wirnikowymi i wysokimi napieciami. bezpiecznej wartosci napiecia (< 50 V). Przy pomocy
2. Urzadzenie musi by¢ uziemione na state z uwagi na odpowiedniego miernika przystosowanego do pomiaru
wysoki prad uptywowy a silnik napedowy musi by¢ napigcia statego i zmiennego (wartos¢ skuteczna) do
potaczony do odpowiedniego uziemienia. 1000 V upewni¢ sie, ze napiecie pomiedzy wszystkimi
zaciskami zasilania a uziemieniem jest mniejsze niz 50

3. Przed rozpoczeciem pracy z urzagdzeniem upewnic
sie, ze wszelkie doprowadzone zasilanie jest
izolowane. Nalezy pamieta¢, ze do napedu moze by¢
podtgczone wiecej niz jedno zrodto zasilania.

V.

7. Ole nie okreslono inaczej, NIE jest dozwolone
demontowanie niniejszego produktu. W przypadku

i ) o usterki naped musi zosta¢ zwrécony do producenta.

4.  Przy nie pracujgcym lub zatrzymanym silniku mogg Patrz punkt ,Konserwacja okresowa i naprawy”.
wcigz wystepowac niebezpieczne napigcia na 8. NIEBEZPIECZENSTWO - zadziatanie wytgcznika
zaciskach elektrycznych (wyjscia silnika, faz napiecia zabezpieczajacego w obwodzie moze wskazywaé na
we_jéciowego, magistrali DC i hamulca, jesli jest wystapienie pradu zwarciowego. Aby zmniejszy¢
zainstalowany). ryzyko pozaru lub porazenia pradem elektrycznym,

5. Do pomiaréw nalezy uzywac tylko miernika zgodnego nalezy sprawdzi¢ czesci bedace pod napieciem oraz
z normg IEC 61010 (kategorii CAT Il lub wyzszej). pozostate elementy napedu i wymieni¢ w razie ich
Zawsze rozpoczyna¢ pomiary przy uzyciu uszkodzenia.

najwyzszego zakresu wartosci. Zabronione jest
stosowanie z niniejszym produktem miernikow w
kategorii CAT |i CAT II.
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NIEBEZPIECZENSTWO! - zignorowanie ponizszych informacji moze skutkowaé

powstaniem obrazen ciata lub uszkodzeniem urzadzenia

BEZPIECZENSTWO W przypadku wykluczajacych sie wymogéw dotyczacych
kompatybilnosci EMC i bezpieczenstwa, pierwszenstwo majg zawsze wymogi dotyczace
bezpieczenstwa personelu.

. Przed wykonywaniem pomiaru rezystancji izolacji na .
okablowaniu wysokiego napigcia nalezy zawsze
odtgczy¢ najpierw naped od sprawdzanego obwodu.

. Aby unikng¢ obrazen lub uszkodzenh urzgdzenia, nalezy
zapewnic¢ ostony i/lub dodatkowe Srodki bezpieczenstwa, e
ktére zapewniajg jednoczesnie odpowiednig wentylacje.

. Napiecia na wszystkich zaciskach sterowniczych i .
sygnatowych majg bezpieczne wartosci niskie (SELV), tj.
sg chronione izolacjg podwdjng. Wszystkie elementy
zewnetrznego okablowania muszg mie¢ parametry
znamionowe odpowiadajgce najwyzszemu napieciu
zasilania.

. Wszystkie metalowe elementy obudowy przemiennika sg
zabezpieczone przez izolacje podstawowg i podtgczone
do uziemienia.

W przypadku wymiany napedu konieczne jest przed
ponownym rozpoczgciem uzytkowania prawidtowe
zainstalowanie wszystkich parametréw zdefiniowanych
przez uzytkownika dla okreslonego zastosowania produktu.
Czujniki temperatury umieszczone w silniku muszg
posiada¢ przynajmniej izolacje podstawows.

Nie jest zalecane stosowanie z tym produktem wytgcznikéw
réznicowoprgdowych, w przypadku gdy ich uzycie jest
wymagane, nalezy stosowac wytgcznie wytgczniki typu B.

KOMPATYBILNOSC EMC

. W $rodowiskach mieszkalnych niniejszy produkt moze .
powodowac zaktocenia fal radiowych, wymagajace od
uzytkownika podjecia dodatkowych $rodkéw zaradczych.

. To urzadzenie zawiera czesci wrazliwe na wytadowania
elektrostatyczne (ESD). Przestrzegac¢ zalecen ochrony
elektrostatycznej podczas montazu i serwisowania tego

Zgodnie z wymaganiami normy IEC 61800-3 jest to produkt
przeznaczony do ograniczonej dystrybucji. Zgodnie z
definicjg zawartg w normie EN 61000-3-2 produkt jest
okreslony jako ,profesjonalne urzgdzenie”. Przed
podtgczeniem do sieci zasilania niskiego napiecia nalezy
uzyskac¢ zezwolenie zaktadu energetycznego.

produktu.

NIEBEZPIECZENSTWO! — Demontaz / montaz modutu sterowania
Odtaczy¢ zasilanie przed podtgczeniem lub odtagczeniem modutu sterowania od zespotu gtéwnego przemiennika.

UWAGA!

RYZYKO ZWIAZANE Z UZYTKOWANIEM

e  Zamieszczone w niniejszym dokumencie specyfikacje, procesy i obwody elektryczne sg podane jedynie jako przykladowe
i moga wymagac dostosowania do okreslonej aplikacji uzytkownika. Nie mozemy zagwarantowa¢ przydatnosci opisanego w
niniejszej instrukcji urzadzenia do poszczegdlnych aplikaciji.

OCENA RYZYKA

W przypadku wystgpienia usterki, utraty zasilania lub nieprzewidzianych warunkéw pracy naped moze dziata¢
niezgodnie z oczekiwaniem.

W szczegodlnosci:

. Czas roztadowania nagromadzonej energii do .
bezpiecznego poziomu moze trwac dtuzej niz okreslono °
w podreczniku, a energia ta moze wystepowac w
uktadzie nawet mimo wytgczenia napedu.

Mozliwa jest utrata kontroli kierunku obrotéw silnika
Mozliwa jest utrata kontroli predkosci obrotowe;j silnika
¢ Mozliwy jest zanik zasilania silnika

Przemiennik jest elementem uktadu napedowego, ktéry w warunkach awarii moze wptywac na jego dziatanie lub parametry pracy.
W takich sytuacjach nalezy uwzgledni¢:
o llo$¢ nagromadzonej energii

¢ Odtaczenia zasilania ¢ Logike dziatania
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INSTRUKCJA SZYBKIEGO URUCHOMIENIA

PRZED ROZPOCZECIEM

Niniejszy dokument opisuje czynnos$ci niezbedne do pierwszego uruchomienia przemiennika serii AC10. Pierwsze
uruchomienie przemiennika powinno by¢ wykonywane przez kompetentnych technikéw elektrykéw, ktorzy sg
zaznajomieni z przemiennikami prgdu zmiennego oraz ich zastosowaniem. Szczego6towe informacje na temat montazu,
bezpieczenstwa i zastosowan znajdujg sie w Instrukcji produktu AC10.

Upewnic sig, ze montaz przemiennika jest wykonywany zgodnie ze wszystkimi lokalnymi przepisami elektrycznymi.
Upewni¢ sie, ze wszystkie cze$ci bedgce pod napieciem posiadajg ostony zabezpieczajgce przed porazeniem prgdem
elektrycznym a nieoczekiwane wigczenie obrotéw silnika nie spowoduje uszczerbku na zdrowiu lub obrazen ciata.

Niniejszy dokument zakfada, ze przemiennik jest juz zamontowany w przewidzianym potozeniu zgodnie ze wszystkimi
odnosnymi procedurami montazu.

O NINIEJSZEJ INSTRUKCJI SZYBKIEGO URUCHOMIENIA

Niniejsza instrukcja szybkiego uruchomienia zawiera:

Opis zaciskéw i dziatania urzadzenia.
Podstawowe informacje dotyczgce montazu i procedure szybkiej konfiguracii.
Opis sposobu automatycznego dostrojenia przemiennika i uruchomienia silnika.

Niniejsza instrukcja szybkiego uruchomienia zaklada, ze jej uzytkownik:

jest kompetentnym technikiem posiadajgcym doswiadczenie w montazu tego typu urzgdzen.

posiada znajomos¢ wiasciwych norm i obowigzujgcych lokalnie przepiséw elektrycznych (ktére muszg

by¢ stosowane).

przeczytat i zrozumiat informacje dotyczace bezpieczenstwa umieszczone przed niniejszg instrukcjg

szybkiego uruchomienia.

jest swiadomy, ze niniejsza instrukcja zawiera jedynie podstawowe informacje i do zakonczenia

procedury montazu moze by¢ konieczne uzycie petnej Instrukcji produktu AC10.

Informacje o produkcie

Panel operatora

Listwa zasilania

Uziemienie

Radiator

Otwory montazowe
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Oznaczenie wyrobu

Mmis-B F

N:

L F: zfiltrem

bez

. B: wbudowany hamulec

Prad wyjsciowy (silnika)
XXXX = 000.0

Wielkos¢ mechaniczna
I:
2: 106x150x180 (195)
3: 138x152x235 (250)
4:

5: 205x196x340 (353)

80x135x138 (153)

156x170x265 (280)

Napiecie zasilania

1: 230 V/240V | phase
3:230V/240V 3 phase
4 400 V/ 480V 3 phase

|

| DS

{  Przemystowy |

{ TP |
Zasilanie Oznaczenie wyrobu ?I/ld(;\(;) ?Ar;’d zasilania Prad silnika (A) if;; éfvf czenie
10G-11-0015-XX 0.2 4.0 15 6.0
10G-11-0025-XX 0.37 6.1 25 10.0
10G-11-0035-XX 0.55 8.9 35 14.0
1 faza 230V 10G-11-0045-XX 075 114 45 18.1
10G-12-0050-XX 11 16.1 5 245
10G-12-0070-XX 15 16.8 7 252
10G-12-0100-XX 22 21.0 10 320
10G-31-0015-XX 0.2 22 15 5.0
10G-31-0025-XX 0.37 43 25 8.2
10G-31-0035-XX 0.55 6.1 35 10.0
3 fazy 230V 10G-31-0045-XX 0.75 7.6 45 115
10G-32-0050-XX 11 11.8 5 18.0
10G-32-0070-XX 15 12.0 7 182
10G-32-0100-XX 22 14.3 10 215
10G-41-0006-XX 0.2 12 06 25
10G-41-0010-XX 0.37 22 1 5.0
10G-41-0015-XX 0.55 36 15 55
10G-42-0020-XX 0.75 4.1 2 6.5
10G-42-0030-XX 11 6.0 3 102
10G-42-0040-XX 15 6.9 4 11.0
3 fazy 400V 10G-42-0065-XX 2.2 9.6 6.5 15.0
10G-43-0080-XX 3 11.6 7 18.0
10G-43-0090-XX 4 136 9 21.0
10G-43-0120-XX 55 18.8 12 29.0
10G-44-0170-XX 75 221 17 340
10G-44-0230-XX 11 30.9 23 46.5
10G-45-0320-XX 15 52 32 80.0
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Uruchomienie przemiennika

Przeczyta¢ informacje dotyczgce bezpieczenstwa umieszczone przed instrukcjg szybkiego uruchomienia.
Upewnic sig, ze montaz przemiennika jest zgodny ze wszystkimi lokalnymi przepisami elektrycznymi.
Sprawdzi¢, czy urzadzenie nie jest uszkodzone.

Sprawdzi¢, czy w przemienniku i instalaciji nie ma obcietych koncéw przewodoéw, scinkéw, opitkdw,
wioréw powstatych przy wierceniu itp.

Sprawdz wszystkie zewnetrzne obwody okablowania systemu — zasilania, sterowania, silnika

i uziemienia.

Upewnic sie, ze przypadkowe wigczenie obrotéw silnika nie spowoduje uszkodzen, obrazen ciata lub
urazéw. Odtgczyé obcigzenie od walu silnika, jesli to mozliwe.

Sprawdzi¢, czy zaciski zdalnego sterowania sg otwarte. Sprawdzi¢, czy wartosci zdalnych nastaw
predkosci majg wartosci zerowe.

Upewnic¢ sie, ze zaden z pracownikéw nie znajduje sie w obszarze instalacji, w ktérym powstanie
zagrozenie po wigczeniu zasilania.

Upewnic sig, ze wtgczenie zasilania nie bedzie miato ujemnego wptywu na prace innych urzadzen.

Sprawdzi¢, czy potgczenia stojana silnika sg prawidtowe (w gwiazde lub trojkat) zgodnie z napieciem
wyjsciowym przemiennika.

Parametry silnika

Przed przystgpieniem do konfiguracji przemiennika, nalezy przygotowa¢ dane znamionowe silnika. Informacje te
sg podane na tabliczce znamionowe;j silnika. Wymagane dane sg podane ponizej:

Napigcie znamionowe

Czestotliwo$é znamionowa

Znamionowa predko$¢ obrotowa

Prad znamionowy przy petnym obcigzeniu
Prad jatowy (prad magnesujacy)
Konfiguracja potgczenia (gwiazda lub trojkat)

Podstawowe potaczenia 230V/50Hz

Rezystor hamowania

Zasilanie

Wyjscie
przekaznikowe 1

[0}
= e
2 —Dacker| L F423 (0, 1 lub 2)
5 | ancy [PEEdT
Eug T L (e
NN 1[0-10V[0-20mA
g : n ) 2% faoma “ : 0_10%/
J)—\-f—
&
Sposob sterowania Wyjs'cie oc
wejsé cyfrowych <
Wejscia analogowe A ? | I
10V
2.2k W 1 AR 010V
- F203 (1 Iub 2) ~  Modbus
0-20 mA —H}—! ') Rsass
N\Za
LL_4GND) A
\/ oFF ON 0101

OFF OFF 0-5V
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Podstawowe potaczenia 400V/50Hz

Rezystor hamowania

L1] A

@ 10,04 OlLI/R

§ ool oS

& — oo
O

=4

P

Silnik

Wejscia cyfrowe

TA Wyjscie
T przekaznikowe 1
B
\‘:15\ mﬁ( Wyjscia
} ; }0);1 0V, I‘:JZZ:))'!::; AO2 (a)n_a:c:)g\o/awe

Wejscia analogowe

0-20 mA

Panel operatora

S

Wyjscie OC

-y

Sposb sterowania
wejs¢ cyfrowych

n
-

2.2kQ/1W[pi P
@ :‘:' (A2 | " " RS485
o F::

S

zadana, oznaczenie parametru, warto$¢ parametru lub kod btedu.

- - —4
AC10
Series

LED wskazuje czestotliwo$¢ w czasie pracy, migajaca czestotliwosé }

//4 diody LED sygnalizujace stan pracy. RUN podczas pracy. FND

obroty w prawo, FRQ gdy panel pokazuje czestotliwos¢.
J

/@cis’nij "M" aby wybraé¢ oznaczenie funkcji, a "E" aby \

wrécié do oryginalnych parametrow. A i V¥ jest uzywany do
wyboru kody funkcji i ustawiania parametréw. Ponownie
nacisnij przycisk "E", aby potwierdzi¢. W trybie sterowania
klawiatura, A i ¥ moze by¢ rowniez uzywany do zadawania
predkosci. Przyciski "I" i "O" uruchamiajg start i stop

napedu. Nacisnij klawisz "0", aby zresetowa¢ falownik w
stanie btedu.

/

Nacisnij przycisk "M", aby wyswietli¢ kod funkcji

Nacisnij przycisk "w gore" lub "w dot", aby wybrac¢ zadany kod funkcji
Nacisnij E, aby odczytaé dane wymienione w kodzie funkc;ji

Nacisnij przycisk "w gore" lub "w dot", aby zmodyfikowaé¢ dane

Nacisnij M, aby wyswietli¢ odpowiadajgcy czestotliwosci docelowej poprzez miganie po zapisaniu zbioru danych

Nacisnij E, aby wyswietli¢ aktualny kod funkciji

Listwa (zaciski) mocy
Opis zaciskéw ponizej
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Zasilanie i moc przemiennika

Schemat listwy mocy

1-faza 230V; 0.2kW~0.75kW

P B/U|V W

Sl L

L
b T T y

zasilanie L H ‘ o
1-faza rezystor J:]L
220V~240V hamowania Silnik

1-faza 230V; 1.1kW~2.2kW

OLRLALYT P | B \U VW
T3 L
zasilanie - I
I-faza perysor  silnik
220V\’24(N amowania
3-fazy 230V; 0.2kW~0.75kW L[ L[] p[B|U[V]W]
3 _ztz_;silanie L, Hﬁ[’-’

rezystor

220V~240V pamowania  Silnik

(L

uziemienie

3-fazy 230V; 1.1kW~2.2kW

(%' L]/

[

3

2

RIL,/SILy/T

PIB|U|V[W|
T T
zasilanie - f e
fazy rezystor i%k
20V—240V  hamowania

3-fazy 400V; 0.2kW~0.55kW

(L[l P[BlU|v|W]
| zasilanje'v \-l J | ]_H ,V
3- fazy rezystor ik

380V~—480v  hamowania

=)

uziemienie

3-fazy 400V 0.75kW~11kW

DOLRLST P BlU|V W

) [] I‘ o 5 : [3 -
zasilanie h_} T =
3- fazy rezystor ‘S[;ll;

380V—~480V hamowania

3-fazy 400V 15kW

OuRsr p| - [B[U|v|w]

" zfasilanié 1 L1
3-fazy rezystor 4 P
380V~480V  hamowania —

3

T s T { ] 7

-

Listwa (zaciski) sterujgce
Opis zaciskéw ponizej

‘ TA ‘ TB ‘ TC |D01 |24V‘ CM |DI1 |DI2‘DI3|DI4‘DI5|10V‘AI1‘AI2‘ GND ‘A01

At+

Zacisk Typ Opis Funkcja
: - |Kiedy funkcja jest aktywna, wartos¢ [Funkcje zaciskow
DO1 ;Vw.lokfunkcyjny pomiedzy zaciskiem a CM jest OV; kiedy  |wyj gcijowych sa
waqls’scio | |przemiennik jest w stanie stop, warto$¢ " lustawione przez
yIsciowy Wynosi 24V. iproducenta. Stan
TA Svenal poczatkowy moze by¢
TB ygnaty TC styk wspolny przekaznika, TB-TCsa  [zmieniony przez
wyjsciowe Stykli( " n?vrvmr%lnig tZJWme’ 'TA‘[-}Tl( C Sql%ozir/riazhsﬂ\elAC uzytkownika za pomoca
przekaznika otwarte. Obcigzenie stykow > lodpowiednich
TC 5A/250VAC, SA/30VDC. parametrow
rzemiennika.
AO1 Czestotliwos¢  |Wyjscie do podlaczenia miernika czgstotliwos$ci, obrotomierza lub
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pracy zewnetrznego amperomierza, minus nalezy potaczy¢ z GND. Patrz
parametry F423~F426.
Zasilanie S -« |Wewnetrzne zasilanie 10V dostarczone przez przemiennik. Zasilanie
10V wejsé Zaslllame weﬁsc stuzy tylko do zasilania wejs¢ analogowych, prad obcigzenie musi
analogowych | #13108OWYCN  lhy¢ mniejszy od 20mA.
L Zaciski do zadawania predkoSci obrotowej za pomoca napigcia lub
All Weiscia Wejscia pradu. Zakres napigcia wejsciowego 0~10V, zakres pradu 0~20maA,
s I{ak') analogowe rezystor wejsciowy 5000hm, do masy GND. Jesli potrzebujesz
}{g w h napieciowe lub | wejscie 4~20mA, ustaw parametr F406=2. Rodzaj sygnatu wejscia
Al2 analogowyeht | radowe (napiecie / prad) ustaw za pomocg mikro-lacznika, patrz ponize;.
Nastawa fabryczna All jest 0~10V, oraz AI2 jest 0-20mA.
GND Masa zasilania ~ [Masa zewngtrznych sygnatoéw sterujacych (analogowych napigcia i
10V pradu), jest masa wewnetrznego zasilacza przemiennik 10V.
Zasilanie .
24V wejsé igigsggia Zasilacz: 24+1.5V, masa zasilacza jest zacisk CM; maksymalna
cyfrowych wejsc wydajnos¢ S0mA.
Kiedy za}tcisk ﬁjlesl;[ aktywny, nap dfbexll(zie
DIl Zacisk JOG pracowal w funkcji JOG. Zacisk funkcji . —
JOG posiada dwa stany, praca i stop. Funkcje zaciskow
wejsciowych zostaty
DI2 e . Kiedy zacisk jest aktywny, wySwietlacz |zdefiniowane przez
zv?r(s)i;ae Stop awaryjny |y ckaruie “ESP”. o roducenta.
DI3 y Zacisk FWD (w [Kiedy zacisk jest aktywny, naped pracuje |[Funkcje mozesz zmienic¢
[prawo) W prawo. stosownie do swoich
DI4 Zacisk REV (w [Kiedy zacisk jest aktywny, naped pracuje |potrzeb, przez zmiang
lewo) w lewo. nastawy parametrow.
. Zacisk uzywamy do resetu przemiennika
DI5 Zacisk Reset po wystapieniu bedu.
Zacisk  [Masa zasilacza .
CcM wspoln 24V do wejsé Masa zasilacza 24V
POy sterujacych
Doldatnia
A+ polaryzacija )
Kopupisia S St HABLA53(85 459
jemna .
B- polaryhzlaqia Szybkos¢: 1200/2400/4800/9600/19200/38400/57600bps
sygna

Instrukcja konfiguracji

Grupy parametréw

Oznaczenie i

Oznaczenie 1

Numer Numer
N gru zakres N zakres
S B parametru grupy gy parametru grupy
Funkcje czasowe i
Parametry podstawowe F100~F160 1 bezpiejczeflstwa F700~F770 7

Sposdb sterowania F200~F280 2

Parametry silnika

F800~F850 8

e e wISC 13 | p300~F340 | 3 E‘;nkc]e komunikacji | £g09~p930 | 9
Parzltmetry s%gnalow

impulsowych F400~F480 | 4 Parametry PID FAOO~FA80 | 10
wejS¢/wyisé

Przechowywane - Sterowanie

parametry predkosci F500~F580 5 momentem FCO0~FC40 11

F600~F670 6

Funkcje dodatkowe

Sposoéb ustawiania parametru krok po kroku.

Wejscie do menu LED $wieci

©-i=ra-E-F)-

EENEmy

Wyszukaj kod parametru

LED nie swieci 0
LED Odczyt
—=> 3 wartosci I=>-
Wybér grupy parametréow Wybér {}
bitu do
(Bl — 22 = oo
migat)

Rezygnacja
z zapisu i
wyjscie

z menu

<=

Zmiana wartosci G

Wyijscie
a menu

ooz <

Zapis wartosci
<33 i powrét do kodu
parametru

Y
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e Woybierz typ aplikacji. Patrz rozdziat 3, schematy podstawowych 5 konfiguracji przemiennika.

Nacisnij przycisk (M), wyswietlacz wskazuje F100

Nacisnij (O) aby wytaczy¢ diode LED DGT

Nacisnij (TV), aby uzyskaé dostep do bloku parametréw F2xx
Nacisnij (O) aby wigczy¢ diode LED DGT

Nacisnij ({ 1), aby wyszukaé parametr, wyéwietlacz wskazuje F228
Nacisnij przycisk (E), aby odczyta¢ wartos$¢ parametru aplikacji
Uzyj przycisku (TV), aby wybra¢ nowg warto$é aplikaci.

Nacisnij przycisk (E), aby zapisa¢ wybor

0: Nastawa fabryczna (sterowanie z panela operatora).

1: Podstawowe sterowanie prgdkos$cig obrotowa (z listwy).
F228 Wybierz konfiguracje 2: Sterowanie reczne/automatyczne

sterowania napgdem 3: Wybieranie predkosci z pamigci

4: Zadawanie predkosci przyciskami

5: Sterowanie PID

e Ustawienie parametréw silnika.

F801 Moc silnika (kW) Zakres nastawy: 0.75~1000
F802 Napigcie silnika (V) Zakres nastawy: 1~460
F803 Prad silnika (A) Zakres nastawy: 0.1~6500
F804 Liczba biegunow Zakres nastawy: 2~100 4
F805 Obroty znamionowe (obr/min) | Zakres nastawy: 1~30000
F810 Czestotliwos¢ silnika (Hz) Zakres nastawy: 1.0~650.0 50.00
e Wybierz tryb sterowania
0: Wektorowe bez sprzezenia (SVC)
. Zakres nastawy: 0~3 1: Rezerwa
F106 Tryb sterowania Nastawa fabryczna: 2 2 U/
3: Wektorowe pelne ze sprzg¢zeniem
F137 Tryb kompensacji 0: Liniowa
momentu  obrotowego | Zakres nastawy: 0~3 1: Wyktadnicza
(F137 aktywne tylko | Nastawa fabryczna: 3 2: Zdefiniowana przez uzytkownika
gdy F106=2) 3: Automatyczna
e Ustaw limity
F111 Czestotliwo$¢é max (Hz) Zakres nastawy: F113~650.0 | Nastawa fabryczna: 50.00
F112 Czestotliwo$¢ min (Hz) Zakres nastawy: 0.00~F113 | Nastawa fabryczna: 0.50

F113 Czgstotliwos¢ zadana (Hz) dla

sterowania  panela lub 7 listwy Zakres nastawy: F112~F111 | Nastawa fabryczna: 50.00

F114 1 Czas przyspieszania (s)

F115 1 Czas zwalniania (s) Zakres nastawy: fabryczna: zal eIZ\Ir?: t(a)t:lva
F116 1I Czas przyspieszania (s) 0.1~3000 typu przemiennika

F117 11 Czas zwalniania (s)
F118 Czgstotliwos¢ bazowa (Hz) musi by¢ | Zakres nastawy:

zgodna z tabliczka znamionowa silnika 15~650

Zakres nastawy: 0 lub 1
Jesli =0 przemiennik
przyspiesz od 0 do 50Hz i
zwalnia od 50Hz do 0 Nastawa fabryczna: 0
Jesli =1 przemiennik
przyspiesza od 0 do F111 i
zwalnia od F111 do 0

Nastawa fabryczna: 50.00

F119 Sposob  naliczania  czasu
przyspieszenia i zwalniania obrotow silnika




11

AC 10 wersja 1.0

Ustaw sposéb sterowania przemiennikiem.

Falownik posiada 5 sposobow realizacji polecen sterujgcych (start, stop, jog, itp.): 0. Sterowanie z panela operatora; 1.
Sterowanie z listwy sterujgcej; 2. Sterowanie z panela operatora i listwy sterujgcej; 3. Sterowanie z RS485 Modbus; 4.
Panel operatora + listwa sterujgca + Modbus. Sposoéb sterowania ustawiamy za pomocg parametréw F200 i F201.

Zakres nastawy:
0: Panel operatora

F200 Wybor zrodta |1: Listwa zaciskowa fab 4
polecenia START 2: Panel operatora+listwa zaciskowa Nastawa fabryczna:
3: RS485 Modbus
Y: Panel operatora+listwa zaciskowa+RS485
Zakres nastawy:
0: Panel operatora
F201 Wybor zrodta |1: Listwa zaciskowa )
polecenia STOP  |2: Panel operatora+listwa zaciskowa Nastawa fabryczna: 4
3: RS485 Modbus
4: Panel operatora—listwa zaciskowa+RS485
F202 Sposob )
sterowania kierunkiem| ga,llfr ‘ils( nastawy:
obrotow. Parametr jest 1: T;lkg z llagjvvgo Nastawa fabryczna: 0
nieaktywny jesli |5 7Jistwy zaciskowej
F500=2
Zakres nastawy:
0: Z pamigci przemiennika (zapisana w F113)
1: Wejscie analogowe z listwy sterujacej All
2: Wejscie analogowe z listwy sterujacej AI2
F203 Wybor 3: Rezerwa .
gtownego zrodla 4: Zestaw ustawionych predkosci (patrz F500)
dawania predkosci 5. Zadawanie za pomoca przyciskow z panelaNastawa fabryczna: 0
zadawania predkosc operatorskiego lub listwy sterujace;.
obrotowej 6: Rezerwa
7: Rezerwa
8: Rezerwa
9: Zadawanie przez PID
10: RS485 Modbus
Zakres nastawy:
0: Z pamigci przemiennika (zapisana w F155)
F204 Wybor zrodia 1: Wejscie analogowe z listwy sterujacej All
yoor 2 2: Wejscie analogowe z listwy sterujacej AI2
sygnatu korygujacego |, Nastawa fabryczna: 0
dkodé ob 3: Rezerwa Y
predkosc 0brotows 4. zegaw ustawionych predkosci
5: Zadawanie przez PID.
6: Rezerwa
F213 Automatyczny g.a};resknastawy:
start po zataczeniu 1 er; Nastawa fabryczna: 0
zasilania '
Zakres nastawy:
F214 Automatyczny |0: Brak .
start po reset 1: Jest Nastawa fabryczna: 0
F215 Czas Zake ¢ .
opOznienia autostartu aKTes nasiawy.: Nastawa fabryczna: 60s

dla F213 i F214 (s)

0.1s~3000s
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F208 Tryb dziatania
listwy sterujacej. Jesli
ustawisz sterowanie 2

lub 3 przewodowe

parametry F200, F201 i
F202 sg niewazne
(patrz ponizej)

Zakres nastawy:
0: Brak funkcji

1: Sterowanie 2 przewodowe Tryb1

AC10
K1

FWD (prawo
B Z:I (prawo)
REV (lewo)

) CM

K1|K2 | Reakcja
0|0 stop
1|0/ prawo
0[1] lewo
11| stop

2: Sterowanie 2 przewodowe Tryb2

AC10 K1|K2 | Reakcja
K1 0|0 stop
"4 FWD (prawo) [[o | 1] stop
REV (kierunek) 1/0| ptawo
1111 lewo
CM
3: Sterowanie 3 przewodowe Trybl
Reakcja
AC10
s1—L S3[1r| stop
FWD (prawo) |[s1] | prawo
S2[1L| lewo
REV (lewo)
X
CM
4: Sterowanie 3 przewodowe Tryb2
AC10 Reakcja
s1—L K1 [0 [1
FWD (prawo) [ [S1] 1 [prawo|lewo
S2[1r| stop
REV (kierunek)

AC10
FWD (prawo)

REV (lewo)

CM

Reakcja

S1|1I

prawo|[ 1| stop

S2| 11

lewo |1I| stop

Nastawa fabryczna: 0
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e Sprawdz mikro tgcznik kodujgcy standard sygnatu sterujgcego dla wejsé analogowych (patrz ponizej).

F203=2, wybrano wejscic analogowe AI2 F203=1, wybrano wejscie analogowe All
Mikro tacznik kodujacy SW1

. . Standard sygnatu
Lacznik 1 Lacznik 2 steruj qczgo Napigcie 0~10V
OFF OFF 05V
OFF ON 0~10V
ON ON 0~20mA

Sprawdz rowniez przetgcznik NPN, PNP zmieniajgcy polaryzacje dla wejs¢ cyfrowych (patrz ponizej).

= ikt |

| indpb h*l (o] ,.l o L e . ON DII# : %
| |
- (o=
| Kl DIL,
12 e | I

- DI2, o

Q1 © v =

> e =l ol
\\ o_ol
%? == : J | msl
i oy
J e |

e Test przemiennika
Proba uruchomienia falownika z klawiatury lub listwy sterujgcej, sprawdz warunki bezpieczenstwa.
W celu ustawienia zaawansowanych funkcji napedu odwolaj sie¢ do szczegétowej instrukcji
przemiennika.

Przywracanie ustawien producenta.

F160 0: Nastawa producenta

s Przywraca nastawy . & o5
(Po przywrdceniu nastaw parametréw producenta 1: Ustaw aby przywrocic

parametr automatycznie | (patrz ponizej) nastawy.
przyjmuje wartosc¢ 0)

oo -\ (rioad~[(ed C o )]

4

o D |lean 1) (6] || 1 ) &)




VI. Szczegolowy opis parametrow AC10
6.1 Parametry podstawowe K100 - K160

‘ F100 Hasto uzytkownika ‘ Zakres nastawy: 0~9999 ‘ Nastawa fabryczna: 0

Kiedy parametr F107=1 oznaczajacy ochron¢ hastem, uzytkownik musi wprowadzi¢ poprawne hasto po zalaczeniu zasilania lub po wystapieniu btedu,
takze je$li zamierzasz zmieni¢ ustawienia parametrow. Jesli wprowadzisz nieprawidlowe hasto, nastawa parametroéw nie bedzie mozliwa a
przemiennik wyswietli btad “Errl” .

Zaleznie od ustawienia parametru: F107 hasto jest wazne lub nie. Parametr F108 pozwala na zdefiniowanie hasta uzytkownika

F102 Prad znamionowy przemiennika (A) Nastawa fabryczna: zaleznie od typu

F103 Moc przemiennika (kW) Nastawa fabryczna: zaleznie od typu

Zakres pradu oraz moc mozna tylko podgladac, nie mozna go zmienic.

F105 Wersja oprogramowania Nastawa fabryczna: zaleznie od typu

Wersja oprogramowania mozna tylko podglada¢, nie mozna jej zmienic.

Zakres nastawy:

0: Sterowanie wektorowe (SVC)
F106 Tryb sterowania 1: Rezerwa Nastawa fabryczna: 2
2: U/f

3: Sterowanie wektorowe 1

0: Sterowanie wektorowe bezczujnikowe nalezy wybiera¢ do zastosowan o wigkszych wymaganiach. Przemiennik moze sterowa¢ tylko jednym silnikiem.

2: Sterowanie skalarne U/f sterowanie skalarne zalecane jest do zastosowan gdzie nie jest wymagana wysoka precyzja regulacji, zalecane do
sterowania pomp wentylatorow transporterow itp. W tym trybie sterowania mozna zasila¢ kilka silnikow z jednego przemiennika.

3: Sterowanie wektorowe 1 wspiera automatyczne sterowanie momentem obrotowym, funkcje taka posiada parametr F137=3. Nie jest wymagane
odlaczenie silnika od obciazenia w czasie autotuningu parametrow silnika. Przemiennik moze sterowac tylko jednym silnikiem.

Uwaga:
1. Sterowanie wektorowe wymaga wykonania autotuningu parametréw silnika.

2. Podczas sterowania wektorowego moc silnika powinna by¢ zgodna z moca przemiennika. Jesli moc przemiennika znacznie odbiega od mocy
silnika, autotuning zostanie wykonany niedokfadnie co bgdzie skutkowaé nieprawidlowa praca catego napedu.

3. Uzytkownik moze ustawi¢ recznie parametry silnika, jesli sa dostgpne.

4. Zazwyczaj naped pracuje poprawnie na nastawach fabrycznych. Zalecamy jednak wykonanie autotuningu dla poprawnej pracy.

Zakres nastaw:

F107 Ochrona hastem 0: brak Nastawa fabryczna: 0
1: jest

F108 Ustawienie hasta uzytkownika Zakres nastawy: 0~9999 Nastawa fabryczna: 8

Kiedy parametr F107 jest rowny 0, parametry moga by¢ zmieniane bez wprowadzania hasta. Kiedy parametr F107 jest rowny 1, parametry moga by¢
zmieniane po wprowadzeniu hasta uzytkownika przez F100.

Uzytkownik moze zmieni¢ hasto. Nastawa nowego hasla jest taka sama jak innych parametrow.

Wprowadzenie wartosci parametru F108 do F100, hasto musi by¢ odblokowane.

Uwaga: Kiedy zabezpieczenie hastem jest aktywne, a uzytkownik nie wprowadzi hasta, parametr F108 bedzie wskazywat 0.

F109 Czgstotliwos¢ startowa (Hz) Zakres nastawy: 0.00~10.00 | Nastawa fabryczna: 0.00

F110 Czas utrzymania czgstotliwosci startowej (s) | Zakres nastawy: 0.0~999.9 Nastawa fabryczna: 0.0

Przemiennik rozpoczyna pracg od czgstotliwosci startowe;j. Jesli czgstotliwos¢ docelowa jest mniejsza od czgstotliwosci startowej, parametr F109 jest
niewazny.

Przemiennik rozpoczyna pracg od czgstotliwosci startowej, nastgpnie utrzymuje czestotliwos$¢ startowa przez czas ustawiony w F110, po czasie
ustawionym w F110 przyspiesza do czgstotliwosci docelowej. Czas utrzymania czgstotliwosci startowej nie jest wliczany do czasu
przyspieszania/zwalniania.

Czestotliwo$¢ startowa nie jest ograniczona czgstotliwo$cia minimalng ustawiong w F112. Je$li czgstotliwo$¢ startowa ustawiona w F109 jest mniejsza od
czgstotliwosci minimalnej ustawionej w F112, przemiennik bedzie startowat zgodnie z ustawionymi parametrami w F109 i F110, nastgpnie zgodnie z
parametrami F111 1 F112.

Czgstotliwo$¢ startowa powinna by¢ mniejsza od czgstotliwo$ci maksymalnej ustawionej w F111.

F111 Czgstotliwo$¢ max. (Hz) Zakres nastawy: F113~650.0 Nastawa fabryczna: 50.00

F112 Czgstotliwos¢ min. (Hz) Zakres nastawy: 0.00~F113 Nastawa fabryczna: 0.50
Czgstotliwo$¢ maksymalna ustawiona w F111.

Czgstotliwos¢ minimalna ustawiona w F112.

Ustawiona warto$¢ czestotliwosci minimalnej powinna by¢ mniejsza od czgstotliwosci docelowej ustawionej w F113.
Przemiennik rozpoczyna prace z czgstotliwoscia startowa. Jesli w czasie pracy przemiennika czgstotliwo$¢ zadana jest mniejsza od czgstotliwosci
minimalnej, naped bedzie pracowal z czgstotliwo$cia minimalng az do podania sygnatu stop. Jesli czestotliwos$¢ zadana jest wigksza od czgstotliwosci




minimalnej lub maksymalnej naped bedzie pracowat zaleznie od parametréw wpisanych z tabliczki znamionowej silnika. Jesli silnik pracuje dlugo na
niskiej czestotliwosci (<30Hz) nalezy stosowa¢ wentylator z niezaleznym zasilaniem aby zapobiec uszkodzeniu silnika.

F113 Czgstotliwos¢ docelowa (Hz) | Zakres nastawy: F112~F111 Nastawa fabryczna: 50.00

Naped startuje do czgstotliwosci docelowej kiedy sterujemy przemiennikiem z panela operatora lub z listwy zaciskowe, po podaniu sygnatu start

przemiennik automatycznie bedzie pracowat zgodnie z F113 zaleznie od ustawienia parametru F203.

F114 Czas przyspieszania 1 (s)

F115 Czas zwalniania 1 (s) Zakres nastawy: 0.1~3000 Nastawa fabryczna: zaleznie od typu

F116 Czas przyspieszania 2 (s)

F117 Czas zwalniania 2 (s)
Nastawa parametru F119 decyduje jak liczony jest czas przyspieszania i zwalniania.
Czas przyspieszania/zwalniania moze by¢ przetaczany za pomoca wejs¢ cyfrowych DI, parametry F316~F323. Sprawdz opis funkcji wejs¢ i wyjs¢.

F118 Czgstotliwos¢ bazowa (Hz) Zakres nastawy: 15.00~650.0 Nastawa fabryczna: 50.00Hz
Jest to czgstotliwos¢ znamionowa silnika, okresla punkt charakterystyki U/f przy ktorym silnik osigga peine napigcie wyjsciowe.
Jesli czgstotliwo$¢ pracy jest mniejsza od wpisanej do F118 to przemiennik pracuje ze stalym momentem obrotowym,
jesli czgstotliwos¢ pracy jest wigksza od F118 silnik pracuje z stala moca.

Zakres nastawy:
0: 0~50.00Hz Nastawa fabryczna: 0
1: 0~F111
Kiedy F119=0, czas przyspieszania i zwalniania jest liczony od 0Hz do 50Hz i od 50Hz do OHz. Jesli ustawimy czgstotliwo$¢ docelowa F113=100Hz oraz
F114=5.01 F115=5.0 to czas przyspieszania i zwalniania b¢dzie wynosit 10s.

Kiedy F119=1, czas przyspieszania i zwalniania jest liczony od 0Hz do czgstotliwosci maksymalnej ustawionej w F111.

F119 Sposob  liczenia  czasu
przyspieszania i zwalniania

F120 Czas martwy przy nawrocie silnika (s) | Zakres nastawy: 0.0~3000 Nastawa fabryczna: 0.0
Parametr okre$la czas zatrzymania przemiennika (O0Hz), podczas zmiany kierunku obrotow silnika. Uaktywnienie tej funkcji wptywa na zmniejszenie
udarow pradowych podczas zmiany kierunku obrotow. Kiedy F120=0, przemiennik zmienia kierunek natychmiast po zatrzymaniu. Funkcja jest
aktywna dla wszystkich rodzajow regulacji z wyjatkiem predkosci automatycznej.

Zakres nastawy:
F122 Zakaz pracy nawrotnej 0: nawrot dozwolony Nastawa fabryczna: 0

1: nawrét zabroniony
Kiedy parametr F122=1, warto$¢ parametru jest nadrzgdna wzgledem zaciskow sterujacych i parametru F202. Jesli zakaz pracy nawrotnej jest aktywny, to po podaniu
polecenia zmiany kierunku obrotow, naped zostanie zatrzymany. Jesli parametr zmiany kierunku jest aktywna (F202 =1), naped pozostanie caly czas zatrzymany.
Kiedy ustawimy parametry F122 = 1, F613 = 1, 1 F614>2 i podamy sygnal pracy do przodu, a silnik np. kreci si¢ samoistnie do tyh, wowczas uklad okresli kierunek
obrotow i czgstotliwos¢ pracy napedu, przejmie kontrole nad napedem sprowadzajac predkosé do OHz, a nastgpnie rozpedzi do zadanej wartoéci w zadeklarowanym
kierunku.

F123 Nastawa znaku czgstotliwosci dla | Zakres nastawy:
trybu  kombinowanego (wspdlnego) | 0: dodatni Nastawa fabryczna: 0
sterowania predkoscia 1: ujemny
Sterowanie predkoscia w trybie kolektywnym, jesli czgstotliwo$¢ jest ujemna i parametr F123=0, przemiennik bedzie dazyt do czgstotliwosci OHz,
jesli parametr F123=1, przemiennik bedzie pracowat z w przeciwnym kierunku. (Parametr jest sterowany przez F122)

F124 Czgstotliwos¢ JOG (Hz) Zakres nastawy: F112~F111 Nastawa fabryczna: 5.00Hz

F125 Czas przyspieszania JOG (s) Zakres nastawy:

F126 Czas zwalniania JOG (s) 0.1~3000
Dostepne sa dwa sposoby sterowania JOG: z panela operatora lub z listwy sterujacej. JOG
z panela operatora jest aktywny jesli status napgdu jest w stanie stop (Parametr F132 lf A Czestot.
pozwala na ustawienie sposobu wyswietlania (przegladania) w stanie stop, ustaw JOG).
JOG z listwy sterujacej dziala w stanie stop i wstanie pracy. Predko$¢ JOG jest nadrzedna
nad predkoécig pracy. F124

Nastawa fabryczna: zaleznie od typu

Sterowanie z panela operatora (status napedu stop):

a.  Naciskaj przycisk “M” az na wy$wietlaczu uzyskasz wskazanie “HF-07;
b.  Tizymaj przycisk “T°, naped bedzie pracowal z czgstotliwoscia JOG (jesli przycisniesz
ponownie przyciski “M” praca JOG z panela operatora bedzie skasowana). Praca JOG
Czas przyspieszania JOG: czas przyspieszania obrotow nap¢du od 0Hz do 50Hz.
Czas zwalniania JOG: czas zwalniania obrotéw napedu od 50Hz do OHz. ‘t
W przypadku sterowania JOG z listwy sterujacej za pomoca wej$¢ cyfrowych DI musisz
ustawi¢ parametry od F316 do F323. F125

F126\ C;S



F127/F129 Czgstotliwos¢ pomijana A, B (Hz) | Zakres nastawy: 0.00~650.0 | Nastawa fabryczna:0.00Hz

F128/F130 Pomijane pasmo A, B (Hz) Zakres nastawy: £2.5 Nastawa fabryczna: 0.0
Pojawiajace si¢ wibracje w uktadzie napgdowym przy okreslonych obrotach moga by¢
przyczyna uszkodzen lub niewlasciwej pracy maszyny. Powyzsze parametry pozwalaja na () A Czestot.

omijanie czgstotliwo$ci rezonansowych.

Przemiennik bedzie automatycznie omijat czgstotliwosci ustawione jesli czgstotliwosé
wyj$ciowa zrowna si¢ z nastawiong wartoscig. F128 i F130 ustalaja pasmo wokot czgstotliwosci
omijania ustawionej w F127 i F129. Przyktadowo, F127=20Hz, Pasmo=+0.5Hz, przemiennik
automatycznie ominie czgstotliwo$§é wyjsciowa w zakresie 19.5~20.5Hz. Funkcja nie jest
aktywna podczas przyspieszania i zwalniania.

-
Czas (t)

0—Czgstotliwos¢ aktualna / Kod parametru
1 —Predko$¢ obrotowa

2—Prad wyjsciowy

4—Napigcie wyjsciowe

8—Napigcie DC

16— Warto$¢ sprz¢zenia zwrotnego PID
F131 Wyswietlanie parametréw | 32—Temperatura Nastawa fabryczna:
podczas pracy przemiennika 64—Rezerwa 0+1+2+4+8=15
128 —Predkos¢ liniowa
256 —Warto$¢ zadana PID
512—Rezerwa
1024—Rezerwa

2048 —Moc wyjsciowa
4096 — Moment obrotowy

Przemienniki zasilane jednofazowo 0.2~0.75kW, 3-fazowe 230V 0.2~0.75kW i 3-fazowe 400V 0.2-0.55kW nie wyswietlaja temperatury.

Whybranie jednej wartoéci z 1, 2, 4, 8, 16, 32, 64, 128, 256, 512, 1024, 2048 14096 spowoduje wyswietlanie tylko jednego parametru. Aby wyswietla¢
wigcej wartosci nalezy je doda¢ i wpisa¢ do F131, przyktadowo, jesli ustawisz F131=19 (1+2+16) uzyskasz wskazania: “predko$¢ obrotowa”, “prad

>
2 -

wyjsciowy” i “warto$¢ sprzgzenia zwrotnego PID”. Pozostate parametry nie beda wyswietlane.

Jesli F131=28191, wszystkie parametry beda wyswietlane, tacznie z “czgstotliwoscia/kod funkcji”

Przyciskanie przycisku ,,M” pozwala na sekwencyjne przetaczanie ustawionych parametrow.

Zaleznie od typu parametru w tabeli sa wy$wietlane odpowiednie jednostki.

Niezaleznie od ustawienia F131, zawsze bedzie wyswietlana czgstotliwos¢, w stanie stop bedzie wyswietlana pulsacyjnie.

Predkos¢ bedzie wyswietlana jako liczba. Jesli warto$¢ przekroczy 9999, dodawany jest punkt dziesigtny.
Prad wyjsciowy bedzie poprzedzony litera A *.* Napigcie posrednie DC bedzie poprzedzone litera U***, Napigcie wyjsciowe bedzie
poprzedzone literg u***, Temperatura H***, Predkos¢ liniowa L***. Jesli warto$¢ przekroczy 999, zostanie dodany punkt dziesig¢tny. Jesli
przekroczy 9999, zostana dodane dwa punkty dziesigtne.

Warto$¢ zadana PID litera o*.*, Warto$¢ sprzgzenia zwrotnego PID litera b*.*

Moc wyjsciowa *.*, Moment obrotowy *.*

Zakres nastawy:

0: Czgstotliwo$¢/Kod parametru
1: JOG z panela operatora

2: Predko$¢ obrotowa

4: Napigcie DC

F132 Wyséwietlanie parametrow | 8: Warto$¢ sprzegzenia zwrotnego PID Nastawa fabryczna:
podczas stopu 16: Temperatura 04+24+4=6
32: Rezerwa

64: Warto$¢ zadana PID

128: Rezerwa

256: Rezerwa

512: Nastawa momentu obrotowego

F133 Przefozenie napgdu Zakres nastawy: 0.10~200.0 Wartoé¢ fabryczna: 1.00

F134 Promien kota napedowego (m) Zakres nastawy: 0.001~1.000 (m) Nastawa fabryczna: 0.001

Obliczenie predkosci obrotowej i predkosci liniowej:

Jesli maksymalna czgstotliwos¢ przemiennika F111=50.00Hz, Ilo$¢ pol silnika F804=4,

przetozenie F133=1.0, promien kota napgdowego F134=0.05 (m), wowczas:

1. Obwod kota napgdowego: 2nr=2 x 3.14 x 0.05=0.314 (m)

2. Predkosé obrotowa kota napgdowego: 60x50/(2x1.00)=1500 (obr/min) (60 x czgstotliwos¢ pracy/(ilos¢ pol silnika x przetozenie)
3. Predkosé liniowa: 1500x0.314=471(m/min) = 7.85 (m/s) (predkos¢ obrotowa x obwdd kota napgdowego)



F136 Kompensacja poslizgu (%) Zakres nastawy: 0~10 Nastawa fabryczna: 0

Zakres nastawy:

0: Kompensacja liniowa

1: Kompensacja wyktadnicza

2: Kompensacja wielopunktowa
zdefiniowana przez uzytkownika

3: Kompensacja automatyczna

F137 Tryb kompensacji momentu Nastawa fabryczna: 3
obrotowego

F138 Kompensacja liniowa Zakres nastawy: 1~20 Nastawa fabryczna: zalezna od typu

Zakres nastawy:
1:15
F139 Kompensacja wykltadnicza 2:18 Nastawa fabryczna: 1

3:19

4:2.0
Kiedy parametr F106=2, Kompensacja ustawiona w F137 jest aktywna. V(%)A
Kompensacja momentu dla niskich czgstotliwosci dla sterowania U/f, napigcie wyjsciowe do
silnika dla niskich czgstotliwosci bedzie skompensowane.

0

Kiedy F137=0, wybrana jest kompensacja liniowa i zastosowana do uniwersalnego sterowania 100% i
ze statym momentem obciazenia;
Kiedy F137=1, wybrana jest kompensacja wyktadnicza, stosowana jest do sterowania pompami
i wentylatorami;
Kiedy F137=2, wybrana jest kompensacja wielopunktowa zdefiniowana przez uzytkownika, 5
stosowana jest do specjalnych obciazen wrzeciona lub wiréwki; L
Parametr nalezy zwigkszyc¢ jesli obciazenie jest duze z cigzkim rozruchem, parametr nalezy

F118

zmniejszyc¢ jesli obciazenie jest mate z lekkim rozruchem.

Musisz kontrolowa¢ uktad napgedowy, poniewaz zwigkszenie momentu powoduje wzrost pradu,

w konsekwencji przegrzewanie sig¢ silnika. Obstuga powinna posiada¢ dos§wiadczenia we wlasciwym ustawieniu parametrow napedu.
Kiedy F137=3, wybrana jest kompensacja automatyczna, poslizg silnika jest niwelowany automatycznie, co zapewnia energooszcz¢dna prace
napedu. Napigcie wyjsciowe jest korygowane automatycznie, co niweluje drgania mechaniczne

i poprawia kulturg pracy catego napgdu. Aby jednak aplikacja dziatata poprawnie musi by¢ wykonany autotuning, szczegolnie doktadnie dla tej
kompensacji (parametry F800...F810). W przeciwnym wypadku moze dochodzi¢ do przeciazen, przepig¢ i uszkodzenia napgdu. Patrz nastawa i
pomiar parametrow silnika.

F140
F141

0~F142
0~100%

Czestotliwos¢ f1 zdefiniowana (Hz) Zakres nastawy: Nastawa fabryczna: 1.00

Napigcie Ul zdefiniowane (%) Zakres nastawy: Nastawa fabryczna: 4

F142
F143

Czestotliwos¢ f2 zdefiniowana (Hz) Zakres nastawy: F140~F144

0~100%

Nastawa fabryczna: 5.00

Napigcie U2 zdefiniowane (%) Zakres nastawy: Nastawa fabryczna: 13

-~y

F144 Czgstotliwo$¢ f3 zdefiniowana (Hz) Zakres nastawy: F142~F146 Nastawa fabryczna: 10.00
F145 Napiecie U3 zdefiniowane (%) Zakres nastawy: 0~100%6 Nastawa fabryczna: 24
F146 Czestotliwo$é 4 zdefiniowana (Hz) Zakres nastawy: F144~F148 Nastawa fabryczna: 20.00
F147 Napiecie U4 zdefiniowane (%) Zakres nastawy: 0~100% Nastawa fabryczna: 45
F148 Czestotliwo$¢ f5 zdefiniowana (Hz) Zakres nastawy: F146~F150 Nastawa fabryczna: 30.00
F149 Napiecie U5 zdefiniowane (%) Zakres nastawy: 0~100% Nastawa fabryczna: 63
F150 Czgstotliwo$¢ f6 zdefiniowana (Hz) Zakres nastawy: F148~F118 Nastawa fabryczna: 40.00
F151 Napiecie U6 zdefiniowane (%) Zakres nastawy: 0~100% Nastawa fabryczna: 81

Krzywa U/f kompensacji wielopunktowej jest ustawiana przez 12 parametréw od F140 do F151.

Ustawione wartosci krzywej U/f powinny by¢ dobrane odpowiednio do charakterystyki obciazenia silnika.
Uwaga: UI<U2<U3<U4<U5<U6, fl1<f2<f3<fa<f5<f6. Jesli dla malej czgstotliwosci ustawiona jest zbyt duza wartos¢ pradu — silnik bedzie
si¢ przegrzewat i moze ulec uszkodzeniu! Przemiennik moze si¢ blokowa¢ wskazujac przekroczenie pradu.

U(%)4

ué
us

u4
u3

u2

ul




F152 Napigcie wyjsciowe odpowiednie do zmiany Zakres nastawy: 0~100 Nastawa fabryczna: 100

czgstotliwosci (%)
Ten parametr pozwala ustawi¢ napiecie wyjsciowe dla specjalnych silnikow, na przyktad, kiedy czgstotliwo$¢ znamionowa silnika wynosi 300Hz i
napigcie zasilania 200V (przyktadowe napigcie zasilania przemiennika to 400V), parametr F118 czgstotliwo$¢ bazowa powinna by¢ nastawiona
300Hz i parametr F152 powinien by¢ nastawiany na (200/400)x100=50. Czyli F152=50.

Prosz¢ zwrd¢ szczegdlng uwage na parametry tabliczki znamionowej silnika. Jesli napigcie robocze jest wyzsze niz napigcie znamionowe lub
czgstotliwo$¢ jest wyzsza niz ustawiona, Silnik mogtby by¢ uszkodzony.

Nastawa fabryczna: zalezna od
typu
Parametr F153 pozwala na ustawienie czgstotliwos¢ modulacji falownika. Dostosowanie modulacji moze zmniejszy¢ hatas silnika, pozwoli unikna¢
rezonansu mechanicznego napgdu, pozwala zmniejszy¢ prad uptywu do ziemi oraz moze zmniejszy¢ zaktocenia falownika.

F153 Czgstotliwos¢ modulacji (Hz) Zakres nastawy: 1000 - 10000

Kiedy czgstotliwo$¢ modulacji jest niska, wzrosnie hatas silnika, prad uptywu do ziemi bgdzie mniejszy. Wzrosna straty silnika oraz wzro$nie
temperatura silnika, temperatura falownika b¢dzie mniejsza.

Kiedy czgstotliwos¢ modulacji bedzie wysoka, sytuacja bgdzie odwrotna jak opisano powyze;j.

W tabeli ponizej przedstawiono cechy ukladu napgdowego zaleznie od ustawionej czgstotliwosci modulacji.

Czgstotliwo$¢ modulacji Niska — Wysoka
Hatas silnika Wysoki —  Niski
Sinusoida pradu wyjs$ciowego Nierowna — Dobra
Temperatura silnika Wysoka — Niska
Temperatura przemiennika Niska — Wysoka
Prad uptywu Maly — Dozy
Zaktocenia Niskie — Wysokie
F154 Automatyczna stabilizacja napigcia Zakres nastawy: Nastawa fabryczna: 0

0: Brak

1: Jest

2: Brak podczas zwalniania

Parametr pozwala na utrzymanie stalego napigcia wyjsciowego w przypadku wahan napigcia zasilania, parametr moze mie¢ wptyw na czas zwalniania
napedu, jesli jest to istotne nalezy ustawi¢ F154=2.

F155 Cyfrowa czgstotliwo$¢ korygujaca (Hz) Zakres nastawy: 0~F111 Nastawa fabryczna: 0

F156 Polaryzacja cyfrowej czgstotliwo$ci korygujacej Zakres nastawy: 0 lub 1 Nastawa fabryczna: 0

F157 Odczyt cyfrowej czestotliwo$ci korygujacej

F158 Odczyt polaryzacji cyfrowej czgstotliwo$ci korygujacej
Jesli zrodto czgstotliwo$ci pomocniczej ustawimy na F204=0 wowczas parametry F155 i F156 sa pobierane przez sterowanie jako warto$ci
poczatkowe. Polaryzacja bedzie miata znaczenie szczegdlnie przy sterowaniu z kilku Zrodet zadajacych. W zalezno$ci wartosci znaku czgstotliwo$é
wyjs$ciowa bedzie si¢ zmniejsza¢ lub zwigkszac.

W trybie zadawania predkosci z kilku zrodet F157 i F158 sg uzywane do odczytu warto$ci ustawionych czgstotliwosci i polaryzacji.

Przyktadowo F203=1, F204=0, F207=1, a zadana warto$¢ analogowa wynosi 15Hz, a chcemy aby naped pracowat z czestotliwoscia 20Hz, parametr
F155=5, a parametr F156 ustawiamy 0 lub 1 w zaleznos$ci od polaryzacji wejécia analogowego.

., | Zak tawy:
F159 Losowy wybor czgstotliwosci A <IES Hastawy

modulacji 0: Brak Nastawa fabryczna: 1

1: Jest

Kiedy parametr ustawimy F159=0, przemiennik bedzie pracowat z modulacja ustawiong w F153. Kiedy parametr ustawimy F159=1, Przemiennik bedzie
pracowat z losowo wybrang modulacja przez ukiad sterowania.

Uwaga: kiedy ustawiony jest wybor losowy, moment obrotowy wzro$nie natomiast hatas silnika bedzie wigkszy. Kiedy zmieniamy sposob modulacji przez
F153, zakltocenia moga by¢ zredukowane, wowczas moment obrotowy ulegnie zmniejszeniu. Prosimy ustawia¢ parametr stosownie do wymagan ukfadu
napgdowego.

Zakres nastawy:

F160 Przywrécenie nastaw fabrycznych | 0:nieaktywne Nastawa fabryczna: 0
1: aktywne

Kiedy masz przemiennik z nieznanymi nastawami parametrow, nalezy przywola¢ ustawienia fabryczne, ustaw F160=1. Po przywroceniu nastaw
fabrycznych, wezesniej zmieniona warto$¢ F160 automatycznie przyjmie warto$¢ 0.

Niektore parametry oznaczone w kolumnie tabeli znakiem “o” nie sg zmieniane. Oznacza to ze parametry sa dostarczane na biezaco przez naped lub
ich zmiana jest niedostgpna.




6.2 Parametry sposobu sterowania napedem F200 — F228

Zakres nastawy:

0: Panel operatora

1: Listwa zaciskowa

2: Panel operatora+Listwa zaciskowa

3: PS485 MODBUS

4: Panel operatora+ Listwa zaciskowa+MODBUS
Zakres nastawy:

0: Panel operatora

F200 Zrodto sygnatu START Nastawa fabryczna: 4

1: Listwa zaciskowa

F201 Zrodto sygnatu STOP Nastawa fabryczna: 4

2: Panel operatora+Listwa zaciskowa
3: PS485 MODBUS
4: Panel operatora+Listwa zaciskowa+MODBUS

Parametry F200 i F201 stuza do wydawania polecen sterujacych napgdem. Polecenia sterujace dla przemiennika: START, STOP, praca w prawo,
praca w lewo, JOG, itp.

”Panel operatora” realizuje komendy start/stop za pomoca przyciskow “I” lub “O”. “Listwa zaciskowa” realizuje komendy start/stop zdefiniowane w
F316 do F323 przez wejscia cyfrowe DI.

Kiedy parametry F200=3 i F201=3, realizacja komendy jest wysytana przez wejscie komunikacyjne MODBUS.

Kiedy parametry F200=2 i F201=2, realizacja komendy z “panel operatora” i “listwa zaciskowa” sa aktywne w tym samym czasie, reakcja bedzie
identyczna jesli F200=4 i F201=4.

Zakres nastawy:
0: Tylko w prawo
1: Tylko w lewo
2: Listwa zaciskowa

F202 Tryb sterowania kierunkiem Nastawa fabryczna: 0

Parametr decyduje o kierunku pracy napegdu, facznie z innymi trybami sterowania predkoscig silnika. Kiedy parametr F208#0 lub F500=2 parametr
F202 nie jest aktywny.

Kiedy sterujesz predkoscia obrotowa silnika bez sterowania zmiang kierunku obrotow, kierunek obrotow jest zalezny od ustawienia F202,

przyktadowo w tabeli podano zachowanie napedu przy sterowaniu predko$cia z panela operatora.

02 Kiernck adany roseiony [y | Znacsnie
0 0 0
0 1 1 0 w prawo.
1 0 1 1 w lewo.
1 1 0

Zakres nastawy:
0: Warto$¢ cyfrowa z pamigci przemiennika
: Wejscie analogowe All
: Wejscie analogowe AI2
: Rezerwa
: Zestaw czgstotliwosci z pamigei przemiennika

1

2

3
F203 Zrodto zadawania czestotliwosci X 4 . L

5: Warto$¢ czgstotliwo$ci zapisana w F113

6
7
8
9
1

Nastawa fabryczna: 0

: Rezerwa

: Rezerwa

: Rezerwa

: Zadawanie PID

0: RS485 MODBUS

Parametr wybiera glowne Zrodto zadawania czgstotliwosci.

0: Warto$¢ cyfrowa czgstotliwo$ci z pamigci przemiennika.

Jest to warto$¢ poczatkowa czgstotliwo$ci pobierana z F113. Czgstotliwo$¢ moze by¢ zmieniana w gorg lub w dot za pomoca panela operatora lub
wejs¢ cyfrowych z listwy zaciskowej.

Pamig¢ cyfrowa oznacza, Ze po zatrzymaniu falownika czgstotliwo$¢ docelowa jest czestotliwo$cia pracy przed zatrzymaniem. Je$li uzytkownik
chcialby zapisaé czestotliwos¢ docelowa w pamigci po odiaczeniu zasilania, musi ustawi¢ parametr F220=1

1: Wejscie analogowe All; 2: Wejscie analogowe AI2. Czgstotliwo$¢ zadajaca jest ustawiana przez wejscia analogowa na zaciskach listwy sterujacej
All 1 Al2. Sygnat zadajacy moze by¢ pradowy (0-20mA lub 4-20mA) lub napigciowy (0-5V lub 0-10V), Wyboru typu sygnalu dokonujemy za
omoca mikro przetacznikow, ustaw typ sygnatu zadajacego stosownie do potrzeb. Patrz tabela ponizej:

F203=2, wejscie analogoweAI2 F203=1, wejscie analogowe All
Mikroprzetacznik SW1
tacznik 1 Lacznik 2 Typ sygnalu
OFF OFF Napiecie 0~5V Napigcie 0~10V
OFF ON Napigcie 0~10V
ON ON Prad 0~20mA




Po opuszczeniu producenta, przemiennik standardowo posiada wejscie analogowe All napieciowe 0-10V, natomiast wejscie analogowe AI2 jest
ustawione jako pradowe 0-20mA. Jesli potrzebujesz zakres 4-20mA, musisz ustawi¢ parametr F406=2. Rezystancja wejsciowa AI2 wynosi 500Q.
Jesli wystepuja bledy sprawdz sygnat zadajacy czgstotliwosc.

4: Zestaw czestotliwo$ci z pamigci przemiennika.

Musisz ustawi¢ parametry F316-F322 w celu wybierania czgstotliwosci z pamigci przemiennika. Czgstotliwos$¢ jest wybierana przez wejscia cyfrowe
z listwy zaciskowej lub przez sterownik zewngtrzny automatycznie.

5: Warto$¢ cyfrowa czestotliwosci z pamigei przemiennika

Jest to warto$¢ poczatkowa czestotliwosci pobierana z F113. Czestotliwo$¢ moze by¢ zmieniana w gore lub w dot za pomoca panela operatora lub
wejs¢ cyfrowych z listwy zaciskowe;j.

Pamig¢ cyfrowa oznacza, ze po zatrzymaniu falownika czgstotliwo$¢ docelowa nie jest czgstotliwoscia pracy przed zatrzymaniem, przemiennik po
podaniu startu odtwarza warto$¢ z F113.

9: Zadawanie z PID

Kiedy ustawisz zadawanie PID, czgstotliwo$¢ pracy przemiennika bgdzie zalezna od wartosci odchyltki PID. Przeczytaj informacje odnosnie nastaw
regulatora PID.

10: RS485 MODBUS, wartos¢ zadana przez port komunikacyjny z jednostki nadrzednej (PLC, PC, itp.)

Zakres nastawy:
0: Warto$¢ cyfrowa z pamigci przemiennika
1: Wejscie analogowe All

F204  Zrédlo  zadawania  czestotliwodci | 2: Wejscie analogowe A2

7 Nastawa fabryczna: 0

korygujacej Y 3: Rezerwa
4: Zestaw czgstotliwosci z pamigei przemiennika
5: Zadawanie PID
6

: Rezerwa

Parametr pozwala na ustawienie niezaleznego kanatu zadajacej czgstotliwosci korygujacej Y, funkcje kanatu sa identyczne jak X, parametr F203. Kiedy F204=0,
warto$¢ poczatkowa czgstotliwosci jest pobierana z F155. Kiedy wybierzesz sterowanie czgstotliwoscia korygujaca, ustawiona polaryzacja w F156 nie jest brana pod
uwage.

Jesli parametr F207=1 lub 3, natomiast F204=0, warto$¢ czgstotliwosci korygujacej jest pobierana z F155, polaryzacja czgstotliwoscei jest pobierana z F156, warto$¢
czestotliwosei korygujacej oraz polaryzacja mozna sprawdzi¢ za pomocg parametrow F157 1 F158.

Kiedy czgstotliwo$¢ korygujaca ustawiona na wejsciach analogowych (All, AI2), zakres dziata w odniesieniu do wartosci ustawionej w parametrach F205 i F206.

Kiedy czgstotliwos¢ korygujaca jest zadawana przez panel operatorski, gtéwna czgstotliwo$¢ zadajaca moze by¢ tylko wybierana z zestawu czgstotliwosci (F504 do
F518) i RS modbus (F203=4, 10)

Uwaga: zrodto czgstotliwosci korygujacej Y oraz zrodlo czgstotliwosci zadajacej X, nie mozna zastosowac dla tego samego kanatu analogowego.

. . Zaki tawy:
F205 Zakres wyboru czgstotliwos$ci axres nastawy

pomocniczej korygujacej Y 0: Zgodnie z czgstotliwoscig maksymalng Nastawa fabryczna: 0

1: Zgodnie z gtéwna czgstotliwoscia zadajacg X

F206 Zakres czgstotliwosci pomocniczej Y (%) Zakres nastawy: 0~100 Nastawa fabryczna: 100

Kiedy zastosujemy kombinacj¢ sterowanie predkoscia z dwoch zrodet, parametr F206 jest uzywany do ustawienia zakresu czgstotliwosci ustawionej
w parametrze F205. Parametr F205 definiuje wzgledem jakiej warto$ci czgstotliwoséci bgdzie sterowane zrodlo czgstotliwosci korygujace;.

Zakres nastawy:

0: X

1: X+Y

2: X lub Y (przetaczane z listwy sterujacej)

3: X lub X+Y (przelaczane z listwy sterujacej)

4: Zadawanie z pamigci za pomoca wejs¢ cyfrowych
5:X-Y

6: Rezerwa

F207 Wybor sposobu zadawania czgstotliwosci Nastawa fabryczna: 0

Wybor kanatu, w jaki sposob bedzie zadawana czgstotliwo$é. Kombinacja gtéwnej czestotliwosci zadajacej X i czestotliwosci korygujacej Y
Jesli F207=0, czgstotliwos¢ zadajaca jest zalezna od glownego Zrodta zadawania X

Jesli F207=1, czgstotliwo$¢ zadajaca jest sumowana od glownego zrodta zadawania X i zrodta pomocniczego Y. X lub Y nie moze przychodzi¢ z
regulatora PID.

Jesli F207=2, czgstotliwo$¢ zadajaca jest zalezna od gtdwnego zrodta zadawania X lub od Zrdédla pomocniczego Y, zaleznie od stanu wejscia
cyfrowego.

Jesli F207=3, czestotliwos¢ zadajaca jest sumowana od glownego zrodia zadawania X lub od sumy Zrddia glownego X i pomocniczego Y, zaleznie od
stanu wejscia cyfrowego. X lub Y nie moze przychodzi¢ z regulatora PID.

Jesli F207=4, czestotliwos¢ zadajaca X jest zalezna od stanu wejs¢ cyfrowych wybierajacych zrédta zadawania z parametrow F504 do F518,
czestotliwosé glowna X ma wyzszy priorytet od zadawania analogowego (tylko odpowiednio gdy F203=4 F204=1).

Jesli F207=5, czgstotliwos¢ korygujaca Y jest odejmowana od gtéwnego zrodta zadawania X. X lub Y nie moze przychodzi¢ z regulatora PID.



Uwaga;

1. Kiedy F203=4 i F204=1 ustawienie parametru F207=1 lub F207=4 spowoduje rézne dziatanie napedu. Roznica tych dwoch kombinacji polega na
tym, ze dla F207=1 regulacja wejsciami cyfrowymi jest sumowana z predkoscia ustawiang analogowo. Natomiast dla F207=4 predkosci zrodta
glownego ma wyzszy priorytet od predkosci analogowej. Zadawanie z wejs¢ cyfrowych i analogowe sg w tym przypadku przez uklad rozpatrywane

jako dwa oddzielne zrodta zadawania.

2. Czgstotliwos¢ zadajaca moze by¢ przetaczana przez parametr F207. Przyktadowo: PID jako wejscie sterujace predkoscia, sterowanie za pomoca

wejs¢ cyfrowych i analogowych, sterowanie PID i wejécie analogowe.

3. Przy wyborze sterowania wejsciami cyfrowymi czasy przyspieszania i zwalniania sa zalezne od ustawienia czaso6w odpowiednio dla

poszczegdlnych predkoscei dla tego typu sterowania. Dla innych kombinacji obowiazuja parametry F114 i F115.

4. Praca automatyczna nie moze by¢ faczona z innymi zrédtami zadawania.

5. Kiedy F207=2 (glowne zrodio czgstotliwosci i korygujace moga by¢ przelaczane przez wejscia cyfrowe), kiedy gtowna czgstotliwo$¢ nie jest
ustawiona jako sterowanie wejSciami cyfrowymi, korygujaca czgstotliwos¢ moze by¢ ustawiona jako automatyczne sterowanie cyklu predkoscia
(F204=5, F500=0). Przez zdefiniowane wej$cie cyfrowe, mozna swobodnie przetgczaé cykl pracy, np. praca reczna / automatyczna

6. Jesli zrodto czgstotliwosci gtownej i korygujacej sa takie same to tylko gtowne bedzie w tej sytuacji aktywne.

Zakres nastawy:
0: Brak funkcji
: Sterowanie 2 przewodowe, Tryb 1
: Sterowanie 2 przewodowe, Tryb 2

S - 1
F208 Tryb dziatania listwy sterujacej (2 lub 3 5
3: Sterowanie 3 przewodowe, Tryb 1
4
5

przewodowe)

: Sterowanie 3 przewodowe, Tryb 2
: Sterowanie impulsowe Start/Stop

Nastawa fabryczna: 0

Kiedy wybierzesz 2 lub 3 przewodowe sterowanie, parametry F200, F201 i F202 sa nieaktywne.
Posiadasz pi¢é¢ trybéw sterowania z listwy zaciskowej przemiennika.

Uwaga:

W przypadku wybierania czgstotliwosci za pomoca wejs¢ cyfrowych, ustaw parametr F208=0. Jesli F208+#0 (kiedy ustawisz 2 lub 3 przewodowe)

parametry, F200, F201 i F202 sg nieaktywne.

Trzy zaciski wej$¢ cyfrowych “FWD”, “REV” i “X” (DI1 ~DI6) nalezy odpowiednio zaprogramowac, za pomoca parametrow wej$¢/wyjsc.

1: Sterowanie 2 przewodowe Tryb 1: jest to najczeiciej stosowane sterowanie 2 przewodowe.
Kierunek pracy napedu jest sterowany przez wejscia cyfrowe zaprogramowane jako FWD, REV
(prawo, lewo).

Przykladowo: Lacznik K1 (FWD) 2 “otwarty”: STOP, “zamknigty”: praca w prawo
ELacznik K2 (REV) > “otwarty”: Stop, “zamkniety”: praca w lewo
Zacisk “CM” > wspélny

2. Sterowanie 2 przewodowe Tryb 2: kiedy stosujesz ten tryb sterowania, lacznik K1
zaprogramowany na FWD uaktywnia prac¢ napedu, kierunek obrotow jest zmieniany przez
tacznik K2 zaprogramowany na REV.

Przykladowo: Lacznik K1 (FWD) = “otwarty”: STOP, “zamkniety”: praca
Lacznik K2 (REV) > “otwarty”: Prawo, “zamknigty”: Lewo
Zacisk “CM” > wspélny

3. Sterowani 3 przewodowe Tryb 1: w tym trybie, wejscie cyfrowe X (przycisk zamknigty S3)
uaktywnia naped, kierunek jest sterowany przez wejscia cyfrowe FWD i REV (przyciski otwarte S1 i
S2). Aktywne sa sygnaty impulsowe. Zatrzymanie napedu nastgpuje przez otwarcie przycisku S3.

S3: Przycisk Stop (X)
S2: Przycisk w lewo (REV)
S1: Przycisk w prawo (FWD)

4. Sterowanie 3 przewodowe Tryb 2: w tym trybie, wejscie cyfrowe X (przycisk zamknigty S2)

uaktywnia naped, kierunek jest sterowany przez wejscie cyfrowe REV (tacznik K1). Aktywne sa sygnaty

impulsowe. Zatrzymanie napedu nastgpuje przez otwarcie przycisku S2.
S1: Przycisk Start (FWD)

S2: Przycisk Stop (X)

K1: Sterowanie kierunkiem “otwarty”: Prawo, “zamkni¢ty”: Lewo

AC10 K1[K2 Reakcja
K1 0|0 stop
FWD (prawo) 1|0/ prawo
REV (ewo) |[[.0] 1| lewo
11| stop
CM
AC10 K1|K2 | Reakcja
0[0]| stop
FWD (prawo) o1 stop
REV (kierunek)| | 1 | 0 | Prawo
111 lewo
CM
Reakcja
AC10
81:E S3| 1| stop
FWD (prawo) |[s1 TL| prawo
S2|JL| lewo
REV (lewo)
AC10 Reakcja
s1=ls Ki [0 [1
FWD (prawo) [ [S1] 11 |prawo|lewo
s2|1r| stop

REV (kierunek)




AC10 Reakcja

S1[ 1S [prawo[1/] stop

5. Sterowanie impulsowe Start/Stop.

FWD (prawo) 52| TR ] lewo |U| stop

S1: Przycisk Start/Stop w prawo (FWD)

S2: Przycisk Start/Stop (REV)

Zacisk “CM” > wspélny

Uwaga: kiedy nacisniesz przycisk S1, praca w prawo, kiedy nacisniesz powtdrnie bedzie stop.

REV (lewo)

CM

Kiedy nacisniesz przycisk S2, praca w lewo, kiedy naci$niesz powtornie bedzie stop.

Zakres nastawy:
F209 Wybor sposobu zatrzymania silnika 0: stop zgodnie z czasem zwalniania Nastawa fabryczna: 0

1: swobodny wybieg silnika

Parametr definiuje w jaki sposob zatrzyma si¢ naped, kiedy na listwie sterujacej pojawi si¢ sygnat stop.

F209=0 przemiennik zmniejsza czgstotliwo$¢, zatrzymanie nastapi w czasie zgodnym z parametrem F115.

F209=1: przemiennik nie generuje czgstotliwosci wyjsciowej, silnik zatrzymuje si¢ swobodnym wybiegiem, zaleznie od bezwtadnosci mechanicznej
napedu.

F210 Doktadnosé wys$wietlania

Zaki tawy: 0.01~2. Nast: f :0.01
czestotliwosci akres nastawy: 0.0 00 astawa fabryczna: 0.0

Parametr okresla z jaka dokfadnoscig bedzie wyswietlana czgstotliwo$¢ przy zadawaniu z panela operatora, nastawa dokladnosci jest mozliwa w
zakresie od 0.01 do 2.00.
Przyktad: jesli F210=0.5, A/ V¥ naciskanie przyciskow spowoduje zwigkszanie lub zmniejszanie czgstotliwosci co 0.5Hz.

F211 Szybkos¢ zadawaniem predkosci cyfiowe;. Zakres nastawy: 0.01~100.0Hz/s Nastawa fabryczna: 5.00

Kiedy zadajesz czgstotliwo$¢ za pomoca przyciskow panela operatora, szybko§¢ zmian bgdzie zalezna od parametru F211.

Nastawa fabryczna: 5.00Hz/s.

Zakres nastawy:
F212 Zapamigtanie kierunku obrotow 0: Brak Nastawa fabryczna: 0

1: Jest

Parametr jest aktywny kiedy stawisz 3 przewodowe sterowanie tryb 1 (F208=3).

Gdy F212=0 kiedy nastapi reset przemiennika lub zatrzymanie, kierunek obrotow nie jest zapamigtany

Gdy F212=1 kiedy nastapi reset przemiennika lub zatrzymanie, kierunek obrotow jest zapamigtany, przemiennik zacznie pracowa¢ z ostatnim
kierunkiem pracy.

Zakres nastawy:
F213 Auto-start po powrocie zasilania 0: Brak Nastawa fabryczna: 0
1: Jest

Zakres nastawy:
F214 Auto-start po resecie 0: Brak Nastawa fabryczna: 0
1: Jest

Parametr F213 okresla czy ma nastapic¢ start po powrocie zasilania.
Jesli ustawisz F213=1, Auto-start po powrocie zasilania jest aktywny. Kiedy nastapi zanik zasilania przemiennika i w momencie powrotu zasilania

przemiennik wystartuje automatycznie po czasie ustawionym w parametrze F215 zgodnie z trybem przed zanikiem zasilania. Jesli F220=0
zapamigtywanie czgstotliwos$ci po zaniku zasilania jest nieaktywne to przemiennik wystartuje z czgstotliwoscia zapisang w F113.

Jesli ustawisz F213=0 wowczas przemiennik nie bedzie samoczynnie startowat po powrocie zasilania, oprocz sytuacji kiedy polecenie

startu jest podawane w postaci sygnatu ciagtego.

Jesli ustawisz F214=1 w przypadku bledu w stanie pracy, falownik automatycznie zresetuje si¢ i ponownie uruchomi po czasie ustawionym w
parametrze F217. Po resecie falownik wystartuje po czasie ustawionym w F215.

Jesli parametr F220 zapamigtywania czgstotliwosci po zaniku zasilania jest aktywny, naped bedzie startowal do czgstotliwo$ci ustawionej przed
zanikiem zasilania, w przeciwnym wypadku bedzie startowat do czgstotliwosci ustawionej w F113.

Jesdli wystapi btad w czasie pracy, przemiennik wykona automatyczny reset i ponowny start. Je$li wystapit btad w stanie stop, przemiennik wykona
tylko automatyczny reset.

Kiedy F214=0, po wystapieniu bledu, przemiennik wyswietli oznaczenie btgdu, i musi by¢ zresetowany r¢cznie.

F215 Czas opdmienia Auto-startu (s) Zakres nastawy: 0.1~3000.0 (s) INastawa fabryczna: 60.0s

Parametr F215 okresla czas opoznienie dla F213 i F214. Zakres nastawy od 0.1s do 3000.0s.

F216 Tlo$¢ prob auto-startu Zakres nastawy: 0~5 [Nastawa fabryczna: 0
F217 OZnieni tu dku
. C‘zas OPOZIICIIA TESC W PIZYPACKH 7k res nastawy: 0.0~10.0s [Nastawa fabryczna: 3.0s
wystapienia bledu (s)
Zakres nastawy:
F219 Zapis EEPROM przez Modbus 0: Brak [Nastawa fabryczna: 1
1: Jest

Parametr F216 okresla ilos¢ prob auto-startu w przypadku powtarzajacych si¢ bledow. Jesli ilos¢ startow jest wigksza od ustawionej wartosci,
przemiennik nie wykona automatycznego resetu oraz startu. Aby uruchomi¢ naped nalezy r¢cznie podaé sygnat startu.
Parametr F217 okresla czas opoznienia wykonania resetu po wystapieniu blgdu. Zakres nastawy od 0.0 do 10.0s.



Zakres nastawy:
0: Brak Nastawa fabryczna: 0
1: Jest
Parametr F220 okresla czy czgstotliwo$¢ pracy zostanie zapamigtana po zaniku zasilania. Parametr F220 jest istotny dla parametrow F213 i F214.
Parametr przechowuje czgstotliwo$¢ pracy w przypadku zaniku zasilania lub wystapienia biedu wadliwego dziatania napedu.

Parametr pamigtania czgstotliwosci po wylaczenie zasilania obowiazuje dla glownej czestotliwoscei zadajacej i korygujacej czestotliwoscei, ktora jest
zadawana cyfrowo. Poniewaz dane cyfrowej czestotliwo$ci zapasowej ma dodatnig lub ujemng polaryzacje, wartoSci sa przechowywane w
parametrach F155 i F156.

F220 Czgestotliwos¢ zapamigtana po zaniku|
zasilania.

Zakres nastawy:
0: Ustawienie fabryczne (sterowanie z panela)
1: Sterowanie predkoscia (z listwy sterujacej)
F228 Wybor konfiguracji sterowania napgdem [2: Sterowanie Automatycznie / Rgcznie [Nastawa fabryczna: 0
3: Sterowanie predkoscia z pamigci AC10
4: Sterowanie predkoscia za pomoca przyciskow
5: Sterowanie PID

Parametr F228 daje do wyboru pi¢¢ podstawowych konfiguracji falownika. Wystarczy podtaczy¢ elementy sterowania do listwy zaciskowe zgodnie ze
schematem dla poszczegolnych sterowan (schematéw szukaj na koncu podrgcznika).

Tabela 5-1 Kombinacja sterowania predkoscia.

Nastawa F204(0: Z pamigci AC10(1: Wejscie2: Wejscie 4: Wybor przez  [S: Zadawanie|
Nastawa z F113 lanalogowe AIl [analogowe AI2 [wejscia cyfrowe [PID
F203 L
0: Z pamigci AC10 7
F113 © ° ° ° °
1: Wejscie analogowe|
AT ) (@) . . .
2: Wejscie analogowe|
Al ° ° O ° °
4:  Wybor  prze7
wejscia cyfrowe ° ° ° o °
5: Zadawanie|

. . O ° ° ° °
rzyciskami

9: Zadawanie PID ° . . . o

10: MODBUS . ° ° . °

o: kombinacje dozwolone
O: kombinacje niedozwolone

Tryb automatyczny sterowania predkosci nie posiada mozliwo$ci laczenia z innymi trybami. Jesli kombinacja zawiera tryb automatycznego
sterowania predkoscia, wazna bedzie tylko podstawowa predkosci.



6.3 Parametry wejs¢ i wyjsé F300 — F338

6.3.1 Wielofunkcyjne wyjscia cyfrowe.

F300 Wyjscie przekaznikowe

F301 Wyjscie otwarty kolektor DO1

F302 Wyjscie otwarty kolektor DO2

Zakres nastawy: 0~40

Patrz opis szczegdtow w tabeli 5-2.

[Nastawa fabryczna: 1

INastawa fabryczna: 14

Nastawa fabryczna: 5

Tabela 5-2 Opis dzialania wyjs¢ cyfrowych w zalezno$ci od wybranej funkeji.
Warto$¢ Funkcja Opis
0 Brak Wyjscie cyfrowe bez ustawionej funkcji.
1 Blad zabezpieczenia przemiennika Kiedy wystapi btad na wyjsciu jest stan wysoki.
2 Czgstotliwos¢ charakterystyczna 1 Sprawdz parametry od F307 do F309.
3 Czgstotliwo$¢ charakterystyczna 2 Sprawdz parametry od F307 do F309.
4 Stop z wybiegiem Jesli wybrany jest wybieg silnika, wyjécie jest aktywne kiedy sygnal stop jest aktywny.
5 Praca napedu, stan 1 Wyjscie jest aktywne, kiedy naped jest w stanie pracy.
6 Hamowanie DC Wyjscie jest aktywne kiedy falownik jest w stanie hamowania DC.
7 Zmiana czasu przyspieszania i Wyjsécie jest aktywne kiedy przemiennik przejdzie do drugiego zestawu czasow
zwalniania przyspieszania i zwalniania.
8 Rezerwa
9 Rezerwa
Ochrona przed przecigzeniem przemiennika polega na aktywacji zabezpieczenia po przekroczeniu
10 Ostrzezenie przed przeciazeniem zadekla'rowan'eg(') pradu w czasie.' Alftywacja przekainil@ nastgpuje w Po{owie ?yklu z.adziala'ni'a ]
zabezpieczenia i stanowi ostrzezenie przed wylaczeniem napedu, uzytkownik moze zmniejszy¢
obcigzenie aby unikna¢ wylaczenia napgdu.
Ochrona przed przecigzeniem silnika polega na aktywacji zabezpieczenia po przekroczeniu
11 Ostrzezenie przed przecigzeniem silnika zadquowmggq pradu w czasie. .AkwaaCJa przekazmkg nastgpuje w Po%oww c'yklu z.adzlalaplg )
zabezpieczenia i stanowi ostrzezenie przed wylaczeniem napedu, uzytkownik moze zmniejszy¢
obcigzenie aby unikna¢ wylaczenia napgdu.
12 Utknigcie silnika Wyijscie jest aktywne jesli w czasie przyspieszania i zwalniania naped utknie.
N Wyjscie jest aktywne je$li po zalaczeniu zasilania przemiennik jest gotowy do pracy I
13 Przemiennik gotowy do pracy pozostaje aktywne w czasie pracy.
14 Praca napedu stan 2 Wyjscie jest aktywne w czasie pracy napedu, rowniez dla czgstotliwosci 0Hz.
15 Osiagnigeie zadanej czestotliwosci Wyjs’cie' je'st' aktyvxfne jesli przemiennik osiagnie prog zadanej czgstotliwosci. Prog
czestotliwo$ci ustawiamy w parametrze F312.
16 OstrzeZenie przed przegrzaniem Wyjsécie jest aktywne je$li temperatura osiagnie 80% ustawionej wartosci.
17 Ostrzezenie przed przekroczeniem pradu | Wyjscie jest aktywne jesli prad wyjSciowy przemiennika osiagnie ustawiong warto$¢. Patrz
parametry F310 i F311.
18 Zabezpieczenie wejscia analogowego Wyjscie jest aktywne jesli nastapi przerwa na wejsciu analogowym. Patrz parametr F741.
19 Rezerwa
20 Detekcja pradu zerowego Wyjscie jest aktywne po czasie ustawionym w F755 kiedy prad przemiennika spada do zera.
Patrz parametry F754 i F755.
21 Wyjscie DOI sterowane przez PC/PLC
22 Rezerwa 1 Wyjscie aktywne.
23 Wyjscie TA\TC sterowane przez 0 Wyjscie nieaktywne.
PC/PLC
24 Wyjécie znacznika Watchdog Znacznik jest aktywny kiedy przemiennik wy$wietla btad Err6.
25-39 Rezerwa
40 Przelaczenie wysokiej czgstotliwosci Wyjscie jest aktywne, kiedy przemiennik przeltaczy modulacj¢ na wyzsza czgstotliwos¢ w

celu optymalizacji procesu sterowania.

F307 Czgstotliwo$¢ charakterystyczna 1 (Hz)

[Nastawa fabryczna: 10.00Hz

F308 Czgstotliwo$¢ charakterystyczna 2 (Hz)

Zakres nastawy: F112~F111Hz
INastawa fabryczna: 50.00Hz

F309 Szerokos¢ pasma czgstotliwosci charakterystycznej,
histereza (%)

Zakres nastawy: 0~100% INastawa fabryczna: 50

Kiedy parametry F300=2, 3, F301=2, 3 i F302=2, 3 wybrany jest znacznik czgstotliwosci charakterystycznej, grupa parametréw ma przypisang
okreslong szerokos¢, histerezg. Przykladowo: Jesli ustawimy F301=2, F307=10, F309=10, kiedy czgstotliwo$¢ jest wyzsza od ustawionej warto$ci w
F307, wyjscie DO jest aktywne. Kiedy czgstotliwos¢ jest nizsza niz (10-10%10%) =9Hz, Wyjscie DO1 jest nieaktywne.

F310 Prad charakterystyczny (A)

Zakres nastawy: 0~1000A Nastawa fabryczna: Zakres pradu

F311 Szeroko$¢ pasma pradu charakterystycznego,
histereza (%)

[Zakres nastawy: 0~100% (Nastawa fabryczna: 10

Kiedy parametr F300=17 i F301=17 oraz F302=17 wybrany jest znacznik charakterystyczny pradu, grupa parametréw ma przypisang okre§lona




szerokos¢, histerezg. Przyktadowo: Jesli ustawimy F301=17, F310=100, F311=10, kiedy prad wyjsciowy przemiennika jest wyzszy od ustawionej wartosci w
F310, wyjécie DO1 jest aktywne. Kiedy prad jest nizszy niz (100-100*¥10%) =90A, Wyjscie DOI jest nieaktywne.

F312 Prog czgstotliwosci zadanej.

}Zakres nastawy: 0.00~5.00Hz Nastawa fabryczna: 0.00

Kiedy parametr F300=15 i F301=15, szeroko$¢ progu czgstotliwosci ustawiona jest w F312.
Przyktadowo: Jesli F301=15, czgstotliwo$¢ ustawiona jest 20Hz i F312=2, wyjscie bedzie aktywne od czgstotliwosci 18Hz (20-2) az do osiagniecia

czgstotliwos¢ ustawionej 20Hz.

6.3.2 Wielofunkcyjne wejscia cyfrowe.

F316 Nastaw funkcji wejscia cyfrowego DI1

Zakres nastawy:
: Brak funkcji
: Praca

Nastawa fabryczna: 11

F317 Nastaw funkcji wejscia cyfrowego DI2

: Stop
: cyfrowe wybieranie czgstotliwoscei 1

! ! ! ! INastawa fabryczna: 9
: cyfrowe wybieranie czgstotliwosci 2

F318 Nastaw funkcji wejscia cyfrowego DI3

: cyfrowe wybieranie czgstotliwosei 3
: cyfrowe wybieranie czgstotliwosci 4
: reset

: wybieg silnika

Nastawa fabryczna: 15

F319 Nastaw funkcji wejscia cyfrowego DI4

9: zewngtrzny stop bezpieczenstwa
10: blokada przys$pieszania i zwalniania
11: JOG w prawo

INastawa fabryczna: 16

F320 Nastaw funkcji wejscia cyfrowego DIS

12: JOG w lewo

13: Zadawanie czgstotliwosci w goreg

14: Zadawanie czgstotliwosci w dot

15: Wejsécie “FWD” (w prawo)

16: Wejscie “REV” (w lewo)

17: Wejscie “X” dla 3 przewodowego trybu

18: Przelacznik czasu przyspieszania i zwalniania 1
19: Rezerwa

20: Przefacznik sterowania prgdko$é lub moment
21: Przetacznik zrodta czestotliwosei zadajacej
33: Sterowanie bezpieczenstwem pozarowym
34: Przelacznik czasu przyspieszania i zwalniania 2
38: Zabezpieczenie zewngtrzne PTC (zwarte)
48: Przetacznik wysokiej czgstotliwosci

52: JOG (bez kierunku)

53: Watchdog

54: Reset czestotliwosci

55: Przetacznik sterowania recznie / automatycznie.
56: Praca reczna

57: Praca automatyczna

58: Kierunek

INastaw fabryczna: 7

Powyzsze parametry stosujemy do ustawienia funkcji wejs¢ cyfrowych, ktore sa dostepne na zaciskach listwy sterujacej przemiennika.
Funkcja swobodny wybieg silnika i zewnetrzny stop awaryjny maja najwyzszy priorytet.

Tabela 5-3 Opis dzialania wejs$¢é cyfrowych w zaleznosci od wybranej funkcji.
Warto$¢ Funkcja Opis

0 Brak funkcji Podanie sygnatu na wejscie sterujace przemiennika nie powoduje reakcji napedu.

1 Praca Kiedy podamy na zacisk wej$ciowy sygnal praca lub dozwolong kombinacj¢ wejs¢, przemiennik

rozpocznie pracg. Zacisk wejscia ma tg sama funkcje jak przycisk “I” na panelu operatora.

2 S Kiedy podamy na zacisk wejsciowy sygnal stop lub dozwolong kombinacje wej$¢, przemiennik

top . . L, .. RN
rozpocznie procedure stop. Zacisk wejécia ma tg samg funkcje jak przycisk “O” na panelu operatora.

3 Wejscie 1 wyboru predkosci

4 We_]'SC?e 2 wyboru pr@dkosc? Zestaw 15 predkosci wybieranych przez kombinacj¢ wej$é 1-4. Patrz tabela 5-5 ponizej.

5 Wejscie 3 wyboru predkosci

6 Wejscie 4 wyboru predkosci

7 Wejscie Reset Zacisk ma t3 samg funkcje¢ jak przycisk “O” na panelu operatora.

8 Wybieg swobodny silnika Przemiennik zamyka wszystkie wyjscia do silnika, silnik nie jest sterowany przez przemiennik.
Ten sposob zatrzymania jest czgsto uzywany kiedy na wale silnika jest duza inercja lub nie jest
wymagany okres$lony czas zatrzymania. Taki sam sposob zatrzymania mozna ustawi¢ w
parametrze F209.

9 Zewngtrzny stop awaryjny W chwili podania sygnatu nast¢puje natychmiastowe zatrzymanie sterowania i naped zatrzymuje
si¢ wybiegiem. Na wys$wietlaczu pojawia si¢ btad ESP. Funkcja uzywana np. dla zabezpieczenia
uzwojen silnika czujnikiem.

10 Blokada przyspieszania i Przemiennik nie reaguje na zewngtrzne sygnaly z wyjatkiem stop, bedzie utrzymywal stalg

zwalniania, trzymanie predkosci predkos¢ obrotowa.

11 JOG w prawo Praca JOG w prawo lub w lewo. Patrz parametry F124, F125 i F126 odno$nie ustawionej




12 JOG w lewo czestotliwosci oraz czasow przyspieszania I zwalniania.

13 Zwigkszanie czestotliwosci w . . . R o . o

gére Kiedy wybierzesz zadawanie czgstotliwosci przez wejscia cyfrowe, zadawanie wejSciami mozesz

4 Zmnicjszanic czestotliwosci w A6t realizowaé w zakresie ustawionym w F211.

15 Wejécie “FWD” Kiedy start/stop jest podawany na zaciski listwy sterujacej lub ich kombinacje, o kierunku pracy

6 - ~ napedu decyduje listwa sterujaca. Parametr F208 definiuje dziatanie wejs¢ przy sterowaniu 2 lub 3

Wejscie “REV przewodowym.

17 Wejscie “X” przy sterowaniu 3 Wejscia “FWD”, “REV”, “CM” realizujg sterowanie 3 przewodowe. Szczegoty znajdziesz w opisie

przewodowym parametru F208.

18 Przelacznik 1 czasu przyspieszania i Jesli wejscie bedzie aktywne, przemiennik bedzie korzystat z drugiego zestawu czasow

zwalniania przyspieszania i zwalniania. Patrz parametry F116 1 F117.

21 Przetacznik zrodta czestotliwoéci | Kiedy parametr F207=2, zrodlo glownej czgstotliwosci I czgstotliwosci korekcyjnej moga by¢
przetaczane za pomoca wejscia cyfrowego. Jesli F207=3, X i (X +Y) moga by¢ przelaczane za pomoca
wejécia cyfrowego.

33 Sposob sterowania Kiedy parametr FA59 jest aktywny, przemiennik wejdzie w tryb sterowania bezpieczenstwem

bezpieczenstwem pozarowym pozarowym.

34 Przeiaczmkzzsvzaﬁx aeru ZySp ieszanal Patrz tabela 5-4 ponizej.

Zabezpieczenie silnik przed przegrzaniem, czujnik PTC normalnie zamknigty, kiedy styki czujnika

38 Zabezpieczenie silnika PTC beda otwarte przemiennik wejdzie w stan bfgdu OHI. Czujnik podtagczamy miedzy +24V i wejscie
cyfrowe.

43 Przetacznik wysokiej Whybranie tej funkcji umozliwia przetaczenie wejsciem cyfrowym czgstotliwo$ci modulacji w celu

czgstotliwosei optymalizacji sterowania napgdem.

52 JOG (bez kierunku) W kopﬁguraciir 1- i2 (sche-maty na koncu podrecznika), kierunek polecenia JOG jest zalezny od
ustawienia wej$cia na 58: kierunek.

53 Watchdo Jesli w czasie ustawionym w F326 impuls nie bedzie zarejestrowany, inwerter zarejestruje blad

e Err6, falownik zatrzyma si¢ zgodnie trybem zatrzymania ustawionym w F327.

54 Reset czestotliwosci W konfiguracji 4 (s&fl}ematy na kOl”lC}l po(?r@(fznika), jesli fu‘nkcja jf:st 1-15tawiona i wejscie jest
aktywne, czgstotliwo$¢ docelowa bedzie zmieniona do warto$ci ustawionej w F113.

55 Przelacznik, praca rgczna / W konfiguracji 2 (schematy na koficu podrgcznika), funkcja jest uzywana do przetaczania pracy z

automatyczna r¢cznej na automatyczng i na odwrot.

56 Praca reczna w kqnﬁ guracji 2 (scl?ematy na koncu podrecznika), jesli funkcja jest aktywna, przemiennik
pracuje w pracy recznej.

57 Praca automatyczna w kqnﬁguracji 2 (schematy Ana koncu podrecznika), jesli funkcja jest aktywna, przemiennik
pracuje w pracy automatycznej.

. W konfiguracji 1 i 2 (schematy na koncu podrecznika), funkcja jest stosowana do zmiany kierunku

58 Kierunek i e L . . T
obrotow. Jesli funkcja jest wybrana, wejécie cyfrowe begdzie zmienia¢ kierunek obrotow silnika.

Tabela 5-4 Wybér przyspieszania i zwalniania

Przetacznik 2 przyspieszania | Przetacznik 1 przyspieszania | Ustawiony czas Parametry
i zwalniania (34) i zwalniania (18) przyspieszania i zwalniania
0 Pierwszy czas F114, F115
0 Drugi czas F116, F117
1 Trzeci czas F277, F278
1 Czwarty czas F279, F280
Tabela 5-5 Stany logiczne wejs$é cyfrowych do wyboru poszczegolnych predkosci
K4 | K3 | K2 | K1 | Ustawiona czgstotliwo$¢ Parametry
0 0 0 0 Predkosé 1 F504/F519/F534/F549/F557/F565
0 0 0 1 Predkosé 2 F505/F520/F535/F550/F558/F566
0 0 1 0 Predkosé 3 F506/F521/F536/F551/F559/F567
0 0 1 1 Predkosé 4 F507/F522/F537/F552/F560/F568
0 1 0 0 Predkosé 5 F508/F523/F538/F553/F561/F569
0 1 0 1 Predkosé 6 F509/F524/F539/F554/F562/F570
0 1 1 0 Predkosé 7 F510/F525/F540/F555/F563/F571
0 1 1 1 Predkosé 8 F511/F526/F541/F556/F564/F572
1 0 0 0 Predkos¢ 9 F512/F527/F542/F573
1 0 0 1 Predkosé 10 F513/F528/F543/F574
1 0 1 0 Predkosé 11 F514/F529/F544/F575
1 0 1 1 Predkosé 12 F515/F530/F545/F576
1 1 0 0 Predkosé 13 F516/F531/F546/F5717
1 1 0 1 Predkosé 14 F517/F532/F547/F578
1 1 1 0 Predkosé 15 F518/F533/F548/F579
1 1 1 1 Brak Brak

Uwaga: Styk K4 podlaczony do wejscia 4 wyboru predkosci, styk K3 podtaczony do wejscia 3 wyboru predkoscei, styk K2 podiaczony do wejscia 2

wyboru predkosci, styk K1 podtaczony do wejscia 1 wyboru predkosci. Stan 0 OFF (otwarty), stan 1 ON (zamknigty).




F326 Czas watchdog (s)

Zakres nastawy: 0.0~3000.0s

Nastawa fabryczna: 10.0s

F327 Sposob zatrzymania

Zakres nastawy:

Nastawa fabryczna: 0

0: Wybieg silnika
1: Z czasem zwalniania

Jesli parametr F326=0.0, funkcja watchdog jest nicaktywna.

Jesli parametr F327=0, jesli w czasie ustawionym w F326 impuls nie bedzie zarejestrowany, inwerter zarejestruje btad Err6 i silnik zatrzyma sig¢
wybiegiem, znacznik wyjécia cyfrowego bedzie aktywny.

Jesli parametr F327=1, jesli w czasie ustawionym w F326 impuls nie bedzie zarejestrowany, inwerter zarejestruje btad Err6 i silnik zatrzyma sig¢
zgodnie z czasem zwalniania, znacznik wyjscia cyfrowego bedzie aktywny.

F324 Logika wejscia swobodny wybieg silnika Zakres nastawy: Nastawa fabryczna: 0

: logika dodatnia (aktywny poziom niski)

1: logika ujemna (aktywny poziom wysoki) [Nastawa fabryczna: 0

F325 Logika wejscia stop awaryjny

[F328 Stata czasowa filtra wejs¢ cyfrowych IZakres nastawy: 1~100 [Nastawa fabryczna: 10

Jedli wejscie cyfrowe jest ustawione na swobodny wybieg silnika (poz.8 w tabeli 5-3) oraz wejscie cyfrowe ustawione jest na zewnetrzny stop
awaryjny (poz.9 w tabeli 5-3), logika dziatania wej$¢ jest ustawiona w F324 i F325. Jesli F324=0 i F325=0, mammy logik¢ dodatnia, oznacza to
aktywny poziom niski (zwarcie stykow), jesli F324=1 i F325=1, mammy logik¢ ujemna, oznacza to aktywny poziom wysoki (rozwarcie stykow).

| F330 Diagnostyka wejs¢ cyfrowych DIX| Tylko do odczytu

Parametr F330 stosujemy do sprawdzenia poprawnosci dziatania wej$¢ cyfrowych DIX na wyswietlaczu panela operatorskiego. Patrz rysunek 5-6

@{m@[m THH

Rys 5-6 Stan wejs¢ cyfrowych
Czerwona linia cyfry wskazuje stan wejscia.

1: DI jest nieaktywne. 2: DI2 jest aktywne. 3:DI3 jest nieaktywne. 4: DI4 jest aktywne. 5: DI5 jest nieaktywne.

Sprawdzanie wej$¢ analogowych.

F331 Sprawdzanie AIl Tylko do odczytu

F332 Sprawdzanie AI2 Tylko do odczytu

Warto$¢ analogowa jest wyswietlana na wy$wietlaczu w zakresie 0~4095.

F335 Symulacja dziatania wyjscia przekaznika | Zakres nastawy: Nastawa fabryczna: 0

0: Wyjscie aktywne

. Nastawa fabryczna: 0
1: Wyjscie nieaktywne

F336 Symulacja dziatania wyj$cia DO1

Kiedy przemiennik jest w stanie stop, w celu sprawdzenia wyjscia DO1 ustaw parametr F336=1 powinno nastapi¢ przelaczenie wyjscia, po
sprawdzeniu ustaw F336=0. Analogicznie mozesz sprawdzi¢ dziatanie wyjscia przekaznikowego zmieniajac parametr F335.

F338 Symulacja dziatania Nastawa fabryczna: 0

analogowego AO1

wyjscia | Zakres zmiany: 0~4095

Kiedy przemiennik jest w stanie stop, wejdz w parametr F338 i nacis$nij przycisk w gorg, warto$¢ na wyswietlaczu bedzie si¢ zwigkszac, nacisnij
przycisk w dot wartos¢ na wyswietlaczu bedzie si¢ zmniejszac. Po opuszczeniu parametru wyjscie wroci do wlasciwego stanu.



6.4 Parametry wej$¢ i wyj$¢ analogowych F400 — F473

Przemienniki serii AC10 posiadaja 2 wejscia analogowe i 2 wyj$cia analogowe.

f\‘:;) 0 Dolny limit wartosci wejscia analogowego All Zakres nastawy: 0.00~F402 Nastawa fabryczna: 0.01V
F401 Warto$¢ czgstotliwosci odpowiadajaca dolnemu O .
Jimitowi wejécia analogowego ATl (%) Zakres nastawy: 0~F403 Nastawa fabryczna: 1.00
i‘:?(ZV) Gomy limit wartosci wejsciaanalogowego Zakres nastawy: F400~10.00 Nastawa fabryczna: 10.00V
F403 Warto$¢ czestotliwosci odpowiadajaca gornemu § - .
limitowi wejécia analogowego ATl (%) Zakres nastawy: Max (1.00, F401) ~2.00 Nastawa fabryczna: 2.00
F404 Wspotczynnik proporcjonalnosci K1 dla wejscia Zakres nastawy: 0.0~10.0 Nastawa fabryczna: 1.0
analogowego All

F405 Stata czasowa filtra wejscia AIl (s) Zakres nastawy: 0.1~10.0s Nastawa fabryczna: 0.10s

Jesli sterujemy zadawaniem predkoscia z wejscia analogowego, czasem wymagane jest dostosowanie gornej i dolnej granicy dziatania wej$é
analogowych, aby zmienia¢ czestotliwo$¢ wyjsciowa w nietypowym zakresie, odpowiednio do wymagan aplikacji. Gorna i dolna granica dziatania
wej$cia analogowego sg ustawiane w parametrach F400 i F402.

Na przyklad: kiedy F400=1, F402=8, jesli napigcie wejscia analogowego jest nizsze niz 1V, uklad sterowania oceni to jako OV. Jesli napigcie
wejsciowe jest wyzsze niz 8V, system oceni to jako 10V (zat6ézmy, ze wejscie analogowe dziata w zakresie 0-10V). Jesli czgstotliwosci maksymalna
F111 jest ustawiony na 50Hz, czgstotliwosé wyjscia przemiennika jest odpowiednio 0-50Hz dla zadawania 1-8V.

Stata czasowa filtra wejscia analogowego ustawiona jest w F405, zwigkszenie stalej czasowej zwigksza stabilno$¢ wejscia analogowego moze jednak
zmniejszy¢ precyzj¢ zadawania czgstotliwosci. Nalezy dostosowaé odpowiednio do wymagan aplikacji.

Wspotczynnik wejscia analogowego jest ustawiony w parametrze F404. Jesli 1V odpowiada 10Hz i F404=2, wowczas 1V odpowiada 20Hz.
Odpowiadanie ustawienie dla gornej / dolnej granicy wejscia analogowego sa ustawione w parametrach F401 i F403.

Jesli maksymalna czestotliwosci F111 jest ustawiona 50Hz, napigcie wejécia analogowego 0-10V, przez odpowiednie nastawienie F401 i F403 moze
sterowa¢ czestotliwoscia wyjsciowa przemiennika od -50Hz do 50Hz.

Na przyktad: nastaw F401=0 i F403=2, wowczas 0V odpowiada -50Hz, 5V odpowiada OHz i 10V odpowiada 50Hz. Jednostki okre$lajace ustawienie
dla gornej / dolnej granicy sa w procentach (%). Jesli wartos¢ jest wigksza niz 1.00, to sterowanie jest w zakresie dodatnim; jesli wartos¢ to mniejsza
niz 1.00, to sterowanie jest ujemne. (na przyktad F401=0.5 reprezentuje -50%). Warto$¢ ,,1”” odpowiada wartosci O0Hz (fmin), za$ warto$¢ ,,0” i ,,2”
warto$ci maksymalnej ustawionej w F111.

Jesli kierunek pracy jest wybrany w prawo, patrz F202, wowczas zadawanie 0-5V spowoduje odwrotnag pracg napedu, i na odwrot.

Zaleznos¢ czestotliwosci od wejscia analogowego

A A
100.0%
100.0%
oV 10V A{>
(OmA) (20mA)
0.0% A
ov 10V -100.0%
(0mA) (20mA)

Rys. 5-12 ustawienie wejs¢ analogowych

§ Charakterystyka
[Hz] sz

A mozliwych nastaw f/Al
Jednostki okreslajace ustawienie dla gornej / dolnej granicy sa w procentach (%). Jesli wartos$¢ jest wigksza niz

1.00, to sterowanie jest w zakresie dodatnim; jesli warto$¢ to mniejsza niz 1.00, to sterowanie jest ujemne. (na  100%,

przyktad F401=0.5 reprezentuje -50%). B
Odpowiadanie ustawienia punktu odniesienia: kiedy stosujemy do sterowania pr¢dkoscia kombinacje wej$¢
analogowych, punk odniesienia czgstotliwos$ci korygujacej nalezy nastawi¢ odpowiednio do zakresu zadawania
czestotliwosei glownej ,,X”; odpowiadanie umieszczenie punktu odniesienia dla innych przypadkéw

przedstawione jest na rysunku obok.

Parametr F112 warto$¢ minimalna czgstotliwosci odnosi si¢ tylko do sterowania cyfrowego. Aby ustawic¢ ’100?-100%

0%-100%

Al [V/mA]

warto$¢ minimalna przy sterowaniu przez wejscia analogowe nalezy skorzysta¢ z zalezno$ci: 0%
A= (F401-1)x F111

B= (F403-1)x F111

C=F400

D= F402

A — czgstotliwos¢ przy minimalnej warto$ci sygnatu analogowego

B - czgstotliwo$¢ przy maksymalnej warto$ci sygnalu analogowego A
C — warto$¢ minimalna sygnatu analogowego

-100%-0%

L
OViDmA 10Vi20mA

9 s -100%
D — warto§¢ maksymalna wejscia analogowego

Do sterowania analogowego czgstotliwo$¢ minimalng F112 ustawiamy na zero. Warto$¢ wigksza od zera
powoduje oprocz ograniczenia czgstotliwo$ci oraz symetryczne ograniczenie sygnatu analogowego.



Parametry czgstotliwosci F401, F403 sa podane w procentach tzn. 2=+100%, 1=0%, 0=-100%.
Takie nastawy pozwalaja na sterowanie obrotami prawo / lewo przez wejscie analogowe, np. od -50Hz do 50Hz.

F406 Dolny limit wartosci wejscia analogowego

A2 (V) Zakres nastawy: 0.00~F408 Nastawa fabryczna: 0.01V
F4q7 Wartosc czgstotliwosci ode\:)nada_]qca dolnemnu Zakres nastawy: 0~F409 Nastawa fabryczna: 1.00
limitowi wejscia analogowego AI2 (%)

i?g?V)Gomy limit wartosci wejécia analogowego Zakres nastawy: F406~10.00 Nastawa fabryczna: 10.00V
F409 Wartos¢ czgstotliwosci odpowiadajaca gornemu|Zakres nastawy: .
limitowi wejscia analogowego AI2 (%) Max (1.00, F407) ~2.00 Nastawa fabryczna: 2.00

F410 Wspotczynnik proporcjonalnosci K2 dla
wejscia analogowego AI2

F411 Stata czasowa filtra wejscia AI2 (s) Zakres nastawy: 0.1~50.0s Nastawa fabryczna: 0.1s
Parametry wejscia AI2 I All sa takie same.

Zakres nastawy: 0.0~10.0 Nastawa fabryczna: 1.0

F418 Strefa martwa wejécia analogowego All
wokot O0Hz.

F419 Strefa martwa wejécia analogowego AI2
wokot 0Hz.

Wejscie analogowe 0-5V moze sterowaé czgstotliwoscig wyjsciowa w zakresie -50Hz~50Hz (2.5V to OHz). Parametry F418 i F419 okreslaja zakres
napigcia odpowiadajacego OHz. Przykladowo kiedy F418=0.5 i F419=0.5, zakres napigcia bedzie od (2.5-0.5=2) do (2.5+0.5=3) bedzie odpowiadat
czgstotliwosci wyjsciowej OHz. Jesli F418=N i F419=N, wowczas 2.5+N okresla OHz. Napigcie zadajace w tym zakresie, uktad sterowania przemiennika
potraktuje jako 0V, co odpowiada czgstotliwosci wyjsciowej OHz. Napigcie strefy martwej jest aktywne, kiedy ustawiony limit jest mniejszy od 1.00V.

Zakres nastawy:
0~0.50V (plus-minus) Nastawa fabryczna: 0.00

Zakres nastawy:

0: Panel na przemienniku, lokalny

F421 Wybor panelu operatora 1: Panel zdalny podigczony do gniazda RJ | Nastawa fabryczna: 1

w przemienniku

2: obydwa panele, zdalny i lokalny

Jesli parametr F421=0, aktywny jest tylko panel lokalny na przemienniku. Kiedy F421=1, aktywny jest tylko panel zdalny podiaczony do gniazda RJ
w przemienniku, panel lokalny bgdzie nieaktywny. Panel zdalny jest podtaczany do przemiennika za pomoca 8-zylowego przewodu.

Przemiennik AC10 moze zasila¢ jedno wyj$cie analogowe AO1.
Zakres nastawy:
F423 Zakres napigcia lub pradu wyjscia|0: 0~5V

Nastawa fabryczna: 1

analogowego AO1 1: 0~10V lub 0~20mA
2: 4~20mA
Fa24 ngs'tothwosc odpowiadajaca  najnizszemu Zakres nastawy: 0.0~F425 Nastawa fabryczna: 0.05
napieciu AO1 (Hz)
F425 Cestotliwosc odpowiadajaca najwyzszemu Zakres nastawy: F424~F111 Nastawa fabryczna: 50.00

napi¢ciu AO1 (Hz)
F426 Ograniczenie wyjscia AO1 (%) Zakres nastawy: 0~120 Nastawa fabryczna: 100
Parametr F423 okre$la zakres dziatania wyjscia analogowego AO1. Jesli F423=0, wyjscie analogowe AO1 dziala w zakresie 0-5V, kiedy F423=1,
wyjscie analogowe AO1 dziala w zakresie 0-10V lub 0-20mA. Jesli F423=2, wyjécie analogowe AOI dziata w zakresie 4-20mA (Jesli potrzebujesz
wyjécie AO1 pradowe, musisz przestawi¢ mikroprzetacznik J5 w pozycje “I”.
Zakres napigcia wyjsciowego AO1 (0-5V lub 0-10V) dla odpowiedniej czgstotliwosci wyjsciowej ustawiamy w parametrach F424 i F425.
Przyktadowo: Jesli F423=0, F424=10 i F425=120, wyj$cie analogowe AO1 w zakresie napigcia 0-5V bedzie odpowiadaé czgstotliwosci 10-120Hz.
Parametr F426 ogranicza wyjscie analogowe AO1 w przypadku przekroczenia warto$ci.

Zakres nastawy:
0: Czgstotliwos$¢ pracy
1: Prad wyjsciowy
2: Napigcie wyjsciowe

F431 Wybor wielkosci wskazywanej przez wyjscie 3: Wartos¢  zadana  na - wejsciu
analogowymAIl Nastawa fabryczna: 0
analogowe AO1 s .
4:Wartos$¢ zadana na wejsciu
analogowymAI2

6: Warto$¢ momentu obrotowego

7: Warto$¢ zadana przez PC/PLC

8: Czgstotliwos¢ docelowa

Parametr F43 lustawia znacznik dla wyjscia analogowego ktory parametr ma by¢ odwzorowany.

Jesli ma by¢ odwzorowany prad wyjsciowy przemiennika, to jest on wskazywany od 0 do podwdjnej wartosci pradu znamionowego (200%).
Kiedy ma by¢ odwzorowane napigcie, to jest ono wskazywane od 0 do maksymalnego zakresu wyjscia analogowego.

F433 Wspotczynnik  zakresu  wskazania dla
zewngtrznego woltomierza Zakres nastawy:

F434 Wspdtezynnik  zakresu  wskazania  dla|0.01~5.00 razy dla pradu
zewnetrznego amperomierza

W przypadku kiedy parametr F431=1 wyjscie analogowe AO1 ustawione jest na odwzorowanie pradu, F433 jest wspotczynnikiem podziatu zakresu

zewngtrznego miernika odpowiednio do zakresu pradowego przemiennika. Wyliczenie wspotczynnika podziatu dla miernika zewngtrznego odbywa

si¢ poprzez podzielenie zakresu pomiarowego miernika przez warto§¢ znamionowa przemiennika.

Nastawa fabryczna: 2.00

Nastawa fabryczna: 2.00




Przyktadowo: Zakres miernika zewngtrznego wynosi 20A, a zakres pradowy przemiennika wynosi 8A. Aby wyznaczy¢ wspotczynnik, ktory ustawimy
w F433=20/8=2,5. Warto$¢ ta pozwoli na wysterowanie wyjscia analogowego tak, aby na mierniku mozna byto odczyta¢ rzeczywista wartos¢ bez

potrzeby skalowania miernika.

| F437 Stata filtra analogowego

Zakres nastawy: 1~100

Nastawa fabryczna:10 I

Wigksza warto$¢ parametru F437 powoduje stabilniejsza wartos¢ odczytu wyjscia analogowego, ale wydtuza si¢ czas reakcji uktadu (zmiany

warto$ci) na zmiany wartosci wyjscia analogowego, dlatego parametr nalezy dobra¢ do warunkow uktadu napgdowego.

F460 Sposob zadawania przez wejscie analogowe] Zakres nastawy: Nastawa fabryczna: 0

0: liniowe
All

1: sktadane
F461 Sposéb zadawania przez wejécie analogowe Zakres nastawy: Nastawa fabryczna: 0

0: liniowe
A2

1: sktadane
F462 Punkt A1 warto$ci napigcia sygnatu analogowegd Zakres nastawy: F400~F464 Nastawa fabryczna: 2.00V
All (V)
F463 Wartos¢ czestotliwosci dla punktu Al wejscia Zakres nastawy: F401~F465 Nastawa fabryczna: 1.20
analogowego All
F464 Punkt A2 wartosci napigcia  sygnatuZakres nastawy: F462~F466 Nastawa fabryczna: 5.00V
analogowego All (V)
F465 Wartos¢ czgstotliwoscei dla punktu A2 wejscia Zakres nastawy: F463~F467 Nastawa fabryczna: 1.50
analogowego All
F466 Punkt A3 wartoSci napigcia sygnatuZakres nastawy: F464~F402 Nastawa fabryczna: 8.00V
analogowego All (V)
F467 Wartos¢ czestotliwosei dla punktu A3 wejscia Zakres nastawy: F465~F403 Nastawa fabryczna: 1.80
analogowego All
F468 Punkt Bl warto$ci napigcia sygnatuZakres nastawy: F406~F470 Nastawa fabryczna: 2.00V
analogowego A2 (V)
F469 Wartos¢ czgstotliwoscei dla punktu B1 wejscia Zakres nastawy: F407~F471 Nastawa fabryczna: 1.20
analogowego AI2
F470 Punkt B2 wartosci napigcia sygnahy Zakres nastawy: F468~F472 Nastawa fabryczna: 5.00V
analogowego A2 (V)
F471 Wartos¢ czestotliwosei dla punktu B2 wejscia Zakres nastawy: F469~F473 Nastawa fabryczna: 1.50
analogowego AI2
F472 Punkt B3 wartoSci napigcia sygnatuZakres nastawy: F470~F412 Nastawa fabryczna: 8.00V
analogowego A2 (V)
F473 Wartos¢ czestotliwosei dla punktu B3 wejscia Zakres nastawy: F471~F413 Nastawa fabryczna: 1.80
analogowego AI2

Kiedy uzywamy liniowego sterowania czgstotliwo$cia przemiennika, prosimy ustawi¢ parametry od F400 do F419.

Kiedy uzywamy skfadanej charakterystyki sterowania czgstotliwo$ciag przemiennika, mozemy na charakterystyce liniowej umiesci¢ trzy punkty
A1(B1, A2(B2), A3(B3), kazdy z punktow na charakterystyce ma w parametrach przypisane napigcie zadajace oraz czgstotliwo$¢. Patrz rysunek

ponize;j.
A
100%

Czestotliwos¢

All

F400 F402 (V)

Przyktad:

Parametry F400 i F402 ustawiaja dolny i gorny limit zadawania czgstotliwosci za pomoca wej$cia analogowego All. Kiedy parametr ustawimy
F460=1 (sterowanie sktadane), F462=2V (sygnat analogowy), F463=1,2 (warto$¢ czgstotliwosci odpowiadajaca sygnalowi analogowemu), F111=50
(maksymalna czgstotliwo$¢), F203=1(sterowanie predkoscia poprzez wejscie All), F207=0 (czgstotliwo$¢ podstawowa) wtedy punkt Al odpowiada
czestotliwosci (F463-1)xF111=10Hz, co oznacza ze 2V odpowiada 10Hz. Podobnie postgpujemy dla pozostatych punktéw i drugiego wejscia
analogowego Al2.



6.5 Parametry sterowania predkoscia obrotowa przez wejscia cyfrowe DIX F500 — F472

Parametry sterowania predkoscig wybierang przez wejscia cyfrowe czesto uzywamy przy wspotpracy przemiennika ze sterownikiem PLC.
W parametrach mozna ustawi¢ czasy przyspieszania, zwalniania, kierunek i czgstotliwosé. W przypadku kiedy zdecydujesz si¢ na ten sposob
sterowania predkoscia, ustaw parametr F203=4. Nastgpnie musisz ustawi¢ parametr F500, ktory decyduje ile predkosci zastosujesz, sposrod
,predkosci 3-stopniowej”, ,,predkosci 15-stopniowej” lub ,,max 8-stopniowe]j predkosci w petli zamknigtej”. [lo$¢ stopni trybu automatycznego jest
wybierana przez parametr F501 w zakresie od 2 do 8.
W poszczegdlnych stopniach definiuje si¢ parametry pracy napedu, mozemy stworzy¢ program dla pracy cyklicznej w zamknigtej petli bez stosowania
sterownika PLC.

IZakres nastawy:
0: 3 predkosci

F500 Wybor ilosci predkosci 1: 15 predkosci

Nastawa fabryczna: 1

2: Max 8 predkosci w auto petli

W przypadku kiedy zdecydujesz si¢ na ten sposob sterowania predkos$cia, musisz ustawi¢ parametr F203=4. Nastgpnie musisz ustawi¢ parametr F500.
Aby wybra¢ 3 predkosci, parametr F500=0. Kiedy F500=1, wybrate$15 predkosci. Aby wybraé¢ 8 predkosci w petli automatycznej ustaw parametr
F500=2. Jesli ustawisz F500=2, auto cyrkulacja w zamknigtej petli moze by¢ realizowana w zakresie od 2 do 8 predkosci zaleznie od ustawienia
parametru F501.

‘Wybér predkosci do pracy wielostopniowe;j.

F203 | F500 | Ilo$¢ predkosei Opis

Priorytet kolejno$¢ sterowania predkosci jest zgodny z numeracja
kolejnych stopni 1, 2 i 3. Mozna faczy¢ ze sterowaniem
analogowym. Je$li F207=4, priorytet sterowania 3 stopniowego jest
WYZSzy, niz sterowania analogowego.

Priorytet kolejno$¢ sterowania predkosci jest zgodny z numeracja
kolejnych stopni 1, 2 ...15. Mozna laczy¢ ze sterowaniem
analogowym. Je$li F207=4, priorytet sterowania 15 stopniowego jest
WYZSzy, niz sterowania analogowego.

Ustawianie rgczne czgstotliwosei pracy nie jest mozliwe. 2 stopniowa, 3
stopniowa predkos¢ az 8 stopniowa predkosci w cyklu petli
automatycznej moga by¢é wybrane przez odpowiednie ustawianie
parametrow.

Uwaga! Aby naped dziatal poprawnie ustaw parametr F208=0!

4 0 3 predkosci

4 1 15 predkosci

Max 8 predkosci
w zamknigtej petli

F501 Tlo$¢ stopni predkosci powtarzanych w cyklu |Zakres nastawy: 2~8 Nastawa fabryczna: 7
automatycznym

Zakres nastawy: 0~9999
F502 Tlos¢ cykli ktore wykona naped w petli (kiedy ustawisz 0, przemiennik bedzie pracowat w| Nastawa fabryczna: 0
petli az do sygnatu stop)

F503  Stan napedu po zakoficzeniu petli|Zakres nastawy:

automatyczne;j. 0: Stop Nastawa fabryczna: 0
1: utrzymuje ostatnig predkosé

Jesli ustawisz parametry (F203=4 i F500=2), ustaw odpowiednio parametry F501~F503.

Jesli parametrF502=0, przemiennik bedzie pracowal bez ograniczenia w petli krazeniu automatycznego, napged mozna zatrzymac przez podanie
sygnatu “stop”.

Jesli parametr F502>0, przemiennik be¢dzie pracowat w petli krazeniu automatycznego warunkowo. Kiedy krazenie automatyczne wstapi ustawiong
ilo$¢ razy w F502), przemiennik zakonczy prace warunkowo. Kiedy przemiennik bgdzie kontynuowat prace ustawiona ilo$¢ razy i otrzyma sygnat
stop, falownik przerwie prace. Jesli podamy start ponownie, napgd wykona ustawiong w F502 ilo§¢ petli automatycznie.

Jesli F503=0, falownik zatrzyma si¢ po zakonczeniu automatycznej pgtli.

Jesli F503=1, falownik bedzie pracowat z ostatnia predkoscia po zakonczeniu auto-krazenie.

Przyktadowo:

F501=3, przemiennik be¢dzie pracowat w auto-krazeniu, bedzie wybierat 3 predkosci w petli;

F502=100, przemiennik bedzie pracowat wybierze predkosci automatycznie 100 razy.

F503=1, przemiennik bgdzie pracowat z ostatnia predkos$cia petli po zakonczeniu auto-krazenia

petla cyklu

po 100 cyklach

Start cyklu
automatycznego

. . o !
Predkos¢ 1 Predkos¢ 2 Predkoéé 3 teyinane

predkosci 3




F504 Czestotliwose 1 (Hz)

F505 Czgstotliwosc 2 (Hz)

F506 Czgstotliwosc 3 (Hz)

F507 Czgstotliwosc 4 (Hz)

F508 Czgstotliwosc 5 (Hz)

F509 Czestotliwosé¢ 6 (Hz)

F510 Czestotliwos¢ 7 (Hz)

F511 Czgstotliwos¢ 8 (Hz)

F512 Czestotliwose 9 (Hz)

F513 Czgstotliwosé 10 (Hz)

F514 Czestotliwosé 11 (Hz)

F515 Czgstotliwosé 12 (Hz)

F516 Czestotliwosé 13 (Hz)

F517 Czestotliwosé 14 (Hz)

F518 Czestotliwosé 15 (Hz)

Zakres nastawy:
F112~F111

Nastawa fabryczna: 5.00Hz

Nastawa fabryczna: 10.00Hz

Nastawa fabryczna: 15.00Hz

Nastawa fabryczna: 20.00Hz

Nastawa fabryczna: 25.00Hz

Nastawa fabryczna: 30.00Hz

Nastawa fabryczna: 35.00Hz

Nastawa fabryczna: 40.00Hz

Nastawa fabryczna: 5.00Hz

Nastawa fabryczna: 10.00Hz

Nastawa fabryczna: 15.00Hz

Nastawa fabryczna: 20.00Hz

Nastawa fabryczna: 25.00Hz

Nastawa fabryczna: 30.00Hz

Nastawa fabryczna: 35.00Hz

F519~F533 Czas przyspieszania dla predkosci od 1 do
15 (s)

Zakres nastawy:

0.1~3000s

F534~F548 Czas zwalniania dla predkosci od 1 do 15
(s)

Zakres nastawy:

0.1~3000s

Zalezne od typu przemiennika

F549~F556
Kierunek pracy dla predkosci od 1 do 8

Zakres nastawy:

0: prawo
1: lewo

Nastawa fabryczna: 0

F573~F579
Kierunek pracy dla predkosci od 9 do 15

Zakres nastawy:

0: prawo
1: lewo

Nastawa fabryczna: 0

F557~564 Czas rozpoczgcia startu dla predkosei od 1
do 8 miedzy poszczegdlnymi stopniami (s)

Zakres nastawy:

0.1~3000s

Nastawa fabryczna: 1.0s

F565~F572 Czas stopu dla predkosci od 1 do 8 migdzy
poszczegbdlnymi stopniami (s)

Zakres nastawy:

0.0~3000s

Nastawa fabryczna: 0.0s




6.6 Funkcje dodatkowe F600 — K652

Zakres nastawy:

0: Brak

1: Hamowanie przed startem

2: Hamowanie w czasie zatrzymania
3: Hamowanie przed startem i w
zatrzymania

F600 Wybor sposobu hamowania DC Nastawa fabryczna: 0

czasie

F601 Czgstotliwos¢  przy ktorej
hamowanie (Hz)

rozpocznie

S| Zakres nastawy: 0.20~5.00Hz Nastawa fabryczna: 1.00Hz

F602 Wydajno$¢ hamowania przed startem DC (%)

F603
Wydajno$¢ hamowania DC w czasie zatrzymania (%)

Zakres nastawy: 0~100% Nastawa fabryczna: 10%

F604 Czas hamowania przed startem (s)

Zakres nastawy: 0.0~10.0s Nastawa fabryczna: 0.5s

F605 Czas hamowania w czasie zatrzymania (8)

Jesli parametr F600=0, hamowanie DC jest wytaczone.

Jesli parametr F600=1, hamowanie DC jest aktywne. HzA
Po podaniu na wejscie sterujace sygnatu start przemiennik rozpocznie hamowanie DC, po

zakonczeniu czasu hamowania ustawionego w F604, przemiennik rozpocznie

przyspieszanie do zadanej czgstotliwosci.

F601

Jesli stosujesz przemienniki do wentylatorow, moze si¢ zdarzy¢ Ze silnik obraca sig E
swobodnie lub obraca si¢ w przeciwnym kierunku, jesli falownik rozpocznie pracg moze si¢ =
zdarzy¢ blad przekroczenia pradu. Ustawienie hamowania przed startem zapewni, ze v/at
wentylator pozostanie nieruchomy przed startem, aby unika¢ wylaczenia od przekroczenia *
pradu.
Jesli ustawiony jest proces hamowania i rozpocznie si¢ rozruch a nastgpnie zostanie podany F6()Z| t
sygnal zatrzymania, przemiennik zatrzyma si¢ zgodnie z ustawionym €zasem zmniejszenia >
predkosci. ’ -

F604 F605

Kiedy parametr F600=2, ustawione jest hamowanie podczas zatrzymania. Jesli czgstotliwo$é
wyjs$ciowa jest nizsza niz ustawiona czestotliwo$¢ dla hamowania DC (F601), natychmiast
rozpocznie si¢ zatrzymanie silnika. Jesli podczas procesu hamowani przy zatrzymaniu, podamy sygnat start, hamowanie DC bedzie skonczone i
przemiennik rozpocznie rozruch.
Jesli sygnat zatrzymania bedzie podany podczas procesu hamowania przy zatrzymania, przemiennik nie wykona zadnej reakcji a proces hamowanie
bedzie kontynuowany.
Parametry zwigzane z hamowaniem DC: F601, F602, F603, F604, F605 i F606, maja nastepujaca interpretacje:
a.  F601: Poczatkowa czgstotliwos¢ hamowania DC. Hamowanie DC zacznie pracowac jak czgstotliwo$é wyjéciowa przemiennika jest nizsza
od ustawionej wartosci.
b.  F604: Czas hamowania przed startem. Czas hamowania DC przed rozpoczgciem rozruchu przemiennika.
c.  F605: Czas hamowania podczas zatrzymywania.
Uwaga: Podczas hamowania DC silnik nie pracuje, brakuje chtodzenia wlasnego, mozna spowodowac przegrzanie silnika.
Prosimy nie ustawia¢ napigcia hamujacego DC zbyt wysoko oraz dtugiego czasu dziatania hamowania.
Na rysunku powyzej pokazane sa zaleznosci parametrow hamowania.

Zakres nastawy:
0: Brak

1: Jest
2:Rezerwa

F607 Wybor aktywnosci warunkow krytycznych Nastawa fabryczna: 0

F608 Zadany prad krytyczny (%)

Zakres nastawy: 60~200%

Nastawa fabryczna: 160%

F609 Zadane napigcie krytyczne (%6)

Zakres nastawy: 100~200%

Nastawa fabryczna: 140%

F610 Czas zabezpieczenia krytycznego (s)

Zakres nastawy: 0.1~3000.0s

Nastawa fabryczna: 60.0s

Warto$¢ krytyczna pradu jest nastawiona w parametrze F608, kiedy prad jest wyzszy niz warto$§é w F608 pradu znamionowego, funkcja kontroli pradu
zachowuje wazno$¢. Podczas procesu zmniejszenia predkosci obrotowej, warto$¢ krytyczna pradu jest niewazna.

Podczas procesu przys$pieszenia, jesli prad wyjSciowy jest wyzszy niz warto§ci ustawionej w F608 i F607=1, wowczas ustawiona funkcja utknigcia
zachowuje wazno$¢. Falownik nie przyspieszy dopoki prad wyjsciowy bedzie nizszy od warto$¢ ustawiona pradu utknigcia.

W wypadku wystapienia wartosci krytycznej podczas stalej predkosci obrotowej, czgstotliwo$¢ bedzie spadaé. Jesli prady powrdci do wiasciwego
poziomu czgstotliwo$¢ podniesie si¢ do wlasciwej wartosci. W przeciwnym razie, czgstotliwos$¢ bedzie spada¢ do minimalnej bezpiecznej wartoscei i
po czasie ustawionym w F610 pojawi si¢ btad ochrony OL1

Warto$¢ krytycznego napigcia jest ustawiany w parametrze F609, kiedy napigcie jest wyzsze niz ustawione w F609 napigcia znamionowego, funkcja
krytycznego napigcia zachowuje waznos$¢. Krytyczne napigcie obowiazuje podczas procesu zmniejszenia predkosci, wlaczajac proces zmniejszenia
predkoscei ktory moze spowodowacé przekroczenie pradu krytycznego.

Przepigcie oznacza, ze napigcie magistrali DC jest zbyt wysokie, jest to zazwyczaj spowodowane przez zmniejszanie predkosci obrotowej silnika.
Podczas procesu zmniejszenia predkosci, napigcie magistrali DC wzrasta z powodu oddawania energii. Kiedy napigcie magistrali DC jest wyzsze niz
warto$¢ napigcia ustawiona w F609 i F607=1, wowczas ustawiona funkcja zachowuje wazno$¢. Przemiennik chwilowo przestanie zmniejszacé
predkos¢ i1 utrzyma czgstotliwo$¢ wyjsciowa na statym poziomie, nastapi zatrzymanie oddawanie energii. Przemienni nie zmniejszy predkosci do
czasu kiedy napigcie magistrali DC bedzie nizsze niz ustawiona warto$¢ napigcia.

Czas krytycznej ochrona jest ustawiony w parametrze F610. Kiedy przemiennik rozpocznie funkcj¢ ochrony i bedzie kontynuowac ja przez czas
ustawiony w F610, falownik wylaczy si¢ awaryjnie i wyswietli btad OL1.



F611 Prog zalaczenia hamowania dynamicznego (V) |Zakres nastawy: 200~1000V Zaleznie od modelu

F612 Wspotczynnik skutecznosci hamowania (%) Zakres nastawy: 0~100% Nastawa fabryczna: 80

Parametr F611definiuje prog napigcia na szynie DC, kiedy wlaczy si¢ modut hamowania dynamicznego. Kiedy napigcie na szynie DC jest wyzsze od
ustawionego progu, wlacza si¢ praca modutu hamowania. Kiedy napigcie na szynie DC spadnie ponizej ustawionej warto$ci modul hamowania
wylacza si¢. Wspotczynnik skutecznosci hamowania dynamicznego ustawiony jest w parametrze F612, w zakresie od 0 do 100%. Kiedy warto$¢
wspotczynnika jest wyzsza, tym hamowanie jest skuteczniejsze ale rezystor hamowania bgdzie oddawat wigcej ciepta.

Zakres nastawy: Zalezy od modelu
F631 Wybor korektora napigcia VDC 0: Brak

1: Jest

2: Rezerwa
F632 Docelowe napigcie dla korektora VDC (V) Zakres nastawy: 200~800V

Kiedy parametr F631=1, funkcja ustawiacza napigcia VDC jest aktywna. W czasie pracy napedu, napigcie na zaciskach PN moze nagle wzrosna¢ przy
wahaniach obcigzenia lub wahaniach napigcia zasilania. Przekroczenie napigcia moze spowodowac wylaczenie awaryjne napgedu. Wybor korektora
VDC jest uzywany do sterowania napigciem tak aby utrzymac zadang czgstotliwos$¢ lub zredukowa¢ moment hamowania.

Jesli napigcie na szynie DC jest wyzsze od ustawionej wartosci w F632, korektor VDC automatycznie ustawi napigcie szyny DC do tej samej warto$ci
jak F632.

Zakres nastawy:
0: Brak

F650 Przestawienie czgstotliwosci modulacji 1: Listwa sterujaca Nastawa fabryczna: 2
2: Tryb 1
3:Tryb2

F651 Przefacznik czgstotliwosci 1 Zakres nastawy: F652-150.00 Nastawa fabryczna: 100.0

F652 Przelacznik czgstotliwosci 2 Zakres nastawy: 0-F651 Nastawa fabryczna: 95.00

Parametr F650 jest aktywny przy pracy wektorowe;.

(1) Wiaczony tryb 1: kiedy czgstotliwos¢ bedzie wyzsza niz F651, falownik bedzie kontynuowat optymalizacj¢ obliczen dla czgstotliwosci modulacji
w celu podniesienia wydajnosci. Kiedy czgstotliwos¢ bedzie nizsza niz F652, obliczenie bgdzie zatrzymane.

(2) Wiaczony tryb 2: kiedy czgstotliwos¢ bedzie wyzsza niz F651, falownik bedzie kontynuowa¢ optymalizacjg obliczen az do zatrzymania falownika.
(3) Wlacznie z listwy sterujacej: kiedy wejscie cyfrowe DIX bedzie ustawione na 48 (F316-F320), jesli zacisk DIX begdzie aktywny, falownik bedzie
kontynuowaé optymalizacj¢ obliczen.



6.7 Parametry zabezpieczenia K700 — F755

Zakres nastawy:
0: stop natychmiastowy
1: stop z opdznieniem

F700 Wybor sposobu dziatania zacisku sterujacego

swobodny stop (wybieg silnika) Nastawa fabryczna: 0

F701 Czas opdznienia swobodnego stopu (s) Zakres nastawy: 0.0~60.0s Nastawa fabryczna: 0.0s

Wybor sposobu zatrzymania silnika wybiegiem moze by¢ realizowany przez wejscia cyfrowe z listwy sterujacej. Ustawienia odpowiednich
parametrow dokonujemy w F201=1, 2, i F209=1.

Ustawiony czas opoznienia w parametrze F701 bedzie nieaktywny jesli ustawisz stop wybiegiem natychmiastowy. Czas opoOznienia bedzie
realizowany jesli wybierzesz swobodny wybieg silnika z opdznieniem, po podaniu sygnatu stop przemiennik wylaczy sterowanie silnika po czasie
opoznienia.

Zakres nastawy:

0: Zaleznie od temperatury przemiennika
1: Po zalgczeniu zasilania.

2: Po podaniu sygnatu start

Kiedy parametr F702=0, wentylator przemiennika rozpocznie pracg kiedy temperatura radiatora przekroczy ustawiong warto$c.

F702 Sposob sterowania wentylatorem przemiennika Nastawa fabryczna: 2

Kiedy parametr F702=2, wentylator przemiennika rozpocznie prac¢ kiedy zostanie podany sygnat start do przemiennika. Kiedy zatrzymamy naped,
wentylator wylaczy sig, kiedy temperatura radiatora spadnie ponizej ustawione;.

F704 Ostrzezenie o przecigzeniu przemiennika (%6)

Zakres nastawy: 50~100%

Nastawa fabryczna: 80%

F705 Ostrzezenie o przecigzeniu silnika (%)

Zakres nastawy: 50~100%

Nastawa fabryczna: 80%

F706 Przeciazenie przemiennika (%)

Zakres nastawy: 120~190%

Nastawa fabryczna: 150%

F707 Przecigzenie silnika (%)

Zakres nastawy: 20~100%

Nastawa fabryczna: 100%

Wspodtczynnik przeciazenia przemiennika: jest to stosunek biezacego obciazenia do obcigzenia znamionowego przemiennika, warto§¢ wspotczynnika

wskazuje na aktualne obcigzenie.
Wspotczynnik przecigzenia silnika (F707): kiedy moc silnika jest mniejsza od mocy przemiennika, prosimy ustawi¢ warto$¢ F707 wedtug ponizszej
zalezno$ci w celu prawidlowego zabezpieczenia silnika.

Prad znamionowy silnika

Wspotczynnik przeciagzenia silnika = X100%

Prad znamionowy przemiennika
W parametrze F707 nalezy ustawi¢ rzeczywiste wartosci w celu skutecznej ochrony silnika. Przyktad przedstawia
charakterystyka ponizej.
Przyktadowo: Do przemiennika o mocy 7,5kW podtaczono silnik o mocy 5,5kW:
Parametr F707=(5,5/7,5)*100%~70%. Gdy prad rzeczywisty silnika osiagnie 140% pradu znamionowego przemiennika, napgd zostanie wytaczony po

1 minucie.

Czas (minuty) 4 70% 100%

10

Wspétczynnik przecigzenia
silnika

| -
>
110% 140%°°% 200% Prad

Kiedy czgstotliwos¢ wyjsciowa jest mniejsza od 10Hz, chtodzenie silnika jest bardzo znikome, silnik moze zosta¢ przegrzany. Kiedy naped pracuje
ponizej 10Hz, prog dziatania ochrony silnika przed przeciazeniem jest zredukowany. Patrz charakterystyka ponizej.

Czas (minuty) A<5HZ 5~10Hz  ,10Hz

10

1 I »
120%140%160%180% 200% Prad




F708 Ostatni blad przemiennika Zakres nastawy:

: Przekroczenie pradu wyjsciowego (OC)

: Przekroczenie napigcia zasilania (OE)

: Zanik fazy zasilajacej (PF1)

: Przecigzenie napgdu (OL1)

: Zbyt niskie napigcia zasilania (LU)

: Przegrzanie przemiennika (OH)

8: Przecigzenie silnika (OL2)

11: Awaria zewngetrzna z listwy sterujacej (ESP)

12: Przekroczenie pradu przed startem (Err3)

F710 Przed przedostatni btad przemiennika 13. Silnik odtaczony podczas autotuningu (Err2)

15: Blad od szpilek pradu (Err4)

16: Przekroczenie pradu 1 (OC1)

17: Brak fazy wyjsciowej (PF0)

18: Przerwa w potaczeniu wejscia analogowego
(Arr)

23: Nieprawidtowo ustawione parametry PID (Err5)

45: Btad komunikacji RS485 (CE) Tylko do odczytu

F709 Przedostatni blad przemiennika

~N N B W

F711 Czgstotliwos¢ wyjsciowa przy ostatnim blgdzie

F712 Prad wyjsciowy przy ostatnim bigdzie

F713 Napigcie PN przy ostatnim bigdzie

F714 Czgstotliwo$¢ wyjsciowa przy przedostatnim biedzie

F715 Prad wyjsciowy przy przedostatnim blgdzie
F716 Napigcie PN przy przedostatnim bledzie

F717 Czgstotliwos¢ wyjsciowa przy przed przedostatnim bledzie

F718 Prad wyjsciowy przy przed przedostatnim bigdzie

F719 Napigcie PN przy przed przedostatnim bigdzie

F720 Tlos¢ btedéw przekroczenia pradu

F721 Ilos¢ bledow przekroczenia napigcia

F722 Tlo$¢ bledow przekroczenia temperaturowego

F723 Ilo$¢ bledow przekroczenia obciazenia napgdu

F724 Kontrola zaniku faz zasilajacych Nastawa fabryczna: 1

Zakres nastawy:

F726 Kontrola przegrzania 0: Brak Nastawa fabryczna: 1

1: Jest
F727 Kontrola faz wyjsciowych Nastawa fabryczna: 0
F728 Opodznienie zadziatania kontroli zaniku faz wej$ciowych (s) |Zakres nastawy: 0.1~60.0s Nastawa fabryczna: 0.5s
F730 Opodznienie zadziatania kontroli przegrzania (s) Zakres nastawy: 0.1~60.0s Nastawa fabryczna: 5.0s
F732 Prog napigcia dla btedu niskiego napigcia (V) Zakres nastawy: 0~450V Zaleznie od modelu

Blad niskiego napigcia zasilania przemiennika odnosi si¢ do zaciskow zasilania L1, L2, L3.

Blad zaniku faz zasilania odnosi si¢ do przemiennikéw o mocy rownej lub wigkszej od 5,5kW. Przemienniki o mniejszej mocy nie maja tej funkcji.

Blad zaniku faz wyjsciowych przemiennika odnosi si¢ do zaciskow U, V, W dla podigczenia silnika.

Opodznienie czasowe dla zalaczenia bledu zaniku faz zasilajacych stosujemy w celu eliminacji krotkotrwatych zanikow napigcia zasilania. Ustawienie wigkszej
wartosci czasu daje lepszy efekt filtrowania zanikow.

Zakres nastawy:

F737 Przekroczenie pradu 1 (OC1) 0: Brak Nastawa fabryczna: 1
1: Jest
F738 Wspotczynnik Przekroczenie pradu 1 (OC1) Zakres nastawy: 0.50~3.00 Nastawa fabryczna: 2.50

F739 Tlos¢ przekroczen pradu 1 (OC1)
Parametr F738= wspotczynnik przekroczenia pradu znamionowego przemiennika OC1. Nie mozna modyfikowaé wspotczynnika podczas pracy. Jesli

pojawi si¢ blad OC1, bedzie wyswietlony na panelu operatora.

F745 Pro . -
745 . rog temperatury  oslrzegajaee] © przegrzaniu Zakres nastawy: 0~100 Nastawa fabryczna: 80
przemiennika (%)
Zakres nastawy:
F747 Carrier frequency auto-adjusting 0: Brak Nastawa fabryczna: 1
1: Jest

Kiedy temperatura radiatora osiggnie warto$¢ 95°CxF745, a wielofunkcyjne wyjscie cyfrowe ustawione jest na 16 (patrz parametry F300~F302),
przemiennik bedzie wskazywat stan przegrzania.

Kiedy parametr F747=1, a temperatura of radiatora osiagnie 86°C, przemiennik rozpocznie automatyczna zmiang czestotliwosci modulacji w celu
obnizenia temperatury. Funkcja pozwala na uniknigcie awaryjnego wylaczenia od przegrzania przemiennika. Jesli parametr F159=1, parametr F747
jest nieaktywny.



F754 Prog minimalnego pradu (%)

Zakres nastawy: 0~200%

Nastawa fabryczna: 5%

F755 Czas trwania minimalnego pradu (s)

Zakres nastawy: 0~60s

Nastawa fabryczna: 0.5s

Jesli prad wyjsciowy spadnie ponizej ustawionego progu, to po czasie ustawionym w F755 uaktywni si¢ zaprogramowane wyjscie cyfrowe




6.8 Parametry silnika K800 — F818

Zakres nastawy:

0: Brak

1: Autotuning dynamiczny w ruchu
2: Autotuning stacjonarny

F800 Rodzaj autotuningu Nastawa fabryczna: 0

F801 Moc silnika (kW) Zakres nastawy: 0.75~1000kW

F802 Napigcie silnika (V) Zakres nastawy: 1 ~460V 400V
F803 Prad silnika (A) Zakres nastawy: 0.1~6500A

F804 Ilo$¢ biegunow Zakres nastawy: 2~100 4
F805 Predkos¢ znamionowa (rpm) Zakres nastawy: 1~30000rpm 1480
F810 Czgstotliwos¢ silnika (Hz) Zakres nastawy: 1.0~650.0Hz 50.00

Prosimy wpisaé¢ parametry zgodnie z tabliczka znamionowg silnika.

Aby uzyskaé dobre parametry wydajno$ci napedu nalezy dokladnie ustawi¢ parametry silnika.

W celu uzyskania najlepszej wydajnosci sterowania, prosimy dobiera¢ moc silnika odpowiednio do mocy przemiennika. W wypadku zbyt
duzej réznicy miedzy mocg silnika i falownika, falownika, wydajnos$¢ sterowania napedem znacznie spadnie.

Parametr F800=0, brak pomiaru parametréw silnika. Powinienes ustawi¢ parametry F801~F803, F805 i F810 zgodnie z tabliczkg znamionowa.
Po uruchomieniu przemiennik bedzie korzystat z domyslnych ustawien silnika (patrz parametry F806~F809), zgodnie z moca ustawiona w
parametrze F801. Wartosci ta odnosi si¢ do silnikow indukcyjnych 4-polowych serii Y.

Parametr F800=1 autotuning dynamiczny silnika (zalecany).

W tym przypadku przed dokonaniem autotuningu nalezy koniecznie ustawi¢ parametry silnika F801~805, 810. Autotuning nie wymaga odlaczenia
obciazenia od silnika. Po wpisaniu parametréw nalezy wcisng¢ zielony przycisk ,,I” na panelu operatora, na wy$wietlaczu powinien pojawi¢ si¢ napis
TEST. Przemiennik realizuje pomiar parametrow elektrycznych stojana silnika, silnik bedzie przyspieszal i zwalnial zgodnie z ustawionymi
parametrami F114 i F115. Zmierzone parametry stojana b¢da przechowywane w F806~F809, po zakonczeniu autotuningu parametr F800 zmieni si¢
automatycznie na 0.

Parametr F800=2 autotuning statyczny silnika.

Jesli nie mozesz odlaczy¢ obciazenia od watu silnika, wykonaj autotuning statyczny. W tym przypadku przed dokonaniem autotuningu nalezy
koniecznie ustawi¢ parametry silnika F801~805, 810. Po wpisaniu parametréw nalezy wcisna¢ zielony przycisk ,I” na panelu operatora, na
wys$wietlaczu powinien pojawi¢ si¢ napis TEST. Przemiennik realizuje pomiar statycznych parametrow silnika, ktory sktada si¢ z dwoch etapow.
Mierzy i oblicza parametry rezystancji stojana i wirnika, oraz indukcyjno$¢ wzajemna i uptywu, ktore zostana zapisane w parametrach F806~809, po
zakonczeniu autotuningu parametr F800 zmieni si¢ automatycznie na 0. Uzytkownik moze wyliczy¢ i wpisa¢ parametry silnika recznie. Kiedy
przemiennik dokonuje pomiaru parametrow, silnik nie pracuje, ale podane jest napigcie na zaciski silnika, prosimy zachowa¢ szczegdlng ostrozno$¢.

Uwaga:

1. Niewazne ktory sposob autotuningu silnika wybierzesz, parametry beda automatycznie ustawione, prosimy poprawnie ustawi¢ dane silnika (F801
F805) zgodnie z tabliczka znamionowa silnika. Jesli obstuga zna parametry silnika, moze wprowadzi¢ rgcznie wszystkie parametry silnika (F806
F809).

2. Parametr F804 moze by¢ tylko sprawdzony, nie jest modyfikowany, ustaw go rgcznie.

3. Niepoprawnie ustawione parametry silnika moga skutkowa¢ niestabilng praca silnika lub nawet wylaczeniem awaryjnym. Sterowanie wektorowe
wymaga poprawnego autotuningu.

Za kazdym razem kiedy zmienisz moc silnika F801, parametry silnika (F806~F809) beda od$wiezone automatycznie do ustawien fabrycznych.
Zmieniania tego parametru wymaga szczegoélnej uwagi, musisz ponownie wykona¢ autotuning.

Parametry silnika mogg si¢ zmieni¢ kiedy silnik podgrzewa si¢ przy dlugim czasie pracy. Jesli obciazenie moze by¢ odlaczane, zalecamy autotuning
kontrolowanie przed kazdym rozpoczgciem pracy.

F806 Rezystancja stojana Zakres nastawy: 0.001~65.00Q
F807 Rezystancja wirnika Zakres nastawy: 0.001~65.00Q
F808 Indukcyjnos¢ uptywu Zakres nastawy: 0.01~650.0mH
F809 Indukcyjnos¢ wzajemna Zakres nastawy: 0.1~6500mH

Ustawienie parametrow F806~F809 jest wykonane automatycznie po wykonaniu autotuningu silnika.

Po zmianie mocy silnika F801, przemiennik automatycznie przywota nastawy fabryczne parametrow F806~F809.

Jesli masz mozliwosci pomiaru lub obliczenia parametrow silnika, mozesz ustawic je r¢cznie.

Przyktadowo: dane przemiennika 3.7kW sa nastepujace: 3.7kW, 400V, 8.8A, 1440rpm, 50Hz, obcigzenie jest odlaczone. Kiedy wykona¢ autotuning,
postepuj zgodnie ze schematem ponizej:

[F801=3,7)=> [F802=400] => [F803=8,8) => [F805=1440) => [F810=50)




F812

Czas opdznienia reakcji (s)

Zakres nastawy: 0.000~30.00s

Nastawa fabryczna: 0.30s

F813

Petla predkosci obrotowej KP1

Zakres nastawy: 0.01~20.00

Zaleznie od modelu

F814

Petla predkosci obrotowej KI1

Zakres nastawy: 0.01~2.00

Zaleznie od modelu

F815

Petla predkos

ci obrotowej KP2

Zakres nastawy: 0.01~20.00

Zaleznie od modelu

F816

Petla predkosci obrotowej KI2

Zakres nastawy: 0.01~2.00

Zaleznie od modelu

F817

Przelaczenie czgstotliwosci PID 1

Zakres nastawy: 0~F111

Nastawa fabryczna: 5.00

F818

Przelaczenie czgstotliwosci PID 2

Zakres nastawy: F817~F111

Nastawa fabryczna: 50.00

Dynamika odpowiedzi przy sterowaniu wektorowym predkoscia mozna sterowaé poprzez regulacj¢ proporcjonalng i przyrost wzmocnienia petli
predkosci. Zwigkszenie wspotczynnikéw KP i KI moze przyspieszy¢ reakcje dynamiczng petli predkosci. Jesli przyrost proporcjonalny lub przyrost

KP

F815

F813

A
K
F814
F816
F817 F818 Lf
- arametry PID

4

y

wzmocnienia sg zbyt duze, moze to spowodowac oscylacje napgdu.
Zalecany sposob postgpowania:

Jesli ustawienia fabryczne nie sa wystarczajace, do zalecanych ustawien fabrycznych doda¢ niewielkie korekty wspotczynnikow. Nalezy jednak

pamigtaé, aby przyrost zmian byt niewielki.

W przypadku zbyt powolnej reakcji na zmiany momentu lub zbyt powolnego wyréwnywania predkosci, nalezy zwigkszy¢ wspotczynnik KP, pod

F817 F818

Lf

warunkiem, Ze nie pojawig si¢ oscylacje. Jesli naped pracuje stabilnie nalezy proporcjonalnie zwigkszy¢ wspotczynnik KI.

W przypadku kiedy dochodzi do oscylacji pradu lub predkosci obrotowej nalezy zmniejszy¢ wspotczynniki KP i KI do poprawnych wartosci.
Uwaga: Zle ustawione wspotczynniki moga spowodowaé gwattowne reakcje napedu co moze doprowadzi¢ do niewlasciwej pracy przemiennika, a

nawet uszkodzenia. Prosimy bardzo uwaznie zmienia¢ parametry napedu!




6.9 Parametry komunikacji F900 — F905

F900 Adres przemiennika podtaczonego do
magistrali komunikacyjnej.

Zakres nastawy:
1~255: adres dla poszczegdlnych falownikow
0: adres uniwersalny

Nastawa fabryczna: 1

Zakres nastawy:

oo 1: ASCII .
F901 Tryb komunikacji 2. RTU Nastawa fabryczna: 1
F903 Sprawdzanie parzystosci Zakres nastawy:
0: Brak

1: Nieparzyste
2: Parzyste

Nastawa fabryczna: 0

F904 Szybkos¢ transmisji (bps)

Zakres nastawy:
11200

: 2400

:4800;

19600

19200

: 38400

: 57600

Nastawa fabryczna: 3

Zalecana szybko$¢ transmisji F904=9600.

F905 Cykliczny czas zwloki w oczekiwaniu
na odpowiedz

Zakres nastawy: 0~3000

Nastawa fabryczna: 0

Kiedy parametr F905=0.0, funkcja jest nieaktywna. Kiedy F905 # 0.0, jesli przemiennik nie otrzyma odpowiedzi od PC/PLC w czasie
ustawionym w F905, przemiennik wy$wietli btad komunikacji CE. Szczegoty komunikacji w dodatku nr 3 podrgcznika producenta.




6.10 Parametry regulatora PID FA(Q() — FA29

Wewnetrzny regulator PID jest stosowany do regulacji predkosci napgdu w zamknigtej petli.

FA01 Zrodto zadawania PID warto$ci docelowe;j. Zakres nastawy: Nastawa fabryczna: 0
0: FA04

1: All

2: A2

Jesli FAO1=0, zrodtowa warto$¢ zadana PID podana jest przez FA04 lub MODBUS.

Jesli FAO1=1, zrédlowa warto$¢ zadana PID podana jest przez zewngtrzne wejscie analogowe All.
Jesli FAO1=2, zrodtowa warto$¢ zadana PID podana jest przez zewngtrzne wejscie analogowe Al2.

FA02 Warto$¢ zdana bledu ze sprzezenia zwrotnego | Zakres nastawy: Nastawa fabryczna: 1
2: A2

Jesli FA02=1, warto$¢ zadana btedu PID podawana jest na zewngtrzne wejscie analogowe All.
Jesli FA02=2, warto$¢ zadana bledu PID podawana jest na zewngtrzne wejécie analogowe AI2.

FA03 Max limit zadawania PID (%6) Zakres nastawy: FA04~100.0 Nastawa fabryczna: 100.0
FAO04 Cyfrowe zrodto zadawania P1D (%6) Zakres nastawy: FA05~FA03 Nastawa fabryczna: 50.0
FAOQ5 Min limit zadawania PID (%) Zakres nastawy: 0.1~FA04 Nastawa fabryczna: 0.0

Jesli FAO1=0, ustawiona warto$¢ w FA04 jest cyfrowa warto$cia zrodta odniesienia PID.

Zakres nastawy:
FAO06 Polaryzacja PID 0: Dodatnia Nastawa fabryczna: 1
1: Ujemna
Jesli FA06=0, dodatnie sprz¢zenie zwrotne, wraz ze wzrostem predkosci obrotowe;j silnika wzrasta warto$ci sprz¢zenia zwrotnego.
Jesli FAO6=1, ujemne sprzezenie zwrotne, wraz ze wzrostem predkosci obrotowej silnika maleje warto$ci sprzgzenia zwrotnego.

FA07 Wybor funkcji uspienia gakres nastawy: Nastawa fabryczna: 1
: Jest

1: Brak
Jesli FA07=0, kiedy przemiennik pracuje z minimalng czgstotliwos$cig ustawiong w FA09 to po czasie ustawionym w FA10, przemiennik wykona stop.
Jesli FAO7=1, funkcja u$pienia jest nieaktywna.

FA09 Min frequency of PID adjusting (Hz) Zakres nastawy: F112~F111 Nastawa fabryczna: 5.00
Minimalna czgstotliwo$¢ ustawiona w FA09 kiedy zadawanie PID jest aktywne.

FA10 Czas op6znienia dla u$pienia (s) Zakres nastawy: 0~500.0s Nastawa fabryczna: 15.0s
FA11 Czas opdznienia dla budzenia (s) Zakres nastawy: 0.0~3000s Nastawa fabryczna: 3.0s

. . - . Zakres nastawy:
FA18 Zezwolenie na zmiang¢ wartosci zadawania 0: Brak Nastawa fabryczna: 1
PID 1: Jest

Po uptywie czasu opdznienia budzenia ustawionego w FA11 jesli czestotliwos¢ jest wyzsza niz ustawiona w FAQ9 przemiennik wykona start.
Jesli FA18=0, zmiana warto$ci zadanej PID jest niedozwolona.

FA19 Wzmocnienie proporcjonalne P Zakres nastawy: 0.00~10.00 Nastawa fabryczna: 0.3

FA20 Czas catkowania | (S) Zakres nastawy: 0.1~100.0s Nastawa fabryczna: 0.3s
FA21 Czas rozniczkowania D (S) Zakres nastawy: 0.0~10.0s Nastawa fabryczna: 0.0s
FA22 Czas probkowania PID (5) Zakres nastawy: 0.1~10.0s Nastawa fabryczna: 0.1s

Zwigkszenie wzmocnienia proporcjonalnego, zmniejszenie czasu catkowania i zwigkszenie czasu rozniczkowania zwigkszy dynamike regulatora PID
w zamknigtej petli sterowania. Ale jesli warto§¢ wzmocnienia P bedzie zbyt duza, a catkowania I zbyt mata lub rézniczkowania D zbyt duza, regulacja
nie bedzie stabilna. Czgstotliwo$¢ probkowania jest ustawiona w parametrze FA22 i wplywa na szybkos¢ regulacji predkosci. Ponizej ogdlny schemat
regulatora PID.

Wartosé + v+ Zakres Sterowanie
zadana /\ P + regulacji _\
> > - AC10
L L

2 D h

%

8

&

o Wartosé Filtr T

5 t sprzezenia |« sprzezenia | Czujnik

&

FA29 Czas martwy PID (%) Zakres nastawy: 0.0~10.0% Nastawa fabryczna: 2.0%

Nastawa strefy martwej pomiaru FA28 spetnia dwie funkcje:

Po pierwsze zmniejsza lub eliminuje oscylacje regulatora PID. Im wigksza warto$¢ martwa pomiaru tym oscylacje mniejsze, ale i
precyzja regulacji mniejsza. Przykladowo: jesli FA29=2%, i FA04=70 to regulacja PID z zakresie 68 do 72 nie bedzie aktywna.
Po drugie ustawienie martwe;j strefy pozwala na korygowanie regulatora PID w momencie startu i zatrzymania napedu.



6.11 Parametry sterowania momentem obrotowym FC(00 — FC35

Zakres nastawy:

0: Sterowanie predkoscia

1: Sterowanie momentem

2: Przelaczane, predkos¢/moment

Parametr FC00=0: sterowanie predkoscia. Falownik bedzie pracowal przez zadawanie czgstotliwosci, wyjSciowy moment obrotowy bedzie
automatycznie dobrany zaleznie od obcigzenia. Wyjsciowy moment obrotowy jest ograniczony maksymalnym momentem producenta.

Parametr FC00=1: sterowanie momentem obrotowym. Przemiennik bedzie pracowat przez nastawianie momentu obrotowego, predkos¢ obrotowa
bedzie automatycznie dobrana zaleznie od obcigzenia. Predkos¢ obrotowa jest ograniczona limitem ustawionym w FC23 i FC25. Nastaw odpowiedni
moment obrotowy i limit predkosci.

Parametr FC00=2: przelaczanie przez wejscie cyfrowe. Uzytkownik moze ustawi¢ wejscie cyfrowe DIX do przetaczania sposobu sterowania
miedzy momentem obrotowym a predkoscia. Kiedy wejscie cyfrowe jest aktywne, sterowanie momentem obrotowym jest aktywne. Kiedy wejscie
cyfrowe jest nieaktywne, sterowanie szybkoscig zachowuje wazno$¢.

FC00 Wybor sterowania predkoscia/momentem Nastawa fabryczna: 0

FCO01 Czas opoznienie dla przetaczania moment/predkosé

©) Zakres nastawy: 0.0~1.0s Nastawa fabryczna: 0.1s

Parametr jest aktywny tylko dla funkcji przetaczania moment/predkosé.

FCO02 Czas przyspieszania/zwalniania dla sterowania
momentem obrotowym (s)

—

Zakres nastawy: 0.1~100.0s Nastawa fabryczna: 1s

Czas dla pracy przemiennika w zakresie od 0% do 100% momentu obrotowego silnika.

Zakres nastawy:

0: Warto$¢ cyfrowa (FC09)
1: Wejscie analogowe All
2: Wejscie analogowe AI2

FC06 Zrédto zadawania momentu obrotowego Nastawa fabryczna: 0

FC07 Wspolczynnik (mnoznik) momentu obrotowego Zakres nastawy: 0~3.000 Nastawa fabryczna: 3.000

FC09 Wartos¢ momentu cyfrowa (%) Zakres nastawy: 0~300.0 Nastawa fabryczna: 100.0

FCO07: kiedy zadany moment obrotowy osigga warto$¢ maksymalna, parametr FCO7 to mnoznik momentu obrotowego wyj$ciowego przemiennika i
silnika. Na przyktad: jesli FC06=1, F402=10.00, FC07=3.00, kiedy wejscie AIl1=10V, moment obrotowy na wyj$ciu przemiennika jest 3 krotny
moment obrotowy silnika.

Zakres nastawy:

0: Warto$¢ cyfrowa (FC17)
1: Wejscie analogowe All
2: Wejscie analogowe AI2

FC14 Wejscie zadajace offset momentu obrotowego Nastawa fabryczna: 0

FC15 Wspolczynnik dla offsetu Zakres nastawy: 0~0.500 Nastawa fabryczna: 0.500
FC16 Czestotliwos¢ odcigeia offsetu momentu (%) Zakres nastawy: 0~100.0 Nastawa fabryczna: 10.0
FC17 Warto$¢ cyfrowa momentu dla offsetu (%) Zakres nastawy: 0~50.0 Nastawa fabryczna: 10.00

Offset moment obrotowego jest uzywany kiedy mamy duzy moment obrotowy przy starcie, naped posiada duze obcigzenie bezwladnoscia. Kiedy
aktualna predkos$¢ obrotowa jest nizsza niz ustawiona czgstotliwos¢ przez FC16, moment obrotowy offsetu jest zadawany przez FC14. Kiedy aktualna
predkos$¢ obrotowa jest wyzsza od ustawienia czgstotliwo$é przez FC16, moment obrotowy offsetu jest rowny 0.

Kiedy FC14#0 i moment obrotowy offsetu osiaga warto§¢ maksymalna, Parametr FC15 okre$la stosunek momentu obrotowego offsetu i momentu
obrotowego silnika. Na przyktad: jesli FC14=1, F402=10.00 i FC15=0.500, kiedy wejscie analogowe All jest rowne 10V, moment obrotowy offsetu
jest rowny 50% momentu obrotowego silnika.

Zakres nastawy:

0: Warto$¢ cyfrowa (FC23)
1: Wejscie analogowe All
2: Wejscie analogowe A2

FC22 Zrédlo zadawania limitu predkoci w prawo Nastawa fabryczna: 0

FC23 Limit predkosci w prawo (%) Zakres nastawy: 0~100.0 Nastawa fabryczna: 10.0

Zakres nastawy:

0: Warto$¢ cyfrowa (FC25)
1: Wejscie analogowe AIl
2: Wejscie analogowe AI2

FC25 Limit predkosci w lewo (%) Zakres nastawy: 0~100.0 Nastawa fabryczna: 10.00

FC24 Zrédto zadawania limitu predkosci w lewo Nastawa fabryczna: 0

Parametry limitu predkosci FC23/FC25: stuza do ustawiania wartosci predkosci maksymalnej, ustawiaja procent czgstotliwosci wyjsciowej falownika

i F111 czgstotliwosé maksymalna.

Zakres nastawy:

0: Warto$¢ cyfrowa (FC30)
1: Wejscie analogowe AIl
2: Wejscie analogowe AI2

FC28 Zrodto zadawania limitu momentu elektrycznego Nastawa fabryczna: 0

FC29 Wspolczynnik (mnoznik) limitu momentu

elektrycznego Zakres nastawy: 0~3.000 Nastawa fabryczna: 3.000

FC30 Wartosc cyfrowa limitu momentu elektrycznego (%) Zakres nastawy: 0~300.0 Nastawa fabryczna: 200.0




Zakres nastawy:

0: Wartos¢ cyfrowa (FC35)
1: Wejscie analogowe All
2: Wejscie analogowe AI2

FC31 Zrodto zadawania limitu momentu hamujacego Nastawa fabryczna: 0

FC34 Wspoélczynnik (mnoznik) limitu momentu

hamowania Zakres nastawy: 0~3.000 Nastawa fabryczna: 3.000

FC35 Wartosc cyfrowa limitu momentu hamujacego (%0) Zakres nastawy: 0~300.0 Nastawa fabryczna: 200.00

Kiedy silnik jest w stanie pracy, zrodlo zadawania limitu wyj$ciowego momentu obrotowego jest ustawione w FC28, natomiast wspotczynnik limitu
momentu obrotowego jest ustawiony w FC29.
Kiedy silnik jest w stanie hamowania, zrodlo zadawania limitu wyj$ciowego momentu hamujgcego jest ustawione w FC3 1, natomiast wspotczynnik limitu

momentu hamujacego jest ustawiony w FC34.
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Kody btedéw.
Kod Opis Przyczyna Rozwigzanie
Przekroczenie  [* zbyt krétki czas przyspieszenia * zwiekszy¢ czas przyspieszenia
O.C. |pradu * zwarcie na wyjsciu do silnika * sprawdz przewody do silnika
_ * zablokowany wat silnika * sprawdz obcigzenie silnika
oC1 Przekroczenie | Zle zrobiony autotuning silnika * zredukuj warto$¢ kompensacji momentu U/f
pradu 1 * sprawdz poprawno$é pomiaru pradu.
Przecigzenie " duze obcigzenie przemiennika * zmniejsz obcigzenie
O.L1 przemiennika * sprawdz moc przemiennika
Przecigzenie * duze obcigzenie silnika zwigksz moc przemiennika
O.L2  sinika
Przekroczone * napiecie zasilania zbyt wysokie * sprawdz napigcie zasilania
napiecie DC * duza bezwtadno$¢ obcigzenia * dodaj rezystor hamowania
O.E. " krotki czas zwalniania * zwigksz czas zwalniania
* pojawienie sie duzej bezwtadnosci silnika * ustaw poprawnie parametry PID
* parametry PID Zle ustawione
Zanik fazy " zanik fazy zasilajgcej przemiennik lub * sprawdz poprawnos¢ zasilania
PF1.  zasilania asymetria
Zanik fazy * brak podtgczenia silnika * sprawdz przewody silnika
PFO wyjsciowej * uszkodzony przewdd silnika * sprawdz silnik
* uszkodzone uzwojenie silnika * sprawdz przemiennik
" uszkodzony przemiennik
Niskie napiecie [* niskie napiecie zasilania * sprawdz napigcie zasilania
L.U. zasilania * niewtasciwa jakos¢ potgczen * sprawdz potaczenia przewodow
Przegrzanie * wysoka temperatura otoczenia * zwieksz wentylacje
radiatora " mata wentylacja * wyczysc¢ radiator
O.H. * uszkodzony wentylator * sprawdz wentylator
* wysoka modulacja czestotliwosci * zmniejsz czestotliwos¢ modulacji
Brak sygnatu * odtgczony sygnat analogowy * sprawdz przewody
AEIT  lanalogowego  [* uszkodzone zrédto sygnatu * sprawdz zrodto
ERRA Bfedne hasto * nieprawidtowe hasto * sprawdz poprawno$é hasta
Niepowodzenie  [* wprowadzone nieprawidtowe parametry silnikal* sprawdz podtgczenie silnika
ERR2  |autotuningu * sprawdz ustawione parametry silnika
ERR3 Prad przed startem[* alarm pragdowy przed sygnatem startu * sprawdz jakos$¢ potgczenia plytki sterujgcej z ptytg mocy
Brak pomiaru * uszkodzony czujnik pragdu
ERR4 pradu
Parametry PID  [* Zle ustawione parametry PID * ustaw poprawnie parametry PID
ERRS  hiewtasciwe
Btad komunikagji [* btad komunikacji RS, przekroczenie czasu * sterownik PC/PLC nie wysyta polecen w okreslonym czasie
CE * sprawdz przewody do komunikacji
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KOMPATYBILNOSC

Szczegotowe wytyczne dotyczgce zapewnienia kompatybilnosci produktu sg podane w Instrukcji produktu AC30V.
Niebezpieczenstwo - w przypadku wykluczajgcych sie wymogow dotyczgcych kompatybilnosci EMC
i bezpieczenstwa, pierwszenhstwo majg zawsze wymogi dotyczgce bezpieczenstwa personelu.

Praca z niniejszym urzgdzeniem wymaga dokfadnych instrukcji montazu i obstugi podanych w instrukcji
przewidzianej do stosowania z niniejszym produktem. Instrukcja ta znajduje sie na ptycie CD-ROM dotgczonej do
opakowania, w ktérym niniejszy produkt zostat dostarczony. Instrukcja powinna by¢ przez caty czas
przechowywana razem z produktem.

Uwaga: Zgodnie z wymaganiami normy IEC 61800-3 jest to produkt przeznaczony do ograniczonej dystrybuciji.
Zgodnie z definicjg zawartg w normie EN 61000-3-2 produkt jest okreslony jako ,profesjonalne urzgdzenie”. Przed
podigczeniem do sieci zasilania niskiego napiecia nalezy uzyskac¢ zezwolenie zaktadu energetycznego.

W $rodowiskach mieszkalnych niniejszy produkt moze powodowac¢ zaktécenia fal radiowych, wymagajgce od
uzytkownika podjecia dodatkowych $rodkéw zaradczych.

To urzadzenie zawiera czesci wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne (ESD). Przestrzegac zalecen ochrony
elektrostatycznej podczas, montazu i serwisowania tego produktu.
Emisje zaktécen EMC

Urzadzenie spetnia wymagania kategorii C1, C2 i C3 normy PN-EN 61800-3 dotyczgce emisji promieniowanych
w przypadku zamontowania zgodnie z instrukcjami podanymi w rozdziale 4 w punkcie ,Montaz urzgdzenia”.

Urzadzenie bez filtra zewnetrznego spetnia wymagania kategorii C3 i C2 normy PN-EN 61800-3 dotyczgce emisji
przewodzonych oraz kategorii C1, gdy jest wyposazone w zalecany filtr zewnetrzny.

Urzadzenie spetnia wymagania normy PN-EN 61800-3 dotyczgce odpornos¢ na zaktdcenia dla urzadzen
przeznaczonych do stosowania w srodowisku drugim.

Potaczenia EMC

Aby spetni¢ wymagania EMC zacisk uziemienia musi by¢ podtgczony. W przypadku uzycia w instalacji wiekszej
liczby przemiennikdw zaciski te nalezy podtgczy¢ do wspdlnego, lokalnego punktu uziemienia.

Potgczenia sterownicze i sygnatowe nalezy wykonac przy uzyciu ekranowanych przewodoéw, z ekranem
podtgczonym wytgcznie od strony przemiennika. Jednakze w przypadku wystepowania zakiécen wysokiej
czestotliwosci nalezy uziemi¢ ekranowanie przewodu rowniez z drugiej strony poprzez kondensator o pojemnosci
0,1 pF.

Uwaga: Podtaczy¢ ekranowanie przewoddw sterujgcych i sygnatowych (od strony przemiennika) do punktu
uziemienia ochronnego przemiennika, a nie do zaciskow listwy sterowniczej.

Potgczenie ekranowania przewodoéw silnikowych nalezy wykonaé na catym swoim obwodzie (360°), aby zapewnié¢
niskg impedancje potaczenia.

Utozenie okablowania

Stosowaé mozliwie jak najkrétsze przewody silnikowe.

Przy potgczeniu w gwiazde uzy¢ jednego przewodu do zasilania wielu silnikdw.

Ukfada¢ osobno przewody emitujgce zaktdcenia elektryczne i wrazliwe na zakitécenia. Jedli nie jest to mozliwe
przy réwnolegtym utozeniu przewody powinny byé rozdzielone od siebie z odstepem co najmniej 0,25 metra.
Przy diugo$ciach utozenia wiekszych niz 10 metréw odstep ten powinien by¢ proporcjonalnie zwigkszony.

Przewody wrazliwe na zaktdcenia powinny by¢ uktadane prostopadle do przewoddéw emitujgcych zaktécenia pod
kgtem 90°.

Nigdy nie uktada¢ przewodow wrazliwych na zaktdcenia w poblizu lub réwnolegle do silnika, obwodu posredniego
DC i obwodu rezystora hamowania.

Nigdy nie uktada¢ przewodow zasilania, obwodu posredniego DC lub przewodow silnikowych w tej samej wigzce
co przewody sygnatowe/sterownicze lub przewody sprzezenia zwrotnego, nawet jesli sg one ekranowane.

Upewnic sig, ze przewody wejsciowe i wyjsciowe filtra EMC sg utoZzone osobno i nie krzyzujg sie wzdtuz filtra
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Rozdziat 2 Wymiary Instalacyjne

Przemiennik powinien montowany pionowo, Nalezy zapewni¢ wolng przestrzen wentylacyjna.

Wymiary odstepéw wentylacyjnych

Wymiary odstepow wentylacyjnych

Odstep

A2150mm

B=250mm

Wymiary montazowe

Wielkosé Wymiary zewnetrzne [AxBxH (H1) mongmir{wn) Sﬁfgﬂ
1 80x135x138 (153) 70x128 M4
2 106x150x180 (195) 94x170 M4
3 138x152 x235 (250) 126x225 M5
4 156x170%265 (280) 146x255 M5
5 205x196 %340 (355) 194x330 M5
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