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. Dpredkoéci pryciskami Stop
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T19 Aktywuje Jogz_gj °
J0G-1i JOG-2 to 2 predkosci tylko w czsie naciskania przycisku obroty Prawo  obroty Lewo
Wartos¢ ich ustawia sie w MENU "JOG CRAWL SLAG"

Przycisk RUN - praca tyrystorow F
Przycisk START - wiaczenie stycznika
Dla pracy dynamicznej RUN na stale waczony , START ma priorytet

SSDSERVICE

Wstepna konfiguracja Jog
dla Energomontaiu

Sterowanie -Jog?2

Projekt:

CRP-Pabianice

Nr rysunku:

Nazwisko:

Modyfikacja:

Schemat:

Data:
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Funkcja:
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