Cyfrowa zmiana kierunku obrotéow

Krok pierwszy - UIP4 zmieniamy GOTO na 300 (Analog Post 1)

Send to ‘ Tile | Defaults ' Range | Connections ’ UNIVERSAL INPUTS
Range Anal
PIN 340 monitor
T4 PIN 152 .
B PIN 341
@ Offset
Input

PIN1 345/ PIN2 347

Low |
PIN1 346/ PIN2 348

152)UIP4 ANALOG MON: 7578 UIP4 TERMINAL 4 STATE:  HIGH
340)UIP4 P RANGE:  +/- 10V 349)UIP4 THRESHOLD:  6.000
341)UIP4 IP OFFSET.  0.00 345)UIP4 HI VALOP1:  0.01
342)UIP4 CALRATIO:  1.0000 346)UIP4 LO VALOP1:  0.00
344)UIP4 MIN CLAMP:  -100.00 347)UIP4 HIVALOP2:  0.01
348)UIP4 LO VALOP2:  0.00
UP4ANALOGIP  GOTO:  300)ANALOG POST 1 UP4DIGITALOP2 ~ GOTO:  400)Block Disconnect
upz |  ura | UIP4 uIP5 upe |  wpz |  us |  uips |
ENTRY MENU Digital Inputs | Digital Outputs | Software Terminals |  Block OP GOTO's |
Analog Outputs Digital InfOutputs I Staging Posts | Jumper Connections ] Block GETFROM's |

Krok drugi - T14 czyli DIP1 zmieniamy GOTO na adres 545 ( MULTIF....1 OP SEL))

Send to Tile | Defaults ‘ Range Connections | DIGITAL INPUTS

[ | DIPmonitor e
i PIN310 DIPL DIP1 TERMINAL 14 STATE: LOW
S =5 310)DIP1 IP HI VALUE: 0.01
311)DIP1 IP LO VALUE: 0.00
DIP1 DIGITAL IP GOTO: 545)MULTIFUN1 OP SEL

Encoder blocks

DIP monitor ']

DIP2 TERMINAL 15 STATE: LOW
312)DIP2 IP HI VALUE: 0.01
313)DIP2 IP LO VALUE: 0.00
DIP2 DIGITALIP GOTO: 400)Block Disconnect

DIP monitor 5
6

— PIN 163 e — DIP3 TERMINAL 16 STATE: LOW
3 > j [ |H 314)DIP3 IP HI VALUE: 0.01
PN 315 CO10 315)DIP3 IP LO VALUE: 0.00
Encoder blocks DIP3 DIGITAL IP GOTO: 400)Block Disconnect
| pmmonier F——— ——2 DIP4 TERMINAL 17 STATE: LOW
T17 PIN 316 DIP4

316)DIP4 IP HI VALUE: 0.01

- 1 [
» I
@ PIN 317

Encoder blocks

317)DIP4 IP LO VALUE: 0.00
DIP4 DIGITAL IP GOTO: 400)Block Disconnect

1
ke RUN TERMINAL 31 STATE: LOW
HNGIE e 318)RUN IP HI VALUE: 0.01
= T 319)RUN IP LO VALUE: 0.00
RUN DIGITAL IP GOTO: 308)INTERNAL RUN IP

T31 RUN
Dizital

RUN manitor
PIN1& (CTP)




Krok trzeci

- w bloku MULTIFUNCTION 1 :

GETFROM ADRES 300 (ANALOG POST 1)

GOTO 26 ( RAMP INPUT)

544 zmieniamy MODE na SIGN CHANGER

GETFROM
GOTO

400)Block Disconnect
400)Block Disconnect
400)Block Disconnect
C/O SWITCH or JUMPER
DISABLED

Send to | Tile | Defaults | | Connections |
MULTI FUN 1 AUX GETFROM: 400)Block Disconnect MULTI-FUNCTION 1 -8
MULTI FUN 1 GETFROM: 300)ANALOG POST 1
MULTIFUNCTION 1  GOTO: 26)RAMP INPUT
544)MULTIFUN1 MODE: SIGN CHANGER
545)MULTIFUN1 OP SEL: DISABLED
MULTI FUN 2 AUX GETFROM: 400)Block Disconnect
MULTI FUN 2 GETFROM: 400)Block Disconnect
MULTIFUNCTION 2 GOTO: 400)Block Disconnect
546)MULTIFUN2 MODE: C/O SWITCH or JUMPER
547)MULTIFUN2 OP SEL: DISABLED
MULTI FUN 3 AUX GETFROM: 400)Block Disconnect MULTI FUN 6 AUX GETFROM
MULTIFUN 3 GETFROM: 400)Block Disconnect MULTIFUN 6
MULTIFUNCTION3 GOTO: 400)Block Disconnect MULTI FUNCTION 6
548)MULTIFUN3 MODE: C/O SWITCH or JUMPER 554)MULTIFUNG MODE
549)MULTIFUN3 OP SEL: DISABLED 555)MULTIFUNG OP SEL:
MIUITIELIN 4 ALIX GETEROM:  ANN\RInck Nierannact MINTIELIN 7 ALY GETERNOM-

ANMRInrk NMierannect

W rezultacie powyzszych zmian uzyskamy dla przeksztattnika nawrotnego ( 4Q)

Cyfrowa zmiane kierunku obrotéw silnika . Przyktadowo wykorzystano tutaj zacisk T14 ,
na ktéry podajgc wysoki stan lub niski stan zmieniamy kierunek obrotéw z wykorzystaniem
wejscia T4 , ktére posiada programowalng rampe narastania i opadanie predkosci .



