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WSKAZOWKI BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA

WAZNE!

= Przeczytaj ten podrecznik uwaznie aby maksymalnie wykorzysta¢ mozliwosci tego produktu i
zapewni¢ jego bezpieczne uzytkowanie.

= W tym podreczniku informacje dotyczace bezpieczenstwa sa klasyfikowane jak nizej:

A OSTRZEZENIE

Nie zdejmuj pokrywy podczas gdy urzadzenie jest zasilane lub pracuje. W
przeciwnym wypadku moze wystapi¢ porazenie pradem elektrycznym.

Nie pracuj urzadzeniem ze zdjeta przednig pokrywa. W przeciwnym wypadku moze
wystgpic¢ porazenie pradem elektrycznym w wyniku dotkniecia zaciskdw pod napieciem
lub kondensatoréw DC.

Nie zdejmuj pokrywy z wyjatkiem okresowych inspekcji okablowania, nawet gdy
napiecie zasilania nie jest zataczone.

W przeciwnym wypadku mozesz dozna¢ porazenia pradem elektrycznym w wyniku
dotkniecia natadowanych kondensatoréw DC.

Okablowanie i okresowe inspekcje powinny byé wykonywane najwczesniej po 10
minutach od momentu od{aczenia napiecia zasilajacego i po sprawdzeniu napiecia

na szynach DC woltomierzem (do bezpiecznego napiecia 30V DC).
W przeciwnym wypadku grozi ci porazenie prgdem.

Obstuguj przelaczniki uzywajac suchych rak.
W przeciwnym wypadku grozi ci porazenie prgdem.

Nie uzywaj przewoddw ze zniszczong izolacja.
W przeciwnym wypadku grozi ci porazenie prgdem.

Nie narazaj izolacji kabli na scieranie, nadmierne obcigzenia, nie wieszaj na nich
ciezarOw ani nie przektuwaj powtoki kabla ostrymi przewodzacymi elementami.
W przeciwnym wypadku grozi ci porazenie prgdem.

INSTRUKCJA BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA
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A UWAGI

Instaluj naped na niepalnych powierzchniach. Nie umieszczaj w poblizu urzadzenia
tatwopalnych materiatéw. W przeciwnym wypadku mozesz wywotaé pozar.

Odiacz napiecie zasilajace jesli urzadzenie uleglo uszkodzeniu. W przeciwnym
wypadku mozesz spowodowac nastepny wypadek lub wywotaé pozar.

Po zalaczeniu i odtaczeniu napiecia po czasie pracy naped pozostanie goracy przez
pare minut. Dotkniecie goracych czesci moze spowodowac oparzenia.

Nie zasilaj napedu uszkodzonego lub zdekompletowanego nawet jesli instalacja
jest kompletna. W przeciwnym wypadku grozi ci porazenie pradem.

Nie dopuszczaj do zasmiecenia wnetrza napedu kawatkami tkanin, papieru, widrow
drewnianych, kurzu, wiéréw ani opitkdw metalowych lub innymi rzeczami W
przeciwnym wypadku mozesz spowodowaé wypadek lub wywotaé pozar.

A OSTRZEZENIA

ODBIOR PO TRANSPORCIE

= Naped SDRIVE 700 jest szczeg6towo sprawdzany oraz doskonale opakowany w
chwili kiedy opuszcza fabryke.

= W wypadku uszkodzenia napedu w czasie transportu upewnij sie ze zawiadomite$
o tym fakcie przewoznika oraz POWER ELECTRONICS: 902 40 20 70
(miedzynarodowy +34 96 136 65 57) lub twojego najblizszego agenta w przeciggu
24 godzin od chwili otrzymania towaru.

ROZPAKOWANIE

= Upewnij sie, ze model oraz numer seryjny napedu jest ten sam na napedzie ,
opakowaniu, dokumentach dostawy.

= Kazdy egzemplarz napedu jest dostarczany z kopig podrecznika technicznego
SDRIVE 700.
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BEZPIECZENSTWO

= Przed uruchomieniem napedu, przeczytaj doktadnie ten podrecznik aby poznaé i
zrozumie¢ zasady dziatania i budowe urzadzenia. Jesli jakas watpliwos¢ pozostata
niewyjasniona prosze o kontakt z POWER ELECTRONICS, (902 40 20 70 / +34
96 136 65 57) lub lokalnym przedstawicielem.

= Jesli pracujesz z napedem zatgczonym do sieci i otwartg pokrywa zaktadaj okulary
ochronne.

= Przenos naped z uwagg proporcjonalng do jego wagi.

= Instaluj naped zgodnie z instrukcjg zawartg w tym podreczniku.
= Nie stawiaj ciezkich przedmiotéw na napedzie.

= Upewnij sie, ze naped jest montowany we wiasciwej orientacji.
= Nie rzucaj napedu lub nie wystawiaj go na uderzenia.

= Napedy serii SDRIVE 700 zawierajg uklady elektroniczne wrazliwe na statyczne
tadunki elektryczne. Przemieszczajac ptytki drukowane zabezpiecz je przed
skutkami dziatania elektrycznosci statyczne;.

= Unikaj instalowania napedu w warunkach innych niz opisane w sekcji Specyfikacja
Techniczna.

ZALECENIA DOTYCZACE OKABLOWANIA

= Aby zapewni¢ prawidtowa prace napedu do przytaczania obwodéw sterowania
zaleca sie uzywania KABLI EKRANOWANYCH.

= Dla wykonania operacji ZATRZYMANIE AWARYJNE upewnij sie, ze obwadd
zasilania jest odtaczony.

= Nie roztgczaj obwodu mocy silnika jesli zasilanie napedu jest zalgczone.
Wewnetrzne obwody napedu zostang zniszczone jesli zasilanie napedu zostanie
zalgczone na wyjscie mocy napedu t.j. do zaciskow (U, V, W).

= Niezalecane jest uzywanie dtugich odcinkéw kabli tréjzytowych. Z powodu
pojemnosci uptywnosciowej izolacji powiekszajacej sie proporcjonalnie do diugosci
kabla, zabezpieczenie przeciazenia pradowego w napedzie moze dziata¢
nieprawidiowo.

= Nie uzywaj kondensatorow kompensacyjnych do poprawy wspoétczynnika mocy,
kondensatoréw przeciwprzepieciowych, filtréw RFI na wyjsciu falownika.
Nieprzestrzeganie tego zalecenia prowadzi do zniszczenia tych elementéw.

= Zawsze sprawdzaj czy LED na szynach DC jest wytaczony przed dotaczaniem
kabli do zaciskéw. Kondensatory moga posiada¢ zgromadzony fadunek
elektryczny przez pewien czas po odtgczeniu zasilania. Dziataj z podwyzszong
uwaga aby unikna¢ osobistego zranienia.

URUCHOMIENIE PROBNE

= Sprawdz wszystkie parametry przed uruchomieniem napedu. Niektére parametry
muszg by¢ zmienione zaleznie od aplikacji i obcigzenia.

= Zawsze stosuj przyrzady pomiarowe ktore informuja cie o tym, czy prady i napiecia
na zaciskach mieszcza sie w granicach opisanych w tym podreczniku,
Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze prowadzi¢ do uszkodzenia napedu.

INSTRUKCJA BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA
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ZALECENIA DLA OPERATORA

Kiedy funkcja Auto Restart jest dozwolona, utrzymuj silnik w stanie nieobciazonym
gdyz moze on uruchomi¢ sie niespodziewanie po zresetowaniu przyczyny
zatrzymania.

Przycisk “STOP / RESET” na pulpicie sterowania jest aktywny tylko wtedy gdy
zostat odpowiednio skonfigurowany programowo w napedzie. Z tego powodu
zainstaluj oddzielny przycisk WYLACZNIK AWARYJNY i poditacz go odpowiednio
do napedu.

Jesli resetowanie przyczyny zatrzymania jest wykonywane w obecnosci sygnatu
zadajgcego predkos¢ wtedy nastapi restart silnika. Sprawdz, czy jest to dozwolone
dla twojej aplikacji — w przeciwnym wypadku moze zdarzy¢ sie nieszczesliwy
wypadek.

Nie zmieniaj ani nie przerabiaj niczego wewnatrz napedu.

Przed zaprogramowaniem napedu serii SDRIVE 700, przywr6¢ wszystkie
parametry do nastaw fabrycznych

UZIEMIENIE

Naped jest urzadzeniem kluczujgcym wysokiej czestotliwosci i z tego powodu
wystepuja podczas jego pracy prady uptywnosciowe.
Uziem naped aby uniknaé porazenia pradem.

Podtaczenia uziemienia dokonuj tylko do zacisku specjalnie przeznaczonego do
tego celu. Nie uzywaj do podtaczenia uziemienia srub obudowy lub $rub
mocujacych podstawe napedu.

W czasie instalacji przewo6d uziemiajacy powinien by¢ podigczony najpierw a przy
deinstalacji odtaczony na koncu.

Kabel uziemiajacy musi mie¢ minimalny przekroj wg zalecen zawartych w
lokalnych Przepisach Budowy Urzadzen Elektrycznych.

Uziemienie silnika musi by¢ podiaczone do zacisku uziemiajacego napedu a nie do
uziemienia instalacji elektrycznej. Zalecamy aby przekrdj przewodu uziemiajgcego
byt réwny lub wiekszy od przekroju przewodu aktywnego.

Uziemienie instalacji elektrycznej zasilajacej musi by¢ podtaczone do zacisku
uziemienia napedu.
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1.WSTEP

1.1. Kod produktu

[0] [12

L

KOD ILOSC PULSOW

- 6 Pulséw
12 12 Pulséw
18 18 Pulséw

KOD FILTR

1 filtr dla 1-go $rodowiska (mieszkalnego)

2 filtr dla 2-go srodowiska (przemystowego)

KOD STOPIEN OCHRONY

0 1POO
2 1P20
5 1P54

KOD NAPIECIE ZASILANIA
5 220Vac, 380 — 500VAc
6 690Vac

KOD |PRAD

115 115A
330 330A
LA

KOD MODEL
70 700

KOD SERIA
SD SDRIVE

WSTEP 11
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1.2. Opis napedu

Naped SDRIVE700 jest napedem unikalnym :

» Z powodu konstrukcji mechanicznej
FFA (Full Frontal Access= Peiny Dostep od Czota) zostat wprowadzony celowo aby
instalacje i obstuge eksploatacyjng napedu uczynié mozliwie tatwa: cel ten osiggnigto
poprzez modutowg budowe. Naped dostepny jest w stopniu ochrony IP0O, IP20 and IP54.
» Z powodu cech uzytkowych.
Pierwszy naped w ktorym zastosowano Wyswietlacz Graficzny z ekranem dotykowym
3.5" TFT dla szybkiego i tatwego oprogramowania.

0 Zegar czasu rzeczywistego i wieczny kalendarz.
o0 Port komunikacyjny. USB 2.1
o Port Swiattowodowy.

» Z powodu jego niezawodnosci.
FPA (Fault Preventing Algorithms=Algorytm Zapobiegania Uszkodzeniom) jest zdolny do
wykrycia sytuacji krytycznej dla pracy napedu i zapobiezenia w jej nastepstwie awariom
produktu. Power Electronics zastosowat przy budowie tego napedu nowa filozofie
sterowania: MCA (Motion Combined Algorithms=Ztozony Algorytm Ruchu) faczacy w
sobie wszystkie zalety tradycyjnych sposobéw sterowania silnikiem asynchronicznym z
odpornoscig na zaktdcenia i zapewniajacy silnikowi stabilng prace

L.  Wyjmowany pulpit sterowania
2. Zaciski Sterujace
3. Zaciski Mocy

12 WSTEP
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2. INSTALACJA | PODLACZENIE

2.1. Konfiguracja podstawowa

Do pracy napedu sa potrzebne urzadzenia jak nizej. Aby zapewnic ich prawidiowg prace nalezy je
najpierw odpowiednio dobraé, a nastepnie potaczyé. Niewtasciwie zastosowany lub btednie
zainstalowany naped moze spowodowa¢ wadliwe dziatanie catego systemu lub przedwczesne
zuzycie lub uszkodzenie produktu. Musisz doktadnie przeczytac i zrozumieé ten podrecznik zanim
rozpoczniesz instalacje.

Uzywaj zrodta zasilania o napieciu w dozwolonym zakresie
znamionowych napie¢ wejsciowych napedu. Urzadzenie

Zasilanie AC . At S
jest przeznaczone do pracy w sieciach z uziemionym
punktem zerowym.

Wytacznik z Wybierz wytgacznik lub bezpieczniki topikowe zgodnie z
wyzwalaczem krajowymi Przepisami Budowy Urzadzen Elektrycznych.
pradu uptywu Zalecamy uzycie wyspecyfikowanych wytgcznikow lub

(ELB) bezpiecznikdéw do ochrony linii i elementéw napedu.
Stycznik TR . . . .
Zainstaluj jesli jest wymagany. Kiedy jest zainstalowany nie
elektromagnetycz uzywaj go do uruchamiania oraz zatrzymywania napedu
ny na zasilaniu ’
napedu
L Aby zapewni¢ niezawodng prace napedu zainstaluj naped w
Instalacja i = oo ; . -~
. odpowiednim pofozeniu oraz zapewnij mu wiasciwe odlegtosci
B okablowanie . . s . . .
wentylacyjne. Niewtasciwe okablowanie moze zaowocowac
uszkodzeniem urzgdzenia.
Silnik Nie podtaczaj kondensatoréw kompensacyjnych,

kondensatorow gasikowych lub filtrow RFI do wyjscia napedu.

INSTALACJA | PODLACZENIE
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2.2. Warunki srodowiskowe

Sprawdz warunki otoczenia w miejscu zainstalowania napedu.

Temperatura otoczenia nie powinna by¢ nizsza niz -30°C ani przekracza¢ 50°C. Nalezy takze
zorientowac sie w jakim trybie pracy naped bedzie pracowat : trybie normalnym lub ciezkim. Aby
zagwarantowac poprawne uzycie napedu zalecamy skonsultowac¢ tabele typéw standardowych
aplikacji umieszczong w tym podreczniku

Wilgotnos¢ wzgledna nie powinna przekraczac¢ 95% (bez kondensaciji).

Wysokos¢ pracy powinna by¢ nie wieksza niz 1000 metrow(3.300ft).

SD700 jest oferowany w trzech wersjach réznigcych sie stopniem ochrony obudowy IP0O, IP20 oraz
IP54. Oprécz tego zalecamy dodatkowa ochrone przed przewodzacym pytem (suchym lub mokrym)
oraz kroplami wody. Naped SD700 bedzie stuzyt uzytkownikowi dtugo i niezawodnie jesli zostanie
prawidtowo zainstalowany w miejscu suchym, z wtasciwg wentylacjg oraz pozbawionym
mechanicznych wibracji.

2.3. Montaz napedu

SD700 powinien by¢é montowany w pozycji pionowej. Powinien by¢ solidnie dokrecony do zakotwien
aby nie mogt drgac¢ ani przemieszczac sie.

Jesli naped jest umieszczony wewnatrz szafki to aby zapewni¢ poprawne chtodzenie ogrzane
powietrze musi by¢ usuniete na zewnatrz szafki. W tym samym celu tzn aby wentylacja byta
skuteczna naokoto napedu nalezy pozostawi¢ dostatecznie duzo wolnej przestrzeni.

Innym rozwigzaniem prowadzgcym do obnizenia temperatury wewnatrz szafki jest jej chtodzenie.

2.4. Okablowanie mocy i okablowanie sterujace.

2.4.1. Okablowanie mocy

Zaciski wejsciowe (zasilanie napedu) oraz zaciski wyjsciowe (zasilanie silnika) sg dostepne od
dotu.
SD700 zostat zaprojektowany do pracy w sieci tréjfazowej z uziemionym punktem zerowym.

W sieci w ktorej pracujg napedy SD700 nie ma potrzeby stosowania kondensatorow
kompensacyjnych do poprawy wspotczynnika mocy. Nie nalezy ich tym bardziej zataczac na
wyjsciu napedu.

Napiecie wejsciowe powinno by¢ zatgczone do zaciskow L1, L2 oraz L3 za$ uziemienie powinno
by¢ podiaczone do zaciskéw przewidzianych do tej funkgji.

Silnik nalezy podiaczy¢ do zaciskéw oznaczonych odpowiednio U, V oraz W.

SD70ITP0001CE

Rysunek 2.1. Szczeg6f podfgczenia zasilania
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Zalecamy instalacje napedu zgodnie z ponizszym rysunkiem:

L1 | L2 ] L3
R1EG 1 (M

INPUT POWER SUPPLY
3 PHASE + PE, 380-480Vac
50/60Hz

SD70DTPO003AI

Rysunek 1.2 Okablowanie mocy

Uwaga: zalecane jest uzywanie przewodu uziemienia o przekroju réwnym lub wiekszym niz przekréj przewodéw
aktywnych.

A UWAGA

Zasilania nie mozna pod zadnym pozorem dotaczaé do zaciskow U, V oraz W .
Nieprzestrzeganie tego zalecenia grozi uszkodzeniem napedu.

2.4.2. Okablowanie sterowania

Okablowanie sterowania powinno by¢ poprowadzone tak daleko jak to mozliwe od okablowania
mocy. Jesli musisz przeprowadzi¢ wigzke kabli sterujacych w bliskosci kabli mocy wéwczas
pierwsza wigzka powinna mija¢ druga pod katem prostym. Kabel sterowania powinien by¢
ekranowany a ekran powinien by¢ uziemiony. Nie prowadz przewodow o napieciach 24Vdc oraz
220Vac w tej samej wigzce lub kablu.

2.4.3. Uwagi przed Pierwszym Uruchomieniem

Przed zalgczeniem napiecia zalecamy sprawdzenie prawidtowosci potgczen obwodu mocy i
sprawdzenie, czy zaciski sg prawidtowo dokrecone.

Przed pierwszym zataczeniem napiecia zalecamy zamkniecie drzwi napedu SD700.

Przed zalgczeniem napiecia i konfiguracja napedu upewnij sie, ze napiecie miedzyprzewodowe
jest kompatybilne z napieciem miedzyprzewodowym podanym na tabliczce znamionowej napedu.
Jesli napiecia te nie bedg zgodne naped zostanie uszkodzony.

Po zalgczeniu napiecia do napedu sprawdz czy pracuje wyswietlacz i czy wskaznik LED na
szynach DC wskazuje obecnos¢ napiecia.

Sprawdz napiecie na kazdej fazie przy pracujacym wyswietlaczu. Jesli nie mozna odczytac
napiecia na jednej z trzech faz wowczas sprawdz powtdrnie podigczenia przewoddéw mocy.

Aby praca silnika byta prawidtowa, przed zatgczeniem startu w SD700 do pamieci napedu musi
by¢ wprowadzonych kilka parametrow. Upewnij sie, ze przed podaniem pierwszej komendy “start”
do napedu wprowadzone zostaly wtasciwe parametry silnika.

INSTALACJA | PODLACZENIE
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3.ZAKRES MOCY

3.1. Zakres mocy przy 400Vac

Temperatura Pracy 50°C

Temperatura Pracy 40°C

WIE’L'KO KOD PRACA CIE2KA PRACA NORMALNA
$¢ I(A) Moc (kW) @ 150% I(A) Moc (kW) @ 120%
Znamionowy 400Vac Przecigzenie | Znamionowy 400Vac Przeciazenie
SD70006 5x xx 6 2,2 9 75 4 9
SD70007 5x xx 75 3 11 9 4 11
1 SD70009 5x xx 9 4 14 11 5,5 14
SD70012 5x xx 12 55 18 15 75 18
SD70018 5x xx 18 75 27 23 11 27
SD70024 5x xx 24 11 36 30 15 36
SD70032 5x xx 32 15 48 40 18,5 48
2 SD70038 5x xx 38 18,5 57 48 22 57
SD70048 5x xx 48 22 72 60 30 72
3 SD70060 5x xx 60 30 90 75 37 90
SD70075 5x xx 75 37 113 94 45 113
SD70090 5x xx 90 45 135 113 55 135
4 SD70115 5x xx 115 55 173 144 75 173
SD70150 5x xx 150 75 225 188 90 225
SD70170 5x xx 170 90 255 213 110 255
5 SD70210 5x xx 210 110 315 263 132 315
SD70250 5x xx 250 132 375 313 160 375
SD70330 5x xx 330 160 495 413 200 495
6 SD70370 5x xx 370 200 555 463 250 555
SD70460 5x xx 460 250 690 575 315 690
SD70580 5x xx 580 315 870 725 400 870
7 SD70650 5x xx 650 355 975 813 450 975
SD70720 5x xx 720 400 1080 900 500 1080
8 SD70840 5x xx 840 450 1260 1050 560 1260
SD70925 5x xx 925 500 1388 1156 630 1388
SD71030 5x xx 1030 560 1545 1288 710 1545
9 SD71150 5x xx 1150 630 1725 1438 800 1725
SD71260 5x xx 1260 710 1890 1575 900 1890
SD71440 5x xx 1440 800 2160 1800 1000 2160
10 SD71580 5x xx 1580 900 2370 1975 1100 2370
SD71800 5x xx 1800 1000 2700 2250 1200 2700
11 SD72200 5x xx 2200 1200 3300 2750 1500 3300
Tabela 3.1 Typoszereg mocy i prgdéw znamionowych przu napieciu 400V
UWAGI:

= Dla wyzszych mocy skontaktuj sie z Power Electronics.

= Moc znamionowa podana dla silnika o dwdch parach biegunéw (1500rpm).

16

ZAKRES MOCY




POWER ELECTRONICS
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3.2. Zakres mocy przy 500Vac

Temperatura Pracy 50°C Temperatura Pracy 40°C
WIE’L'KO KOD PRACA CIEZKA PRACA NORMALNA
sC Power (kW) 150% Power (kW) 120%
I(A) Rated at 400Vac Overload I(A) Rated at 400Vac Overload
SD70006 5x xx 48 2,2 7,2 6 3 7,2
SD70007 5x xx 6 3 9 7,5 4 9
1 SD70009 5x xx 7 4 10 9 55 10
SD70012 5x xx 9,5 55 14 12 7,5 14
SD70018 5x xx 14 7,5 21 18 11 21
SD70024 5x xx 19 11 28 24 15 28
SD70032 5x xx 25 15 38 32 18,5 38
2 SD70038 5x xx 30 18,5 45 38 22 45
SD70048 5x xx 38 22 57 48 30 57
3 SD70060 5x xx 48 30 72 60 37 72
SD70075 5x xx 60 37 90 75 45 90
SD70090 5x xx 72 45 108 90 55 108
4 SD70115 5x xx 92 55 138 115 75 138
SD70150 5x xx 120 75 180 150 90 180
SD70170 5x xx 136 90 204 170 110 204
5 SD70210 5x xx 168 110 252 210 132 252
SD70250 5x xx 200 132 300 250 160 300
SD70330 5x xx 264 160 396 330 200 396
6 SD70370 5x xx 296 200 444 370 250 444
SD70460 5x xx 368 250 552 460 315 552
SD70580 5x xx 464 315 696 580 400 696
7 SD70650 5x xx 520 355 780 650 450 780
SD70720 5x xx 576 400 864 720 500 864
8 SD70840 5x xx 672 450 1008 840 560 1008
SD70925 5x xx 740 500 1110 925 630 1110
SD71030 5x xx 824 560 1236 1030 710 1236
9 SD71150 5x xx 920 630 1380 1150 800 1380
SD71260 5x xx 1008 710 1512 1260 900 1512
SD71440 5x xx 1152 800 1728 1440 1000 1728
10 SD71580 5x xx 1264 900 1896 1580 1100 1896
SD71800 5x xx 1440 1000 2160 1800 1200 2160
11 SD72200 5x xx 1760 1200 2640 2200 1500 2640
Tabela 3.2 Typoszereg mocy i prgdéw znamionowych przu napieciu 500V
UWAGI:

= Moc znamionowa podana dla silnika o dwdch parach biegunéw (1500rpm).

= Dla wyzszych mocy skontaktuj sie z Power Electronics.

ZAKRES MOCY
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4. CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

WEJSCIE

WYJSCIE

WARUNKI
SRODOWISKOWE

ZABEZPIECZENIA
SILNIKA

ZABEZPIECZENIA
NAPEDU

WEJSCIA
CYFROWE

WEJSCIA
ANALOGOWE

Napiecie zasilania

Czestotliwos¢

Prad wejsciowy

Wspbiczynnik mocy wejsciowe]
Wspbtczynnik mocy
Dopuszczalny zanik napiecia
Filtr wejsciowy EMC

Filtr Harmonicznych

Napiecie wyjsciowe

Czestotliwos¢ wyjsciowa

Zdolnos¢ do przecigzenia
Sprawno$¢ (przy petnym obcigzeniu)
Moc silnika (kW)

Napiecie silnika

Metoda sterowania

Czestotliwos¢ kluczowania
Filtr wyjsciowy dV/dt
Dtugos¢ kabla silnikowego

Temperatura otoczenia

Wysokosc¢

Zmniejszenie mocy wraz z wysokoscig
Stopien ochrony

Wilgotno$¢ powietrza otaczajacego
Stopien ochrony wy$wietlacza

Utkniecie wirnika
Przecigzenie silnika (model termiczny)

380-500Vac, 550-690Vac (-20% to +10%) 3-fazowe

230Vac opcjonalnie*

48 do 62 Hz

< Pradu wyjsciowego

> (.98 (zasadniczo)

<0.88

> 2sec (zaleznie od obcigzenia)

Dla $rodowiska drugiego (przemystowego), ograniczenia 3 i 4
Dla $rodowiska pierwszego (mieszkalnego), ograniczenia 1 i 2 wbudowane
opcjonalnie

Dlawik o 3% impedancji cewki

0Vac do 100% Napiecia Wejsciowego

0 do £250Hz

150% przez czas 60s @ 50°C

>97%

50 do 150% mocy znamionowej SD700

5 do 500Vac

Sterowanie wektorowe, bez enkodera (Bezczujnikowe, w otwartej petli).
Wektorowe i U/f

4 do 8kHz - PEWave

500 do 800V/us (zgodnie ze znamionowymi parametrami SD700)
Maximum 300 metréw**

Minimum: -30°C  Maksimum: +50°C

1000m

>1000m, 1% na kazde 100m; 3000m maksimum
IP0O, IP20 i IP54

<95%, bez kondensacji

IP54

Niesymetryczno$¢ pradéw fazowych, niesymetryczno$é napie¢ fazowych
Zabezpieczenie uzwojen silnika przed przegrzaniem (PTC, status normalny 85Q — 2k)

Ograniczenie predkosci obrotowej
Ograniczenie momentu obrotowego

Ograniczenie pradu wyjsciowego
Przecigzenie

Przecigzenie IGBT's

Brak fazy napiecia wej$ciowego

Zbyt niskie/ Zbyt wysokie napiecie wejsciowe

Ograniczenie napigcia na szynach DC
Zbyt niskie napiecie na szynach DC
Wysoka czestotliwo$¢ wejsciowa
Niska czestotliwos¢ wejsciowa
Temperatura IGBT

Przekroczenie temperatury radiatora
Zwarcie migdzyfazowe

Termiczny model napedu

Zwarcie doziemne

Uszkodzenie oprogramowania lub sprzetowe

Zanik analogowego sygnatu sterujgcego (zanik referencji predkosci)

6 wejs¢ programowalnych, Aktywne- poziom wysoki (24Vdc)

1 wejscie PTC:

“1" logiczna = rezystancja PTC < niz 1K5 (temperatura otoczenia)

“0" logiczne = rezystancja PTC > niz 4K7 (temperatura wysoka)
1 programowalne wejscie cyfrowe (sterowane zworka, komunikat uszkodzenia generowany jest kiedy zworki brak, aby
unikna¢ niebezpiecznych sytuacji podczas programowania )

Dodatkowe wtaciwosci: izolowany zasilacz

2 programowalne i réznicowe wejscia. Tryby pracy:

sygnal pradowy: 0 — 20mA, 4 - 20mA.

Sygnat napieciowy: 0 — 10Vdc, +10Vdc, réznicowe

Dodatkowe wtasciwo$ci: optycznie izolowane

* Skonsultuj dostepnos$¢ z Power Electronics.
** Dlugosc kabla moze by¢ powiekszona w zaleznos$ci od jego typu. Skonsultuj z Power Electronics.
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WEJSCIA
ENKODERA

WYJSCIA
CYFROWE

WYJSCIA
ANALOGOWE

NAPIECIE
ZASILANIA

POTENCJOMETRU

ZASILACZ
UZYTKOWNIKA

KOMUNIKACJA

WIZUALIZACJA
INFORMACJI

TRYBY
STEROWANIA

PULPIT
OPERATORA

INNE

CERTYFIKATY

Dostepne sg opcjonalne ptytki enkodera dla dwach enkoderéw réznicowych. (jeden do wykorzystania przez
uzytkownika, drugi wykorzystany do sterowania w wektorowym trybie pracy) Inne typy enkoderéw moga by¢ uzyte
jesli sg potrzebne.
Dodatkowe wia$ciwosci:

= Wejscie napieciowe od 5 do 24Vdc

3 programowalne wymienne przekazniki (250Vac, 8A or 30Vdc, 8A)

2 izolowane programowalne wyjscia: 0 — 20mA, 4 — 20mA, 0 - 10Vdc y +10Vdc

Zrédlo napiecia odniesienia 10Vdc do zasilania potencjometru zadawania predkosci (26mA maximum)

24Vdc zasilacz do zasilania urzadzen i akcesoriow uzytkownika — regulowany z wyjsciem zabezpieczonym
przeciwzwarciowo

Wyposazenie komunikacyjne SD700 zawiera:

Sprzet Standardowy: Sprzet Opcjonalny:
Port USB Port $wiatfowodowy
Port RS232 Ethernet
Port RS485
Protokoty Oprogramowania:
Standard: Opcjonalne:
Modbus-RTU Profibus

DeviceNet

TCP/IP

N2 Metasys

Wartos¢ srednia pradu i prad silnika dla kazdej fazy
Wartos¢ srednia napiecia i napiecie silnika dla kazdej fazy
Wartos¢ srednia napiecia wejsciowego i napiecie wejsciowe dla kazdej fazy
Predko$¢, Moment, Moc, Wspétczynnik mocy dla silnika
Status Przekaznika

Status wejs¢ cyfrowych / PTC Status

Status komparatora Wyj$cia

Wartosci na wejsciach analogowych i czujnikach

Wartosci na wyjsciach analogowych

Status przecigzenia Silnika i status przecigzenia Napedu
Temperatura IGBT

Czestotliwos¢ wyjscia silnika

Historia Zatrzyman Awaryjnych (6 ostatnich zatrzyman)

Lokalnie z pulpitu operatora
Zdalnie za pomoca wej$¢ cyfrowych
Komunikacja szeregowa

Typ Zdejmowany
Dtugosé 3 metry*
Przytacze RJ45

Wyswietlacz alfanumeryczny
Wskazniki LED

4 linie po 16 znakéw kazda

LED ON: Plyta sterowania jest zasilana

LED RUN: Silnik otrzymuje zasilanie z SD700

LED FAULT: Migotanie pokazuje ze nastapito Zatrzymanie Awaryjne
6 Przyciskow sterujgcych do programowania napedu, start i stop/reset.
Wyposazona w niezalezng pamie¢

Opcjonalny wyswietlacz graficzny 3,5" TFT z ekranem dotykowym
Niezalezna pamig¢

Klawiatura

Wyswietlacz Graficzny

Zegar czasu rzeczywistego
Wieczny kalendarz

CE, UL, cUL, cTick

* Mozliwos$¢ powiekszonej diugosci. Skonsultuj sie z Power Electronics.
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5.WYMIARY

5.1.  Wymiary napeddw wielkosci 415

WYMIARY

KOD PRODUKTU ™ ™o T 1 | 2 | D1 | D2 Y1 Y2 Y3 | va | VA
SD70090 5 Xx 320 | 285 | 1245 | 1225 | 4385 | - 881 5275 | 3535 | - 100
SD70115 5 xx 320 | 285 | 1245 | 1225 | 4385 | - 881 5275 | 3535 100
SD70150 5x xx 320 | 285 | 1245 | 1225 | 4385 | - 881 5275 | 3535 100
SD70170 5X X 320 | 285 | 1245 | 1225 | 4385 | - 881 5275 | 3535 100
SD70210 5x X 431 | 396 | 1712 | 1692 | 528 | 460 | 14035 | 12405 | 8L5 180
SD70250 5 xx 431 | 396 | 1712 | 1692 | 528 | 460 | 14035 | 12405 | 8L5 180
W1 D1
! o =<
w2
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@ 3 d
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Rysunek 5.1 Wymiary dla wielkosci 4
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SD70DTD0002BE

Rysunek 5.2 Wymiary dla wielko$ci 5
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5.2. Wymiary napedow wielkosci 61 7

KOD PRODUKTU WYMIARY WAGA
W1 W2 H1 H2 D1 D2 Y1l Y2 Y3 Y4
SD70330 5x xx 786 47 1712 1692 529 460 1602 1208.5 230.5 815 340
SD70370 5x xx 786 47 1712 1692 529 460 1602 1208.5 230.5 815 340
SD70460 5x xx 786 747 1712 1692 529 460 1602 1208.5 230.5 815 340
SD70580 5x xx 1132 1097 1712 1692 529 460 1602 1208.5 230.5 51.5 470
SD70650 5x xx 1132 1097 1712 1692 529 460 1602 1208.5 230.5 51.5 470
SD70720 5x xx 1132 1097 1712 1692 529 460 1602 1208.5 230.5 51.5 470
w1 D1
w2
- i o TS
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| o
I|T
s
o lo <
3 Hillte
s o
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Rysunek 5.3 Wymiary dla wielko$ci 6
W1 D1
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D2 SD70DTDO004BE
Rysunek5.4 Wymiary dla wielkosci 7
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6.ZACISKI

6.1. Przytacza mocy

6.1.1. Przylacza dla wielkosci 4 (SD70090 5x — SD70170 5x)

Vbc+ bl
I VAT
ol ] PE PE)
~ L1L2L3
oEED [
11
102
164.5
227
Zaciski mocy Zaciski mocy
Sekcji Gtownej Widok z tytu
ulv W L1L2L3
\@_ scoé@ VDC- . \] :%
N i : RE
g 3= T1PE pa L2 L3 e dl Y mw
11 "
32 66
54 4 212,2 17 3385
04 4 65,5 - o
SD70DTDO005AI

Rysunek 6.1 Rozmieszczenia przyfgczy mocy SD700 — Wielko$¢ 4
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6.1.2. Przylacza dla wielkosci 5 (SD70210 5x — SD70250 5x)

VDC+ _ =VD§
Ll uvow
o A PE PH
Sl o
ME L1 L2 LS
Al
55
L9
=197
- 297 |
il 381 D .
- = Zaciski mocy Zaciski mocy
Sekcji Giowne] Widok z boku
Q Q
= = —iu %
T S T 8 A
* Lf/V w $ ] l!y
A g \F e ‘ PE ujiv w
1 Lk E/y“ b e Liﬂl (3¢
3 5 ,\ﬂ BE PE 8 B
& :
11y L Y |
70 106.5 =
155_ _| 109 . 87
SD70DTDO00GAI

Rysunek 6.2 Rozmieszczenia przyfgczy mocy SD700 — Wielko$¢ 5
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6.1.3. Przylacza dla wielkosci 6 (SD70330 5x — SD70460 5x)

- - i
.VDC+ VDC-
V) v W
PE Pl
N
i, N PE]
3 L1 L2 L3 I
= O il &
i |
h4d,5[ 227.9
B5.6 615,8
Zaciski mocy
Sekgcji Gtownej Zaciski mocy
Widok z boku
. >
Q N
4 g ;&%\ =
(U VI f i
PE °) PE wiL1 L2 LPB W
of o | L2 L3[°_ o o I] ©
3| % g_ g\ H’ i 3 § PE PE %
N| O
& [
70 642,2 99,
09
1 ]
60,5[ 225 391,2
170,5| 225
SD70DTD0007AI

Rysunek 6.3 Rozmieszczenia przyfgczy mocy SD700 — Wielko$¢ 6
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396,52

6.1.4. Przylacza dla wielkosci 7 (SD70580 5x — SD70650 5x)
VDC+ B VDC-]
T v WL
El L1 L2 L3 F
| I - —— (] >
2 \}\L
Jz%gﬁ 7 331,25 B \
Zaciski Mocy
Sekcji Gtéwnej
Zaciski mocy
Widok z boku
o R-\E
) @'\Q 1
VDC+7// vDC- 1/
el BV W S
3 &l o & PE PE
™~ Q [
70 992,2 99|
1965 |12 3119 [109.6
2155 350 391,2
SD70DTDO00BAE

Rysunek 6.4 Rozmieszczenia przyfgczy mocy SD700 — Wielko$¢ 7

ZACISKI

25



SDRIVE 700 POWER ELECTRONICS

6.2. Przylacza sterowania

Rysunek ponizszy pokazuje piyte sterujgcg SD700. Pomimo tego, ze ptyta sterujgca jest izolowana
galwanicznie ze wzgledow bezpieczenstwa zaleca sie nie zmienia¢ okablowania gdy urzadzenie jest

zalgczone do zrodta zasilania.

& UWAGA

Zmiany w okablowaniu sterujagcym lub w mostku powinny by¢é wykonywane po
odczekaniu przynajmniej 10 minut po odiaczeniu zasilania i po sprawdzeniu
poziomu napiecia na szynach pradu statego (do bezpiecznego poziomu 30V
DC). Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze skutkowaé€ porazeniem

elektrycznym.

6.2

X2: programowalne
Wyjscia Cyfrowe X3: zfacze

Rysunek 6.5 Pfyta sterujgca SD700

Uzytkownik ma mozliwos¢ dotaczenia
okablowania sterowania do ptyty sterujacej
poprzez szereg zaciskow i wtyczek.
Standardowo plyta sterujgca jest
wyposazona w zaciski i wtyczki do
podtaczenia osprzetu wejsciowego i
wyjsciowego. przytacze wyswietlacza,
szeregowy port komunikacyjny
(RS232/RS485), port komunikacyjny USB.
Opcjonalnie ptyta moze by¢ wyposazona w
SD70ITPO001CE dodatkowe wejscia/wyjscia sterujace
wejscia/wyjscia Swiattowodowe, wejscia
enkodera, interfejs komunikacji szeregowe;j,
sterowanie hamowaniem dynamicznym

1. Opis ztacz i zworek

X5: Komunikacja
Swiattowodowa
migdzy napedami

X6:ztacze modutu
Hamowania
Dynamicznego
X7: ztacze szyny
komunikacyjnej

1l X10: ztacze dla
opcjonalnej ptytki
enkodera

pulpitu X8: ztacze szyn
sterowania K -z a‘.k Zyny X1: wejscia cyfrowe, przytacze PTC,
omunikacyjnej programowalne analogowe wejscia i wyjscia,
X9: dla opcjonalnej zasilanie sterowania i komunikacja szeregowa
X4:port Tty Weise/wyisc .
USB plyty wejsciwyjsé JP1101-JP1104: zworki do wyboru portu

komunikacyjnego RS232/485 lub USB

[SN7NITCNN

Rysunek 6.6 Lokalizacja i opis zfgcz uzytkownika
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6.2.2.

Okablowanie sterujace

Rysunek ponizej pokazuje standardowe okablowanie zaciskéw sterowania z wykorzystaniem ztacz
uzytkownika X1 i X2.

ZLACZE X1

+24V Usr Dl opvde
1

~ —2]
}lész H
. 4]
B

GND DI 6]

7]

B

B

All + E

All - E

Al2 + E

Al2 - E

14]

15|

16|

[17]

18]

[19]

20

[21]

22|

23]

[24]

[25]

Wejscia cyfrowe moga by¢ konfigurowane indywidualnie lub grupowo. Szczegoty odmian konfigurac;ji

Wielofunkcyjne Wejscia
Cyfrowe

Nastawy fabryczne ZLACZE X2
Wspélny zacisk +24V ———126 Styk NO
DI1— 06: Start-Reset/Stop ] 27] & Wspdlny
DI2— 00: Nieuzywane J\—E § © Styk NC
DI3— 00: Nieuzywane —r—129)] % é Styk NO
DI4— 00: Nieuzywane : 30| ;E Wspolny
DI5— 00: Nieuzywane [N 31 %’ $ Styk NC
DI6— 17: Sterowanie 2 _T._E % a Styk NO
Wejscie termistora silnikowego j~LI — > Wspolny
[34) Styk NC

Analogowy Sygnat Zadajacy (0-10VDC)

>1kOhm

Programowany V lub mA

Wspdlne odniesienie zasilania dla sygn. Analogowego
Analogowy Sygnat Zadajacy (0-20mA, 4-20mA)
Programowany V lub mA

Wspdlne odniesienie zasilania dla sygn. Analogowego

Zasilanie dla Analogowego Sygnatu Zadajacego
Programowany V lub mA

Wspdlny zacisk 0Vdc

Zacisk +24V dc

RS485A Komunikacja szeregowa
RS485B Komunikacja szeregowa
Zacisk 0Vdc Komunikacja szeregowa
RS232 Rx Komunikacja szeregowa

RS232 Tx Komunikacja szeregowa

Rysunek 6.7 Przykfad okablowania sterowania dla standardowej aplikacji

standardowych pomoga uzytkownikowi zrozumieé sposéb sterowania.

Rysunek nizej pokazuje typowa konfiguracje okablowania stosowang do sterowania 3 przewodowego
ZLACZE X1

+24V Usr_DI

+24Vdc

 —

GND DI

Okablowanie 3przewodowe

Rysunek 6.8 Okablowanie dla sterowania tréjprzewodowego

1] Wspdlny zacisk +24V
B §  DIL ->Start
3] 2 DI2 -> Stop 1-Reset
4] 2 % DI3 -> Stop 2-Reset
E g“g DI4 -> Odniesienie 2
6 | 2 DI5 -> Odwrocenie predkosci
| 7 g DI6 -> 17: Sterowanie 2
8
g | Wejscie termistora silnikowego
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6.3. Opis zaciskow sterujacych

PIN | SYGNAL | OPIS
1 +24V_USR fgglrlr?g)le dla wejs¢ cyfrowych. Zabezpieczenie przecigzeniowe i zwarciowe. (Maximum +24Vdc,
LI;J Programowane Wejscie Cyfrowe 1. Wejscia cyfrowe sg konfigurowane w grupie Wejscia. Ich
o 9 DIl status moze by¢ wyswietlony w grupie wizualizacja. Do ich zasilania mozna wykorzysta¢ zacisk 1
T lub zasilacz zewnetrzny 24Vdc. Jesli uzywany jest zasilacz zewnetrzny nalezy potaczy¢ jego
6 mase do zacisku 19 (GND uzytkownika).
< 3 DI2 Programowane Wejscie Cyfrowe 2. Opis patrz DI1.
_<_.) 4 DI3 Programowane Wejscie Cyfrowe 3. Opis patrz DI1.
E 5 DI4 Programowane Wejscie Cyfrowe 4. Opis patrz DI1.
= 6 DI5 Programowane Wejscie Cyfrowe 5. Opis patrz DI1.
7 DI6 Programowane Wejscie Cyfrowe 6. Opis patrz DI1.
8 PTC+ | Wejscie Dedykowane do podigczenia zabudowanego w uzwojeniach silnika termistora PTC.
9 PTC - Zatrzymanie Awaryjne wystapi jesli rezystancja wyjdzie poza zakres 85Q2 i 2kQ.
w Programowane WEjscie Analogowe 1 Napieciowe lub pradowe (V lub mA). Konfigurowane jako
< = 10 AlL + 0-10Vdc, £10Vdc, 0-20mA lub 4-20mA.
o0 Rezystancja wejsciowa w trybie napieciowym wynosi Ri=20kQ2. Rezystancja wejsciowa w trybie
4 8 pradowym wynosi Ri=250Q2.
'-';J z 11 All - Masa dla WEjscia Analogowego 1.
<ZE 12 Al2 + Programowane WEj$cie Analogowe 1 Napieciowe lub pradowe (V or mA). Opis patrz Al
- 13 Al2 - Masa dla WEjScia Analogowego 2.
>|.|i 14 AOL + Programowane WYjscie Analogowe 1 Napieciowe lub pradowe (V lub mA). Konfigurowane jako
’L\‘) L|;J 0-10Vdc, £10Vdc, 0-20mA lub 4-20mA..
<
5 O 8 15 AO1 - Masa dla WYjscia Analogowego 1
N 0
> 9 16 AO2 + Programowane WYjscie Analogowe 2 Napigeciowe lub pradowe (V lub mA). Konfigurowane jako
=g 0-10Vdc, +10Vdc, 0-20mA lub 4-20mA
<
17 AO2 - Masa dla WYjscia Analogowego 2.
< Zasilacz napiecia referencyjnego 10Vdc.
w %‘ 18 | +10v_POT Moc wyjsciowa wystarczajaca do zasilania 2 potencjometrow (R>1kQ2).
p4
=
i S 19 GND_USR | Masa dla WEj§¢ Analogowych (0Vdc).
)
< b=
>_ B . . . p .1 . . PRTIe . .
N 5‘ 20 | +24v USR fgglrlr?:{)z uzytkownika. Mozliwo$¢ zasilania czujnikéw zewnetrznych. (Maximum: +24Vdc,
21 RS485 A
< < RS485 interfejs komunikaciji szeregowej z protokotem Modbus.
G | 22 | RS485B
<3 RS
> ﬁ 23 C Masa dla sygnatow komunikacji szeregowej RS485 / RS232.
So ommon
ZN | 2 | Rs232Rx
< P RS232 interfejs komunikaciji szeregowej z protokotem Modbus.
25 RS232 Tx
26 Relayl NO . . . - .
w 7 F:} Ty 1C WYjscie Cyfrowe 1. Programowany przekaznik wymienny (NO / NC). Beznapigciowy (Maximum:
2 clay 250Vac, 8A; 30Vdc, 8A).
NI 8 28 | Relayl NC
X L 29 | Relay2NO | L - .
H O 0 Relav2 C WYijscie Cyfrowe 2. Programowany przekaznik wymienny (NO / NC). Beznapieciowy (Maximum:
3 < y 250Vac, 8A; 30Vdc, 8A).
5 5 31 Relay2 NC
N pL4 32 | Relay3NO L o , o ,
> 3 Relava C WYijscie Cyfrowe 3. Programowany przekaznik wymienny (NO / NC). Beznapieciowy (Maximum:
2 y 250Vac, 8A; 30Vdc, 8A).
34 Relay3 NC
28 ZACISKI
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/.PULPIT STEROWANIA

7.1. Opis Pulpitu Sterowania

Pulpit sterowania napedu SD700 jest wyjmowany, aby umozliwi¢ jego instalacje w pewnej odlegtosci od

napedu, np. na drzwiach szafy w ktérej umieszczony zostat naped. W plycie pulpitu umieszczone sa trzy
diody LED, informujace o statusie pracy napedu, ekran LCD mieszczacy 4 wiersze kazdy po 16 znakéw
oraz przyciski do sterowania i ustawiania parametrow.

LED STATUSU
Pokazuje status pracy napedu

WYSWIETLACZ LCD

z wierszami Statusu,
Wizualizacji i Sterowania
napedu

KLAWIATURA STERUJACA
Przyciski do ustawiania
parametrow oraz uruchamiania
napedu

! 2]
P

SD70ITC0003ClI

Rysunek 7.1 Pulpit Sterowania: Wys$wietlacz z Klawiaturg

7.1.1. LEDy wskazujace Status Napedu

Wskazniki LED oferujg uzytkownikowi fatwa metode identyfikacji stanu, w jakim znajduje sie wiasnie
naped SD700 : czy jest zasilany , czy generuje napiecie na wyjsciu, czy naped zostal Zatrzymany
Awaryijnie.

= Led ON: Kolor zotty. Kiedy sie swieci wskazuje, ze urzadzenie jest zasilane z sieci.

= Led RUN: Kolor zielony. Kiedy sie swieci wskazuje, ze silnik jest zasilany z napedu SD700.

= Led FAULT: Kolor czerwony. Kiedy miga wskazuje, ze urzadzenie zostato Zatrzymane Awaryjnie.

VE
SDRI

Bm:g}%'guaaa sﬂ
e cp1o

SD70ITCO007Al

Rysunek7.2 Wizualizacja Statusu

PULPIT STEROWANIA
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7.1.2.  Wyswietlacz Alfanumeryczny LCD

Wyswietlacz SD700 posiada ekran ciektokrystaliczny ztozony z czterech wierszy po 16 znakdéw kazdy
(16x4). Kazdy wiersz spetnia odrebna funkcje.

= Wiersz Statusu: najwyzej potozony wiersz.
Zawsze wyswietlany pokazuje aktualny

status napedu SD700

(STR — Start, STP — Stop, etc...).

Pokazuje takze prad wyjsciowy oraz predkos¢

Wiersz Statusu
Wiersz Wizualizaciji

obrotowa silnika. e . e Wiersz Wizualizacji

Bez mozliwosci konfiguracji przez uzytkownika.

- Wiersz Programowania
= Wiersz Wizualizacji 1: jest drugim wierszem }j&g;%ﬁ%ﬁeg 3
ekranu. Zawsze obecny, umozliwia wybor el

zmiennych z menu wizualizacji

Z mozliwoscig konfiguracji przez uzytkownika.

= Wiersz Wizualizacji 2: jest trzecim wierszem
ekranu. Zawsze obecny, umozliwia wybor
zmiennych z menu wizualizacji

Z mozliwoscig konfiguracji przez uzytkownika.

= Wiersz Programowanie: jest czwartym

Wierszem. SD70ITCO008AI
Jest uzywany do wyswietlania i / lub ustawiania
R6znych parametréw wewnatrz SD700. Rysunek 7.3 Szczegoly opisu wierszy wyswietlacza

7.1.3. Przyciski Sterowania

Przyciski Funkcyjne maja wiele zastosowan i moga by¢ uzywane samodzielnie lub wspdlnie z innymi

przyciskami:
Pozwala na dostep do roznych grup i podgrup parametréw. Wyswietla etykiety
@ wyjasnien i umozliwia doregulowanie wartosci parametru w kombinacji z innymi
przyciskami. Jesli grupa nie posiada podgrup, umozliwia bezposredni dostep do

parametrow grupy.

Aby zmodyfikowa¢ parametr numeryczny nacisnij:

& Jednoczesnie nacisniete powiekszajg wartos¢ parametru.

& Jednoczesnie nacisniete zmniejszajg wartos¢ parametru.

oo

Aby zmodyfikowa¢ parametr numerowanych opcji nacisnij:

Nacisniecie przycisku spowoduje wyswietlenie rozszerzonego opisu.

& Jednoczesnie nacisniete powodujg przesuwanie
uzytkownika w gore listy opcji

;& Jednoczesnie nacisniete powodujg przesuwanie
uzytkownika w dot listy opciji.

*

Umozliwia uzytkownikowi przemieszczanie sie w gore listy grup parametréw oraz
@ nawigacje do konkretnego parametru wewnatrz grupy. Umozliwia takze powiekszenie
wartosci parametru.

888

Umozliwia uzytkownikowi przemieszczanie sie w dét listy grup parametréw oraz
nawigacje do konkretnego parametru wewnatrz grupy. Umozliwia takze zmniejszenie
wartosci parametru.
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do poprzedniej podgrupy lub grupy.

Nacisniecie przez okres 2 sekund (okoto) umozliwia nawigacje pomiedzy wierszem
programowania a wierszem wizualizacji. Umozliwia takze mozliwos¢ przejscia wstecz

Uruchomienie napedu z Pulpitu Sterowania kiedy tryb sterowania zostat ustawiony na
lokalny (sprawdz konfiguracje napedu)
START

Zatrzymanie napedu z Pulpitu Sterowania kiedy tryb sterowania zostat ustawiony na
lokalny. W przypadku wystgpienia Zatrzymania Awaryjnego przycisk ten moze byé
STOP RESET.

uzyty do resetowania napedu, jesli lokalny tryb sterowania jest dozwolony.

Na rysunku ponizej mozesz zobaczy¢ przyktadowg sekwencje programowania wykonana przy uzyciu wyzej

opisanych przyciskow.

Linia Programowania

(rveRTorTons ) &> —&> —&)>
m G2 MOTOR DATA (G3REFERENCES )
- -

pe* v v

(PTSTo=0) 48 +@ |, gg) no

1 PARTIAL LOCK
\/ 2 TOTAL LOCK
1
(2_PASSWORD_= OFF ) {@)-5-{&)—> |0000

1327

9999

g v

(EProssToE )G} @)> |sTANDAR

PUMPS

Zwolnij, aby zapisa¢
\/Opcje -8} &> Posiada tg sama funkcjonalnosé, lecz w kierunku na dot
Nacisénij aby przeczyta¢ etykiete wyjasnienia

Rysunek7.4 Przykfad nawigacji pomiedzy parametrami

@
~@-

SD70ITC0015Al
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8.KOMUNIKATY STATUSU

Gorny wiersz w wyswietlaczu nazwany zostat wierszem Statusu. W wierszu tym mozemy wyswietli¢ status
urzadzenia, prad silnika (A) i predkos¢ obrotowa silnika (%). Jest wyswietlany zawsze i nie moze by¢
modyfikowany przez uzytkownika.

Udc—
ELN

2t oeTI

Wiersz Statusu

@ ostrzezenia i zatrzymania awaryjne

® Pokazuje $redni prad silnika

Znak oznacza kierunek obrotéw

zegara)

SD70ITCO016Al

Rysunek 8.1 Opis Wiersza Statusu

8.1. Lista Komunikatow Statusu

Ekran Nazwa Opis
OFF Brak zasilania Brak zasilania napedu.
ON Naped zasilany Zalaczone zasilanie napedu.
ACL Prayépieszanie Napgd_zwieksza czestotliwos¢ wyjsciowa. Silnik powigksza predkos¢ tzn
przy$piesza
RUN Praca Naped pracuje z predkoécig referencyjng (zadana) . Praca w stanie ustalonym.
DEC Hamowanie E:rp:]%?ezmniejsza czestotliwo$¢ wyjsciowa. Silnik zmniejsza predkos¢ tzn
SPG Zatrzymywanie nggd zm_nigjsza czestqt!iwoé(: Wyjéciqqu pgwogiu _wydanej Ifor_nendy STOP
Silnik zmniejsza predkos¢ po rampie az do osiagnigcia predkosci zerowej.
Naped zatrzymuje sie wybiegiem z powodu wystapienia btedu (Zatrzymanie
Zatrzymywanie wybiegiem Awaryjne). Czas zatrzymania siIn_ika jest okreélc_)ny momentem pez_wiadnoéci
STO o wystapieniu biedu catego uktadu napedowego oraz jego predkoscia obrotowa, Wyjscie napedu
po wystap ¢ jest odtaczone od silnika, tzn energia kinetyczna uktadu nie moze by¢
skierowana do napedu
Operacja startu ‘w biegu” musi by¢ wcze$niej skonfigurowana jesli jest
SPN Start “w biegu” potrzebna w aplikacji. Naped SD700 bedzie badat rzeczywista predkosé
obrotowg watu silnika od chwili odebrania komendy START.
DCB Hamowanie DC SD7QO_ stosqje Wstrzykivyan!e prqdu statego DC do uzwojen stojana aby
przy$pieszy¢ zatrzymanie silnika.
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Pokazuje status napedu: normalna praca,

(® Prad silnika w % pradu znamionowego.

(+ niekoniecznie oznacza kierunek obrotow
zgodny z kierunkiem ruchu wskazéwek
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Ekran

Nazwa

Opis

HEA

Aktywna funkcja
podgrzewania uzwojenia

SD700 wstrzykuje prad DC aby zapobiec kondensacji wilgoci wewnatrz silnika.

A UWAGA: Pomimo tego ze wirnik silnika nie obraca sie na zaciskach
stojana wystepuje niebezpieczne napiecie. LED Run bedzie $wieci¢ podczas
tego procesu. Badz ostrozny aby unikna¢ uszkodzen lub zranienia.

TBR

Op6znione hamowanie DC

Naped wprowadza czas zwioki przed rozpoczeciem procesu hamowania
poprzez wstrzykiwanie pradu DC. Po wyczerpaniu tego czasu rozpoczyna sie
proces hamowania.

IN1

Dobieg 1

SD700 pracuje zgodnie z odebrang komenda “Dobieg 1" i aktywny jest tryb
‘Start + Dobieg 1. Kiedy naped pracuje w tym trybie, komenda ‘Start + Dobieg
1' jest nadrzedna nad komendami pochodzacymi z innych wej$¢ petnigcych
funkcje startowe. Innymi stowy jesli wejscie zaprogramowane jako ‘Start’ jest
nieaktywne, to pomimo tego nieaktywnego wejscia komenda ‘Start + Dobieg 1',
ktdrg naped otrzyma, spowoduje jego uruchomienie. Uwaga ta jest takze
wazna dla komend ‘Dobieg 2’ i ‘Dobieg 3'.

IN2

Dobieg 2

SD700 pracuje zgodnie z odebrang komenda “Dobieg 2" i aktywny jest tryb
‘Start + Dobieg 2'.

IN3

Dobieg 3

SD700 pracuje zgodnie z odebrang komenda “Dobieg 3" i aktywny jest tryb
‘Start + Dobieg 3.

8.2. Lista Komunikatow Ostrzezen

Ekran Nazwa Opis
MOL Przeciazenie silnika P_r;euqzeme §|In|ka wystepuje wtedy gdy rzeczywisty prad silnika jest wyzszy
niz prad znamionowy.
MOC ;ﬁ(ngeme pradowe Prad silnika jest wyzszy niz jego prad znamionowy.
DOC Przecigzenie napedu Prad silnika jest wyzszy niz jego prad znamionowy.
ILT Ograniczenie pradowe Aktywny algorytm ograniczenia pradu wyjcia.
TLT Ograniczenie momentu Aktywny algorytm ograniczenia momentu silnika.
Zarejestrowany zostat wysoki poziom napiecia na szynach DCiw celu
VLT Ograniczenie napiecia ochrony napedu zostat uaktywniony algorytm sterowania ograniczeniem
napiecia.
ACO Asymetria pradu Zarejestrowana zostata asymetria pradu wyjscia napedu.
AVO Asymetria napiecia Zarejestrowana zostata asymetria napiecia wyjsciowego napedu.
AVI Asymetria napiecia wejScia | Zarejestrowana zostata asymetria napiecia wejsciowego napedu.
. . Napiecie na wejsciu urzadzenia osiagneto niebezpieczny poziom. Warto$¢ ta
ow ZbY,t vyysokle napiceie jest wigksza niz zapisana w parametrach napedu (ustawienia
wejsciowe o
zabezpieczajace).
Zbyt niskie napiecie _Naplecu.elng wejsciu urzqdzenlg osiagneto niebezpieczny poziom. Wartos¢ ta
UNV . jest ponizej wartosci zapisanej w parametrach napedu (ustawienia
wejsciowe o
zabezpieczajace).
Ograniczenie predkosci 1 . - . . .
SiL osiagniete Predko$¢ obrotowa silnika osiagneta predko$¢ graniczng 1.
Ograniczenie predkosci 2 . - . . .
S2L osiagniete Predko$¢ obrotowa silnika osiagneta predko$¢ graniczng 2.

KOMUNIKATY STATUSU
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9.WIZUALIZACJA | PARAMETRY STATUSU
GRUPA GO

Parametry te wskazujg ciagle status sygnatéw wejsciowych i status parametrow dynamicznych napedu
SD700. Wiersze Wizualizacji to wiersze drugi i trzeci. Uzytkownik moze wybra¢ z r6znych opcji menu
wizualizacji te parametry, ktére bedg wyswietlane w poszczegdlnych wierszach.

Aby wybraé parametr do wyswietlenia musisz przesung¢ kursor do drugiego lub trzeciego wiersza. Aby to

zrobi¢ powinienes przez okoto 2 sekundy nacisna¢ przycisk . Kursor wedruje z jednego wiersza
do drugiego. Od momentu gdy kursor znajdzie sie we wlasciwym wierszu mozesz nawigowac¢ w podobny
sposob jak podczas programowania w wierszu 4 i wybra¢ ten parametr ktory chcesz wyswietlic. Od chwili
wyboru parametry te sg zapisane do pamieci urzadzenia. Parametry te bedg wyswietlane w wierszu
drugim i trzecim przy kazdym zatgczeniu napedu do sieci.

Daje to uzytkownikowi mozliwos¢ tatwego uzyskania dodatkowych informacji potrzebnych mu w jego
aplikaciji.

Wiersze wizualizacji

Un=339a 331
%‘f°ﬁ2ﬂu OPTIONS Te wiersze pokazujg specyficzne parametry

ktére moga by¢ uzyteczne dla uzytkownika
oJolole

SD70ITCO019Al

Rysunek 9.1 Opis Wizualizaciji

9.1. Parametry SV.1 -Wizualizacja Silnika

Ekran Jednostki | Opis
5 —
Sp Ref =+100% % ZEEI?II:;)SC' Pokazuje wartos¢ predkosci obrotowej zadanej (referencyjnej) dla silnika.
Mtr Speed = +0rpm Obr/min Pokazuje aktualng predko$¢ obrotowa silnika w obrotach na minute.
Mtr Freq = +0Hz Hz Pokazuje aktualng czestotliwo$¢ napiecia przytozonego do silnika.
Mtr Vout = OV V Pokazuje aktualng warto$¢ napigcia przytozonego do silnika.
Mtr lout = 0.0A A Pokazuje aktualng warto$¢ pradu ptynacego do silnika
% Moment

Mtr Torge = 0.0% Pokazuje aktualng warto5¢ momentu obrotowego silnika.

obrotowy silnika

Mtr Pfactr = 0.0 Pokazuje wspdtczynnik mocy silnika.

Mtr Pwr = +0.0kW kW Pokazuje ciggle moc czynna pobierang przez silnik.
0.0A 0.0A 0.0A A Pokazuje ciggle prad fazowy ptynacy do silnika (U, V i W).
Vvmt=0 0 0OV V Pokazuje ciggle napiecie przytozone do zaciskéw silnika.
Pokazuje czy termistor silnika PTC (czujnik temperatury) jest przytaczony.
PTC Motor =0 - X: PTC Przytaczony.

0: PTC Nie przytaczony.

Pokazuje szacunkowa temperature silnika. Poziom 110% spowoduje Zatrzymanie

= 0, 0, 1 ilni
Motor Temp = 0.0% % ciepla sinka Awaryjne F25 (przecigzenie silnika).
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9.2. Parametry SV.2 — Wizualizacja Napedu

Ekran Jednostki | Opis

390 390 390V V Pokazuje aktualng warto$¢ napiecia miedzyprzewodowego zasilania napedu (RS, ST, RT).
Inp Vol = 390V \ Pokazuje warto$¢ srednig napiecia miedzyprzewodowego zasilania napedu.

50.0 50.0 50.0Hz Hz Pokazuje czestotliwo$¢ napiecia zasilania napedu.

Bus vol = 540V Vdc Pokazuje warto$¢ napigcia na szynach DC napedu.

IGBT Temp =+23°C °C Pokazuje temperature mierzong na stopniu mocy wyjscia napedu.

Drive Temp =+26°C °C Pokazuje temperature mierzong wewnatrz komory elektroniki napedu.

9.3. Parametry SV.3 - Wizualizacja Zewnetrzna

Ekran Jednostki | Opis
ANLG IN1 = +0.0V Vlub mA Pokazuje warto$¢ zmiennej na Wej$ciu Analogowym 1.
AIN1 Refr = +0.00% % dQIrjeJ Pokazuje wartos¢ referencji PID odniesiong do wartosci na Wej$ciu Analogowym 1 w
warto$ci AI1 | procentach.
_ Jednostki . . - . .
AIN1 S =+0.00l/s inzynierskie Pokazuje warto$¢ na czujniku 1 skojarzonym z Wej$ciem Analogowym 1.
ANLG IN2 = +0.0V VormA Pokazuje warto$¢ zmiennej na Wej$ciu Analogowym 2.
AIN2 Refr = +0.00% % dQIrjeJ Pokazuje wartos¢ referencji PID odniesiong do wartosci na Wej$ciu Analogowym 2 w
warto$ci AI2 | procentach
_ Jednostki . . - . .
AIN 2 S =+0.00Bar inzynierskie Pokazuje warto$¢ na czujniku 2 skojarzonym z Wej$ciem Analogowym 2.
ANL OUT1 = +4.0mA Vlub mA Pokazuje warto$¢ zmiennej na Wyjsciu Analogowym 1.

% skojarzonej | Pokazuje wielko$¢ wartosci skojarzonej z Wyj$ciem Analogowym 1
wielkosci (predkos¢, prad ...).

ANL OUT2 = +4.0mA Vlub mA Pokazuje warto$¢ zmiennej na Wyjsciu Analogowym 2.

AO2 Refer = +0.0% % skojarz’oUej Pokazuj’elwielkoéé wartosci skojarzonej z Wyjéciem Analogowym 2

wielkosci (predkos¢, prad ...).

Pokazuje czy Wejscia Cyfrowe s aktywne czy nie, poczynajac od DI1 do DI6. Ostatnim jest

wejscie o innym charakterze, ktdre pokazuje status termistora PTC silnika.

X: Aktywne.

0: Nie Aktywne.

Pokazuje czy przekazniki wyj$ciowe sg aktywne czy nie.

Relays: X 0 X - X: Aktywne.

0: Nie Aktywne.

Pokazuje predkosc obrotowa silnika w jednostkach inzynierskich. Naciskajac przycisk
mozesz uzyskac dostep do nastepujacych pod parametréw konfiguracii:

AO1 Refer = +0.0%

Input DG: 000000 0

Ekran
Zakres
Opis
Scale ftr=1
0.001-10
Umozliwia ustawienie wspdtczynnika skali pomiedzy predko$cia obrotowa silnika a predkoscia,
maszyny.
Units Ma=v/m
m/s
. m/m
Speed M = +0.000v/m Zale; nie O.q cm/s
konfiguraciji. em/m
v/s
vim

Umozliwia wybor wyswietlanych jednostek

Opis Jednostki
Metry / sekunde m/s

Metry / minute m/m
Centymetry / sekunde cm/s
Centymetry / minute cm/m
Obroty / sekunde v/s

Obroty / minute vim

Uwaga: Oba parametry mozna ustawi¢ podczas pracy napedu.
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9.4. Parametry SV.4 — Wizualizacja Wewnetrzna

Ekran Jednostki | Opis
Actual Fault=00 - Pokazuje kod hiezacego btedu. Patrz historia btedéw G13.
Drive Curr = 170A A Pokazuje prad znamionowy napedu (maksymalny prad urzadzenia przy 50°C).
Drive Volt = 400V \Y Pokazuje napigcie znamionowe napedu.
SIW 1.02 Pokazuje wersje oprogramowania zainstalowanego w urzadzeniu.
Pokazuje wersje oprogramowania zainstalowanego w urzadzeniu. Wersja oprogramowania
SIW 1.01 1.01 odnosi sig do zmian parametru ‘G25.1.5 MFI3 FLOWrd'. Informacije dodatkowe patrz
grupa G25 Sterowanie Pompami.
H/W 0.0 - Pokazuje wersje sprzetowg napedu.
PID R% = +0.0% s(?rzzggiisa Pokazuje warto$¢ referencyjng w trybie PID standardowego oprogramowania napedu.
% Al uzywane | Pokazuje warto$¢ sprzezenia zwrotnego w trybie PID standardowego oprogramowania
PID F% = +0.0% jako sprzyezenie napeduj. i ’ ’ 9009
PID Error = +0.0% % za!«e:; Pokazujelwartoé’é ychybu w trybie PID, oznacza to réznice pomiedzy lwartoéciq referencyjng
sprzezenia | (zadana) i warto$cig rzeczywista sygnatu podawang z systemu sprzezenia zwrotnego.

Comparators: 000

Pokazuje czy komparatory sg aktywne czy nie.
1: Aktywny.
0: Nie Aktywny.

9.5. Parametry SV.5 - Parametry Programowane

Ta grupa nie jest grupg parametréw “tylko do odczytu”. Niektore parametry takie jak predkosé,
cisnienie , predkosc liniowa moga by¢ poddawane regulacji. Parametry te sg takze dostepne w
grupie parametréw korespondujacych. Jest to prosty sposob na udostepnienie uzytkownikowi tych
parametrow do edycji, bez koniecznosci wchodzenia do gtéwnych grup oprogramowania.

Ekran Jednostki | Opis
% predkosci | Pokazuje warto$¢ zadang predkosci w trybie lokalnym (wprowadzong z klawiatury).
Local Sp3 = +100% F?siglgnika Dodatkg)we informacje pz?trpz ?Darametr Gr33/.3 . m ! Y
_ % sprzezenia | Umozliwia uzytkownikowi wybdr wartosci zadanej PID w trybie lokalnym. Dodatkowe
PID Local = +100% zwrotnego informacje patrz Parametr G6.2
Mref1 =+10.0% % pr_edkoéci Umozlliwia.uzytkownikowi ustawienig wartoécj predkosci przyporzadkowanej Predko$ci
' silnika Ustawianej Wstepnie 1. Dodatkowe informacije patrz Parametr G14.1.
Mref2 =+20 0% % pr_edkoéci Umozlliwia.uzytkownikowi ustawienig wartoécj predkosci przyporzadkowanej Predko$ci
) silnika Ustawianej Wstepnie 2. Dodatkowe informacije patrz Parametr G14.2.
Mref3 = +30.0% % pr_edkoéci Umozlliwia.uzytkownikowi ustawienig wartoécj predkosci przyporzadkowanej Predko$ci
' silnika Ustawianej Wstepnie 3. Dodatkowe informacije patrz Parametr G14.3.
Mrefd = +40 0% % pr_edkoéci Umozlliwia.uzytkownikowi ustawienig wartoécj predkosci przyporzadkowanej Predko$ci
) silnika Ustawianej Wstepnie 4. Dodatkowe informacije patrz Parametr G14.4.
Mref5 = +50 0% % predkosci | Umozliwia uzytkownikowi ustawienie warto$ci predkosci przyporzadkowanej Predko$ci
' silnika Ustawianej Wstepnie 5. Dodatkowe informacije patrz Parametr G14.5.
Mref6 = +60.0% % pr_edkoéci Umozlliwia.uzytkownikowi ustawienig wartoécj predkosci przyporzadkowanej Predko$ci
) silnika Ustawianej Wstepnie 6. Dodatkowe informacje patrz Parametr G14.6
Mref7 =+70.0% % predkosci | Umozliwia uzytkownikowi ustawienie warto$ci predkosci przyporzadkowanej Predko$ci
' silnika Ustawianej Wstepnie 7. Dodatkowe informacje patrz Parametr G14.7
% predkosci | Umozliwia uzytkownikowu ustawienie predkosci Dobiegu 1. Dodatkowe informacje patrz
Inch Spd1 = 0.00% F?siglgnika Parametr G15y.t1 e ? P
% predkosci | Umozliwia uzytkownikowu ustawienie predkosci Dobiegu 2. Dodatkowe informacje patrz
Inch Spd2 = 0.00% F?siglgnika Parametr G15y.t2. e ? P
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9.6. Parametry SV.8 — Sterowanie Pompami

Ekran Jednostki | Opis
. Jednostki Pokazuje wartos$¢ nastawy PID (lewa strona) i warto$¢ rzeczywistg odczytang
R=0.0Bar  0.0Bar L - L
inzynierskie przez czujnik sprzezenia zwrotnego (prawa strona).

Pokazuje status napedu podczas pracy sterownika pomp zgodnie z ponizsza

tabela:
Status | Opis
Man Naped pracuje w trybie sterowania recznego.
OFF Naped zatrzymany.
RDY Naped zatrzymany z powodu niskiego zapotrzebowania.
BYP Praca na “bypass” podczas przej$cia stanu ON/OFF pompy o statym wydatku
zalaczajg sie alarny nadci$nienia lub obnizonego ci$nienia.
Man +0.0% +0.0% ‘VZZZS‘;:EZU FILL Funkcja Napelnianie Rurociggu jest aktywna.
RAMP | Rampa zadawania warto$ci jest aktywna.
CAV Naped zatrzymany z powodu kawitacji.
APO Naped zatrzymany z powodu zadziatania Automatycznego Chwilowego
Zatrzymania.
FLOW | Naped ogranicza przeptyw.
F65 Btad ‘niskie cinienie’.
F67 Btad ‘brak wody’ (suchobieg).
Dodatkowo w trybie PID sg pokazane: referencja (w %) a obok sprzezenie
(w %).
Status zespotu trzech pomp pokazany jest ponizej:
Status | Opis
OFF Pompa wytaczona z Pulpitu Sterowania.
RDY Pompa gotowa do pracy.
10FF  20FF  30FF
ON Praca pompy
FLT Pompa wytaczona z powodu awarii (wejscie sterujace sygnatem jest aktywne)
Uwaga: Patrz konfiguracja wej$¢é cyfrowych w trybie sterowania pompami.
Parametry G1.7 oraz G4.1.4 sg z nimi potaczone.
Elow = 0.0l/s Jednostki Pokazuje aktualng warto$¢ odczytang na wejsciu analogowym lub
' inzynierskie | wejsciu impulsowym do ktérego jest dotaczony czujnik.

WIZUALIZACJA | PARAMETRY STATUSU GRUPA GO
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10. OPIS PARAMETROW PROGRAMOWANYCH

Na wyswietlaczu alfanumerycznym napedu SD700 sg wyswietlane r6zne parametry. Parametry te sg
organizowane w grupy (G1 do G25). Aby uzyska¢ dostep do parametréw lub podgrup potozonych na

nizszych poziomach nacisnij przycisk | *#|. Kiedy uzyskate$ juz dostep do wtasciwego parametru parametr
ten bedzie pokazany jako warto$¢ numeryczna lub jako lista mozliwych do wyboru opciji.

Wiersz Programowania

Udc 543U K L. . .
G1 MEHU AP = Wyswietla wszystkie grupy i

d NS
pocrun porzebne i

POWER ELECTRONICS

SD70ITC0020Al

Rysunek 10.1 Szczegodfly wiersza programowania.

Dla calej listy parametréw i mozliwych opcji konfiguracyjnych patrz informacja ponizej.

10.1. Grupa 1 - G1: Menu Opcje

Wartosc Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres do;rygf:a Funkcja podczas
PRACY

Umozliwia uzytkownikowi blokade parametréw SD700 catkowitg
lub czesciowa. Aby jg uaktywni¢ musisz wprowadzi¢ hasto w G1.2.
OPCJA [OPIS FUNKCJA
0 NIE Parametr nieaktywny

1LOCK PARMTRS=0 [SL11Blokada ) _, 0 S | Wszyslie parametry sa zablokowane | NIE
1 CZESCIOWA \Ilavlyéqtklem G1.1, G1.2, G4.3 i referencje
2 BLOKADA Moze by¢ modyfikowane tylko G1.1 i

CALKOWITA [Gl.2.
Umozliwia uzytkownikowu wprowadzenie hasta aby zablokowaé
parametry i uniemozliwi¢ nieautoryzowane zmiany w
G1.2/ Hasto OFF, oprogramowaniu. Jeéli w grupie G1.1 ‘Blokada parametr{)w'_
2 PASSWORD_=OFF dos:t 0000 - 0 zostata wybrgna opcja 1 lub 2 wtedy ten parametr pojawia si¢ TAK
epu 9999 automatycznie.
Y/
Odblokowanie: par. G1.1 =1 lub 2 ustawi¢ na 0=» NO'.Zostanie
wys$wietlone 2 PASSWORD_?0FF
Gl.2b/- . . s . ,
_ - 0000 - ABY odzyska¢ hasto moze zosta¢ uzyty nastepujacy wzor
3 PSW ERR=XXXX hO:;;;sklwame 9999 0000 Odblokuj haslo = (XXXX/2)-3. TAK
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Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
. Angielski
4LANG=EsPANOL  |CL4 WO icapansid| Hiszpariski [Umoziiuia wybor jezyka komunikatow. NIE
lezy niemiecki
Umozliwia wybor parametréw ktdre zamierzasz zainicjalizowa¢ w
miejsce wartosci domysinych parametréw fabrycznych
OPCJA [OPIS FUNKCJA
0 NO INIT Zadgn_ parametr nie bedzie
Gl15/ zainicjalizowany.
5 INITIALISE=0 Inicjalizacja 0-3 0 Tylko parametry uzytkownika zostang NIE
Parametrow 1 USR PRMTR zainicjalizowane.
2 MTR PRMTR Tleklo ldalme silnika zostang
zainicjalizowane.
3 ALL PRMTR W;zlylstklle parametry napedu zostang
zainicjalizowane.
Szllgc/i Lnqugr):sle Nie Jesti jest aktywny. Wowczas menu konfiguracii nie bedzie
6 SHORT Menu=NO koﬁfi uracvine Tak Nie dostepne. Jedyne menu widoczne to G1 MENU OPCJE, G10 NIE
o guracyineg GRANICE, i grupa Wyswietlacz.
Umozliwia wybor dodatkowych funkcjonalnosci. Jesli wybrano
PUMP, wowczas bedzie dostepna funkcjonalno$¢ sterowania
pompami G25.
GLT/ |STANDAR (L oot sy ooy ony ers
7 PROG= STANDAR | Aktywacja D |STANDARD |’ ycznie Konfiguracig WESSC | WYJSC apeau. U2 NIE
informacje znajdziesz pod G4.1.4. Przekazniki wyj$ciowe zostang
Programu PUMP . d ; h ;
takze przekonfigurowane automatycznie. Dalsze informacje
znajdziesz pod 'S8.1 Wyjscia przekaznikowe'.
Upewnij sie, ze nie ma zagrozenia wywotanego przypadkowym
startem aby unikna¢ zniszczenia urzadzenia lub zranien personelu
obstugi.
10.1.1. Podgrupa 1.10 — S1.10: Eloader (zatadowanie EEPROM)
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
y PRACY
Kiedy ten parametr jest ustawiony na ‘Tak, parametry zaczynajq
G1.10.1/ by¢ automatycznie kopiowane z napedu do pulpitu, zapisujac catg
zapisuje konfiguracje napedu w pamieci pulpitu. Podczas kopiowania
_ parametry N pojawia sie komunikat dotyczacy procesu kopiowania:
UPLOAD=N napedu do y N UPLOADING....100% NIE
pulpitu Kiedy proces jest zakonczony na wyswietlaczu pojawia si¢
sterowania ponowonie parametr ktory byt wys$wietlany przed zapisem. Jako
warto$¢ domysina ustawiono NIE.
Kiedy ten parametr jest ustawiony na ‘Tak', parametry zaczynajq
by¢ automatycznie kopiowane z pulpitu do napedu, zapisujac catg
G1.10.2/ y . VLA X o
Japistie konfiguracje do napedu zmieniajac jego konfiguracje i
aFr)amfetr 7 N przeprogramowujac go. Podczas kopiowania pojawia sie
DOWNLOAD=N pul ity y y N komunikat dotyczacy procesu kopiowania: NIE
puptu DOWNLOADING....100%
sterowania do . . . g o
Kiedy proces jest zakoriczony na wyswietlaczu pojawia sig
napedu . . o .
ponowonie parametr ktory byt wyswietlany przed zapisem. Jako
warto$¢ domyslna ustawiono NIE..
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10.2. Grupa 2 - G2: Dane z tabliczki znamionowej Silnika

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
G2.1/ Prad - . - I )
1 MTR CUR=00.00A |znamionowy |1 - 9999A . Ustavylenle pradu znamionowego silnika zgodnie z jego tabliczka, TAK
4 znamionowa,
silnika
G2.2 | Napiecie . . . - o
2 MTR VOLT=400V Znamionowe 220 - 400V Ust§1W|en|e napigcia znamionowego silnika zgodnie z jego TAK
silnika 999V tabliczka znamionowa,.
623/ Moc 0- Ustawienie mocy znamionowej silnika zgodnie z jego tabliczk:
3 MTR PWR=00.0kW |znamionowa * \ y ! g 169 a TAK
. 2000kW Znamionowa,
silnika
G2.4 | Obroty . . . - Lo
A MTR RPM=1485 przy obciazeniu 0- 1485 Usth|en|e obrptow znamionowych silnika zgodnie z jego TAK
; 24000rpm tabliczka znamionowa,
Zmamionowym
5 MTR PEA=0.85 GZ.‘S | Cosinus Oto1l 0.85 Ustavylenle wspétczynnika mocy silnika zgodnie z jego tabliczkg TAK
Phi Znamionowa.
G2.6/
6 MTR FRQ=50Hz Czestlotllwosc 0 - 100Hz 50Hz Ustawllenlg znamionowej czesltotllwosm napiecia zasilania silnika TAK
znamionowa zgodnie z jego tabliczka znamionowa.
silnika
Umozliwia regulacje wrazliwo$ci modelu termicznego silnika w
oparciu o rzeczywiste warunki jego chtodzenia
Jako referencje mozna przyja¢ ustawienia jak nizej:
Pompy zatapialne =» 20%
G2.7/ Silnik z chtodzeniem wtasnym =» 40%
. ) Silnik z chtodzeniem obcym =» 100%
Chlodzenie OFF Uwaga: Jesli naped pracuje przez dtugi czas na niskiej predkosci i
7MTR COOL=40% |silnika przy 0% ga. D e e TAK
redkosci 20 - 100% zarejestrowano szereg z_atgyman awaryjnych wygenerowanyc
P > przez model termiczny silnika przy rzeczywistej temperaturze
zerowej i Lo ;
silnika duzo nizszej od temperatury dopuszczalnej dtugotrwale
woéwczas wartos¢ parametru nalezy lekko podnies¢ aby wykluczy¢
nieprawidtowe zatrzymania awaryjne.
Uwaga: Jesli jest ustawiony na 'OFF', model termiczny zostanie
zdezaktywowany
Ustawian
. Wartosé . ie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres . Funkcja
domysina podczas
PRACY
NONE L o -
Al LOCAL  [Umozliwia wybor zrédla dla nastawy predkosci 1 lub 2.
Al2 OPCJA [FUNKCJIA
?_Iolg:\lf NONE |Brak zrodta nastawy predkosci.
MREF All Nastawa bedzie wprowadzana przez wejscie Analogowe 1.
PMOT Al2 Nastawa bedzie wprowadzana przez wejscie Analogowe 2
Nastawa bedzie sumg sygnatéw wprowadzonych przez
PID AlL+AI2 | :
wejscia Analogowe 12
. LOCAL Nastawa zostanie zadana z klawiatury Pulpitu Sterowania i
G3.1/ Zrédlo ustawiona w parametrze ‘G3.3'Lokalna Nastawa Predkosci'.
1 REF1 SPD=LOCAL |dla nastawy - - — TAK
predkosci 1 Wielo-nastawa. R6zne Nastawy uruchamiane z kombinacji
MREE standw wejs¢ cyfrowych. Dalsze szczegoly patrz
Przypisywanie konfiguracji Wejéciom Cyfrowym. ‘S4.1 =»
Wejscia Cyfrowe’
PMOT |Moto Potencjometr z lub bez pamieci nastawy
Umozliwia wykorzystanie jako nastawy warto$ci parametru
PID . o
ustawionego dla funkcji PID.
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Ustawian
. Wartosé . ie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres , Funkcja
domysina podczas
PRACY
G3.2/ Zrdto
2 REF2 SPD=LOCAL |dla nastawy TAK
predkosci 2
G3.3 Lokalna T - . -
3 LOCAL SPD=+100% | Nastawa -250 (:o 100% l’erothla uzytkownikowi ustaW|en|tle predk(?sm obrotowej silnika jesli TAK
Predkosci +250% zr6dto nastawy zostato ustalone na 'LOCAL'.

* Warto$¢ zalezna od pradu znamionowego napedu.
Uwaga: Jesli wszystkie te wartosci nie zostang wprowadzone poprawnie naped SD700 nie bedzie pracowat poprawnie.
Kiedy tabliczka znamionowa silnika oferuje r6zne mozliwosci konfiguracyjne jak np. dla potaczenia trojkat — gwiazda

upewnij sie, ze wprowadzono dane odpowiednie dla wtasciwej konfiguraciji.

10.4. Grupa 4 - G4: Wejscia

10.4.1. Podgrupa 4.1 — S4.1: Wejscia Cyfrowe

funkcjonalnosci kazdemu wejsciu z osobna.

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres do;rygls:a Funkcja podczas
PRACY
Umozliwia uzytkownikowi ustawienie gtéwnego trybu sterowania
dla komend sterujacych napedem (Start/Stop, Reset, ...).
G4.1.1/ OPCJA [OPIS FUNKCJA
1 CNTROL MODE1=1 [Giowny Tryb 0-3 1 0 NONE  [Tryb sterowania 1 nieaktywny NIE
Sterowania 1 LOCAL  |Sterowanie napedem z Pulpitu Sterowania.
2 REMOTE [Naped sterowany przez zaciski sterujace.
3 SERIAL  [Naped sterowany przez szyne
COMMS  [komunikacyjna.
Umozliwia uzytkownikowi ustawienie pomocniczego trybu
sterowania dla komend sterujacych napedem (Start/Stop, Reset,
)
OPCJA [OPIS FUNKCJA
Ga12/ 0 NONE Tryb sterqwania 2 nieaktywny. .
Pomochiczy 1 LOCAL  |Sterowanie napedem z Pulpitu Sterowania.
2 CNTROL MODE2=2 Tryb 0-3 2 2 REMOTE |Naped sterowany przez zaciski sterujace. NIE
Sterowania 3 SERIAL Naped.sterolwany przez szyne
COMMS  [komunikacyjna.
Uwaga: Tryb sterowania 2 moze by¢ aktywowany wytacznie przez
wejscia cyfrowe. Uruchomienia tego trybu dokonuije sie poprzez
wejscie cyfrowe '17 =» CONTROL 2'. Kiedy to wejscie staje sie
aktywne — aktywny staje sie Pomocniczy tryb sterowania.
Umozliwia uzytkownikowi reset bleddw z Pulpitu Sterowania
(LOCAL).
3 RESET MODE=Y G4.1.3/ Reset Y y OPCJA FUNKCJA. , : TAK
z klawiatury N Y=VES Naped moze by¢ resetowany za pomoca przycisku
reset z klawiatury pulpitu sterujgcego
N=NO Reset z klawiatury jest niemozliwy
G4.L.4/ Wybér Ump’zl?wia uzytkownikowi przypisanig r()zpych funk;jonalnoéci
: konfiguracii WEjsciom Cyf.rowym. Wgzystk[e opcje opisane ponizej .
4 DIGIT | MODE=0 Wejse 0-5 0 przeprogramuja wszystkie wejScia razem, za wythk|em opcji'l = NIE
Cyfrowych Wszystkie Programowane’, ktdra umozliwia przypisanie
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Parametr

Nazwa / Opis

Zakres

Wartosé
domysina

Funkcja

Ustawianie
podczas
PRACY

OPCJA

OPIS

FUNKCJA

3
PRZEWODOW
A

‘Start/Stop i Reset' poprzez zaciski
sterujace.

DI1 = 01> Start (NO)

DI2 = 04=>» Stop 1-Reset (NC)
DI3 = 03=>» Stop 2-Reset (NC)
DI4 = 15=>» Nastawa 2 (NO)

DI5 = 10=» Odwrotnos¢ predkosci
(NC)

DI6 = 17> Sterowanie 2 (NO)

WSZYSTKIE
PROGRAMOWA
NE

Wejscia konfigurowane indywidualnie
przez uzytkownika. Patrz G4.1.5 do
G4.1.10

MREF 2
PRZEWODOW
A

Wejscia Cyfrowe 5i6 sg
zaprogramowane jako zrédto nastawy
dla wstepnie ustawianych 4 predkosci
obrotowych silnika. Pozostate wejscia
pozostajg do zaprogramowania przez
uzytkownika

PARAMETR |ED5 ED6

Gl4.4 0 0

G145 0 X

G14.6 X 0

Gl14.7 X X

Uwaga: nalezy koniecznie ustawi¢
G3.1 REF1 SPD=MREF lub G3.2
REF2 SPD=MREF

MREF 3
PRZEWODOW
Y

Wejscia Cyfrowe 4,516 sq
zaprogramowane jako zrodto nastawy
dla wstepnie ustawianych 7 predkosci
obrotowych silnika. Pozostate wejscia
pozostajg do zaprogramowania przez
uzytkownika

PARAMETR |ED4 [ED5 [ED6

Gl4.1

G14.2

G14.3

G14.4

G145

XX |X|o|o|o
X|Oo|o|X|X]|©
ox<[o[x<[o>=<

G14.6

G14.7 X X X

Uwaga: nalezy koniecznie ustawi¢
G3.1 REF1 SPD=MREF lub G3.2
REF2 SPD=MREF

MOTO
POTENCJOME
TR

Przypisuje funkcje powigkszania i
zmniejszania predkosci zadanej
dwom wejsciom cyfrowym.

DI5 =W Goére (NO contact)

DI6 = W dét (NC contact)
Ograniczeniem predko$ci zadawanej
stajq sie granice predko$ci ustawiane
w parametrze 'G10 GRANICE.
Mozliwe jest zaprogramowanie rampy
przejscia:

G5.7 PMT ACL1=3%/s

G5.8 PMT DCL1=3%/s

G5.9 PMT ACL2=1%/s

G5.10 PMT DCL2=1%/s

G5.11 PMOT BRK=OFF

Uwaga: W tym trybie warto$¢
nastawy zadanej przez moto
potencjometr bedzie zapamigtana,
nawet jesli silnik zostanie zatrzymany
, réwniez w przypadku zaniku
napiecia zasilajacego.
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Warto$é Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
’ PRACY

Pracuje w taki sam sposdb jak w opcji
4 lecz w przypadku zatrzymania
silnika lub gdy wystapi zanik zasilania
nastawa nie zostanie zapamigtana.
W tym wypadku domys$ing predko$cia
minimalna z jakg naped wystartuje po
zresetowaniu przyczyny zatrzymania
bedzie warto$¢ zadana ustawiona w
G10.1 lub G10.3.

5 ERASAB POT

A Ostrzezenie : Konfiguracja
wej$¢ cyfrowych zmieniana jest w
sposob automatyczny. Upewnij sie,
ze przypadkowe uruchomienie silnika
nie spowoduje wystapienia
zagrozenia zranien personalnych lub
uszkodzenia maszyny.

Uwaga: Wybér programu sterowanie Pompami zmienia konfiguracje wejsé cyfrowych.

Aktywacja programu sterowania pompami tzn. ustawienie G1.7 PROG = PUMP, automatycznie zmienia
funkcjonalnosci wszystkich wejs¢ cyfrowych. W trybie tym nie jest mozliwa konfiguracja indywidualnych
wejs¢ cyfrowych przez uzytkownika.

W trybie "Pompowym" WEjsciom Cyfrowym przyporzadkowano nastepujace funkcjonalnosci:

DI1: Awaria Pompy Pomocniczej 1. Styk NO.

DI2: Awaria Pompy Pomocniczej 2. Styk NO.

DI3: Awaria Pompy Pomocniczej 3/0Odczyt przeptywu. Styk NO.

Dl4: System Dozwolony. Styk NO.

DI5: Btad ‘Suchobieg’. Styk NC / Start w trybie recznym. Styk NO.

DI6: Btad ‘wysokie cisnienie’. Styk NC.

Uwaga: Aktywacja programu pompowego ustawia wszystkie wejscia cyfrowe na tryb ‘00 — nie uzywane’.
Jesli potrzebne bedzie powtérne zaprogramowanie napedu, konieczne stanie sie takze powtérne
przyporzadkowanie funkcjonalnosci. Gwarantuje to bezpieczna prace instalacyjna, eliminujac zagrozenie
nieprawidiowego dziatania napedu wskutek zadziatania aparatow z poprzedniej aplikacji, przytaczonych
do wejse.

Uwaga: Aktywacja programu pompowego modyfikuje rowniez Wyjscia cyfrowe. Przekazniki wyjsciowe
zostang skonfigurowane do opcji 28 PUMP CNTRL'. W tym wypadku przekazniki te nie moga by¢ uzyte
do innego celu, chyba Zze zostatyby zabronione dla wykorzystania w trybie pompowym przez zmiane

odpowiednich parametrow (G25.9.1 to G25.9.3). Informacja dodatkowa patrz podgrupa S25.9 sterowanie
systemow pompowych.

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
. PRACY
Pozwala uzytkownikowi na przypisanie funkcjonalno$ci NIE
indywidualnym wejsciom cyfrowym
G415/ OPCJA [OPIS FUNKCJA
Konfiguracja n -
5 DIGITL IN 1=06 wielofunkcyjna | 00 - 21 o6 |00 NIE UZYWANE | WejScie nie uzywane.
WEjscia Komenda ‘Start’ podawana z przycisku
Cyfrowego 1 o1 START (NO) NO. Nalezy w tym przypadku przypisac
innemu wejéciu Komende ‘Stop’
podawang z przycisku NC.
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Parametr

Nazwa / Opis

Zakres

Wartosé
domysina

Funkcja

Ustawianie
podczas
PRACY

6 DIGITL IN 2=00

G4.16/
Konfiguracja
wielofunkcyjna
WEjscia
Cyfrowego 2

00-21

00

02

STOP1 (NC)

Komenda ‘Stop’ podawana z przycisku
NC. Tryb zatrzymywania jest
regulowany poprzez parametr G7.1
STOP 1.

03

STOP2-RESET

Komenda ‘Stop’ podawana z przycisku
NC. Tryb zatrzymywania jest
regulowany poprzez parametr G7.2
STOP 2. Aktywacja wejécia w tym trybie
dziata rowniez jako sygnat ‘Reset’

04

STOP1-RESET

Komenda ‘Stop’ podawana z przycisku
NC. Tryb zatrzymywania jest
regulowany poprzez parametr G7.1
STOP 1. Aktywacja wejécia w tym trybie
dziata rowniez jako sygnat ‘Reset’.

05

START/STOP

Umozliwia start jesli zamkniete i stop
je$li otwarte (start / stop 2 przewodowy).

7 DIGITL IN 3=00

G4.1.7/
Konfiguracja
wielofunkcyjna
WEjscia
Cyfrowego 3

00-21

00

06

START-
RST/STOP

Umozliwia start jesli zamkniete i stop
jesli otwarte (start / stop 2 przewodowy).
Aktywacja wejscia w tym trybie dziata
réwniez jako sygnat ‘Reset’.

07

RESET (NC)

Komenda ‘Reset” podawana z przycisku
NC.

08

START +
INCH1

Komenda ‘Start’ i predko$¢ dobiegu
1(jog 1) kiedy przycisk zamknigty.
Predko$¢ dobiegu ustawiana jest w
G15.1 INCH1

09

START +
INCH2

Komenda ‘Start’ i predko$¢ dobiegu
2(jog 2) kiedy przycisk zamknigty.
Predko$¢ dobiegu ustawiana jest w
G15.2 INCH2.

Uwaga 1.

8 DIGITL IN 4=00

G4.1.8/
Konfiguracja
wielofunkcyjna
WEjscia
Cyfrowego 4

00-21

00

10

INV SPEED

Wykonuje hamowanie silnika do
petnego zatrzymania a nastepnie start
silnika w przeciwnym kierunku obrot6w.
Uwaga 2.

11

RESERVE

Zarezerwowano dla przysztego uzytku.

12

RESERVE

Zarezerwowano dla przysztego uzytku.

13

INV INCHS

Inwersja predko$ci dobiegu ustalonej w
parametrach G15.1, G15.2 lub G15.3.
Uwaga 2

9 DIGITL IN 5=00

G4.1.9/
Konfiguracja
wielofunkcyjna
WEjscia
Cyfrowego 5

00-21

00

14

ACCI/DEC 2

Zezwala na aktywno$¢ ramp
przyspieszenia i hamowania.
Alternatywne predkos$ci przyspieszenia i
hamowania sg zaprogramowane w G5.3
i G5.4.

15

REFERENCE 2

Umozliwia wybdr alternatywnej nastawy
predkosci ustawionej w G3.2.

16

RESERVE

Zarezerwowano dla przysztego uzytku.

17

CONTROL 2

Aktywuje alternatywny tryb sterowania
ustawiony w G4.2.

10 DIGITL IN 6=17

G4.1.10/
Konfiguracja
wielofunkcyjna
WEjscia
Cyfrowego 6

00-21

17

18

START/STP -
RST

Podobnie jak opcja 06, lecz sygnat
‘Reset’ stanie sie aktywny po
zatrzymaniu silnika.

19

STOP (2)

Komenda ‘Stop’ podana z przycisku NC.
Tryb zatrzymania ustawiany jest w
G7.2 STOP 2.

20

SPEED LIMIT 2

Zmienia na aternatywne ograniczenia
predkosci zaprogramowane w G10.3 i
G10.4.

21

DC BRAKE

Aktywuje lub deaktywuje Modut
Hamowania Dynamicznego

! Jesli dwa wejscia sg ustawione jako '08 = START + INCH1' oraz '09 = START + INCH2' stajg sie jednoczesnie
aktywne uruchamiana jest kombinacja 'START + INCH3' zaprogramowana w G15.3 INCH3.
2 Inwersja obrotéw parametr 'G10.9 INVERSION ?=Y' musi by¢ dozwolona.
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10.4.2. Podgrupa 4.2 — S4.2: Wejscie Analogowe 1

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & ?Tc Funkcja podczas
omysina PRACY
Zezwala uzytkownikowi na podtaczenie czujnika do wejscia
analogowego 1 i aktywuje parametry niezbedne do jego ustawienia.
Patrz G4.2.3 az do G4.2.7.
G4.2.1/
Pozwala na N OPCJA [FUNKCJA
1 SENSOR 1 ?=N uzycie czujnika N N ) ) NIE
na Wejsciu Y N=NIE Wejsc’|e Analogowe pozostanie wyskalowane w jednostkach
Analogowym 1 domyslinych (%).
Wejscie Analogowe i kazda zmienna odnoszaca sie do tego
Y=TAK |wejScia bedzie skonfigurowana w jednostkach inzynierskich
wybranych w G4.2.2.
%
II's
m3/s
I/m
m3/m Umozliwia wybor réznych jednostek miary dla Wejscia Analogowego 1
I'h zgodnie z czujnikiem przytaczonym do tego wejscia.
m3/h Jesli parametr ten zostanie zmieniony, to dla zapewnienia wtasciwej
G4.2.2 | Wybor m/s pracy systemu musza zosta¢ odpowiednio wyregulowane wartosci
2 SENSOR 1=l/s3 jednostek dla m/m II's maksymalna i minimalna zakresu czujnika. NIE
czujnika 1 m/h Sprawdzi¢ nalezy nastepujace parametry:
Bar 'G4.2.5 Smi1=+0.0l/s' =» Minimum zakresu czujnika.
kPa 'G4.2.7 Smal=+10.0l/s" =» Maximum zakresu czujnika.
Psi
m
°C
F
K
G4.2.3 | Format v Umozliwia wybor formatu napigciowego lub pradowego dla Wejscia
3 AINLFORMAT=V  |Wejscia mA \Y Analogowego 1, zgodnie z typem czujnika przytaczonego do tego NIE
Analogowego 1 wejscia.
G4.2.4/
Minimum -10 do Okre$la minimalng warto$¢ napiecia lub pradu ktéra wystapi na Wejciu
4 INmin1=+0(V/mA) |zakresu +10V +0(V / mA) [Analogowym 1. Ustawi¢ zgodnie z charakterystykq podigczonego TAK
Wejscia 0 do 20mA czujnika.
Analogowego 1
Ustawia minimalng warto$¢ w takiej jednostce miary, ktdra postuguje sie
G425/ 23200 do 0 c;ujnjkl pod’rqcz.ony ,do vvejé’ci.a anglogovvggo 1 Wartoé(’: ta powiqng
_ Minimum jednostek rowniez 0dp0W|adac wartosci minimalnej napiecia lub pradu czujnika
5 Smil=+0.0l/s3 o | +0.0l/s  |ustawionej w 'G4.2.4 INminl'. TAK
zakresu inzynierski . . . , g .
czujnika 1 ch pwaga. Wartosc ta powinna by¢ sprawdzorja jesli zostaty Zmienione
jednostki w 'G4.2.2 SENSOR 1'. Jest to wazne dla obu trybow
sterowania: w petli otwartej lub zamknietej.
G4.2.6/
Maximum -10 do Okres$la maksymalng warto$¢ napiecia lub pradu ktéra wystapi na
6 INmax1=+10(V/mA) |zakresu +10V +10V Wejsciu Analogowym 1. Ustawi¢ zgodnie z charakterystyka TAK
Wejscia 0 do 20mA podtaczonego czujnika.
Analogowego 1
Ustawia maksymalng warto$¢ w takiej jednostce miary, ktdra postuguje
0do sie czujnik podiaczony do wejscia analogowego 1. Warto$¢ ta powinna
G4.2.7/ g . AGAT e
Maximum . +3200 rowniez 0dp0W|adac warto$ci maksymalnej napigcia lub pradu czujnika
7 Smal=+10.0l/s3 Jakresu lJednqstek_ +10.0l/s  |ustawionej w 'G4.2.6 INmax1'. TAK
czujnika 1 inzynierski Uwaga: Warto$¢ ta powinna by¢ sprawdzona jesli zostaly zmienione
ch jednostki w 'G4.2.2 SENSOR 1'. Jest to wazne dla obu trybow
sterowania: w petli otwartej lub zamkniete.
G4.2.8/
E&%%m:fiajqca Umozliwia wyskalowanie nastawy predkosci odpowiadajacej warto$ci
Wartosci -250% do minimalnej zakresu Wej$cia Analogowego 1 ustawionej w parametrze
8 SPD LO1=+0% - +0% 'G4.2.4 INmin1". TAK
minimum +250% hpn . . ) -
sakresu Warto$¢ ta jest okreslana w procentach znamionowej predko$ci
L obrotowej silnika..
Wejscia
Analogowego 1
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Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & (?Isc Funkcja podczas
omysina PRACY
G4.2.9/
E&%imzzajqca Umozliwia wyskalowanie nastawy predkosci odpowiadajqpej warto$ci
wartosci 250% do maksymalnej zakresu Wejscia Analogowego 1 ustawionej w parametrze
9 SPD HI1=+100% . +100% |'G4.2.6 INmax1'. TAK
maksimum +250% h . . ’ -
sakresu Warto$¢ ta jest okreslana w procentach znamionowej predko$ci
L obrotowej silnika.
Wejscia
Analogowego 1
3 Dostepne tylko w przypadku gdy '‘G4.2.1 SENSOR 1 =Y".
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & (?Isc Funkcja podczas
omysina PRACY
G4210/ 23200 do Do ustawienia minimum zakresu roboczggo czujnikajeéli rzeczywisty
Minimum 13200 zakres roboczy rozni sig od zakresu c’zwnlkg pracujacego w otwartej
10 FB1=+0.0l/s3 zakresu jednostek +0.0l/s \F/)vetg :tzer;)\iv’\zli:ﬂ:;.rOdPOW|ada to wartosci napiecia lub pradu ustawionej TAK
roboczego inzynierski - . . . L .
- Parametr ten powinien by¢ ustawiony do pracy z czujnikiem w otwartej
czujnika ch ; "
petli sterowania.
G4.2.11/
Minimum Umozliwia ustawienie predko$ci minimalnej odpowiadajacej minimum
zakresu -250% do zakresu roboczego czujnika wg 'G4.2.10 FB1', przy pracy czujnika w
11 FB1 - SP=0%3 predkosci dla +0% petli otwartej. TAK
- +250% A . . . -
czujnika Warto$¢ ta jest okre$lana w procentach znamionowej predkosci
pracujacego w obrotowej silnika.
otwartej petli
G4.2.12/ -3200 do Do ustawienia maksimum zakresu roboczego czujnika jesli rzeczywisty
Maximum +3200 zakres roboczy rozni sig od zakresu czujnika pracujacego w otwartej
12 FA1=+10.0l/s3 zakresu jednostek | +10.0l/s  [petli sterowania. Odpowiada to warto$ci napiecia lub pradu ustawionej TAK
roboczego inzynierski w 'G4.2.6 INmax1'. Parametr ten powinien by¢ ustawiony do pracy z
czujnika ch czujnikiem w otwartej petli sterowania.
G4.2.13/
Maximum Umozliwia ustawienie predkosci maksymalnej odpowiadajacej
zakresu -250% do maksimum zakresu roboczego czujnika wg 'G4.2.12 FAL', przy pracy
13 FA1 - SP=100%3 |predkosci dla 1250% +100%  |czujnika w petli otwartej. TAK
czujnika Warto$¢ ta jest okre$lana w procentach znamionowej predkosci
pracujacego w obrotowej silnika.
otwartej petli
Ustawia tryb zatrzymania kiedy wystapi zanik sygnatu na Wejsciu
Analogowym 1.
G4.2.14/
\C;ICh,rona \ OPCJA  [FUNKCJA
_ ejscia
14 AINLLOSS=N Analogowego Y N N=NIE Funkcja zabroniona TAK
przy zaniku
sygnatu Kiedy poziom wartosci na wejsciu Analogowym 1 spada w
_ dét do warto$ci zerowej, naped ocenia, ze czujnik zostat
Y=TAK X ) . :
uszkodzony i wykonuje procedure Zatrzymania Awaryjnego
komunikujac btad 'F42 AIN1 LOSS'
G4.2.15/ Filtr OFF Filtruje sygnat podawany na Wejscie Analogowe 1. Ustawiajac warto$¢
151 Z BAND=OFF dla wejscia 00-9 '9% OFF rdzng od zera umozliwiamy pozbycie sie szumu elektrycznego, ktéry TAK
analogowego ) ) uposledza prawidiowy odczyt sygnatu o warto$ci zerowej na wejsciu.
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10.4.3. Podgrupa 4.3 — S4.3: Wejscie Analogowe 2

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d0:1r ?Is:a Funkcja podczas
e PRACY
Zezwala uzytkownikowi na podtaczenie czujnika do wejscia
analogowego 2 i aktywuje parametry niezbedne do jego
G4.3.1/ ustawienia Patrz G4.3.3 az do G4.3.7.
Pozwala na
e - N OPCJA  |[FUNKCJA
1 SENSOR 2 2=N uzy\,c\}efzyjnlka Y N N=NIE Wejscie Analogowe pozostanie wyskalowane w NIE
Q\ialoej(s)\?vlum 9 - jednostkach domysinych (%).
gowy Wejscie Analogowe i kazda zmienna odnoszaca sie do
Y=TAK  [tego wejScia bedzie skonfigurowana w jednostkach
inzynierskich wybranych w G4.3.2.
%
I/'s
m3/s
nl]lar/nm Umozliwia wybor réznych jednostek miary dla Wejscia
I Angillolgowego 2 zgodnie z czujnikiem przytaczonym do tego
wejscia.
me/h Jesli parametr ten zostanie zmieniony, to dla zapewnienia
mar .G3‘3‘2 ! i\(Nybér m/s wiasciwej pracy systemu muszg zosta’(: odpowiednio
2 SENSOR 2=Bar & ’?O.Skte 9 m/m Bar wyregulowane warto$ci maksymalna i minimalna zakresu czujnika. NIE
czujnika rg/h Sprawdzi¢ nalezy nastepujace parametry:
k;‘; 'G4.3.5 Smi2=+0.0Bar' =» Minimum zakresu czujnika.
Psi 'G4.3.7 Sma2=+10.0Bar' =» Maksimum zakresu czujnika.
m
°C
F
K
3 Dostepne tylko w przypadku gdy '‘G4.2.1 SENSOR 1 =Y".
4 Dostepne tylko w przypadku gdy '‘G4.3.1 SENSOR 2 = Y".
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & ?Tc Funkcja podczas
omysina PRACY
G4.3.3 / Format v Umozliwia wybér formatu napigciowego lub pradowego dla Wejscia
3 AIN2 FORMAT=mA |Wejscia mA mA Analogowego 2, zgodnie z typem czujnika przytaczonego do tego NIE
Analogowego 2 wejscia.
G434/
Minimum -10 do Okresla minimalng warto$¢ napiecia lub pradu ktéra wystapi na
4 INmin2=+4mA zakresu +10V +4mA  [Wejsciu Analogowym 2. Ustawi¢ zgodnie z charakterystyka TAK
Wejscia 0 do 20mA podtaczonego czujnika.
Analogowego 2
Ustawia minimalng warto$¢ w takiej jednostce miary, ktdrg
G435/ 23200 do 0 pos’rug’ulje sie c;ujnik podch.zony dq Wej,écia anglqgoyvggo 2..
_ Minimum jednostek Warto$¢ ta powinna rowniez odpoy\nad_ac wartosci m|r_1|ma|nej
5 Smi2=+0.0Bar* S .| +0.0Bar  |napiecia lub pradu czujnika ustawionej w 'G4.3.4 INmin2'. TAK
zakresu inzynierski . . . " o
czujnika 2 ch Uwagg. Wf'irtosc ta poyvmna by¢ sprawdz?na jesli zosFa’ry
zmienione jednostki w 'G4.3.2 SENSOR 2. Jest to wazne dla obu
trybéw sterowania: w petli otwartej lub zamknietej.
G4.36/
Maximum -10 do Okresla maksymalng warto$¢ napiecia lub pradu ktéra wystapi na
6 INmax2=+20mA zakresu +10V +20mA  [Wejsciu Analogowym 2. Ustawi¢ zgodnie z charakterystykq TAK
Wejscia 0 do 20mA podtaczonego czujnika.
Analogowego 2
Ustawia maksymalng warto$¢ w takiej jednostce miary, ktdrg
G437/ 0do postuguje sie czujnik podtaczony do wejscia analogowego 2.
Maximum . +3200 Wa(tosp ta powinna rowniez odpow|aqac wartoci maksymalnej
7 Sma2=+10.0Bar* sakresu jednostek [ +10.0Bar |napiecia lub pradu czujnika ustawionej w 'G4.3.6 INmax2'. TAK
czujnika 2 inzynierski Uwaga: Warto$¢ ta powinna by¢ sprawdzona jesli zostaly
ch zmienione jednostki w 'G4.3.2 SENSOR 2. Jest to wazne dla obu
trybéw sterowania: w petli otwartej lub zamknietej.
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Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
G438/ e . - T
Predkosé Umoz!lvyla yvyskaloyvanle nastavvx predkosm odpowmdajch .
odpowiadaiaca warto$ci minimalnej zakresu Wej$cia Analogowego 2 ustawionej w
Wa?toéci A -250% do parametrze 'G4.3.4 INmin2'. Jest skonfigurowane dla nastawy
8 SPD LO2=+0% minimum +2580/ +0% predkosci przez wejscie analogowe. Ustawia warto$¢ parametru TAK
° 'G4.3.1 SENSOR 2 2= N".
zakresu P . . . -
Weiscia Warto$c ta jest okreslana w procentach znamionowej predkosci
An zlilogowego 2 obrotowej silnika.
G439/ e . - T
Predkosé Umoz!lvyla wyskalowame nastawy p’rQQkosm odpowiadajacej o
odpowiadaiaca warto$ci maksymalnej zakresu Wejscia Analogowego 2 ustawionej
Wa?toéci A -250% do w parametrze 'G4.3.6 INmax2'. Jest skonfigurowane dla nastawy
9 SPD HI2=+100% maksimum +25(§‘V +100%  |predkosci przez wejscie analogowe. Ustawia warto$¢ parametru TAK
0 'G4.3.1 SENSOR 2 2= N".
zakresu P . . . -
Weiscia Warto$c ta jest okreslana w procentach znamionowej predkosci
An zfllogowego 2 obrotowej silnika.
G43.10/ 23200 do Do ustawienia minimum zakresu roboczego czujnika jesli
Miﬁirﬁum 13200 rzeczywisty zakres roboczy rézni sig od zakresu czujnika
10 EB2=+0.0Bar4 zakresu jednostek | +0.0Bar pracujacego w otwartej pgth gter?wan|a. Odp_owl|ada to wartosci TAK
10b0CZE00 insvnierski napiecia lub pradu ustawionej w 'G4.3.4 INmin2'. Parametr ten
czu'nikag ych powinien by¢ ustawiony do pracy z czujnikiem w otwartej petli
| sterowania.
G4.3.11/
Minimum Umozliwia ustawienie predko$ci minimalnej odpowiadajacej
zakresu 250% do minimum zakresu roboczego czujnika wg 'G4.3.10 FB2', przy pracy
11 FB2 - SP=0%:* predkosci dla +2580/ +0% czujnika w petli otwartej. TAK
czujnika ° Warto$¢ ta jest okre$lana w procentach znamionowej predkosci
pracujacego w obrotowe; silnika.
otwartej petli
64312/ 23200 do Do ustawienia maksimum zakresu roboczego czujnika jesli
Ma‘xi‘mum 13200 rzeczywisty zakres roboczy rézni sig od zakresu czujnika
12 EA2=+10.0Bar ¢ sakresu iednostek | +10.0Bar pracujacego w otwartej petli sterowania. Odpowiada to warto$ci TAK
Bl 10b0CZE00 ian nierski ' napiecia lub pradu ustawionej w 'G4.3.6 Inmax2'. Parametr ten
czu'nikag ych powinien by¢ ustawiony do pracy z czujnikiem w otwartej petli
| sterowania.
G4.3.13/
Maximum Umozliwia ustawienie predkosci maksymalnej odpowiadajacej
zakresu -250% do maksimum zakresu roboczego czujnika wg 'G4.3.12 FA2', przy
13 FA2 - SP=100%* |predkosci dla +2580/ +100%  |pracy czujnika w petli otwartej. TAK
czujnika 0 Warto$¢ ta jest okreslana w procentach znamionowej predkosci
pracujacego w obrotowej silnika.
otwartej petli
Ustawia tryb zatrzymania kiedy wystapi zanik sygnatu na
04314/ Wejsciu Analogowym 2.
Ochroha OPCJA [FUNKCJA
14 AIN2 LOSS=N xilsocglgzwego ) $ N N=NIE |Funkcja zabroniona. TAK
przy zaniku Kiedy poziom warto$ci na wej$ciu Analogowym 2 spada
sygnalu w dét do warto$ci zerowej, naped ocenia, ze czujnik
Y=TAK |zostat uszkodzony i wykonuje procedure Zatrzymania
Awaryjnego komunikujac btad 'F43 AIN2 LOSS'.
G4.3.15/ Filtr Filtruje sygnat podawany na Wej$cie Analogowe 2. Ustawiajac
N dla Wejscia OFF, warto$¢ rdzna od zera umozliwiamy pozbycie sie szumu
152 7 BAND=OFF Analogowego [0.0 - 9.9% OFF elektrycznego, ktéry uposledza prawidtowy odczyt sygnatu o TAK
2 warto$ci zerowej na wejsciu.

* Dostepne tylko w przypadku gdy 'G4.3.1 SENSOR 2 = Y".
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10.4.4. Podgrupa 4.4 - S4.4: Wejscie impulsowe (Wejscie Cyfrowe 6)

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domy#ina Funkcja podczas
PRACY
%
I/'s
3
JG:d;l;)lst/ki T/r;s Umozliwia wyboér warto$ci jednostki do pomiaru przeptywu.
czuinka me/m Uwaga: Aby uzy¢ tego wejscia powiniene$ dysponowaé
1 Sensr U=lim 0+chone odo I I/m przeptywomierzem z szerokoscig impulsu wyjsciowego o TAK
\S\Ie?écia 9 méh szerokosci wigkszej niz 50ms.
Impulsowego s Uzywany w algorytmie ograniczenia przeptywu. Patrz $25.10.
m/m
m/h
Ga42] 0do Umozliwia wyskalowanie przeptywomierza poprzez wpisanie

objetosci cieczy ktéra przeptywajac przez przeptywomierz w czasie
100l/s |1 sekundy wygeneruje 1 impuls. TAK
Na przyktad, jesti ustawimy ‘Pls/s=100 I/s’, a rzeczywisty przeptyw
wynosi 500l/s, otrzymamy. 5 impulsow/s

Umozliwia ustawienie zakresu maksymalnego przeptywomierza.
Ga43/ Wielkoé§ ta jest uzyyvana do wyliczenia poziomu resetowania w
Ma‘ks.ymalny 0do algorytmie sterowania przeptywem.

3 M Rng=1000 I/s Jakres 32760 1000l/s Z wartoscig, ustawionqu tym parametrze potaczony jest parametr
przeplywomierz Jednostek (G25.10.4. Na przykfad: jesli ustawisz jako zakres maksymalny

a przeptywu przeptywomierza 100 jednostek ‘G4.4.3=100", a pozadany poziom
resetowania wg algorytmu przeptywu jest ponizej 30 jednostek,
musisz ustawi¢ ‘G25.10.4=30%'.

Konfiguracja 32760
przeptywomierz | Jednostek
a przeptywu

2 Pls/s =100 I/s

TAK

10.5. Grupa 5 - G5: Rampy Przyspieszenia i Hamowania

Ustawianie
Warto$¢

Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY

Umozliwia ustawienie rampy przy$pieszenia 1. Nastawa jest
wyrazona w jednostkach przy$pieszenia (procentowy przyrost
G5.1/ Rampa predkosci obrotoméej na sikundg).(;\:(a przykfad, ranzjrf(a 10%l/s
_ - : 0.02 - oznacza, ze naped powigksza predko$¢ o 10% predkosci
1ACCEL=3.0%/s Erzyspleszema 650% /s 3.0%/s znamionowej silnika na kazda sekunde (tzn do osiggniecia
znamionowej predkosci od zera silnik potrzebuje 10 sekund)
Rampa ta ustawiana jest zgodnie z wymaganiami kazdego
procesu.
Umozliwia ustawienie rampy hamowania 1. Nastawa jest wyrazona
w jednostkach hamowania (procentowa utrata predkosci obrotowej
0.02 - na sekunde). Na przyktad, rampa 10%/s oznacza, ze naped
650% / 3.0%/s [zmniejsza predko$¢ o 10% predko$ci znamionowej silnika na TAK
sec kazda sekunde (tzn do osiggniecia predkosci zerowej od predkosci
znamionowej silnik potrzebuje 10 sekund) Rampa ta ustawiana jest
zgodnie z wymaganiami kazdego procesu.
Umozliwia ustawienie alternatywnej rampy przy$pieszenia.
Nastawa jest wyrazona w jednostkach przy$pieszenia (procentowy
przyrost predko$ci obrotowej na sekunde), podobnie jak ustawienia
rampy podstawowej. Naped bedzie stosowat rampe przy$pieszenia
1 az do osiagniecia przez silnik predkosci ustawionej w 'G5.5 BRK
ACC'. Od tego punktu naped bedzie przy$pieszat silnik wg
alternatywnej rampy przy$pieszenia.
Jesli 'G5.5 BRK ACC = OFF' zmiana ramp nie nastapi.
Umozliwia ustawienie alternatywnej rampy hamowania. Nastawa
jest wyrazona w jednostkach hamowania (procentowa utrata
0.02— predkosci obrotowej na sekunde), podobnie jak ustawienia rampy
G5.4 / Rampa 6500/ | 1.0%/s podstawowej. Naped bedzie stosowat rampe hamowania 1 az do
hamowania 2 ° il osiggniecia przez silnik predko$ci ustawionej w 'G5.6 BRK DEC'.
sec ! o )
Od tego punktu naped bedzie hamowat silnik wg alternatywnej
rampy hamowania.
Jesli 'G5.6 BRK DEC = OFF' zmiana ramp nie nastapi

TAK

G5.2/ Rampa

2 DECEL1=3.0%/s .
hamowania 1

G5.3/ Rampa 0.02 -
3ACCE2=1.0%/s przy$pieszenia | 650% / 1.0%/s
2 sec

TAK

4 DECEL2=1.0%/ s TAK
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Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & ?Tc Funkcja podczas
omysina PRACY
Ten parametr ustawia progowa czestotliwos¢ dla alternatywnej
rampy przy$pieszenia. Powinien by¢ ustawiony na taka predko$c¢
dla ktérej profil rampy powinien zosta¢ zmieniony. Jesli warto$¢ ta
zostanie przekroczona naped zacznie pracowac z alternatywng
G5.5/ Granica rampa przy$pieszania.
5 BRK ACC=OFF predkoéci dla OFF, OFF Uwqga: AIternatywn(? przyépieszenie Iul?’h.a\mowanie moze by¢ TAK
zmiany rampy |0 do 250% wybierane przez wejscie cyfrowe lub wyjscie komparatora
przy$pieszenia funkcjonalnego. Funkcjonalno$¢ ta nie musi by¢ zalezna od
predkosci napedu (dla przyktadu jesli wielkoscig porownywang
przez komparator jest prad znamionowy napedu, gdy wartos¢ ta
przekracza ustawiony poziom okre$lony w % In nastapi zmiana
rampy).
Ten parametr ustawia progowa czestotliwos¢ dla alternatywnej
rampy hamowania. Powinien by¢ ustawiony na takg predkos¢ dla
ktdrej profil rampy powinien zosta¢ zmieniony. Jesli wartos¢ ta
zostanie przekroczona naped zacznie pracowac z alternatywng
G5.6 / Granica rampa hamowania.
6 BRK DEC=OFF predkoéci dla OFF, OFF Uwqga: AIternatywn(? przyépieszenie Iul?’h.a\mowanie moze by¢ TAK
zmiany rampy | 0 to 250% wybierane przez wejscie cyfrowe lub wyjscie komparatora
hamowania funkcjonalnego. Funkcjonalnos¢ ta nie musi by¢ zalezna od
predkosci napedu (dla przyktadu jesli wielkoscig porownywang
przez komparator jest prad znamionowy napedu, gdy wartos¢ ta
przekracza ustawiony poziom okre$lony w % In nastapi zmiana
rampy).
G5.7 / Rampa 1
przyspieszenia | - 0.02 - Umozliwia regulacje rampy 1 przy$pieszenia nastawy dla funkcji
7 PMT ACL1=1.0% /s |nastawy dla 650% / 1.0%/s . TAK
. motopotencjometru.
motopotencjom sec
etru.
G5.8/ Rampa 1
hamowania 002~ Umozliwia regulacje rampy 1 hamowania nastawy dla funkcji
8 PMT DCL1=3.0% /s |nastawy dla 650% / 3.0%/s . TAK
. motopotencjometru.
motopotencjom sec
etru
G5.9/ Rampa 2 Umozliwia ustawienie rampy 2 przy$pieszenia nastawy dla funkcji
przyspieszenia | 0.02 - motopotencjometru. Naped bedzie uzywat rampy 1 az do chwili
9 PMT ACL2=1.0% /s |nastawy dla 650% / 1.0%/s |przekroczenia warto$ci ustawionej w parametrze 'G5.11 PMOT TAK
motopotencjom sec BRK'. Od tego punktu naped przetacza sie na rampe alternatywna.
etru Jesli 'G5.11 PMOT BRK = OFF', zmiana ramp nie nastapi
G5.10 / Rampa Umozliwia ustawienie rampy 2 hamowania nastawy dla funkcji
2 hamowania 0.02 - motopotencjometru. Naped bedzie uzywat rampy 1 az do chwili
10 PMT DCL2=3.0% /s [nastawy dla 650% / 3.0%/s |przekroczenia wartosci ustawionej w parametrze ‘G5.11 PMOT TAK
motopotencjom sec BRK'. Od tego punktu naped przetacza sie na rampe alternatywna.
etru. Jesli 'G5.11 PMOT BRK = OFF', zmiana ramp nie nastapi.
G5.11/ Granica
predkosci dla
zmiany rampy Ten parametr ustawia progowa czestotliwos¢ dla alternatywnej
_ przyspieszenia/| OFF, rampy przyspieszania’lhamowania nastawy motopotencjometru.
11 PMOT BRK = OFF hamowania dla | 0 to 250% OFF Parametr ten jest taka predkoscia przy ktérej powinna nastapi¢ TAK
nastawy zmiana profilu rampy nastawy motopotencjometru.
motopotencjom
etru.
S-rampa powinna zosta¢ wprowadzona je$li wymagane jest
gtadkie przejcie podczas procesu przy$pieszania/hamowania. S-
6512/ Stala 0.001 - rampa wprowadza filtr dla zmian nastawy predkosci dziatajacy
12 SP FLT=0.250s czasowa filtru ’ 0.250s . . ! - - TAK
predkosci 10s poq§zgs yvykonywama komend‘ St.art/Stop oraz przy$pieszenia i
op6znienia. Jest on nadzwyczaj uzyteczny w aplikacjach
dzwigowych i windowych.
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10.6. Grupa 6 — G6: Sterownik PID

modyfikowana i jest dostepna je$li chcemy jej uzy¢ jako
alternatywnej nastawy predkosci..

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
Umozliwia uzytkownikowi wybdr zrédla nastawy dla ustawiania
odniesienia w regulatorze PID.
OPCJA  [FUNKCJA
NONE  [Zrédto zabronione
Al Nastawa PID wprowadzana przez Wejcie Analogowe
1
NONE Al Nastawa PID wprowadzana przez Wejcie Analogowe
Al 2
G6.1 / Wybér Al2 RESERV |Zarezerwowane dla przysztego wykorzystania
1 SEL REF=MREF |zrdia nastawy ( RESERV | MREF Nastawa PID wprowadzana przez Wejécia Cyfrowe NIE
predkosci MREF MREF  [skonfigurowane jako Wielo-nastawa (=Predkosci
LOCAL ustawiane wstepnie).
locPID Nastawa PID wprowadzana przez Pulpit Sterowania.
LOCAL  [Warto$¢ moze by¢ zmieniana w parametrze 'G3.3
LOCAL SPD'
Nastawa PID wprowadzana przez Pulpit Sterowania.
Warto$¢ zmieniana w parametrze 'G6.2 PID LOC'".
locPID Umozliwia to wprowadzenie dwdch nastaw predkosci
poniewaz wowczas parametr 'G3.3 LOCAL SPD' nie
jest modyfikowany.
Kiedy jako zrodto nastawy jest ustawiona ‘locPID’, nastawa
oENG wprowadzona z Pulpitu Sterowania bedzie zapamietana w tym
2 PID LOC=+100%3 Eﬁazl I{a”;‘féawa 2+52°56°0/‘i° +100%  |parametrze. Wartoé¢ parametru ‘G3.3 LOCAL SPD' e jest TAK

Uwaga: Funkcja PID bedzie tu ustawiona jesli jest dozwolona w parametrze 'G3.1 REF1 SPD=LOCAL' lub 'G3.2 2
REF2 SPD=LOCAL".
® Bedzie dostepny jesli 'G6.1 SEL REF = locPID'.

regulatora PID

Uwaga: Jesti warto$¢ ta jest zbyt wysoka doregulowanie moze by¢
niedokfadne.

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & ?Tc Funkcja podczas
omysina PRACY
Wyhbor zrodta sygnatu sprzezenia zwrotnego dla petli sprzezenia
regulatora PID
G6.3 / Wybor Al OPCJA  [FUNKCJA
3 SEL FBK=AI2 irtitzils;:ﬁ?;a’ru Al2 Al2 Al Sygnat sprzezenia podawany przez Wejscie NIE
Z\'?wofnego AIL+AI2 Analogowe 1
Al Sygnat sprzezenia podawany przez Wejscie
Analogowe 2
AL+ Al Sygnat sprzezenia podawany przez Wejscie
Analogowe 1 i Wej$cie Analogowe 2
Pozwala na ustawienie wartosci proporcjonalnej wzmocnienia
G6.4/ o . . : o .
Wzmocnienie regullatora PID. Je’S|,I potrzebujesz wiekszej odpowiedzi sterowania
4 GAIN Kp=8.0 proporcjonalne 0.1do20 8.0 powigksz tq wartosc. TAK
Uwaga: Jesti warto$¢ ta jest zbyt wysoka system regulacji moze
regulatora PID PO ;
stac sie niestabilny.
Pozwala na ustawienie czasu calkowania regulatora PID.
G6.5/ Czas 0.1- Jesti chcesz uzyskac wieksza doktadnos¢ regulacji powiniene$
5INTEGRAL = 0.0s |catkowania 1000s, 0.0s powiekszy¢ te wartosc. TAK
regulatora PID Max Uwaga: Jesti warto$¢ ta jest zbyt wysoka system regulacji moze
dziata¢ zbyt wolno .
Pozwala na ustawienie czasu rézniczkowania regulatora PID. Jesli
G6.6 / Czas . . : L ) . ”
6 DIFFEREN = 005 |réaniczkowania | 0.0 — 2505 0.0s potrzebujesz wigkszej odpowiedzi mozesz powigkszy¢ te warto$¢. TAK
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Ustawianie
Warto$¢

Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY

Umozliwia inwersje wyjscia regulatora PID.

OPCJA [FUNKCJA

Odpowiedz regulatora PID w trybie normalnym, co
oznacza, ze gdy warto$¢ sygnatu sprzezenia przewyzsza
G6.7 / Inwersja N=NO |warto$¢ nastawy predkos$¢ bedzie zmniejszona. Jesli

7 INVERT PID=N wyjscia N N natomiast warto$¢ sygnatu sprzezenia jest mniejsza niz NIE
regulatora PID Y warto$¢ nastawy predkos¢ bedzie powiekszona
Odpowiedz regulatora PID w trybie odwréconym
(inwersja), co oznacza, ze gdy warto$¢ sygnatu
sprzezenia przewyzsza warto$¢ nastawy predkosé
bedzie powigkszona. Je$li natomiast warto$¢ sygnatu
sprzezenia jest mniejsza niz warto$¢ nastawy predkosé
bedzie zmniejszona

G6.8 / uchyb i 10.0% Jest to r6znica pomiedzy warto$cig nastawy 'G6.1 SEL REF' a
sterujgcy PID ) warto$cig sygnatu sprzezenia zwrotnego 'G6.3 SEL FBK'.

Y=YES

8 ERR PID = +0.0%

10.7. Grupa 7 - G7: Konfiguracja trybow Start / Stop

Ustawianie
Warto$¢

Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY

Wybor gtéwnego trybu zatrzymania dla napedu. Dla kazdej
aplikaciji ta wielko$¢ powinna zosta¢ odpowiednio skonfigurowana.

OPCJA [FUNKCJA

Naped bedzie zmniejszat po rampie czestotliwosé

G7.1/Tryb RAMP RAMP napiecia zasilajacego silnik az do jego petnego TAK

Stop 1 SPIN RAMP . . S A
zatrzymania. Predko$¢ zatrzymania jest okre$lona przez

parametr ekranowy 'G5.2 Decel 1'

Naped odtacza wyjscie od silnika . Silnik zatrzymuije sie
SPIN  |wybiegiem. Czas zatrzymania jest okre$lony przez
inercje catego uktadu napedowego

Uzytkownik moze wybra¢ alternatywny tryb zatrzymania jesli jest
on przydatny. Warto$¢ ta nalezy zapisa¢ w kazdej z aplikacji. Dla
informacji szczeg6towych patrz parametr ‘G7.1 STOP 1=RAMP’.
SPIN Uwaga: Tryb Stop 1 lub 2 moze by¢ wybierany za pomocg wejs¢ TAK
cyfrowych, za pomoca wyj$cia komparatora funkcjonalnego, lub
przez ustawienie punktu zmiany predkosci dla trybu stop w
parametrze 'G7.3 BRK STP 2.

Kiedy ten parametr jest ustawiony na warto$¢ rézng od zera, drugi
profil zatrzymania moze by¢ aktywowany w zalezno$ci od
predkosci obrotowej silnika. Kiedy naped w czasie pracy otrzyma
komende Tryb Stop 1, bedzie si¢ zatrzymywat wg tego trybu az do
G7.3/ Zmiana OFF osiggniecia predko$ci ustawionej w parametrze ‘G7.3 BRK STP 2'.
3BRK STP 2=0FF |predkosci dla y OFF Po.jej przekroczeniu nastapi aktywacja Trybu Stop 2 trwajaca az TAK
0 do 250% N

trybu Stop do petnego zatrzymania silnika.

Uwaga: Tryb Stop 1 lub 2 moze by¢ wybierany za pomoca wej$¢
cyfrowych, za pomoca wyj$cia komparatora funkcjonalnego, lub
przez ustawienie punktu zmiany predkosci dla trybu stop w
parametrze 'G7.3 BRK STP 2'..

G7.4 | Definicja| RAMP Wybor trybu startu napedu. Wielko$¢ ta powinna by¢ wybierana w TAK

trybu Start SPIN RAMP zalezno$ci od potrzeb i charakteru aplikacii.

1 STOP 1 = RAMP

G7.2/ Tryb RAMP

2 STOP 2=SPIN Stop 2 SPIN

4 START = RAMP

OPCJA |FUNKCJA

Naped wystartuje zwiekszajac czestotliwos¢ napiecia
RAMP  |wyj$ciowego po rampie az do czestotliwosci wynikajacej
Z nastawy
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zasilajacego

Naped wystartuje automatycznie po odbudowaniu
Y=TAK [napiecia zasilajacego. Warunkiem ponownego rozruchu
jest aktywna komenda Startu.

Uwaga: Jesli sterowanie Start / Stop jest wykonywane z Pulpitu
Sterowania, naped nie wystartuje automatycznie po odbudowaniu
napiecia zasilajacego

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & ?Tc Funkcja podczas
omysina PRACY
W tym trybie, naped najpierw bada predko$¢ watu silnika
aby dopasowac czestotliwo$¢ poczatkowa napiecia ktorg
przytozy do stojana silnika w chwili startu. Od tej chwili
silnik jest rozpedzany normalnie do predko$ci zadanej.
Umozliwia to start maszyny/urzadzenia juz pracujacego
spn |V chwili otrzymania przez nape(_i komendy Start (tzw,
funkcja “przechwytywania w locie” przydatna do rozruchu
np. duzych wentylatoréw ktdre na biegu jatowym sg
napedzane przez strumien powietrza przeptywajacego
przez wirnik, napedéw z zainstalowanym kotem
zamachowym funkcjonujacym jako akumulator energii
i.t.p.).
G7.5/ Czas OFF Umozliwia ustawienie zwtoki startowej t.j czasu uptywajacego od
5 STARTDLY =OFF |opdznienia 0- 65605 OFF chwili otrzymania przez naped komendy Start do chwili podania TAK
startu napiecia na wejscie silnika.
G7.6/ Czas OFF Umozliwia ustawienie zwtoki zatrzymania t.j czasu uptywajacego
6 STOP DLY = OFF  |opdznienia 0- 65605 OFF od chwili otrzymania przez naped komendy Stop do chwili TAK
zatrzymania rozpoczecia procedury zatrzymania silnika.
Umozliwia uzytkownikowi zatrzymanie silnika kiedy jego predkos¢
spada ponizej dolnej granicy predko$ci zadeklarowanej dla SD700.
OPCJA [FUNKCJA
W tym przypadku silnik bedzie kontynuowat prace przy
predkosci rownej granicznej predko$ci minimalnej
zdefiniowanej w parametrach ograniczenia predkosci
N=NIE (ustawionych w G10.1 lub G10.3), nawet jesli nastawa
predkosci nakazuje predkos¢ nizsza. Na przyktad, jesli ‘1
MIN1 SP=+30.00%', a nastawa predkosci wynosi
G717/ +20.00%, urzadzenie bedzie pracowato przy +30.00%, i
Minimalna N nigdy ponizej tej wartosci.
7STPMINSP =N predkos¢ y N W tym przypadku naped uruchomi silnik automatycznie TAK
zatrzymania jesli nastawa predko$ci przekroczy poziom granicznej
predkosci minimalnej. Dopdki nastawa jest ponizej tej
warto$ci urzadzenie bedzie oczekiwato w gotowosci t.|.
Y=TAK |bedzie miato status 'READY".
Jesli naped hamuje i nastawa predkosci jest ponizej
granicznej predko$ci minimalnej, wowczas urzadzenie
bedzie zatrzymane wg procedury SPIN (odfgczenie
napedu, zatrzymanie silnika wybiegiem).
Uwaga: Jesli chcesz zatrzymaé silnik kiedy nastawa predkosci jest
ponizej ustalonego punktu predko$ci powiniene$ ustawic ten
parametr na TAK. Dodatkowo powiniene$ ustawi¢ prawidtowe
warto$ci parametréw 'G10.1 MIN1 SP' lub 'G10.3 MIN2 SP'.
G7.8/Czas . - . . . .
ok OFF, Umozliwia ustawienie czasu zvx{+9k| pomigdzy chwﬂq zatrzymania
8 OFERet = OFF pomigdzy 0.000 - OFF naped’u, a,klolejnyém startem.(.j]esh pdaLarlngtr ten jest ustawlony nad TAK
zatrzymaniem a| 10.000s wartos¢ rozna o OFF naped przed ko ?Jnym startem wez'm|e po
uwage wartos¢ opdznienia zapisang w ‘G7.5 START DLY'
startem
Umozliwia ustawienie automatycznego restartu napedu po
chwilowym zaniku napiecia zasilajgcego.
OPCJA [FUNKCJA
Naped nie wystartuje po pojawieniu si¢ napiecia zasilania
G7.9/ Praca po N=NIE |nawet w wypadku aktywnej komendy Start. Uzytkownik
9 RUN AFTR VEL = Y wystapieniu . N v powinien zdezaktywowa¢ komende Start i ponowi¢ ja. TAK
zaniku napiecia Y
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10.8. Grupa 8 — G8: Wyjscia

10.8.1. Podgrupa 8.1 — S8.1: Przekazniki Wyjsciowe

Przekaznika 1

9Clopis FUNKCJA
ZAWSZE ST
00 WYLACZONY Wyijécie jest nieaktywne
o ZAWSZE Kiedy naped jest zasilany wyjscie
WLACZONY  |przekaznika jest zawsze aktywne
BRAK Nie wystapit btad w pracy napedu.
02 < Przekaznik stanie sie aktywny kiedy wystapi
BLEDOW biad
Przekaznik stanie sie aktywny jesli wystapito
BLAD ) o
03 A zwarcie wewnatrz napedu lub na wejsciu
OGOLNY . . o
napedu jest zbyt niskie napiecie
04 |START Przekaznik stanie si¢ aktywny jesli naped
otrzymat komende Start
Przekaznik stanie si¢ aktywny jesli naped
wystartowat (predko$¢ sie powieksza) t.j..
G8.1.1=05iG8.1.5 = 06. Komenda Start
jest aktywna , przekaznik 1 jest aktywny i
05 |PRACA natychmiast przekaznik 2 staje sie aktywny.
Aktywowanie komendy Stop spowoduje
automatyczne wytaczenie przekaznika 1
LECZ przekaznik 2 pozostaje zataczony
dopoki naped calkowicie sie nie zatrzyma.
06 |coTowose Naped lJestrgotowy do startu (brak btedow i
komunikatéw ostrzegawczych).
PREDKOSC ' -
07 ZERO Naped pracuje z zerowa predkoscia,
08 PREDKOSC  [Predkos¢ silnika osiagneta warto$¢ jak w
USTALONA  |nastawie.
09 ZWROT Przekaznik stanie si¢ aktywny jesli zwrot
PREDKOSCI [predko$ci obrotowej jest ujemny.
10
ZWROT Przekaznik stanie sie aktywny jesli zwrot
11 INASTAWY nastawy predkosci obrotowej jest ujemn
PREDKOSCI ypre 1 jestujemny.
12 |REZERWA Zarezerwowgne dla przysztego
wykorzystania.
OGRANICZENI| .. . o -
13 E PREDKOSCI Osiagnieto ograniczenie predkosci.
OGRANICZENI| .. . o -
14 E PRADU Osiagnieto ograniczenie pradu silnika.
15 OGRANICZENI | Osiggnieto ograniczenie napiecia na
E NAPIECIA  [szynach DC.
16 OGRANICZENI | Osiagnigto ograniczenie momentu
E MOMENTU |obrotowego.
17 |koMPARATOR1 Przekaznik stanie sig aktywny jesliwyjscie
komparatora 1 stanie sie aktywne.
18 |koMPARATOR? Przekaznik stanie sig aktywny jesliwyjscie
komparatora 2 stanie sie aktywne.
19 |koMPARATORS Przekaznik stanie sig aktywny jesliwyjscie
komparatora 3 stanie sie aktywne.
PRZYSPIESZENI - o o
20 |E7 HAMOWANIE Przekaznik stanie si¢ aktywny jesli aktywne
2 sq alternatywne rampy.
21 [NASTAWA Przekaznik stanie sie aktywny jesli wybrano
PREDKOSCI2  |nastawe predkosci 2 (alternatywna)
2 |sTop 2 Przekaznik stanie si¢ aktywny jesli wybrano

tryb stop 2.

Warto$é Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domy#ina Funkcja podczas
PRACY
1 SEL RELAY 107 §§.1.1 | Wybor 00-28 07 Konfiguruje prace kazdego przekaznika wyj$ciowego zgodnie z NO
zrédia ’ opcjami pokazanymi w tabeli ponizej:
sterowania dla
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Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
OGRANICZENI . I g
23 |E PREDKOSCI Pr;equnlk stanie si aktywny ](’?S.|I
9 osiggnieto ograniczenie predkosci 2
2 HAMOWANIE |Przekaznik stanie sie aktywny je$li
DC hamowanie DC jest aktywne
25 |REZERWA Zarezerwowgne dla przysztego
wykorzystania.
26 |REZERWA Zarezerwowgne dla przysztego
wykorzystania.
27 |REZERWA Zarezerwowgne dla przysztego
wykorzystania.
28 STEROWANIE [Naped aktywuje przekaznik aby podtaczy¢
POMPAMI wybrang pompe. Patrz G25.9.1 do G25.9.3.
G8.1.2/ Umozliwia uzytkownikowi ustawienie zwtoki w aktywacji
2TRION=005  |2W0Ka 1o gogs| o5 |Przekaznkal ) TAK
zalgczenia Jesli w czasie trwania tej zwtoki zniknie komenda aktywaciji,
przekaznika 1 przekaznik pozostanie niewzbudzony.
G8.1.3/ Zwioka Urr;é)kzalllxﬁ( zzlwkowkaWI ustawienie zwtoki w dezaktywacji
3TR10FF=0.0S wytaczenia 0.0 - 999s 0.0s prze o — . . TAK
- Jesli w czasie trwania tej zwtoki zniknie komenda dezaktywacii,
przekaznika 1 L N
przekaznik pozostanie nadal aktywny.
Umozliwia uzytkownikowi odwrdcenie logiki dziatania
funkcjonalnego przekaznika 1.
G8.1.4/ Przekaznik 1 posiada jeden styk Normalnie Otwarty (T1/T2) i jeden
_ Odwrotno$¢ N styk Normalnie Zamkniety (NC) (T2/T3).
4INVERTRI=N dziatania Y N OPCJE  [FUNKCJA NIE
przekaznika 1 N=NIE  |Bez odwracania.
Y=TAK Odwrotna logika funkcjonalno$ci przekaznika.
G8.1.5/ Wyhor
5SELRELAY2=17 |F0dR 00-28 17 |Uwaga: Patrz parametry funkcjonalne jak w G8.1.1. NIE
sterowania dla
Przekaznika 2
GB.L6 / Zwioka Urmé)kzgxi :zzytkownlkom ustawienie zwtoki w aktywacji
6TR2ON=00S  |zalaczenia  [0.0-999s| 0.0s  |Pio&mas o ) TAK
- Jesli w czasie trwania tej zwtoki zniknie komenda aktywacji,
przekaznika 2 L R
przekaznik pozostanie niewzbudzony.
G8.17/ Zwioka Urmé)kzgxi :zzytkownlkom ustawienie zwtoki w dezaktywacji
7TR20FF=00S  |wylaczenia  |0.0-999s| 00s  |Precxasni@s ... . i TAK
S Jesli w czasie trwania tej zwtoki zniknie komenda dezaktywacii,
przekaznika 2 L N
przekaznik pozostanie nadal aktywny.
Umozliwia uzytkownikowi odwrdcenie logiki dziatania
funkcjonalnego przekaznika 2.
G8.1.8/ Przekaznik 2 posiada jeden styk Normalnie Otwarty (T4/T5)
- Odwrotnosé N i jeden styk Normalnie Zamknigty (NC) (T5/T6).
8INVERTR2=N dziatania, Y N [oPCIE  [FUNKCIA NIE
przekaznika 2 N=NIE Bez odwracania.
Y=TAK Odwrotna logika funkcjonalno$ci przekaznika.
G8.1.9 / Wyhor
9 SEL RELAY3=02 |20 00-28 02 |Uwaga: Patrz parametry funkcjonaine jak w G8.1.1. NIE
sterowania dla
Przekaznika 3
G8.1.10/ Umozliwia uzytkownikowi ustawienie zwtoki w aktywacji
10TRION=00S  |2WOk& — 1oo_oggs| o5 [PESKakad ) TAK
zalgczenia Jesli w czasie trwania tej zwioki zniknie komenda aktywacji,
przekaznika 3 przekaznik pozostanie niewzbudzony.
G8.1.11/ Umozliwia uzytkownikowi ustawienie zwtoki w dezaktywacji
1L TR3OFF=00S  |2WOK& — 1go_oggs| o5  [PESkazkad. ) TAK
wylaczenia Jesli w czasie trwania tej zwtoki zniknie komenda dezaktywacii,
przekaznika 3 przekaznik pozostanie nadal aktywny.
Umozliwia uzytkownikowi odwrdcenie logiki dziatania
funkcjonalnego przekaznika 3.
G8.1.12/ Przekaznik 3 posiada jeden styk Normalnie Otwarty (T7/T8) ) i
Odwrotno$¢ N jeden styk Normalnie Zamkniety (NC) (T8/T9).
12 INVERT R3=N - N NIE
dziatania. Y OPCJE  [FUNKCJA
przekaznika 3 N=NIE Bez odwracania
Y=TAK Odwrotna logika funkcjonalno$ci przekaznika.
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10.8.2. Podgrupa 8.2 — S8.2: Wyjscia Analogowe

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
y PRACY
_ G8.2.1/ o . . "
1 ANLG OUT1=01 Selection mode 00-21 01 Wyijécie Analogowe jest programowane zgodnie z ponizsza tabelg NO
for Analogue oPC
Output 1 S |OPIS FUNKCJA JEDNOSTKI
00 |BRAK Nie jest uzywane. -
o1 PREDKOSC  |Sygnat proporcjonalny do % Predkosci
SILNIKA predkosci silnika silnika
. % Pradu
02 |PRAD SILNIKA Zlyr?ig' proporcjonalny do pradu |, - vionoweg
' o silnika
> —
NAPIECIE Sygnat proporcjonalny do i Napleua
03 SILNIKA napiecia silnika. znamionoweg
: o silnika
04 |Moc siLNka Syg_nal proporcjonalny do mocy % Mocy
silnika. silnika
05 MOMENT Sygnat proporcjonalny do % Moment
SILNIKA momentu obrotowego silnika silnika
WSPOLCZYNNI Svanal proborcionalny do % Znamion.
06 (K MOCY w);gé{czp nr?ika ]moc zilnika wspdtczynnik
SILNIKA potczy y ) a mocy silnika
. %
TEMPERATURA [Sygnat proporcjonalny do
07 SILNIKA temperatury silnika Tgmperatura
Silnika
. %
POMIAR Sygnat proporcjonalny do s
08 [CZESTOTLIWO [czgstotliwosci napigcia \/Cvzefésctiog\l/ilvavosc
SCI zasilajacego. (50Hz=100%)
5 —
09 NAPIECIE Sygnat proporcjonalny do z/:;::\\‘n?i%l Eglvave
WEJSCIOWE  [napiecia zasilajacego 9
0 urzadzenia.
Sygnat proporcjonalny do % Napiecie
10 |SzYNYDC napiecia na szynach DC silnka x 1.414
) %
TEMPERATURA | Sygnat proporcjonalny do
11 Temperatury
NAPEDU temperatury napedu napedu
1 NASTAWA Sygnat proporcjonalny do % Predkosci
PREDKOSCI nastawy predko$ci napedu silnika
13 |REZERWA Zarezerwowane dla .
przysztego wykorzystania.
Sygnat proporcjonalny do
14 [NASTAWAPID [nastawy w trybie sterowania %
PID.
SPRZEZENIE Sygnat proporcjonalny do
15 ZWROTNE PID_|SPrzezenia zwrotnego w trybie  [%
sterowania PID.
Sygnat proporcjonalny do
uchybu (réznica pomiedzy
16 |UCHYBPID nastawa a warto$cia sprzezenia |%
zwrotnego).w trybie sterowania
PID
“ Sygnat z Wejécia Analogowego
WEJSCIE L
17 ANALOGOWE 1 1 przekazany do Wyjscia %
Analogowego.
“ Sygnat z Wejécia Analogowego
WEJSCIE L
18 ANALOGOWE 2 2 przekazany do Wyjscia %
Analogowego.
“ Sygnat proporcjonalny do sumy
WEJSCIE p o
sygnatéw z obu wejsc. 0
19 ﬁ\lzl-\ LOGOWE Umozliwia to zgrubne i doktadne %
ustawienie sygnatu.
20 |REZERWA Zarezerwowane dla

przysztego wykorzystania.
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Analogowego 2

Uwaga : Uzycie filtra moze wprowadzi¢ nieznaczne opdznienie
sygnatu na wyjsciu analogowym

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
21 MAKSYMALNA | Wymusza maksymalng wartos¢ |100% dolnej
SKALA na wyjsciu. skali
0-10V
G8.2.2 | Format s . ' .
2 FORMT 1=4-20 mA | Wyjécia +10V 4-20mA Wyijscie Analogowg 1jest kopﬂgyrpwane w ]ednym z g;terech NIE
0-20mA dostepnych formatéw w zaleznosci od potrzeb aplikacji..
Analogowego 1
4-20mA
G823/ Minimalny poziom na wyj$ciu Analogowym 1.
o Ustawienie minimalnego poziomu moze by¢ wyzsze niz ustawienie
P(.)Z.Iom -250% do poziomu maksymalnego. Umozliwia to uzytkownikowi uzyskanie
3 MIN1 RNG=0% minimalny 0 0% ha o o TAK
Wyjscia 250% odwrotnego skalowanlg tj. wzrost Wlelkosq na wejsciu
analogowym spowoduje obnizenie czestotliwosci napiecia
Analogowego 1 o or
wyjsciowego i vice versa.
Maksymalny poziom na wyj$ciu Analogowym 1.
G8.2.4/ - ! L "
) Ustawienie maksymalnego poziomu moze by¢ nizsze niz
4 MAX1 RNG=+100% fn(;zllgmmaln -250% do +100% ustawienie poziomu minimalnego. Umozliwia to uzytkownikowi TAK
- ’ W 'écyia y 250% ° uzyskanie odwrotnego skalowania t.j. wzrost wielkosci na wejsciu
Y analogowym spowoduje obnizenie czestotliwosci napiecia
Analogowego 1 o or
wyj$ciowego i vice versa..
Filtr dla warto$ci Wyjscia Analogowego 1.
G8.2.5 / Wybor OFF Jesli sygnat analogowy jest nieco niestabilny, wprowadzenie
5 EILTER 1=OFF flltrgld!a 0.0- OFF odpow!edn!ej wartosci filtra moze wplyna¢ na poprawe stabilnosci TAK
Wyjscia odpowiedzi.
20.0s A .
Analogowego 1 Uwaga : Uzycie filtra moze wprowadzi¢ nieznaczne op6znienie
sygnatu na wyjsciu analogowym.
G8.2.6 / Wyhor
6 ANLG OUT 2=02 ngc?;a 00-21 02 Wyjscie Analogowe 2 jest programowane. Dla tablicy opcji patrz NIE
= Y parametr 'G8.2.1 ANLG OUT 1.
Analogowego
2
0-10V
G8.2.7 | Format ' s . ' .
7 FORMT 2=4-20 mA | Wyjécia +10V, 4-20mA Wyijscie Analogowg 2 jest kopflgyrpwane w Jednym z g;terech NIE
0-20mA, dostepnych formatow w zaleznosci od potrzeb aplikacii.
Analogowego 2
4-20mA.
G828/ Minimalny poziom na wyj$ciu Analogowym 2.
o Ustawienie minimalnego poziomu moze by¢ wyzsze niz ustawienie
P(.)Z.'Om -250% do poziomu maksymalnego. Umozliwia to uzytkownikowi uzyskanie
8 MIN2 RNG=0% minimalny 0 0% q Kl A ielkosci o TAK
Wyjécia 250% odwrotnego s aowamgt.J. V\(zrogt wielkosci na wejsciu
analogowym spowoduje obnizenie czestotliwosci napiecia
Analogowego 2 . o
wyjsciowego i vice versa.
Maksymalny poziom na wyj$ciu Analogowym 2.
G8.2.9/ - . L "
) Ustawienie maksymalnego poziomu moze by¢ nizsze niz
Poziom -250% do ustawienie poziomu minimalnego. Umozliwia to uzytkownikowi
9 MAX2 RNG=+100% |maksymalny 0 +100% Kanie od Kal o ielkosci o TAK
Wyjscia 250% uzyskanie o wrotnegols alowania t.J. Wzrogt wielkosci na wejsciu
analogowym spowoduje obnizenie czestotliwosci napiecia
Analogowego 2 o or
wyjsciowego i vice versa.
Filtr dla wartosci Wyj$cia Analogowego 2.
G8.2.10/ Jesli sygnat analogowy jest nieco niestabilny, wprowadzenie
Wybor filtra dla OFF, odpowiedniej warto$ci filtra moze wplyna¢ na poprawe stabilno$ci
10 FILTER 2=OFF Wyikci 0.0- OFF o TAK
yjscia 20.0s odpowiedzi.
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10.9. Grupa 9 - G9: Komparatory

10.9.1. Podgrupa 9.1 — S9.1: Komparator 1

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
G9.1.1/ Wyhor 54 ‘ . : ;
1 COMP 1 SEL=00 oot dla 00-21 00 Zrod’r_q sygrjg’rgw dla komparatora 1 moze zosta¢ ustawione wg TAK
tabeli jak nizej:
Komparatora 1
OPCJA |OPIS FUNKCJA
00 [BRAK Brak zrddfa dla komparatora.
o1 PREDKOSC  |Sygnatem poréwnania jest predkosé
SILNIKA silnika
02  [PRAD SILNIKA | Sygnatem poréwnania jest prad silnika.
03 NAPIECIE Sygnatem pordwnania jest napiecie
SILNIKA silnika.
04  |[MOC SILNIKA [Sygnatem poréwnania jest moc silnika.
MOMENT Sygnatem poréwnania jest moment
05 |OBROTOWY oggotow sﬂnika ]
SILNIKA y stinika.
WSPOLCZYNN Sygnatem poréwnania jest kosinus fi
06 |IKmoCY Syuraet porownana nus f
SILNIKA
07 TEMPERATUR [Sygnatem poréwnania jest temperatura
A SILNIKA silnika.
CZESTOTLIWOS § L L
08 |6 NAPIECIA Syg.na’r.em poréwnania jest czestotliwose
WEJSClowEGo |napiecia zasilajacego.
09 NAPIECIE Sygnatem poréwnania jest warto$¢
WEJSCIOWE |napiecia zasilajacego.
10 |szynaDe Syg.na’r.em poréwnania jest wartos¢
napiecia na szynie DC.
1 TEMPERATUR [Sygnatem poréwnania jest warto$¢
A NAPEDU temperatury napedu.
12 NASTAWA Sygnatem pordwnania jest warto$¢
PREDKOSCI  |nastawy predkosci.
13 |REZERWA Zarezerwowgne dla przysztego
wykorzystania.
14 |NASTAWA PID Sygnatem pordwnania jest wartos¢
nastawy predkosci w trybie PID.
15 SPRZEZENIE |Sygnatem pordwnania jest warto$é
ZWROTNE PID [sprzezenia zwrotnego w trybie PID.
16 |uchHvB PID Sygnafrem poréwnania jest warto$¢ uchybu
w trybie PID
WEJSCIE Sygnatem poréwnania jest warto$¢
17 |ANALOGOWE [sygnatu podanego na Wejscie Analogowe
1 1.
WEJSCIE Sygnatem poréwnania jest warto$¢
18 |ANALOGOWE [sygnatu podanego na Wejscie Analogowe
2 2.
WEJSCIE Sygnatem pordwnania jest warto$¢ sumy
19  |ANALOGOWE [sygnatow podanych na Wejscia
1+2 Analogowe 1i 2.
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Komparatora 1

zostaly opisane w tabeli ponizej:

OPCJA [OPIS FUNKCJA

00 [NIE AKTYWNE |Wyjscie komparatora nieaktywne.

Wydaje komende startu przy aktywacji,
01 [START/STOP |kiedy staje sie nieaktywne komende

stopu.
02 |STOP1 Aktywuje tryb zatrzymania stop 1.
03 [STOP2 Aktywuje tryb zatrzymania stop 2.
04  [RESET Resetuje naped.

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & ?Tc Funkcja podczas
omysina PRACY
20 |REZERWA Zarezerwowgne dla przysztego
wykorzystania.
MAKSYMALNA Uzycielmalfsymalnej wartoéc? ktdra
21 wymusi pozadany stan wyjscia
SKALA
komparatora.
Umozliwia wybor trybu pracy Komparatora 1.
OPCJA |OPIS FUNKCJA
Komparator stanie sig aktywny jesli wystapi
69.1.2/ Wybor 0 Normalny |warunek ON i stanie sig nieaktywny jesli
2 COMP 1 TYPE=0 trybu pracy 0-1 0 wystapi warunek OFF TAK
Komparatora 1 Komparator stanie sig aktywny jesli sygnat
zawiera sie w granicach 12, i dodatkowo
kiedy granica 2 jest wigksza niz granica 1. Jesli
1 Okno d . - . ; )
granica 2 jest mniejsza niz granica 1, funkcja
logiczna wyjécia komparatora zostanie
odwrdcona
Wybor warto$ci ktéra aktywuje wyjscie Komparatora 1. Wyjscie
G9.1.3/ Warto$ komparatora stanie sie aktywne je$li warto$¢ sygnatu zrodta
¢ Aktywacji Jednostki wybranego wg parametru G9.1.1, jest wigksza niz warto$¢
3 SP C1 ON=+100[%] [Komparatoral [inzynierski| +100% |ustawiona w tym parametrze oraz uptynat czas zwitoki przy TAK
w trybie e zalaczeniu zadeklarowany w G9.1.6.
Normalnym Uwaga: Parametr ten jest wySwietlany tylko w Normalnym trybie
pracy komparatora 'G9.1.2 COMP 1 TYPE=0".
Definiuje jedng z granic aktywujacych komparator pracujacy w
G914/ . trybie Okno. Wyj$cie komparatora stani_e sie f'iktywng jesli wartosé
Grz;mica 2 dla Jednostki sygnatu zrédta wybrana w G9.1.1, zawiera si¢ pomiedzy
4 LIM 2 C1=+100[%] Komparatora 1 inzynierski|  +100% |granicami okre$lonymiw G9.1.4 i G9.1.5, oraz uptynat czas zwioki TAK
W trybie Okno e przy zataczeniu zadeklarowany w G9.1.6.
Uwaga: Parametr ten jest wySwietlany tylko w trybie pracy Okno
komparatora 'G9.1.2 COMP 1 TYPE=1".
Definiuje jedng z granic aktywujacych komparator pracujacy w
G915/ . trybie Okno. Wyj$cie komparatora stanig sie gktywng jesli wartosé
Grz;mica 1da Jednostki sygnatu zrédta wybrana w G9.1.1, zawiera si¢ pomiedzy
5LIM1 C1=+0[%] Komparatora 1 inzynierski +0% granicami okre$lonymi w G9.1.4 i G9.1.5, oraz uptynat czas zwioki TAK
W trybie Okno e przy zataczeniu zadeklarowany w G9.1.6.
Uwaga: Parametr ten jest wySwietlany tylko w trybie pracy Okno
komparatora 'G9.1.2 COMP 1 TYPE=1".
G9.1.6 / Zwioka Czas zwioki dla aktywacji wyjécia Komparatora 1. Kiedy spetnione
6T C1 ON=OFF prz.y ‘za+qczeniu OFF, OFF sq warunki aktywacji yvyjécia kompara;ora pracujqcelgol w trybie TAK
Komparatora 1 0.0 - 999s Okno ]ub Normalny, timer opdznia zmiane stanu wyjscia o czas
ustawiony w tym parametrze.
G917/ Warto$¢ dezaktywacji wyjscia Komparatora 1. Wyjscie
Wa‘rt;)éé . komparatora stanie si¢ nieaktywne_ jesli W_a(toéé s_ygna’ru zrédia
dezaktywacj Jednostki wybranego wg parametru G9.1.1, jest mniejsza niz warto$¢
7 SP C1 OF=0[%] Komparatora 1 inzynierski 0% ustawiona w tym parametrze oraz uptynat czas zwioki przy TAK
W trybie e wytaczeniu zadeklarowany w G9.1.8.
Normalnym Uwaga: Parametr ten jest wySwietlany tylko w Normalnym trybie
pracy komparatora 'G9.1.2 COMP 1 TYPE=0'
G9.18/ Zwiokal  OFE Czas zwioki dla dezaktywacji wyjécia Komparatora 1. Kiedy
8T Cl OF=OFF prz.y ;Ny’rqczeniu 0.0 N OFF spe’rni.one sq waruqki dezaktywacii wyjécia_komparatora . TAK
Komparatora 1 géggs pracujacego w trybie Okno lub Normalny, timer op6znia zmiane
stanu wyjscia o czas ustawiony w tym parametrze
G9.1.9 / Wybor Wiele funkcji wewnetrznych napedu moze by¢ aktywowanych
9 SEL FUNT C1=00  |funkcji Wyjécia | 00-11 00 przez Komparator 1 zgodnie z wymaganiami aplikacji. Funkcje te TAK
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Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
05 [START+INCH1 |Aktywuje Start+ Dobieg 1.
06  [START+INCH2  |Aktywuje Start + Dobieg 2.
07 [START+INCH3 |Aktywuje Start + Dobieg 3.
08 |INV SPEED Odwraca zwrot predkosci.
09 |ACC/DEC2 Aktywuje alternatywne rampy
10  |REFERENCE 2 Aktywuje alternatywne nastawy.
11 |speED LUMIT 2 Aktywu;e.alternatywne ograniczenia
predkosci.
Uwaga: Jesli poziomy aktywacji i dezaktywacji sg ustawione na
warto$ciach zblizonych i czasy zwioki sg ustawione jako OFF
(wytaczone), kazdy szum zrddta sygnatu, ktdry wystapi, moze
spowodowac oscylacje w pracy komparatora wywotujac
nieprawidtowa prace aplikacji. Powiniene$ ustawi¢ te poziomy
zachowujac odpowiednio duzy margines pomigdzy nimi oraz — jesli
to konieczne - ustawi¢ zwtoke poprawiajacq stabilnos¢ pracy.
10.9.2. Podgrupa 9.2 — S9.2: Komparator 2
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
G9.2.1/ Wyhor L . . .
1 COMP 2 SEL=00 srodia dia 00-21 00 Wybor zrodta dla Komparatora 2. Opcje wyboru sg takie same jak TAK
dla Komparatora 1. Patrz parametr G9.1.1.
Komparatora 2
Umozliwia wybor trybu pracy Komparatora 2.
OPCJA |OPIS FUNKCJA
Komparator stanie sig aktywny jesli wystapi
G9.2.2 | Wyh6r 0 NORMAL |warunek ON i stanie sig nieaktywny jesli
2COMP 2TYPE=0 |trybu pracy 0-1 0 wystapi warunek OFF. TAK
Komparatora 2 Komparator stanie sie aktywny jesli sygnat
zawiera sie w granicach 11 2, i dodatkowo
1 WINDOW k|edy granica 2 jest .W|eks_z.a niz granica 1. Jgsll
granica 2 jest mniejsza niz granica 1, funkcja
logiczna wyjécia komparatora zostanie
odwrdcona
Wybor warto$ci ktora aktywuje wyjscie Komparatora 2. Wyjécie
G9.2.3/ Warto$ komparatora stanie sie aktywne je$li warto$¢ sygnatu zrodta
¢ Aktywacji Jednostki wybranego wg parametru G9.2.1, jest wigksza niz warto$¢
3 SP C2 ON=+100[%] [Komparatora2 [inzynierski| +100% |ustawiona w tym parametrze oraz uptynat czas zwioki przy TAK
w trybie e zalgczeniu zadeklarowany w G9.2.6.
Normalnym Uwaga: Parametr ten jest wySwietlany tylko w Normalnym trybie
pracy komparatora 'G9.2.2 COMP 2 TYPE=0"..
Definiuje jedng z granic aktywujacych komparator pracujacy w
G9.24/ trybie Okno. Wyjscie komparatora stanie si¢ aktywne jesli wartos¢
Grénica 2 dla Jednostki sygnatu zrédta wybrana w G9.2.1, zawiera si¢ pomiedzy
4 LIM 2 C2=+100[%] Komnaratora 2 inzynierski|  +100% [granicami okre$lonymi w G9.2.4 i G9.2.5, oraz uptynat czas zwioki TAK
wir Fljaie okno e przy zataczeniu zadeklarowany w G9.2.6.
Y Uwaga: Parametr ten jest wySwietlany tylko w trybie pracy Okno
komparatora 'G9.2.2 COMP 2 TYPE=1'".
Definiuje jedng z granic aktywujacych komparator pracujacy w
G9.25/ trybie Okno. Wyjscie komparatora stanie si¢ aktywne jesli wartos¢
Grénica 1da Jednostki sygnatu zrédta wybrana w G9.2.1, zawiera si¢ pomiedzy
5LIM1 C2=+0[%] Komparatora 2 inzynierski +0% granicami okreslonymi w G9.2.4 i G9.2.5, oraz uplyna} czas zwioki TAK
wir Fljaie Okno e przy zataczeniu zadeklarowany w G9.2.6.
y Uwaga: Parametr ten jest wySwietlany tylko w trybie pracy Okno
komparatora 'G9.2.2 COMP 2 TYPE=1'
Czas zwioki dla aktywacji wyjécia Komparatora 2. Kiedy spetnione
69.2.6 / Zutoka OFF sg warunki aktywacji wyjscia komparatora pracujgcego w trybie
6 T C2 ON=OFF przy zalaczeniu ' oFf [ tywacyl wyjscia komparatora pracujacego wtry TAK
0.0 - 999s Okno lub Normalny, timer op6znia zmiang stanu wyj$cia o czas
Komparatora 2 X
ustawiony w tym parametrze
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Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
Warto$¢ dezaktywacji wyjscia Komparatora 2. Wyj$cie
G9.2.7/ o iy .
” komparatora stanie sie nieaktywne jesli warto$¢ sygnatu zrodta
Wartos¢ . : L ” "
dezaktywacj lJednlostk|_ wybranego wg parametru G9.2.1, jest mniejsza niz Wartosc
7 SP C2 OF=0[%] inzynierski 0% ustawiona w tym parametrze oraz uptynat czas zwioki przy TAK
Komparatora 2 .
; e wylaczeniu zadeklarowany w G9.2.8.
w trybie ; . - .
Normalnym Uwaga: Parametr ten jest wySwietlany tylko w Normalnym trybie
pracy komparatora 'G9.2.2 COMP 2 TYPE=0".
8T C2 OF=OFF przy wylaczeniu| 0.0 - OFF  [SPeinione sa warun yWacjl wyjscla komparaiora TAK
pracujacego w trybie Okno lub Normalny, timer op6znia zmiang
Komparatora2 | 9999s gy .
stanu wyjécia 0 czas ustawiony w tym parametrze.
G9.2.9 / Wybor Wiele funkcji wewnetrznych napedu moze by¢ aktywowanych
9 SEL FUNT C2=00  |funkcji Wyjécia | 00-11 00 przez Komparator 2 zgodnie z wymaganiami aplikacji. Funkcje te TAK
Komparatora 2 zostaly opisane w tabeli parametru G9.1.9.
10.9.3. Podgrupa 9.3 - S9.3: Komparator 3
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
G9.3.1/ Wyhor o . . .
1 COMP 3 SEL=00 srodia dia 00-21 00 Wybor zrodta dla Komparatora 3. Opcje wyboru sg takie same jak TAK
dla Komparatora 1. Patrz parametr G9.1.1.
Komparatora 3
Umozliwia wybor trybu pracy Komparatora 3.
OPCJA |OPIS FUNKCJA
Komparator stanie sig aktywny jesli wystapi
G9.3.2 / Wyhor 0 NORMAL |warunek ON i stanie sie nieaktywny jesli
2 COMP 3 TYPE=0 trybu pracy 0-1 0 wystapi warunek OFF TAK
Komparatora 3 — —
Komparator stanie sig aktywny jesli sygnat
zawiera sie w granicach 11 2, i dodatkowo
1 WINDOW k|edy granica 2 Je;t .W|¢ks_z.a niz granica 1. Jgsll
granica 2 jest mniejsza niz granica 1, funkcja
logiczna wyjécia komparatora zostanie
odwrdcona.
Wybor warto$ci ktéra aktywuje wyjscie Komparatora 3. Wyjscie
G9.3.3/ Warto$ komparatora stanie sie aktywne je$li warto$¢ sygnatu zrodta
¢ Aktywacji Jednostki wybranego wg parametru G9.3.1, jest wigksza niz warto$¢
3 SP C3 ON=+100[%)] |Komparatora 3 |inzynierski 100% [ustawiona w tym parametrze oraz uptynat czas zwioki przy TAK
w trybie e zalaczeniu zadeklarowany w G9.3.6.
Normalnym Uwaga: Parametr ten jest wySwietlany tylko w Normalnym trybie
pracy komparatora 'G9.3.2 COMP 3 TYPE=0'
Definiuje jedng z granic aktywujacych komparator pracujacy w
G934/ trybie Okno. Wyjscie komparatora stanie si¢ aktywne jesli wartos¢
Gra‘mica 2 dla Jednostki sygnatu zrédta wybrana w G9.3.1, zawiera si¢ pomiedzy
4 LIM 2 C3=+100[%] Komparatora 3 inzynierski 100%  [granicami okreslonymiw G9.3.4 i G9.3.5, oraz uptynat czas zwioki TAK
wir Fljaie okno e przy zataczeniu zadeklarowany w G9.3.6.
y Uwaga: Parametr ten jest wySwietlany tylko w trybie pracy Okno
komparatora 'G9.3.2 COMP 3 TYPE=1'
Definiuje jedng z granic aktywujacych komparator pracujacy w
G9.35/ trybie Okno. Wyj$cie komparatora stanie si¢ aktywne jesli wartos¢
Grz;mica 1dla Jednostki sygnatu zrédta wybrana w G9.3.1, zawiera si¢ pomiedzy
5LIM 1 C3=+0[%] Kombaratora 3 inzynierski 0% granicami okreslonymi w G9.3.4 i G9.3.5, oraz uplynat czas zwioki TAK
wir FI)Jie okno e przy zataczeniu zadeklarowany w G9.3.6.
Y Uwaga: Parametr ten jest wySwietlany tylko w trybie pracy Okno
komparatora 'G9.3.2 COMP 3 TYPE=1".
Czas zwioki dla aktywacji wyj$cia Komparatora 3. Kiedy spetnione
69.3.6/ Zuioka OFF sq warunki aktywacji wyjscia komparatora pracujgcego w trybie
6 T C3 ON=OFF przy zalaczeniu : ofF |2 tywacjl wyjscia komparatora pracujacego w try TAK
0.0 -999s Okno lub Normalny, timer op6znia zmiane stanu wyj$cia o czas
Komparatora 3 X
ustawiony w tym parametrze.
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Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & (?Isc Funkcja podczas
omysina PRACY
G9.37/ Warto$¢ dezaktyvyacjli wyjécia Kompara}tora 3. Wyjscie
Wa‘rténéé . komparatora stanie sie nieaktywne jesli warto$¢ sygnatu zrodta
dezaktywacj lJednlostk|_ wybranego wg parametru G9.3.1, jest mniejsza niz warto$¢
7 SP C3 OF=0[%] Komparatora 3 inzynierski 0% ustawiona w tym parametrze oraz uptynat czas zwioki przy TAK
W trybie e wytaczeniu zadeklarowany w G9.3.8. .
Normalnym Uwaga: Parametr ten jest wySwietlany tylko w Normalnym trybie
pracy komparatora 'G9.3.2 COMP 3 TYPE=0"..
6938/ Zwioka| OFF, g:z;izw’roki dla dez;kéywakctji Wyjspia Klompfratora 3; Kiedy
8 T C3 OF=OFF przy wylaczeniu| 0.0 - OFf  [Speinione Sqwar“g‘. ! iza lyt‘)"’ac" Wyfsc'a. omparatora TAK
Komparatora 3 |  9999s pracujacego w trybie Okno lu Normalny, timer op6znia zmiane
stanu wyjécia 0 czas ustawiony w tym parametrze.
G9.3.9 / Wybor Wiele funkcji wewnetrznych napedu moze by¢ aktywowanych
9 SEL FUNT C3=00  |funkcji Wyjécia | 00-11 00 przez Komparator 2 zgodnie z wymaganiami aplikacji. Funkcje te TAK
Komparatora 3 zostaly opisane w tabeli parametru G9.1.9.
10.10. Grupa 10 - G10: Ograniczenia
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & (?Isc Funkcja podczas
omysina PRACY
ggl;?z;\ﬁi/czenie -250% do Ustawia warto$¢ minimalnej predkosci 1, ktéra moze by¢
1 MIN1 SP=+0.00% Predkosci Predkosc 0.00%  |wygenerowana przez naped i podana na silnik. W procentach TAK
A . Max 1 predkosci znamionowej silnika.
Minimalnej 1
Ustawia warto$¢ maksymalnej predkosci 1, ktéra moze by¢
G10.2/ ” wygenerowana przez naped i podana na silnik. Jesli nastawa jest
Ograniczenie Predkose wyzsza niz ten parametr, naped zignoruje nastawe i bedzie
2 MAXLSP=+100% | oramcee Min.1do | +100% |V parametr, napea zignoruje ¢ oecze TAK
Predkosci +250% generowat napiecie i czestotliwos$¢ zgodnie z wartoscig ustawiong
Maksymalnej 1 w tym parametrze. W procentach predkosci znamionowej silnika.
Ustawia warto$¢ minimalnej predkosci 2, ktéra moze by¢
G10.3l/ . -250% do wygenerowana przez n.aplgq i podana na silnik. W procentach
3MIN2 SP=-100% | O9raniczenie | o iose | 1000  |Predkosciznamionowejsiimika. TAK
Predkosci Max 2 Uwaga: Wybor Ograniczenia predko$ci Minimalnej 2 jest
Minimalnej 2 dokonywany przez wejscie cyfrowe lub wyj$cie komparatora
wykonujacego zadang funkcije.
G104/ Ustawia warto$¢ maksymalngj predkosci 2.‘ klt(’)ra que by¢ .
Ogréniczenie Predkos¢ wygenerowana przez naped i podana na silnik. Jesli nastawa jest
4 MAX2 SP=+100% Predkosci Min. 2 do +100%  |wyzsza niz ten parametr, naped zignoruje nastawe i bedzie TAK
Maksymalnej 2 +250% generowat napiecie i czestotliwo$¢ zgodnie z warto$cig ustawiong,
w tym parametrze. W procentach predko$ci znamionowej silnika.
Ograniczenie pradu wyjscia. Prad silnika bedzie zawierat sig
wewnatrz tego zaprogramowanego zakresu. Kiedy ochrona ta jest
aktywna wowczas na wyswietlaczu pojawia sie komunikat o jej
zadziataniu (LTI).
G10.5/ 0.25 do Uwaga: Nie zalecamy ciagtej pracy w ograniczeniu pradowym gdy
S5ILIMIT=_A Ograniczenie 1 50in * silnik pracuje z ustalong predko$cia obrotowa. Moze to prowadzi¢ TAK
pradu wyjscia ' do uszkodzenia silnika a zmiany momentu moga, niekorzystnie
oddziatywa¢ na napedzane urzadzenie. Ograniczenie pradowe
powinno dziata¢ tylko w przypadku wystapienia przecigzenia lub
wystgpienia nadmiernego przy$pieszenia lub hamowania albo w
przypadku wprowadzenia btednych parametréw silnika.
vat’r(())lg /dgzas OFF Jesli naped pracuje ciggle w ograniczeniu pradowym po czasie
61 LIMTO= OFF zatrzymania 0do Gbs OFF ustawionym w tym parametrze nastapi zatrzymanie awaryjne z TAK
X odpowiednim komunikatem btedu.
awaryjnego
G10.7/ -250% do Maksymalna warto$¢ momentu ktéra naped pozwala przytozy¢
7 MAX TOR=150% Ograniczenie 2500 150%  [silnikowi do obcigzenia. Ustawiana jest w procentach momentu TAK
momentu znamionowego silnika.
vat’r(())lg /dgzas OFF Jesli naped pracuje ciggle w ograniczeniu momentu po czasie
8 T LIM TO=OFF zatrzymania 0do Gbs OFF ustawionym w tym parametrze nastapi zatrzymanie awaryjne z TAK
X odpowiednim komunikatem btedu.
awaryjnego

62

OPIS PARAMETROW PROGRAMOWANYCH




POWER ELECTRONICS

SDRIVE 700

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
Naped moze by¢ skonfigurowany tak, aby zablokowaé
G10.9/ przeciwny kierunek obrotéw silnika.
2=
9 INVERSION ?=N .Zezwalla na N N OPCIA_ TFUNKCIA TAK
inwersje Y — - -
i _ Praca silnika w przeciwnym kierunku
predkosci N=NIE "
obrotéw zablokowana
Y=TAK Praca silnika w obu kierunkach dozwolona
* Ta wartos¢ zalezy od mocy napedu.
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
G11.1/Czas - I S - .
Zwioki do OFF Jesli qaped pracuje ciggle w ograniczeniu predko;m po czasie
1 SP LIM TO=OFF Jatrzvmania 00— G'Os OFF ustawionym w tym parametrze nastapi zatrzymanie awaryjne z TAK
v ' odpowiednim komunikatem btedu 'F49 SPD LIMIT".
awaryjnego
Wydaje automatycznie komende zatrzymania awaryjnego jesli
naped wczesniej otrzymat komende Stop oraz po czasie ktéry
uptynat - nastawionym w tym parametrze - silnik nie zatrzymat sie.
Komunikat btedu wyswietlany 'F45 STOP T/O'.
Funkcja ta jest wykorzystywana do ochrony napedu przed
G11.2/ niekontrolowanymi zatrzymaniami, kiedy silnik potrzebuje wiecej
_ Graniczny OFF, czasu do swojego zatrzymania niz to przewidziano. Podobnie jak
2 STOP TO=0FF czas 0.0 - 60s OFF inne mechanizmy ochronne wbudowane w naped ochrona ta TAK
zatrzymania umozliwia wytaczenie napiecia zasilajacego silnik i zatrzymanie
silnika wybiegiem jesli po uptywie nastawionego czasu silnik nie
zatrzymat sie catkowicie. Czas zatrzymania sterowanego jest
obliczany w warunkach standardowych podczas pracy systemu.
Graniczny czas zatrzymania powinien by¢ ustawiony na warto$¢
wieksza niz czas zatrzymania sterowanego.
G11.3/ OFF Umozliwia automatyczne odtaczenie zasilania silnika je$li wartos¢
3GND I LIMIT=10%  |Wykrywanie 0- 300/' n 10% pradu uptywu doziemnego jest wigksza niz warto$¢ ustawiona w TAK
doziemienia ° tym parametrze, z komunikatem 'F20 GROUND FLT'.
G11.4/ Niski
_ poziom 323- . . L .
4 LOW VOLT=360V o 360V Ochrona przed zbyt niskim poziomem napigcia wej$ciowego jest TAK
napiecia 425V Kombinaci . .
sasilania ombinacjg pgrametrow Gl1.4i G;l_.5. _
Gli5/C Naped zostanie zatrzymany awaryjnie z komunikatem 'F14 LW V
! ‘k' d zas OFF IN' jesli $rednie napiecie mierzone na wejsciu napedu jest ponizej
5OW V TO=5s Zwioki €o , 5s wartosci ustawionej w G11.4 przez czas ustawiony w G11.5. TAK
zatrzymania 0.0 - 60s
awaryjnego
G11.6 / Wysoki
_ poziom 418 - . . o .
6 HIGH VOLT=440V . 440V Ochrona przed zbyt wysokim poziomem napiecia wejciowego jest TAK
napigcia 550V - i X
. kombinacija parametrow G11.6 i G11.7.
zasilania . " ) , ,
GlL7/C Naped zostanie zatrzymany awaryjnie z komunikatem 'F13 HI'V IN
! ‘k' d zas OFF jesli srednie napiecie mierzone na wej$ciu napedu jest powyzej
7HIVTO=5s ZWioKI do : 55 wartosci ustawionej w G11.6 przez czas ustawiony w G11.7. TAK
zatrzymania 0.0 - 60s
awaryjnego
Modyfikuje odpowiedz napedu na zanik napiecia zasilajacego
podczas pracy silnika zgodnie z ponizszymi nastawami:
OPCJA |OPIS FUNKCJA
G11.8/
Zachowanie w 0 BRAK Naped nie podejmie zadnego dzialania.
8 LOW V BHV=0 przypadku 0-2 0 TAK
zaniku napiecia 1 BLAD Naped zatrzyma sie awaryjnie podajac
zasilania komunikat 'F11 VIN LOSS'".
Naped nie zatrzyma si¢ awaryjnie z powodu
btedu i bedzie prébowat sterowaé
2 STOP S .
zatrzymaniem silnika je$li poziom napiecia
na szynach DC na to pozwoli
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Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
y PRACY
Czujnik PTC moze by¢ podtaczony wprost do napedu aby wykry¢
zbyt wysoka temperature silnika (zaciski 8 i 9 na ptycie
sterowania). Jesli warto$¢ PTC jest wieksza lub réwna niz 1K7,
pojawi sig btad 'F40 EXT / PTC' ktdry nie da sig zresetowa¢ dopdki
warto$¢ rezystancji nie spadnie do wartosci 260Q. Jesli warto$¢
rezystancji spadnie ponizej 100Q, komunikat btedu pojawi sig
_ G11.9/ Opcja NO takze a jego zresetowanie stanie si¢ mozliwe gdy warto$¢
2=
9 PTCEXT2=NO rezystora PTC YES NO rezystancji podniesie sie do warto$¢i wigkszej lub rownej 160Q. TAK
OPCJA  [FUNKCJA
NO Opcja rezystora PTC zabroniona
YES Opcja rezystora PTC dozwolona
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
y PRACY
Funkcja odpowiedzialna za reset napedu po
wystgpieniu btedu.
OPCJA  [FUNKCJA
N=NIE Auto Reset zabroniony
1 AUTO RESET=N G12.1/ Auto N N Y.=TAK lAutol Reset dozwolony. TAK
Reset S Kiedy funkcja ta jest aktywna, btedy wg parametréw G12.5 do
G12.8 beda zresetowane.
A Ostrzezenie : Funkcja Auto Reset moze spowodowaé
niespodziewane automatyczne starty. Upewnij sie, ze instalacja
jest przygotowana na takg ewentualnos¢ i nie spowoduje to
zniszczenia urzadzenia ani zranienia obstugi.
Ustawia maksymalnie dopuszczalng ilo$¢ prob Auto Resetowania
G12.2/ llos¢ napedu. Naped bedzie probowat resetu po wystapieniu komunikatu
2 ATTEMP NUMBR=1 |préb Auto- 1-5 1 btedu tyle razy ile ustawiono w tym parametrze. Ten parametr i TAK
resetow ‘G12.4 RS COUNT' przeprowadza funkcje Auto Reset w
kontrolowany sposéb.
G12.3/ Czas
3R STR DEL=5s zw+qk| przed 51208 5s Ustawia czas zwtoki pomiedzy wystapieniem btedu a probg Auto TAK
kolejnym Auto Resetu.
Resetem
Ustawia czas po ktérym nastapi reset licznika préb Auto Resetu.
Mozliwe sg dwie sytuacje:
G12.4/ Czas a) Jesli naped SD700 zostat zrestartowany i pracowat przez okres
P resetu licznika . . czasu przekraczajacy ustawienie tego parametru wéwczas
4 RS COUNT=15Min prob Auto 1 - 60min 15min nastepuje zresetowanie licznika ‘G12.2' na zero. TAK
Resetu b) Jesti w tym okresie czasu zostata przekroczona zadeklarowana
ilo8¢ préb auto resetéw naped pozostanie w stanie btedu z
ostatnio zapamigtanego powodu az do momentu recznego resetu.
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Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
G12.5/ Wyhor . . .
5 E1 AUTO RST=0 bledu 1 do 0-22 0 Jesli wybor Auto-Resetu jest dozwolonyl, naped SD?OO bedma. TAK
. automatycznie dokonywat resetu zgodnie z nastepujaca tabela:
zresetowania
OPCJA |OPIS FUNKCJA
BRAK AUTO Jedli G12.5do G1.2.8 jest gstawu_)ne w
0 tym parametrze, nie zostanie podjeta
RESETU , ;
préba przeprowadzenia Auto Resetu.
G12.6 / Wybor 1 WSZYSTKIE Wszystkie btedy zostang zresetowane
6 F2 AUTORST=0  |bledu 2 do 0-22 0 BLEDY automatycznie. TAK
i .
ziesetowania 2 11 ZANIK Zresetowanie btedu F11, zaniku
ZASILANIA napiecia zasilajacego.
13 WYSOKIE Zresetowanie btedu F13, zbyt
3 NAPIECIE wysokiego napiecia wejsciowego
WEJSClowg |"YsoKiegonap sclowego.
14 NISKIE . L
¢ |uEcE e ke
WEJSCIOWE p 1SCIOWego.
5 hig:EgYMETRIA Zresetowanie btedu F18, niesymetrii
WYJISCIOWYCH |napiec wyjsciowych
i 19 NIESYMETRIA Zresetowanie btedu F19, niesymetrii
G12.7 / Wybor 6 PRADOW pradéw wyjsciowych.
7F3AUTORST=0  |bfedu3do 0-22 0 WYJSCIOWYCH TAK
zresetowania 7 20 DOZIEMIENIE Zre;etowanle btedu F20, zwarcia
doziemnego
Zresetowanie btedu F21, przekroczenia
8 211LIMTIO dopuszczalnego czasu pracy w stanie
przecigzenia pradowego.
Zresetowanie btedu F22, przekroczenia
9 22TQLIMT/O |dopuszczalnego czasu pracy w stanie
przecigzenia momentem obrotowym.
Zresetowanie btedu F27, przekroczenia
10 |27 DL SMTH dopuszczalnego czasu fadowania
kondensatoréw na szynach DC
11 |a0ExT/PTC erelsetowanle btedu F40, biad termistora
silnikowego PTC.
12 |41 comms TRIP Zreset(l)war]le.b’rgdu E41, btad
komunikacji sieciowej
13 |42 AN LOSS Zresetgwgnle btedu F42, zanik sygnatu
na Wejsciu Analogowym 1
14 |43 AN2 LOSS Zresetgwgnle btedu F43, zanik sygnatu
na Wejsciu Analogowym 2.
Zresetowanie btedu F47, brak
15 (47 COMMS T/O [komunikacji z napedem po uptywie
zadeklarowanego czasu.
16 |a9sPDLMIT Zresetqwgnle btedu F49, przekroczenie
predkosci maksymalnej
G12.8 / Wyhor 17 65 LOW Zresetowanie btedu F65, niskie
8 F4AUTORST=0  |btedu4do 0-22 0 PRESSURE cisnienie TAK
zresetowania
18 |REZERWA Zarezerwowgno dla przysztego
wykorzystania
19 |67 LOW WATER Zresetowanie btedu F67 niski poziom
wody.
20 |31scrL1 Zresetowanie btedu F31, zwarcie fazy
L1 mostka prostowniczego.
21 |s2scrL2 Zresetowanie btedu F32, zwarcie fazy
L2 mostka prostowniczego.
2 |33scrL3 Zresetowanie btedu F33, zwarcie fazy
L3 mostka prostowniczego.

Ostrzezenie: Przy wyborze opcji do Auto Resetu
uzytkownik powinien zwrécié na szczegdlng uwage na opcje 1 ‘All
the faults’ = ‘Wszystkie btedy’. W tym wypadku ochrona napedu i
silnika bedzie zabroniona. Uzycie tej opcji jest niezalecane, gdyz
przy okazji samoczynnego resetowania zatrzymania awaryjnego
wywotanego btedem wewnetrznym napedu mozna spowodowac
jego powazne uszkodzenie.
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10.13.

Grupa 13 - G13: Historia Bltedow

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & (?Isc Funkcja podczas
omysina PRACY
Wyswietla informacje o ostatnim btedzie. Naped pokazuije ten
ekran w przypadku zatrzymania awaryjnego.
G131/ Nacisniecie przycisku przez okoto 2 sekundy przywota na
Wi i ekran rozszerzong informacje pokazujaca warunki pracy istniejace
1FONO FAULT \é/é;VélSt/LT_ﬂle - - w chwili Wystqpier?ia bledu. eporasiaa pracy e -
FAULT Urzadzenie mozna zresetowaé naciskajac przycisk STOP-RESET
z Pulpitu lub uzywajac resetu zewnetrznego (jesli przytaczony).
Wiele btedéw moze zosta¢ zresetowanych automatycznie z
uzyciem Auto Reset (Patrz grupa G12).
Rejestr ostatnich pieciu btedow.
Pokazuje liste ostatnich pieciu btedéw w porzadku
chronologicznym. Btedy najswiezsze wystepuja na poczatku listy
(G13.2). Kiedy wystapi btad naped kazdorazowo pokazuje go na
ekranie (G13.1). Po rozpoznaniu przyczyny i zresetowaniu btedu
) jest on przesuwany na pierwsza pozycje w rejestrze (G13.2). W ten
G13.2/ Rejestr sposdb btad poprzedni przesuwa sie w dét listy. Najstarszy
2 FONO FAULT 1 historii - - komunikat btedu (G13.6) zostaje utracony.
blgdow Naciéniecie przycisku przez okoto 2 sekundy przywota na
ekran rozszerzong informacje pokazujaca kolejnos¢ w ktorej
wystepowaly btedy.
FIFTH FAULT=Fxx az do FIRST FAULT=Fxx
Tabela ponizej wyjasnia btedy:
. KOD  [BLAD KOD  [BLAD
20 NO FAULT Sﬁ’si}i “Reles” ) ] FO BRAK BLEDU 30 |F30 WATCHDOG
bledow 1 FLILIMFLT 31 F31SCR L1
2 F2VLIMFLT 32 F32 SCR L2
. 3 F3 PDINT FLT 33 F33 SCR L3
40 NO FAULT Sﬁ’sfoi “Reles" ] ) 4 F4 U+DESAT 34 F341GBT TEMP
bledéw 5 F5 U-DESAT 35 F35 PHSE L1 LOSS a
6 F6 V+DESAT 36 F36 PHSE L2 LOSS
. 7 F7 V-DESAT 37 F37 PHSE L3 LOSS
5 £0 NO FAULT fﬁf’sf’oi feestr) E F8 W+DESAT 20 |FA0EXT/PTC
bledow 9 F9 W-DESAT 41 F41 COMMS TRIP
10 F10 NEG DESAT 42 F42 AIN1 LOSS
11 F11 VIN LOSS 43 F43 AIN2 LOSS
12 F12 IMBV IN 44 F44 CAL FLT
13 F13 HIVIN 45 F45 STOP T/O
14 F14 LWV IN 46 F46 EEPROM FLT
15 F15 CURL Vdc 47 F47 COMMS T/O
16 F16 HI Vdc 48 F48 SPI COM
G13.6/ Rejestr 17 F17 LW Vdc 49 F49 SPD LIMIT
6 FONO FAULT 5 historii B R 18 F18 IMB V OUT 50 F50 PSU FAULT
bledow 19 F19 IMB | OUT 51 F51 SCR TEMP
20 F20 GROUND FLT 52 F52 SUPPLY FAN
21 F211LIM T/O 53 F53 INTRNAL TEMP
22 F22 TQ LIM T/O 54 F54 WATCHDOG
25 F25 MTR O/L 65 F65 LOW PRESSURE
27 F27 DL SMTH 66 F66 HI PRESSURE
28 F28 MICRO FLT 67 F67 LOW WATER
29 F29 DSP FLT
OPCJA [FUNKCJA
G13.7/ N=NIE |Funkcja zabroniona
7 CLEAR FAULTS=N |Skasowanie $ N TAK
historii btedow Wymazuije historie btedéw (pie¢ ostatnich bledow). Po
Y=TAK [wykasowaniu wszystkich btedéw ekran powraca do
warto$ci domystnej ‘NO',.
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10.14. Grupa 14 — G14: Predkosci ustawione wstepnie

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
Umozliwia ustawienie wielu nastaw predkosci. Nastawy te stajg sie
aktywne przy uzyciu wejs¢ cyfrowych skonfigurowanych jako
predkosci ustawione wstepnie lub nastawy PID.
Aby uzyé tej funkcji nalezy ustawi¢ w trybie pracy ‘G4.1.4 DIGIT |
MODE-=2 or 3' (wielo-nastawa 2 lub 3-przewodowa). Niezbgdny
jest takze wiasciwy wybor zrédla nastaw w parametrze ‘G3.1 REF
1 SPD=MREF' lub jako nastawa PID w parametrze ‘G6.1 SEL
Gl4.1/ REF=MREF".
= 0 0,
1 MREF 1=+10.0% Predkos¢ 1 +10.0% Jednostki sg ustawiane w procentach predkosci znamionowej
silnika lub w jednostkach ktérymi postuguje sie wejscie analogowe
sygnatu sprzezenia zwrotnego (jesli taki wybdr zadeklarowano).
Tablica ponizej pokazuje relacje pomigdzy stanami logicznymi na
wejsciach DI4,DI5, DI6 a wybrang predkoscig (w procentach
predkosci znamionowej silnika).
UWAGA: 0: Nieaktywne a X: Aktywne.
PARAMETR
DI4 DI5 DI6
_ Gl4.21 NASTAWA
2 MREF 2=+20.0% Predkosé 2 250 do +20.0% SR Ak
+250% MREF1 0 0 X
G14.3/ Gl14.2
= 0 0,
3 MREF 3=+30.0% Predkosé 3 +30.0% MREF2 0 X 0
Gl4.41 G14.3
= 0 0,
4 MREF 4=+40.0% Prodkosé 4 +40.0% MREF3 0 X X
G145/ Gl4.4
= 0 0,
5 MREF 5=+50.0% Prodkosé 5 +50.0% MREF4 X 0 0
G14.6/ G145
= 0 0,
6 MREF 6=+60.0% Predkosé 6 +60.0% MREF5 X 0 X
G14.6
X X 0
7 MREF 7=+70.0% cla.7 /, . +70.0% MREF6
Predkos¢ 7 G14.7 X X X
MREF7
10.15. Grupa 15 - G15: Predkosci Dobiegu
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
Umozliwia ustawienie warto$ci trzech predkosci dobiegu silnika.
Wyhbor predkosci jest mozliwy za pomoca wej$¢ cyfrowych lub za
pomoca wyj$cia komparatora skonfigurowanego odpowiednio do
G15.1/ potrzeb aplikacji. Jesli do tego celu uzywane sg wejscia cyfrowe
1INCH1=0.00% Predkos¢ powinny by¢ skonfigurowane odpowiednio jako 'START + INCH1'
dobiegu 1 lub 'START + INCH2'. Patrz G4.1.5 do G4.1.10
Uwaga: Aktywacja tej funkcji zawiera w sobie komende startu. Ten
250 do sygnat ma priorytet ponad kazdym innym sygnatem
+250% 0.00%  |skonfigurowanym jako ‘Start’ TAK
G15.2/ Predkosé DIX DIY
2 INCH2=0.00% Predkos¢
dobiegu 2 Predko$¢ dobiegu 1 X 0
G15.3/ Predko$¢ dobiegu 2 [0 X
3 INCH3=0.00% Predkos¢
dobiegu 3 Predko$¢ dobiegu 3 X X
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10.16. Grupa 16 — G16: Czestotliwosci Omijane

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
Ustawienie czestotliwosci ktora naped omija w drodze do
predkosci nastawionej umozliwia uniknigcie niepozadanego
G164/ rezonansu konstrukcji ktora silnik napedza lub czestotliwosci
B T -250 do niepozadanej dla silnika. Dziata w obie strony, zaréwno podczas
=0.09 0
1 3KIP 1=0.0% glz‘fi.s;ﬁgwlvosc +250% 0.0% przy$pieszenia jak i hamowania napedu. Po okre$leniu TAK
I czestotliwosci omijanej 1 pozostaje jeszcze ustalenie szerokosci
pasma omijanego(G16.3), co daje w sumie zakres czestotliwosci
omijanych przez naped.
Ustawienie czestotliwosci ktora naped omija w drodze do
predko$ci nastawionej umozliwia uniknigcie niepozadanego
G16.2/ rezonansu konstrukcji ktora silnik napedza lub czestotliwosci
_ T -250 do niepozadanej dla silnika. Dziata w obie strony, zaréwno podczas
=0.09 0
2 SKIP 2=0.0% gﬁjs;ﬁngvosc +250% 0.0% przy$pieszenia jak i hamowania napedu. Po okre$leniu TAK

czestotliwosci omijanej 2 pozostaje jeszcze ustalenie szerokosci

pasma omijanego(G16.3), co daje w sumie zakres czestotliwosci

omijanych przez naped.

Ustawia szeroko$¢ pasma czestotliwosci omijanych.

Na przyktad, jesli ustawiono10%, pasmo omijane bedzie zaczyna¢

sie od czestotliwosci (G16.1) — 5% do czestotliwosci (G16.1) + 5%

i od czestotliwosci (G16.2) — 5% do czestotliwosci (G16.2) + 5%.

Przypuscmy, ze wybrany zakres rozciaga sie od 25Hz do 30Hz. W

przypadku kiedy czestotliwo$¢ znajdujaca sie wewnatrz tego

OFF pasma to np. 27Hz, sg dwie sytuacje: TAK

a)  naped przy$piesza, tak ze czestotliwo$¢ zwigksza sie
do 27Hz, lecz nie pozostanie na tym poziomie i
wzroénie do 30Hz.

b)  naped hamuije, tak ze czestotliwo$¢ maleje do 27Hz,
lecz nie pozostanie na tym poziomie i spadnie do
25Hz..

G16.3/ Pasmo OFF,

3 SKIP BAND=OFF omijane 0- 20%

10.17. Grupa 17 - G17: Hamowanie dynamiczne

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & (?Isc Funkcja podczas
omysina PRACY
1T DC BRAKE=OFE Sﬁ;ﬁ;cﬁzas OFF, OFF Umozliwia ustawienie czasu przez ktdry hamowanie DC bedzie TAK
hamowania 0.0-99s aktywne.
Umozliwia ustawienie poziomu pradu DC przyktadanego przez
617.2/ Prad naped do silnika. Aby zahamowa¢ naped w zatozonym czasie
2 DC CURR=0% h ’ ' 0-100% 0% nalezy ustawi¢ wtasciwg wartos¢ pradu : prad za niski nie TAK
amowania : . .
zahamuje uktadu w wyznaczonym czasie, prad za wysoki wywota
niepozadane przecigzenia silnika oraz elementoéw napedzanych.
Umozliwia ustawienie poziomu napiecia DC przyktadanego przez
G173/ naped do silnlika. Apy zahamovy‘,aé nalpeq w za’rqiopym czlaslie .
3DC VOLTS=0.0% Napiecie 0.0 - 25% 0.0% naLezy L{sta\I/(v;cdw’rasqu wartos¢ napiecia : napiecie za n|sk:(g nie TAK
hamowania zahamuje ukladu w wyznaczonym czasie, napiecie za wysokie
wywota niepozadane przecigzenia silnika oraz elementow
napedzanych.
Ustawianie pradu podgrzewania silnika w stanie zatrzymanym w
celu zapobiezenia zawilgoceniu izolacji lub kondensacji wilgoci.
G17.4/ Prad Uwaga: Modyfikuj ten parametr tylko w razie koniecznosci.
_ zapobiegajacy OFF,
4 I HEATING=OFF kondensacii 0.0 -30% OFF A OSTRZEZENIE : Pomimo tego ze wimik silnika pozostaje w TAK
wilgoci w silniku spoczynku uzwojenie stojana jest pod napieciem. LED Praca
bedzie $wiecit podczas tego procesu. Badz uwazny aby unikng¢
zniszczenia urzadzenia lub zranienia personelu.
W celu instalacji dodatkowego hamulca zewnetrznego
G17.5/ Uzycie naped wymaga ustawienia tego parametru.
5 DYN BRAK=N hamulca \N( N |[OPCJA FUNKCJA TAK
zewnetrznego N=NIE Nieuzywany.
Y=TAK Zainstalowanie przewidziane.
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Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
G17.6/
Napiecie OFF
6 VDC BRAKE=OFE aktywacji ) 800 1o OFF Ustaw|en|e poziomu napiecia na szynaclh DC od ktdrego naped TAK
regeneracji 810 bedzie aktywowat sterowanie regeneracja.
napiecia na
szynach DC
10.18.1. Podgrupa 19.1 — S19.1: Sterowanie IGBT
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
Wybor definiujacy tryb sterowania napedem.
OPCJA  [FUNKCJA
Gl9.11/ VIHz Tryb sterowania skalarnego. Naped steruje napigciem
ITYPECRTL=VHz  |Wybér trybu VIHz  |VIHz fyb sterowan 90. Naped steruje napie NIE
. PEVE Iczestotliwo$cig przyktadang po rampie do silnika
sterowania
Automatyczna kompensacja spadku napigecia na
PEVE rezystancji stojana z uzyciem algorytmu PEVE aby
poprawi¢ wytwarzany moment.
G19.1.2/ 4000 — Umozlliwia modyfikacje czestotliwo$ci kluczowania napedu. Ta
2 FRQ=4000 Czestotliwos¢ 8000 Hz 4000Hz  |funkcja moze by¢ uzywana do redukcji slyszalnego hatasu TAK
komutacji wydawanego przez silnik.
Ten tryb sterowania poprawia ton dzwigku wydawanego przez
silnik.
OPCJA  [FUNKCJA
G19.1.3/ N=NIE
N = . .
3 PEWAVE=N Pewave v N Sterowanie Pewave nieaktywne TAK
sterowanie Sterowanie Pewave aktywne.
_ Czestotliwo$¢ komutacji (G19.1.2) jest modyfikowana
Y=TAK - . .
w niewielkim zakresie w spos6b przypadkowy aby
poprawi¢ ton dzwieku emitowanego przez silnik.
10.18.2. Podgrupa 19.2 — S19.2: Obciazenie silnika
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
Ustawienie minimalnego poziomu pradu magnesowania
pobieranego przez nieohcigzony silnik (praca na biegu jatowym)
G19.2.1/ Dzigki uzyciu dynamicznego systemu optymalizaciji strumienia
1 MIN FLUX =100%  |Strumien 40 - 150% 100%  [magnetycznego udato si¢ ograniczy¢ poziom strat w zelazie oraz TAK
minimalny hatas emitowany przez silnik. Dostrojenie poziomu strumienia do
aktualnych warunkdow obciagzenia nastepuje automatycznie.
Algorytm staje sie nieaktywny gdy strumien osiagnie poziom 100%.
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Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & (?Isc Funkcja podczas
omysina PRACY
Ustawienie poczatkowej wartosci napigcia przytozonego do silnika
w chwili startu. Uzycie tej funkcji pozwala na forsowanie napigciem
powigkszenie poczatkowego momentu silnika, szczeg6lnie
G19.2.2/ 00— przydatne podczas dtugich rozruchéw urzadzen w ktérych
2V BOOST =0.0% Napiecie i 0.0% wystepuje problem “lepkiego tarcia” na poczatku rozruchu. TAK
100% ; . C )
poczatkowe Parametr ten jest uzywany wsp6lnie z parametrem 'G19.2.3 BW
BOOST".
Uwaga: Na poczatek ustaw niska warto$¢. Powigkszaj jg
stopniowo az do uzyskania ptynnego rozruchu.
S;grﬁ(‘)?’ / 00— Ustawia pasmo czestotliwosci lub zakres dla ktdrego ustawiono
3 BW BOOST=0.0% f . i 0.0% poziom forsowania napieciem w parametrze poprzednim na czas TAK
orsowania 100%
rozruchu.
momentu
Zmienia predko$¢ przez zmniejszenie czestotliwosci napiecia
wyjsciowego aby utrzymac¢ prad wyjsciowy w granicach
dozwolonych (wy$wietlacz pokazuje LTI). Regulacja tego
G19.2.7/ parametru moze poprawic stabilno$¢ dziatania ograniczenia
71 SLIP=2.0% Wspéfrczynpik 0.0- 2.0% prqdowe.go poprzez uwzgle_dnienie poslizgu silnika. TAK
ograniczenia 20.0% Uwaga : Zalecamy regulacje tego parametru tylko w przypadku
pradowego niestabilnego dziatania ograniczenia pradowego.Niska warto$¢
wsp6tczynnika poprawia stabilnos¢ pracy ograniczenia za ceng
wczesniejszej reakcji ograniczenia na zmienng dynamike
obcigzenia.
G19.29/ 0.0% do Ustawienie poczatkowej wartosci czestotliwosci napiecia
9 STR FRQ = 0.0% Czestotliwos¢ ; 0.0% . e i~ TAK
100% przytozonego do silnika w chwili startu.
poczatkowa
10.18.3. Podgrupa 19.3 — S19.3: Model Silnika
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & (?Isc Funkcja podczas
omysina PRACY
Ustawiana jako procent znamionowej impedancii silnika.
Parametr ten uzywany jest do kompensacji spadku napiecia na
rezystancji stojana. Jest to bardzo wazne dla aplikacji z duzymi
wahaniami momentu obcigzenia zwtaszcza przy malych
predkosciach. Jesli wprowadzona warto$¢ rezystancji jest za mata
wtedy moment wytwarzany przez silnik bedzie za maly.
Powigkszenie parametru spowoduje forsowanie momentu.
Patrz zataczona tabela dla przyblizonych wartosci Rs w funkcji
/ mocy znamionowej silnika.
gifyiilancja Moc (kW) Wartosé Rs(%)
1 R STATOR=0.9% uzwojenia 0.0-9.9% 0.9% 75 15-2 TAK
stojana (Rs) 150 1-15
300 06-12
450 0.35-0.7
630 0.25-0.5
Uwaga: jesli ta warto$¢ jest ustawiona za wysoko wowczas przy
rozruchu naped moze wej$¢ w zakres ograniczenia pradowego
(G10.5), -a tym samym momentu- ograniczajac przyspieszanie
silnika. Zalecamy skonsultowanie ustawienia parametru Rs z
powyzsza tabela.
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10.19. Grupa 20 - G20: Komunikacja Szeregowa

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
Wybor wykorzystywanego protokotu komunikacyjnego. Jesli
G201/ aplikacja wymaga dostepu do wewnetrznych zmiennych przez port
1 PROTOCOL=M Pr0t6k0+ MopBUS | MopBus |SZeredowy parametr ten powinien by¢ ustawiony na wtasciwy TAK
g Komunikacvin protokot. Komunikacja szeregowa z napedem jest mozliwa poprzez
yny zaciski RS232, zaciski RS485 lub przez opcjonalny interfejs
Szeregowy.
Jesli od chwili ostatniej waznej transmisji uptynat ustawiony w tym
G20.2/ parametrze okres czasu, wowczas zostanie wygenerowany
_ Ograniczenie OFF, komunikat o przekroczeniu czasu oczekiwania na nastepna,
2 COMMS T/O=OFF c7asu 0-25s OFF transmisje. TAK
komunikacji
Uwaga: Nie modyfikuj tego parametru bez potrzeby.
10.19.1. Podgrupa 20.3 — S20.3: Modbus
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
G20.3.1/ Adres Ustawia adres identyfikacyjny przypisany do napedu przy
1 COMMS ADDR=10 komﬁﬁikac in 1-255 10 komunikacji w sieci Modbus. Je$li w sieci znajduje sie wigcej niz TAK
iy jeden naped wowczas kazdy z nich musi posiada¢ inny adres.
G20.3.2/ ;igg Ustawia predko$¢ transmisji danych. Predko$¢ powinna by¢
2 BAUDS=4800 Predkos¢ 4800 4800 ustawiona na predko$¢ modutu Master zarzadzajacego TAK
komunikacji 9600 komunikacjg w magistrali do ktorej naped jest przytaczony.
Ustawienie parzystosci MODBUS. Uzywany do oceny
62033/ EVEN prawidtowosci danych. Jesli nie chcesz ocenia¢ prawidtowosci
3 PARITY=NONE Pari étoéé oDD NONE danych ustaw ten parametr jako ‘NONE'. Ustawienie parzystosci TAK
- komli,nikacji NONE powinno by¢ ustawiona na parzysto$¢ modutu Master

zarzadzajacego komunikacja w magistrali do ktdrej naped jest

przytaczony
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10.20. Grupa 25 - G25: Sterowanie Pompami

10.20.1. Podgrupa 25.1 — S25.1: Tryb Sterowania

Grupa tych parametrow staje sie dostepna woéwczas, kiedy parametr G1.7 jest ustawiony na G1.7

PROG = PUMP.
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
y PRACY
0.0-
Deienie | 0%
1 LocSTP=8.0Bar lokalnei Jednostki 8.0Bar  |Ustawienie lokalnej nastawy PID w Jednostkach inzynierskich TAK
) inzynierski
nastawy PID R
Umozliwia wybor trybu sterowania zgodnie z ponizsza tabela.
OPCJA|OPIS  [FUNKCJA
Umozliwia reczne uruchomienie silnika i
0 Reczny . -
sterowanie predkoscig
Umozliwia prace automatyczng w trybie
. G25.1.2/ Tryb Sterowanie Pompami. Pozwala na dokonanie
2 CONTROL MODE=1 sterowania 0-1 ! ! Pompy nastaw i wstepna konfiguracje Sterowania NIE
Pompami
Uwaga:
Start w trybie recznym:
v" Wybierz opcje ‘0’ w tym parametrze.
v/ Start systemu nastepuje przez aktywacje wejscia cyfrowego DI4
Zezwala to na podanie komendy Start z Pulpitu Sterowania.
v Naci$nij przycisk ‘Start' na klawiaturze Pulpitu.
Umozliwia uzytkownikowi konfiguracije funkcjonalnosci
Wejscia Cyfrowego 5.
OPCJA [FUNKCJA
G25‘1‘.3 /. _ DI5 jest uzywane jako sygnalizacja btedu ‘Niski poziom
Ustawianie N N=NIE wody’ (Styk NO)
3MFISMANstr=Y  [funkcjonalnosci | y Y VX : TAK
Wejscia Wejscie DI zezwgla na start napedu w ’tryble recznym
Cyfrowego 5 Y=TAK [(Styk NO) i przytozenie nastawy predkosci ustawionej w
G25.1.4.
Uwaga: Jesli DI5 (tryb reczny) i D4 (start systemu) sg,
aktywowane w tym samym momencie - priorytet ma wejscie DI4 -
tak wiec system zostanie uruchomiony w trybie automatycznym.
G25.1.4/
Ustawienie -250% do . T .
= 0 0
4 MAN SPD=+30% predkosci 1250% +30%  |Ustawienie nastawy predkosci silnika przy recznym trybie pracy. TAK
trybie recznym
G25.15/ N Umozliwia uzytkownikowi konfiguracje funkcjonalnosci Wejscia
v 2
5 MFI3 FLOWrd=Y Ustawianie v Y Cyfrowego 3. TAK
funkcjonalnosci
Wejscia OPCJA [FUNKCJA
Cyfrowego 3 _ DI3 bedzie uzywane jako awaria pompy pomocniczej 3
N=NIE |7.°°%
uzywajac styku NO
DI3 bedzie uzywane jako wejscie przeptywomierza
Y=TAK impulsowego. Dlatego tez nalezy dodatkowo ustawi¢
- parametr ‘G25.9.3 ENABLE PUMP3=N’ (pomocnicza
pompa 3 zabroniona).
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Parametr

Nazwa / Opis

Zakres

Wartosé
domysina

Funkcja

Ustawianie
podczas
PRACY

Uwaga: Ustawienie tego parametru na ‘TAK’, wymaga

réwnolegtego ustawienia ‘G25.9.3 ENABLE PUMP3=N'.

Konfiguracja Wej$¢ Cyfrowych bedzie wéwczas nastepujaca:

ED1: Awaria Pompy Pomocniczej 1. Styk Normalnie Otwarty.

ED2: Awaria Pompy Pomocniczej 2. Styk Normalnie Otwarty

ED3: Awaria Pompy Pomocniczej 3./0Odczyt impulséw z
Przeptywomierza. Styk Normalnie Otwarty. (W zaleznosci
od ustawienia parametréw G25.9.3 oraz G25.1.5).

ED4: System Dozwolony (Tryb Automatyczny). Styk Normalnie
Otwarty

ED5: Btad ‘Niski poziom wody'. / Start w trybie recznym. Styk
Normalnie Otwarty (W zalezno$ci od ustawienia parametru
G25.1.3).

ED6: Btad ‘Wysokie Ci$nienie’

6 T AutOFF=OFF

G25.1.6 / Czas
dla zatrzymania
automatyczneg
0

OFF,
0.1-
99.9h

OFF

Uzytkownik moze wprowadzi¢ czas pracy po uptywie ktérego
naped zatrzyma sie automatycznie. Ustawienie tego parametru na
warto$¢ rozng od OFF powoduje automatyczne uruchomienie
odliczania czasu ustawionego w tym parametrze. Naped zatrzyma
sie automatycznie po uptywie czasu o tej wartosci. W tym
momencie parametr ten zostaje zmieniony na OFF. Je$li chcesz
aby naped ponownie zatrzymat sie automatycznie, musisz
zresetowac czas zatrzymania.

TAK

* Parametr ten zalezy do wersji oprogramowania napedu (Wersja SW 1.01).
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10.20.2. Podgrupa 25.2 — S25.2: Ustawienia PID

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY

Ustawia zrodto wejsciowe dla nastawy PID. Patrz tabela ponizej.

62521/ LOCAL OPCJA [FUNKCJA
1 PID SETP=LOCAL |Zzrddto nastawy All LOCAL [LOCAL |Sygnat nastawy z klawiatury Pulpitu. TAK

PID Al2 All Sygnat nastawy z Wejscia Analogowego 1.

Al2 Sygnat nastawy z Wej$cia Analogowego 2

Ustawia zrodto wejsciowe dla sygnatu sprzezenia

zwrotnego PID. Patrz tabela ponizej:
G25.2.21 Al OPCJA |FUNKCJA

2 PID FBK=AI2 arodio sygnatu | > A2 [an |Svanal sprzezenia zwrot Weiscia Anal 1| NE
sprzezenia AlL$2 ygnat sprzezenia zwrotnego z Wejscia Analogowego 1.
zwrotnego Al2 Sygnat sprzezenia zwrotnego z Wejcia Analogowego 2.
Sygnat sprzezenia zwrotnego z sumy Wej$¢
All+2 h
Analogowych 1i 2.

Umozliwia ustawienie wzmocnienia proporcjonalnego regulatora
G25.2.3/ e - o g S
Wzmocnienie PID. Jesli pozadane jest uzyskanie wigkszej odpowiedzi regulatora

3 PID Kc=1.0 ronorcionalne 0.1-20 1.0 nalezy parametr ten powigkszyc. TAK
propore] Uwaga: Jesli warto$c ta bedzie zbyt duza, praca regulatora moze
regulatora PID PO ;

stac sig niestabilna.
Umozliwia ustawienie czasu catkowania regulatora PID. Jesli

G25.24/Stala| 0.1- potrzebna jest wigksza doktadno$¢ powiniene$ powigkszyc¢ tq
4 PID 1t=5.0s catkowania 1000s, 5.0s wartose. TAK
regulatora PID Maks. Uwaga: Powigkszanie tego parametru spowoduje spowolnienie

odpowiedzi systemu.
Umozliwia ustawienie czasu rozniczkowania regulatora PID.
Powigkszanie tej wartosci powoduje szybsza odpowiedz systemu.

G25.2.5/ Stata Uwaga: Nadmierne powigkszenie tego parametru spowoduje
5 PID Dt=0.0s rézniczkowania | 0.0 — 250s 0.0s lekkie pogorszenie doktadnosci regulacji. TAK
regulatora PID Uwaga: Nie zalecamy zmiany tego parametru poniewaz jego
ustawienie domysine jest odpowiednie dla wiekszosci aplikacji
pompowych.
G25.2.7/ Wyswietla rdznice pomiedzy punktem nastawy 'G25.2.1 PID SETP'
7 PID ERR=+0.0% Uchyb - - a sygnatem procesowym sprzezenia zwrotnego 'G25.2.2 PID FBK' -
regulatora PID w procentach.
G25.2.8/ Uchyb

requlatora PID Wyswietla réznice pomiedzy punktem nastawy 'G25.2.1 PID SETP'
8 ERR=+0.0bar 9 - - a sygnatem procesowym sprzezenia zwrotnego 'G25.2.2 PID FBK' -

w jednostkach . S N
inzynierskich w jednostkach inzynierskich (Bar, Kpas, m3/s, etc.)

* Parametr ten zalezy do wersji oprogramowania napedu (Wersja SW 1.01).
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10.20.3. Podgrupa 25.3 — S25.3: Warunki Startu

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
G25.3.1/ . . . Lo .
Predkosé . Ustawia predkosc.gr.anlgznlq dlal pompy regulowgnej (t.j.zwigzanej
1FP SpON=+90.0% | napedu dia -250% do +90.0% |2 napedem) powyze] ktdrej powinna wystartowa¢ pompa o statym TAK
startu pompy 0 +250% wydatku. Jest to pierwszy warunek startu dla pomp o statym
statym wydatku wydatku.
Ustawia uchyb PID ktory musi wystapi¢ aby wystartowata pompa o
G25.3.2/ - ! o X
Minimalny statym wydatku l(Jelsh sq spe’rmone takze inne warunki startowe)
uchvb PID dia | 0.0% do Parametr umozliwia wiaczenie uchybu PID do zestawu warunkéw
2 FP ErON=10.0% " pee +10.0%  |[startowych. W zestawie tym wystepujq ponadto: predko$¢ napedu TAK
startu pompy o | +200% ok dI Kazdei datk
stalym oraz czas zwioki dla startu kazdej pompy o stalym wydatku.
wydatku Uwaga: Ten warunek jest opcjonalny. Przed ustawieniem tego
Y ) parametru zaktywuj tryb Powolnego startu w parametrze G25.3.6.
G25.3.3/ Czas Ustawia zwtoke startowa dla pompy zwigzanej z przekaznikiem 1.
zwioki startu 20— Jest to drugi warunek startu dla pomp o statym wydatku.
3 FP T1 ON=10.0s pompy o statym . 10.0s Uwaga: Jesli czas startu jest zbyt krétki w instalacji moze pojawi¢ TAK
6500s ! . e .
wydatku 1 sie podwyzszone cisnienie. Alternatywnie — zwioka zbyt dtuga
(Przekaznik 1) moze wywota¢ w instalacji spadek cisnienia.
G25.3.4/ Czas Ustawia zwtoke startowa dla pompy zwigzanej z przekaznikiem 2.
zwioki startu 20— Jest to drugi warunek startu dla pomp o statym wydatku.
4 FP T2 ON=10.0s pompy o stalym . 10.0s Uwaga: Jesti czas startu jest zbyt krotki w instalacji moze pojawi¢ TAK
6500s ! . e .
wydatku 2 sie podwyzszone cisnienie. Alternatywnie — zwioka zbyt dtuga
(Przekaznik 2) moze wywota¢ w instalacji spadek cisnienia.
G25.3.5/ Czas Ustawia zwtoke startowa dla pompy zwigzanej z przekaznikiem 3.
zwioki startu 20— Jest to drugi warunek startu dla pomp o statym wydatku.
5 FP T3 ON=10.0s pompy o stalym . 10.0s Uwaga: Jesti czas startu jest zbyt krotki w instalacji moze pojawi¢ TAK
6500s . . e .
wydatku 3 sie podwyzszone cisnienie. Alternatywnie — zwioka zbyt dtuga
(Przekaznik 3) moze wywota¢ w instalacji spadek cisnienia.
Aktywacja i dezaktywacja Powolnego Startu Pomp o stalym
wydatku.
OPCJA  [FUNKCJA
62536/ Tryb Powolny Start nieaktywny. Pompy o statym
_ R N _ wydatku sg zataczane zaleznie od warunku predkosci
PENABLSLOSN - |zeawoleniena |y N NN nedu (G25.3.) i czasu zwloki (G25.3.3, G25.3.4, TAK
Y G25.3.5) - wylacznie.
Tryb Powolny Start aktywny. Do warunkow jak wyzej
Y=TAK (G25.3.1) oraz (G25.3.3, G25.3.4, G25.3.5), dolaczony
- zostaje warunek uchybu PID (G25.3.2) pozwalajacy na
start kolejnych pomp statego wydatku.
Kiedy zapotrzebowanie na pompowany czynnik spada naped
G25.3.7/ 0.0 -3276 moze uaktywni¢ tryb upienia Kiedy warto$¢ sprzezenia zwrotnego
7 LP Pon=3.0Bar Poziom Startu ngdnlostkl_ 3.0Bar spada ponizej tej wartosci napgd automatycznie wystartuje TAK
pompy z inzynierski ponownie (poziom przebudzenia).
napedem e Uwaga: Jednostki wy$wietlane zalezg od ustawienia parametrow

'G4.2.2 SENSOR 1'i/lub 'G4.3.2 SENSOR 2'.
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10.20.4. Podgrupa 25.4 — S25.4: Warunki Zatrzymania

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d0:1r ?Is:a Funkcja podczas
- PRACY
SrZQSdlfols!: Jestto pieryvszy waruns’ek dla zatrzymania pompy o sta%ym
napedu dia 0.0do Wy(j;tku. Kledy predkos¢ pompy zwiazanej z napedem jest
1 FP SpOF=+60.0% zatrzymania +250% +60.0%  [mniejsza lub réwna warto$ci zapisanej w tym parametrze pompa o TAK
pompy o stalym statym wydatku zostanie zatrzymana - je$li pozostate warunki
zostang spetnione.
wydatku.
Ustawia uchyb PID ktéry musi wystapi¢ aby pompa o stalym
G25.4.2 ] wydatku zqsta’ra zatrzymana Gg§+i sq spe’rnilone takze inne warunki
Mak.sy‘malny zatrzymania). Parametr umozI!W|a W+qczen!e uchybu PID (jo
uchyb PID dla | -250 do zestawu warunkow zatrzymania. W zestawie tym wystepujg
2 FP ErOF=0.0% zatrzymania 0.0% 0.0% ponadto: predko$¢ napedu oraz czas zwioki dla zatrzymania TAK
pompy o stalym ' kazdej pompy o sta’(ym wydatky. o
wydatku Uwaga: Ten warunek jest opcjonalny. Przed ustawieniem tego
parametru zaktywuj tryb Powolnego zatrzymania w parametrze
G25.4.6.
G25.4.3/ Czas . . . . L
Zwloki Ustawia zw’rokg zatrzymania dla pompy zwiazanej z przekaznikiem
zatrzymania 20— 1. Jest to drugi warunek zatrzymania dla pomp o statym wydatku.
3FP T1 OF=10.0s pompy 0 stalym 65005 10.0s Uwaga: Jesti czas zatrzymania jest zbyt krotki w instalacji moze TAK
wydatku 1 pojawic sie spade.k ciéniepia. AIternatywnig —lzwl’roka zbyt diuga
(Przekaznik 1) moze wywota¢ w instalacji podwyzszone cisnienie.
G25.4.4/ Czas . . . . L
2wloki Ustawia zw’rokg zatrzymania dla pompy zwiazanej z przekaznikiem
zatrzymania 20— 2. Jestto drug| warunek zatrzymania dla pomp o ;ta’rym y\_/ydatku.
4 FP T2 OF=10.0s pompy o stalym 65005 10.0s vaaga: Jgéh czas zalrzymania jest zbyt kﬂ’)tk| w instalacji moze TAK
wydatku 2 pojawi¢ sie spadek cisnienia. Alternatywnie — zwioka zbyt dituga
(Przekaznik 2) moze wywota¢ w instalacji podwyzszone cisnienie.
G25.4.5/ Czas . . . . L
Zwloki Ustawia zw’rokg zatrzymania dla pompy zwigzanej z przekaznikiem
zatrzymania 20— 3. Jest to drugi warunek zatrzymania dla pomp o statym wydatku.
5 FP T3 OF=10.0s pompy 0 stalym 65005 10.0s Uwaga: Jesti czas zatrzymania jest zbyt krotki w instalacji moze TAK
wydatku 3 pojawic sie spade.k ciéniepia. AIternatywnig —lzwl’roka zbyt diuga
(Przekaznik 3) moze wywota¢ w instalacji podwyzszone ciénienie.
Aktywacja i dezaktywacja Powolnego Zatrzymania Pomp o statym
wydatku.
OPCJA [FUNKCJA
G25.4.6/ Tryb Powolne Zatrzymanie nieaktywny. Pompy o statym
Zezwolenie na N _ wydatku sg zatrzymywane zaleznie od warunku
6 ENABL 5LO OF=N Powolne \ N N=NIE predkosci napedu (G25.4.1) i czasu zwioki (G25.4.3, TAK
Zatrzymanie G25.4.4, G25.4.5) - wylacznie .
Tryb Powolne Zatrzymanie aktywny. Do warunkow jak
Y=TAK wyzej (G25.4.1) oraz (G25.4.3, G25.4.4, G25.4.5),
dolaczony zostaje warunek uchybu PID (G25.4.2) przed
zatrzymaniem kolejnej pompy statego wydatku.
G25.4.7/ ' . - " .
Poziom Kiedy predko$¢ pompy z napgdem jest nizsza niz ustawiona w tym
Zatrzymania parametrze przez czas ustawiony w 'G25.4.8 LP T OFF', naped
pompy 2 0do zatrzyma sie i stanie sig aktywny tryb uspienia (komunikat 'SLP'
7 LP SPof=40% napedem 1250% +40%  |zostanie pokazany na wys$wietlaczu). Kiedy sygnat sprzezenia TAK
(predkos¢ zwrotnego stanie si¢ nizszy niz poziom przebudzenia ustawiony_w
aktywujaca tryb pararlne.trze 'G25.3.7 LP Pon' naped wybudzi sig automatycznie i
uspienia) podejmie prace.
G25.4.8/ Czas . . - " .
Zuloki Kiedy predko$¢ pompy z napgdem Jest nizsza niz ustawiona
Zatrzymania W'G25.4.7 LP SPof' przez czas ustawiony w tym parametrze,
pompy 2 naped zatrzyma sie i stanie sie aktywny tryb uspienia (komunikat
8 LP T OFF=20s napedem (czas 0-999s 20s 'SLP' zostanie pokazany na wys$wietlaczu). Kiedy sygnat TAK
2wloki sprzgzenia zwrotnego stanie si¢ nizszy niz poziom przequ;enia
aktywjacy tryb ustawiony w parametrze 'G25.3.7 LP Pon' naped wybudzi sig
uspienia) automatycznie i podejmie prace.
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10.20.5. Podgrupa 25.5 — S25.5: Predkosci Przetaczania

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY

G25.5.1/
Predkos¢ Predko$¢ napedu zostanie ustawiona na ta warto$¢ kazdorazowo

1BY Spon=+70.0% prze’rqczama 0.0 do 700% [P s}arme pompy o sta%ym yyydatlku. Ma to zgpoblec TAK
przy starcie +250% niepozadanemu wzrostowi ci$nienia w instalacji podczas rozruchu
pompy o stalym pompy o statlym wydatku.
wydatku
G25.5.2/ Czas
pracy napedu z Czas przez ktéry pompa z napedem bedzie pracowac z predkoscia,

_ Predkosciag przetaczania ustawiong w G25.5.1, aby unikng¢ niepozadanego

2BY TON=10s przetaczania po 0-999s 10s wzrostu ci$nienia w instalacji podczas rozruchu pompy o statym TAK
starcie pompy o wydatku
statym wydatku
G25.5.3/
Predkosé . Predko$¢ napedu zostanie ustawiona na ta warto$¢ kazdorazowo
przetaczania 0do rzy zatrzymaniu pompy o stalym wydatku. Ma to zapobiec

3 BY Spof=+90% przy +90y,  |Pray zatizymanid pompy o stafym wydaiku. Ma to zap TAK
zatrzymaniu +250% niepozadanemu spadkowi ci$nienia w instalacji podczas
pompy o stalym zatrzymania pompy o statym wydatku.
wydatku
G25.5.4/ Czas
pPrerj)l/(g:cpigdu z Czas przez ktory pompa z napedem bedzis_e pra,coyvaé z predkoscia,

4 BY T OFF=5s przelaczania po| 09995 5s |Preetaczania ustawiona w G25.5.3, aby uniknag niepozadanego TAK

. spadkowi ci$nienia w instalacji podczas zatrzymania pompy o
zatrzymaniu
statym wydatku.

pompy o Stalym
wydatku

OPIS PARAMETROW PROGRAMOWANYCH

77



SDRIVE 700 POWER ELECTRONICS

10.20.6. Podgrupa 25.6 — S25.6: Ochrona

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & ?Tc Funkcja podczas
omysina PRACY
Umozliwia ochrong pompy przed praca w stanie kawitacji.
OPCJA  |FUNKCJA
N=NIE Ochrona przed kawitacjg zabroniona.
Y=TAK  |Ochrona przed kawitacja dozwolona.
Aby zabezpieczy¢ pompe przed wej$ciem w stan kawitacji nalezy
postapi¢ wg nastepujacych krokow.
62561/ Ustaw?é ten parametr na ‘TAK’.” o o
ZeZ\;vdlenie na N Ustawi¢ warto$¢ pradu kawitacji odpowiadajaca wejsciu pompy w stan
1 Enable Cav=N ochrone przed y N kawitacji (w G25.6.2). Jesli prad spadnie ponizej tej wartosci jest to TAK
kawitacja pierwszy warunek wystapienia stanu kawitacji, ktory musi by¢
spetniony.
Ustawi¢ predko$c kawitacji (w G25.6.3). Jezeli predko$¢ wzrosnie
powyzej tej wartosci jest to drugi warunek wystapienia stanu kawitacji
ktéry musi by¢ spetniony.
Ustawi¢ czas zwtoki po ktorego uptywie gdy warunki powyzsze sie
utrzymuja zostanie zataczona ochrona przed kawitacja.
Ustawi¢ czas przerwania pozadany dla dezaktywacji ochrony przed
kawitacjg. Od tej chwili naped bedzie probowat wystartowa¢ ponownie.
Jesli wystapig trzy powyzej wymienione warunki naped zatrzyma
pompe chronigc ja przed kawitacjg (brak wody).
Ustawia poziom pradu ponizej ktérego naped moze rozpoznaé
2 CAV curr=0.0A EZS.‘G‘Z../ Prad | 0.2do * wystapienie kawitacji. TAK
awitacji 1.50In k . T N
Pierwszy warunek konieczny zaistnienia kawitacji.
G25.6.3/ 0010 Ustawia poziom predko$ci powyzej ktérej naped moze rozpoznaé
3 CAV spd=+100% Predkos¢ ‘ +100% |wystapienie kawitacji. TAK
o +250% . : T o
kawitacji Drugi warunek konieczny zaistnienia kawitacji.
G25.6.4/ Czas
zwioki do Ustawia czas zwtoki przed aktywacjg ochrony przed kawitacja, jesli dwa
4 CAV Stime=10s aktywacji 0-999s 10s  [poprzednie warunki zostaly spetnione. Po uptywie tego czasu naped TAK
ochrony przed zostanie wytaczony, chronigc pompe przed kawitacja.
kawitacjq
Sriif&irfigzas Ugtawia czas przerwgnia oghrony (t.J. zatrzymania napedu) po uptywie
5 CAV Rtime=30s (dezaktywagji) | 0—999s 30s ktérego zostanie podjgtla proba automatycznego re-startu napedu. Czas TAK
ochrony przed przerwania zaczyna byc mierzony od chwili zatrzymania wywotanego
e wystapieniem kawitacji.
kawitacjg
Umozliwia zatrzymanie awaryjne napedu z powodu btedu niskiego
G25.6.6/ ci$nienia 'F65 LOW PRESSURE' w oparciu 0 stan sygnatu sprzezenia
Zezwolenie na N zwrotnego systemu.
6 ENAB LowPres=N |ochrone przed Y N OPCJA |[FUNKCJA TAK
n.|§k!m . N=NIE Brak ochrony przed spadkiem cisnienia
cisnieniem
Y=TAK  |Ochrona przed spadkiem ci$nienia.
G256.7/ 0- 2500 Ustawig poziom ci$nienia Polniz.ej kt()rggp ngped zostanie zatrzymany
Poziom Jednostki awaryjnie z powodu p’redu n}sk}ego cisnienia. ‘
7 LoPRe=5.0Bar I S ;| 5.0Bar |Uwaga: Jednostki miary wySwietlane zalezg od wyboru jednostek TAK
ci$nienia inzynierski LS . .
Minimalnego R !nzynlersklch zadekllarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1' oraz
G4.3.2 SENSOR 2.
G25.6.8/ Czas
zwioki przed Ustawia czas zwtoki, przez kt6ry musi trwa¢ ciggle stan obnizonego
zatrzymaniem ci$nienia ustawiony w parametrze G25.6.7 aby nastapito zatrzymanie
8 LoPre tim=10s awaryjnym z 0-999s 10s  [awaryjne napedu z powodu wystapienia btedu niskiego cisnienia 'F65 TAK
powodu btedu LOW PRESSURE".
‘niskie Uwaga: Ochrona jest dezaktywowana na czas napetniania rurociggu.
ci$nienie’
Ustawia poziom cinienia powyzej ktérego naped zatrzyma awaryjnie
wszystkie pompy i wy$wietli komunikat stanu HIP (High Pressure)
G25.6.9/ 0-3276 bazujac na sygnale sprzezenia zwrotnego systemu. Podczas tego
9 HiPre=100Bar P.(?Zi.om. ngdnlostki_ 100Bar zatr.zyma.nia system.bedzie nadzorowa’r warunki panujace w instalacji i TAK
ci$nienia inzynierski na zadanie wystartuje ponownie.
Maksymalnego e Uwaga: Jednostki miary wySwietlane zalezg od wyboru jednostek
inzynierskich zadeklarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1' oraz
'G4.3.2 SENSOR 2'

* Warto$¢ zalezna od wielkosci napedu.
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10.20.7. Podgrupa 25.7 — S25.7: Napetnianie rurociggu/ Rampy Nastaw

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres d & (?Isc Funkcja podczas
omysina PRACY
G25.7.11 0.0 do Ustawia nastawe predkosci podczas procesu napetniania
1FILL SP=+70.0% |Predkos¢ przy ; +70.0% . TAK
) +250% rurociggu.
napefnianiu
Ustawia ci$nienie ktore informuije, ze proces napetniania rurociagu
G25.7.2/ , ! . J :
Cinene |00 21 s et st oreo s
2 FILL P=2.0Bar E;)n;(; \;\;enia inzynierski 2.0Bar Uwaga: Jednostki miary wySwietlane zalezg od wyboru jednostek TAK
rur?)ciagu e inzynierskich zadeklarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1'
oraz 'G4.3.2 SENSOR 2'.
Ustawia maksymalny czas pracy napedu w trybie napetniania
rurociagu. Jesli ktdry$ z dwu parametrow Czas Bezpiecznego
G25.7.3/ Czas . TR . . -
_ Bezpiecznego OFF, _ Nape{mema Igb C|snl|en|e Koncowe zostanie spefrmony napetnianie
3 FILL Tim=15m - 0- 15min  [zostaje zakonczone i status napedu ulega zmianie od (FILL) do TAK
Napetnienia )
rurociagu 9999min ramp nasta\’/vl (RAMP). . . .
Uwaga: Jesli czas ten ustawisz na ‘0', naped nie przeprowadzi
operacji napetnienia rurociggu.
Ustawia rampy podnoszenia punktu pracy w trybie ustawiania
ramp.
Kiedy zakoriczyt sie proces napetniania rurociggu lub kiedy ten
proces nie zostat wybrany naped ustawia prowizorycznie punkt
pracy w oparciu o aktualng warto$¢ sygnatu sprzezenia zwrotnego.
0.1-250 Nastepnie nastawa zostanie powiekszona po rampie ustawionej
_ G25.7.4/ Jednostki przez ten parametr do punktu 5% ponizej punktu ustawionego
4 STPra=1.08ar/s Rampa nastaw |inzynierski L0Bar/s aktualnie przez uzytkownika. Gdy punkt ten zostanie osiagniety TAK
e naped zacznie pracowac w trybie regulacii ci$nienia.
Ustawiajac niskg wartosc rampy mozesz uzyska¢ niewielki wzrost
predkosci silnika.
Uwaga: Wyswietlane jednostki miary zaleza od wyboru jednostek
inzynierskich zadeklarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1'
oraz 'G4.3.2 SENSOR 2'.

10.20.8. Podgrupa 25.8 — S25.8: Kompensacja nastawy z powodu strat

cisnienia
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
G25.8.1/ Umozliwia automatyczng kompensacje punktu pracy systemu aby
Kompensacja |0.0 - 3276 zabezpieczy¢ si¢ przed spadkiem ci$nienia w rurociagu w chwili
_ ci$nienia przy | Jednostki startu pompy o statym wydatku.

1 COMP 1=+0.0Bar starcie pompy of inzynierski +0.0Bar Uwaga: Wyswietlane jednostki miary zaleza od wyboru jednostek TAK
statym wydatku e inzynierskich zadeklarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1'
1 oraz 'G4.3.2 SENSOR 2'.
G25.8.2/ Umozliwia automatyczng kompensacje punktu pracy systemu aby
Kompensacja |0.0 - 3276 zabezpieczy¢ si¢ przed spadkiem ci$nienia w rurociagu w chwili

2 COMP 2=40.0Bar |CiSnienia przy ngdnlostkl_ +0.0Bar startu plomp)’/ 0 sta’rym‘wydatkq. . . _ TAK
starcie pompy o| inzynierski Uwaga: Wyswietlane jednostki miary zalezg od wyboru jednostek
statym wydatku e inzynierskich zadeklarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1'
2 oraz 'G4.3.2 SENSOR 2'
G25.8.3/ Umozliwia automatyczng kompensacje punktu pracy systemu aby
Kompensacja |0.0 - 3276 zabezpieczy¢ si¢ przed spadkiem ci$nienia w rurociagu w chwili

3 COMP 3=+0.0Bar | ciénienia przy ngdnlostkl_ 100Bar |StMU plomp)’/ 0 sta’rym‘wydatkq. . . _ TAK
starcie pompy o| inzynierski Uwaga: Wyswietlane jednostki miary zalezg od wyboru jednostek
statym wydatku e inzynierskich zadeklarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1'
3 oraz 'G4.3.2 SENSOR 2'
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10.20.9. Podgrupa 25.9 — S25.9: Sterowanie pompami o statym wydatku

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
Kiedy aktywowany jest tryb Sterowanie Pompami przekaznik 1
zostaje przekonfigurowany jako '28 PUMP CONTROL' do
sterowania pompami o statym wydatku. Je$li pompa skojarzona z
przekaznikiem 1 nie jest potrzebna wtedy przekaznik moze by¢
G25.9.1/ skonfigurowany przez uzytkownika do petnienia innej funkcji.
Zezwolenie na OPCJA |FUNKCJA
1 ENABLE PUMP1=N |Sk0iarzente N N o , , T
przekaznikalz| Y N=NIE |Przekaznik jest skonfigurowany jako ‘00 ALWAYS OFF'i
pompg, 0 statym - jest dostepny dla uzytkownika do dalszej konfiguracji.
wydatku 1
Przyporzadkowanie przekaznika 1 do sterowania pompa,
Y=TAK |0 stalym wydatku jest dozwolone. Przekaznik jest
skonfigurowany jako '28 PUMP CNTRL'.
Kiedy aktywowany jest tryb Sterowanie Pompami przekaznik 2
zostaje przekonfigurowany jako '28 PUMP CONTROL' do
sterowania pompami o statym wydatku. Je$li pompa skojarzona z
przekaznikiem 2 nie jest potrzebna wtedy przekaznik moze by¢
G25.9.2/ skonfigurowany przez uzytkownika do petnienia innej funkcji.
Zezwolenie na OPCJA [FUNKCJA
2 ENABLE PUMP2=N Sfféiffrﬂlfa . \N( N TAK
Bompqo stalym N=NIE Przekaznik jest skonfigurowany jako '00 ALWAYS OFF'i
wydatku 2 - jest dostepny dla uzytkownika do dalszej konfiguracji
Przyporzadkowanie przekaznika 2 do sterowania pompa,
Y=TAK |0 stalym wydatku jest dozwolone. Przekaznik jest
skonfigurowany jako '28 PUMP CNTRL'.
Kiedy aktywowany jest tryb Sterowanie Pompami przekaznik 3
zostaje przekonfigurowany jako '28 PUMP CONTROL' do
sterowania pompami o statym wydatku. Je$li pompa skojarzona z
przekaznikiem 3 nie jest potrzebna wtedy przekaznik moze by¢
G25.9.3/ skonfigurowany przez uzytkownika do petnienia innej funkcji.
Zezwolenie na OPCJA [FUNKCJA
_\, |skojarzenie N
3 ENABLE PUMP3=N przekaznika 3 z \% N Przekaznik jest skonfigurowany jako jako '00 ALWAYS TAK
pompa o statym N=NIE |OFF'i jest dostepny dla uzytkownika do dalszej
wydatku 3 konfiguracji.
Przyporzadkowanie przekaznika 3 do sterowania pompa,
Y=TAK |0 stalym wydatku jest dozwolone. Przekaznik jest
skonfigurowany jako '28 PUMP CNTRL'.
Umozliwia wybor trybu cyklu pracy pomp o statym wydatku.
OPCJA |OPIS FUNKCJA
Naped zawsze startuje pompy w tej samej
G25.9.4/ 0 SZEREGOWO |kolejnosci 1, 2, 3 i zatrzymuije takze w tej
Zezwolenie na samej kolejnosci 1, 2, 3 (bez odwracania).
4 FP ALTER MOD=0 |prace cykliczng| 0-2 0 TAK
pomp o statym Pierwsza pompa startujgca bedzie
wydatku 1 CYKLICZNIE |nastepng pompa w sekwencji liczac od
pompy ktéra zatrzymata sie jako ostatnia
2 ROWNY Naped bedzie prébowat uruchamia¢
PODZIAL pompy tak, aby wyréwnac ich czasy pracy
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10.20.10. Podgrupa 25.10 — S25.10: Algorytm Ograniczenia
Przeptywu

Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis | Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
Wybiera zrddlo nastawy PID z urzadzenia do pomiaru przeptywu.
G25.10.1/ OPCJA |OPIS FUNKCJA
1 SEL FLOW=2 Zrédio odezytu | 0-2 2 0 All Nastawa z Wejscia Analogowego 1 TAK
przeplywu 1 Al2 Nastawa z Wej$cia Analogowego 2
2 IMPULSOWE  |Impulsy z Wejscia Cyfrowego 6 (T7).
Ustawia maksymalnie dopuszczalng warto$¢ przeptywu.
Kiedy warto$¢ przeptywu jest wyzsza niz warto$¢ ustawiona w
parametrach (G25.10.2 + G25.10.3) zostanie aktywowany algorytm
ograniczenia przeptywu co komunikuje pojawienie sie statusu
‘FLOW' na wy$wietlaczu pulpitu.
Od tej chwili nastawa predkosci pompy zacznie sie zmniejsza¢ po
G25.10.2/ rampie ustawionej w parametrze G25.10.5. Nastawa predkosci
0.0 -3276 S L - ; :
Maksymalna Jednostki bedzie si¢ zmniejsza¢ dopdki strumien przeptywu nie zmaleje do
2 MAXflo=+1000l/s dopuszczalna [, .- = .| +1000l/s |wartoSci nastawionej w parametrze G25.10.2 minus margines TAK
i inzynierski . . I I
wartos¢ R ustawiony w G25.10.3. Wéwczas predkos¢ ustabilizuje sie az do
przeptywu chwili gdy przeptyw nie zmaleje ponizej warto$ci ustawionej w
parametrze G25.10.4. Od tej chwili regulator PID przejmie z
powrotem kontrole nad sterowaniem i naped bedzie sterowat
pompami jak przed wystapieniem zakidcenia.
Uwaga: Jednostki miary wySwietlane zalezg od wyboru jednostek
inzynierskich zadeklarowanych w parametrach 'G4.2.2 SENSOR 1'
oraz 'G4.3.2 SENSOR 2'
G25.10.3/
Offset
procentowy Ustawia margines offsetu powyzej maksymalnie dopuszczalnej
_ ponad warto$ci przeptywu (G25.10.2) ktéra musi zosta¢ przekroczona aby
=+0.09 — 29 0
3 OFFSET=+0.0% maksymalnie 00-2% +0.0% zostat zaktywowany algorytm ograniczenia przeptywu. Mierzony TAK
dopuszczalng jako procent od parametru G25.10.2.
wartosé
przeptywu
Ustawia poziom przeptywu ktory resetuje algorytm ograniczenia
G25.10.4 / . ; L
przeptywu. Jesli ciagty odczyt poziomu przeptywu przez zrddio
Przeplyw w 0.0- wybrane w parametrze G25.10.1 jest ponizej tej wartosci naped
4 RESIlev=+100% procentach : +100% : o N TAK
resetuiac 100% powraca do sterowania przeptywem przy uzyciu regulatora PID.
aldor {% y Mierzony jako procent zakresu All, A2 lub G4.4.3 w przypadku
gory sygnatu impulsowego.
G25.10.5/
Rampa Ustawi h i do zwalniania predkosci
hamowania w 0.0 stawia rampe hamowania zastosowana do zwalniania predkoci
5DCLrat=+2.0%/s chwil 25(‘)0/ s +2.0%/s |pompy kiedy aktywny jest algorytm ograniczania strumienia TAK
. ’ przeplywu.
aktywowania
algorytmu
G25.10.6 /
Wyswietlanie . . -
6 Unit Flow=+2.0%! s |jednostek miary i Is quametr tylko do qdczytg pokazujacy wybrane jednostki miary w
. ktérych podawany jest mierzony przeptyw.
ciagtego
przeptywu
10.20.11. Podgrupa 25.11 - S25.11: Rejestry (Tylko do odczytu)
Wartosé Ustawianie
Parametr Nazwa / Opis Zakres domvéina Funkcja podczas
i PRACY
P = —0d —mnOm G25.11.1/ Czas
pracy pompy 1
P2 = -----0d -----Om G25.11.21 CZ;S - - Pokazuje ilo$¢ dni i minut ktore przepracowata kazda z trzech
pracy pompy pomp o statym wydatku.
_ G25.11.3/ Czas
P3 = ----0d ----0m
pracy pompy 3
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11. KOMUNIKATY BLEDOW: OPIS | DZIALANIE

Kiedy wystapi btad naped SD700 zatrzyma silnik i pokaze komunikat btedu na wyswietlaczu. Mozesz
wyswietli¢ ten btad w wierszu programowania (dolny wiersz) podczas gdy prad silnika i warto$¢ predkosci
w chwili wystgpienia btedu sg wyswietlane w wierszu gérnym.

Mozliwa jest nawigacja przez dodatkowe wiersze wyswietlacza w celu przegladniecia innych parametrow
bez koniecznosci resetowania btedu. Moga one poméc w wyjasnieniu przyczyny wystgpienia btedu, gdyz
opisujg stan napedu w chwili jego wystapienia. Ponadto, bedzie btyskat LED ‘FAULT’ i komunikat btedu
bedzie wyswietlany az do chwili usuniecia przyczyny i zresetowania napedu.

Komunikaty btedow

Bin=3 on 391 398U

c=5 4

m ggsm 3900
U_gg FRULT )

@

>
POWER ELECTRONICS

Pokazuje btedy, ktére wystapity podczas
pracy napedu.

W wierszu gérnym wyswietlane sg
warunki ktére panowaty w momencie
wystgpienia btedu

SD70ITC0021Al

Rysunek 11.1 WyS$wietlanie bfedu - Wiersz Programowania

11.1. Opis listy btedow

WYSWIETLACZ OPIS
FO NO FAULT Naped pracuje prawidtowo. Nie wystapit zaden btad.
Prad wyj$ciowy osiagnat niebezpieczny poziom. Jego warto$¢ jest powyzej 220% pradu znamionowego
F1ILIMFLT ; A
napedu.Ochrona jest aktywna w sposdb ciagly.
Napiecie na szynach DC osiagneto niebezpieczny poziom >850Vdc. Ochrona Sprzetowa. Naped odtacza swoje
F2 VLIM FLT T oo
wyjscie od silnika.
F3 PDINT FLT Napigcie na szynach DC oraz prad wyj$ciowy urzadzenia osiggnely niebezpieczny poziom.
F4 U+DESAT
F5 U - DESAT
ES x +DDEESSAA1-_I- Zadziatata wewnetrzna ochrona wia$ciwego modutu IGBT.
F8 W + DESAT
F9 W - DESAT
F10 NEG IGBT Zadziatata automatyczna wewnetrzna ochrona w kilku modutach IGBT jednoczesnie.
F11 VIN LOSS Wystapit zanik zasilania w dowolnej fazie napiecia wejsciowego przez czas dtuzszy niz 20ms.
Asymetria napigcia wejsciowego wigksza niz +10% warto$ci $redniej zasilania na wej$ciu napedu SD700 przez
F12 IMBVIN . -
czas dtuzszy niz 100ms.
F13 HIVIN Slrednie napieclie zasilajace przekroczyto wartos¢ ustawiong w parametrze ‘G11.6 HIGH VOLT' przez czas dtuzszy
niz czas ustawiony w 'G11.7 HIGHV TO.
F14 LWV IN Srednie napiecie zasilajace spadto ponizej warto$ci ustawionej w parametrze ‘G11.4 LOW VOLT' przez czas
diuzszy niz czas ustawiony w ‘G115 LOW VTO'.
F15 CURL Vdc Niestabilne napiecie na szynach DC. Tetnienie napiecia wyzsze niz 100Vdc przez diuzej niz 1.1 sekundy.
F16 HI Vdc Napigcie na szynach DC osiggneto krytyczny poziom roboczy (>850Vdc). Ochrona Programowa.
F17 LW Vdc Napigcie na szynach DC jest nizsze od krytycznego poziomu roboczego (<350Vdc).

82

KOMUNIKATY BLEDOW — OPIS | DZIALANIE



POWER ELECTRONICS

SDRIVE 700

WYSWIETLACZ OPIS
Asymetria napigcia wigksza niz +5% warto$ci $redniej usrednionego napigcia wyjsciowego napedu SD700 przez
F18 IMB V OUT . -
czas dtuzszy niz 100ms.
F19 IMB | OUT Asymetria pradu wigksza niz £25% wartosci $redniej usrednionego pradu silnika przez czas diuzszy niz 1s.
F20 GROUND FLT Poziom pradu uplywno$ciowego doziemnego przekracza warto$¢ ustawiong w parametrze ‘G11.3 GND | LIMT'.
Prad silnika przekroczyt warto$¢ ograniczenia pradu ustawiong w parametrze ‘G10.5 | LIMIT' przez czas dtuzszy
F211LIMT/O s . ; ,
niz czas ustawiony w ‘G10.6 | LIM TO'.
F22 TQLIMT/O Moment ;ilnika przequczy’r warto$¢ ograniczenia momentu ustawiong w parametrze ‘G10.7 MAX TOR' przez czas
diuzszy niz czas ustawiony w ‘G10.8 T LIMT TO".
F25 MTR O/L Przecigzenie silnika obliczone wg termicznego modelu SD700 przekroczyto 110%.
F27 DL SMTH Kondensatory zasilania szyny DC nie natadowaly sie w przewidzianym czasie.
F28 MICRO FLT Mikroprocesor wykryt nieprawidtowe dane.
F29 DSP FLT DSP wykryt nieprawidtowe dane.
F30 WATCHDOG Nieznany btad zresetowat mikroprocesor na plycie sterowania.
F31SCR L1 Zatrzymanie awaryjne z powodu stanu przewodzenia tyrystora 1. Tyrystor nie zatacza sie prawidiowo.
F32 SCR L2 Zatrzymanie awaryjne z powodu stanu przewodzenia tyrystora 2. Tyrystor nie zatacza sie prawidtowo.
F33 SCR L3 Zatrzymanie awaryjne z powodu stanu przewodzenia tyrystora 3. Tyrystor nie zatacza sie prawidiowo.
F34 IGBT TEMP Wewnetrzna temperatura IGBT osiggnefa poziom 110°C (Patrz parametr SV2.4).
F35 PHSE L1 LOSS Brak fazy zasilajacej L1. Zwarcie fazowe.
F36 PHSE L2 LOSS Brak fazy zasilajacej L2. Zwarcie fazowe.
F37 PHSE L3 LOSS Brak fazy zasilajacej L3. Zwarcie fazowe.

F40 EXT / PTC

Zewnetrzne zatrzymanie awaryjne wywotane awarig termistora silnikowego PTC (zaciski 8 i 9). Ten btad
generowany jest przez wartosci spoza zakresu (85Q do 2KQ).

F41 COMMS TRIP

Zatrzymanie awaryjne komunikacji przez RS232 lub RS485. Master (PLC lub PC) informuje naped SD700 o
wystapieniu btedu przez komunikacje szeregowa.

Naped SD700 nie otrzymuje sygnatu na Wejscie Analogowe 1 i ‘G4.2.14 AIN1 LOSS' jest ustawione na ‘Tak'.

F42 AIN1 LOSS : o
Zanik sygnatu podanego na to wejscie.
Naped SD700 nie otrzymuje sygnatu na Wejscie Analogowe 2 i ‘G4.3.14 AIN2 LOSS' jest ustawione na ‘Tak'.
F43 AIN2 LOSS . o
Zanik sygnatu podanego na to wejscie.
F44 CAL FLT Poziom wewnetrznych napie¢ odniesienia jest nieprawidtowy.
F45 STOP T/0 Zatrzymanie avvaryjne generowane z powodu nadmiernie vyyd’ruionego czasu zatrzymywania. Czas ktory uptynat
od chwili wydania komendy stop przekracza warto$¢ ustawiong w parametrze ‘G11.2 STOP TO'.
F46 EEPROM FLT Nieulotna pamie¢ (EEPROM) jest uszkodzona.
F47 COMMS T/O Zatrlz.ymaniel qwaryjng generowane z powodu nadmiernej zwtoki w komunikacji szeregowej. Czas ktory uptynat od
chwili ostatniej waznej transmisji danych przekroczyt warto$¢ ustawiong w parametrze ‘G20.2 T COMMS T/0'.
F48 SPI COM Zatrzymanie awaryjne z powodu btedow przesytania danych przez szyne komunikacyjna.
F49 SPD LIMIT Predkos¢ silnika przekroczyta ograniczenie predko$ci (parametry G10.1 do G10.4) przez czas ustawiony w ‘G11.1

SPLIMTO.

F50 PSU FAULT

Wewnetrzny zasilacz nie dostarcza prawidtowego napigcia. Jeden z pozioméw napigcia obnizyt sie do wartosci
zerowej przez czas okoto 100ms.

F52 SUPPLY FAN Wystapit btad w zasilaniu wentylatoréw chtodzacych.

F51 SCR TEMP Temperatura radiatora mostka prostowniczego osiagneta niebezpieczny poziom.

F52 SOFT C TEMP Wystapito przegrzanie rezystoréw obwodu tagodnego fadowania kondensatoréw szyny DC.

F53 INTRNAL TEMP Temperatura wnetrza komory elektroniki napedu SD700 osiggneta niebezpieczny poziom.

F54 WATCHDOG TMR Wewnetrzny btad mikrosterownika.

F65 LOW PRESSURE Aktywne wytacznie w trybie Sterowania Pompami .Zatrzymanie awaryjne generowane kiedy poziom ci$nienia jest

nizszy niz poziom ci$nienia minimalnego ustawiony w parametrze ‘G25.6.7 LoPre’.

F66 HI PRESSURE

Aktywne wytacznie w trybie Sterowania Pompami .Zatrzymanie awaryjne generowane kiedy wejscie cyfrowe 6
(Lacznik Wysokiego Cisnienia) jest zamkniete.

F67 LOW WATER

Aktywne wytacznie w trybie Sterowania Pompami .Zatrzymanie awaryjne generowane kiedy wejscie cyfrowe 5
(kacznik Niski Poziom Wody) jest otwarte i 'G25.1.3 MFI5 MANstr=N".

KOMUNIKATY BLEDOW — OPIS | DZIALANIE
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11.2. Procedura rozwigzywania btedow

Stan nienasycenia IGBT; biad IGBT.

WYSWIETLACZ MOZLIWE POWODY DZIALANIE
Zwarcie na wyjsciu napedu:
E11LIMELT Btad okablowania. Sprawdz kable wyjsciowe oraz silnik pod katem
Btad obwodu. mozliwych bledéw okablowania lub zwarc.
Btad silnika.
Pik wysokiego napiecia na wejsciu.
E2V LIMELT Regeneracja duzego obcigzenia. Sprawdz warunki zasilania. Obniz rampy
- hamowania.
Rampa hamowania zbyt stroma (parametry ‘G5.2
DECEL!'i‘G5.4 DECEL?2).
F3 PDINT FLT Patrz btedy F1i F2. Patrz btedy F1i F2.
F4 U+ DESAT Zwarcie w obwodzie.
F5 U- DESAT Nadzwyczajne przeciazenie pradowe, przeciazenie | Sprawdz czy mozliwy jest biad okablowania lub biad
F6 V+ DESAT z powodu przekroczenia obciazenia silnika. Jesli btad wystepuje uporczywie po
F7 V- DESAT Blad okabl 2 Blad obwod roztaczeniu okablowania wyjsciowego popro$ o
F8 W+ DESAT ad okablowania; Blad obwodu. pomoc techniczna,
F9 W- DESAT

F10 NEG DESAT

Zwarcie w obwodzie

Nadzwyczajne przeciazenie pradowe, przecigzenie
z powodu przekroczenia obcigzenia.

Btad okablowania; Blad obwodu.

Stan nienasycenia IGBT; biad IGBT.

Sprawdz warunki zasilania oraz warunki
okablowania.

Nieprawidtowe zasilanie, spalone zabezpieczenia

Sprawdz warunki zasilania.

F11 VINLOSS topikowe.
Nieprawidtowe okablowanie wejsciowe. Sprawdz okablowanie.
Nieprawidtowe zasilanie, spalone zabezpieczenia Sprawdz warunki zasilania
F12 IMBVIN topikowe P '
Nieprawidtowe okablowanie wejsciowe. Sprawdz okablowanie.
Nieprawidtowe zasilanie Sprawdz warunki zasilania.
FI3HIVIN Nieprawictowe ustawienie parametrow ‘G11.6 HIGH Sprawds . .
VOLT. prawdz ustawienie parametréw.
tl\loleiigﬂv\\llvéd’fowe zasilanie, spalone zabezpieczenia Sprawdz warunki zasilania
F14 LWV IN PIKOWE. _ i
Nieprawidtowe ustawienie parametréw ‘G11.4 LOW Sprawds . .
VOLT. prawdz ustawienie parametréw.
Nieprawidtowe zasilanie. Sprawdz warunki zasilania, typ obcigzenia aplikacji
Niestabilne obciazenie silnika. oraz wszystkie czgsci mechaniczne silnika. Jesli
F15 CURL Vdc btad wystepuje uporczywie po roztaczeniu
Spalony jeden z bezpiecznikéw topikowych. okablowania wyj$ciowego popros o pomoc
techniczng
Pik wysokiego napiecia na wejsciu. Sprawdz warunki zasilania.
F16 HI Vdc Regeneracja duzego obcigzenia Sprawdz warunki zatrzymania napgdu.
Rampa hamowania zbyt stroma (parametry ‘G5.2 L .
DECELY’ | ‘G5.4 DECEL?). Obniz rampy hamowania.
F17 LW Vde Nle.praW|d’fowe zasilanie, spalone zabezpieczenia Sprawdz warunki zasilania
topikowe.
Niestabilne obcigzenie silnika. Sprawdz doktadnie obwdd silnika na obecno$¢
F18 IMB V OUT Nieprawidfowe okablowanie silnika. bigdéw c_)kablowamal lub bledéw sHmka. Jesli b’qu
- wystepuje uporczywie po roztaczeniu okablowania
Niewtasciwy silnik. wyjéciowego popro$ o pomoc techniczng,
19 IMB | OUT E'.mk poq(szmUJE r;)llestab{lne .(ljb.quenle. Sprawdz doktadnie obwdd silnika na obecno$¢
Ieprawidiowe okablowanie Srnika. mozliwych btedéw okablowania lub bleddw silnika.
Niewtasciwy silnik.
Silnik lub jego okablowanie wykazuje zwarcie Odtacz silnik wraz z okablowaniem od napedu
F20 GROUND FLT do;iemng. . . . SD700 i sprawdz izolacje silnika.
Uziemienie jest podtaczone nieprawidtowo lub .. o
Sprawdz i popraw system uziemienia.
uszkodzone
F211LIMT/O Utkniecie silnika. Za wysokie obcigzenie. Sprawdz obcigzenie silnika.
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Zadziatanie hamulca silnikowego.

Powieksz granice pradu maksymalnie
dopuszczalnego.

Utkniecie silnika. Za wysokie obcigzenie.

Sprawdz obciazenie silnika.

F22 TQ LIMT/O Zadziatanie hamulca silnikowego. Powieksz granice momentu maksymalnie
dopuszczalnego
X\t/}ésio"z(ér?irsd silnika z powodu zbyt duzego Sprawdz obcigzenie silnika..
gzenia. — PR T—— - Sprawdz ustawienie parametrow ‘G2.1 MTR CUR' i
Ob byt d k I htod
i gll(qzenle; ytduze ja nalmozh|wosc Ck ohzenla ‘G2.7 MTR COOL' budujacych model termiczny
F25 MTR O/L Slinika pracujgcego w normainych Warunkach pracy. | gnjva Jjesli silnik jest wyposazony w termistor
Niewfasciwie ustawione parametry modelu silnikowy PTC i podtaczony do napedu mozna
termicznego. _ , rozwazy¢ powigkszenie parametru ‘G2.7 MTR
Zanik zasilania w jednej z faz silnika lub zwarciew | ;oo
uzwojeniu silnikowym.
. . Sprébuj zresetowac btad. Odtacz i powtdrnie zatacz
F27 DL SMTH Prawdopodobne uszkoqzenle rezystorow fagodnego zasilanie. Jesti btad nie ustepuje skontaktuj sie z
tadowania kondensatoréw mocy napedu SD700. . : ;
serwisem technicznym Power Electronics.
. Odfacz i powtdrnie zatacz zasilanie. Jesli wystapi
Biad zasilania. ten sam biad zainicjuj wszystkie parametry raz
F28 MICRO FLT jeszcze (parametr ‘G1.5 INITIALISE’) i powtornie
Nierozpoznane ustawienie parameterow. zalacz zasilanie. Jesti btad nie ustepuje skontaktuj
sie z serwisem technicznym Power Electronics.
. Odfacz i powtdrnie zatacz zasilanie. Jesli wystapi
Biad zasilania. ten sam biad zainicjuj wszystkie parametry raz
F29 DSP FLT jeszcze (parametr ‘G1.5 INITIALISE’) i powtornie
Ustawienia parametrow niespéjne. zalgcz zasilanie. Jesti btad nie ustepuje skontaktuj
sie z serwisem technicznym Power Electronics
30 WATCHDOG Blad zasilania. ZresetIUJ btad. Jesli b%qd wystepuje uporczywie
popro$ o pomac techniczna.
F31SCR L1 W odpowiednim tyrystorze zostat wykryty btad Sprébuj zresetowaé blad. Odtacz i powtdrnie zatacz
F32 SCR L2 przewodzenia. Tyrystor jest wytaczony (OFF) gdy | zasilanie. Jesli blad wystepuje uporczywie popros o
F33 SCR L3 powinien by¢ zataczony (ON). pomoc techniczna,

F34 IGBT TEMP

Zablokowany lub niewydolny wentylator.

Sprawdz czy nie ma obiektu blokujgacego wentylator.
Popraw chtodzenie.

Btad radiatora i wentylatora chfodzacego napedu
SD700.

Sprawdz czy radiator i wentylator chtodzacy pracujq
prawidtowo.

Temperatura otoczenia jest wyzsza niz 50°C.

Sprawdz chtodzenie i warunki termiczne. Popro$ o
pomoc techniczna.

F35 PHSE L1 LOSS

Faza wejSciowa L1 jest potaczona nieprawidtowo
lub nie ma w niej napiecia

F36 PHSE L2 LOSS

Faza wejSciowa L2 jest potaczona nieprawidtowo
lub nie ma w niej napiecia.

F37 PHSE L3 LOSS

Faza wejSciowa L3 jest potaczona nieprawidtowo
lub nie ma w niej napiecia.

Sprawdz okablowanie wejsciowe mocy napedu
Sprawdz obecno$¢ napie¢ i stan zabezpieczen
wejsciowych.

Zadziatato urzadzenie wytaczenia zewnetrznego.

Sprawdz wytacznik bezpieczenstwa (jesli
zainstalowany )

Przegrzany silnik (obcigzenie silnika przekracza

Sprawdz temperature silnika.

FAOEXT/PTC mozliwo$ci chtodzenia silnika pracujacego z Aby zresetowac ten biad silnik musi ostygna¢ do
predkoscig znamionowa). normalnej temperatury.
Btad podiaczenia termistora. Sprawdz okablowanie czujnika.
Zatrzymanie awaryjne generowane przez komputer | Odtacz naped SD700 od sieci komunikacyjnej i
F41 COMMS TRIP N . .
przez komunikacije szeregowa. sprawdz, czy biad jest znowu generowany
Przewod sygnatowy wejscia Analogowego Sprawdz okablowanie i urzadzenie generujace
F42 AIN1 LOSS : IR
poluzowat sie lub roztaczyt (zaciski 10 i 11). sygnat analogowy.
Przewod sygnatowy wejscia Analogowego Sprawdz okablowanie i urzadzenie generujace
F43 AIN2 LOSS : IR
poluzowat sie lub roztaczyt (zaciski 12 i 13). sygnat analogowy.
E44 CAL FLT Blad SD700. Spravydz wybor napedu. Popro$ o pomoc
techniczna.
E}mfégggigama %Jzira:neliry G52 DECELT'i Sprawdz czy czas ustawiony w parametrze ‘G11.2
F45 STOP T/0O : . )53z Y2 Praskie. d STOP TO' jest wystarczajaco diugi do zatrzymania
SD700 ogranicza napleuedzg Wzgle L:jna ohcigzonego silnika po ustawieniu ramp hamowania
;i%?kfffacje (tzn prace pradnicowa )od strony i sprawdz poprawno$¢ dziatania systemu.
F46 EEPROM FLT | Biad obwodu scalonego. Popro$ o pomoc techniczna,
F47 COMMS T/O Przewod komunikacyjny poluzowat sie lub rozitaczyt. | Sprawdz okablowanie systemu komunikacyjnego.
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Urzadzenie Master nie wystato waznych danych w
wymaganym formacie lub wystato nieprawidtowe
dane.

Sprawdz dane i nastawy urzadzenia master.

Zresetuj urzadzenie i jesli biad nie ustepuje popros o

F48 SPI COM Btad zasilania wejsciowego. :
pomoc techniczng
Nraztlz(i(\;véiipredkosm Wigksza niz ograniczenie Check the reference source and the motor load.
F49 SPD LIMIT P, _
Predkos$c¢ silnika jest poza kontrolg lub silnik . N L
SR Ao Sprawdz ograniczenia predko$ci.
napedzany przez obcigzenie przy$piesza.
E50 PSU FAULT Uszkodzone zasilanie. Zresetuj urzqdzenle i jesli btad nie ustepuje popros$ o
pomoc techniczng
Sprawdz czy warunki otoczenia dla urzadzenia sq
Przekroczone zostaly ograniczenia temperatury w’faécivy.e.. o .
F51 SCR TEMP . Upewnij sig, ze nic nie przeszkadza w obiegu
prostownika SD700. . . AR
powietrza chtodzacego (kurz, papier, brud itp.) i ze
wentylatory obracajg sie we wiasciwym kierunku.
Sprawdz, czy wentylatory nie sa zablokowane.
Wentylatory urzadzenia pracuja Zle. Sprawdz czy ich wirniki nie sg zanieczyszczone i
F52 SOFT C TEMP czy obracajg sie we wiasciwym kierunku

Zasilacze wentylatorow sa przegrzane.

Zaczekaj az temperatura zasilaczy obnizy sie do
temperatury dopuszczalnej i zrestartuj naped.

F53 INTRNAL TEMP

Zostata przekroczona dopuszczalna granica
temperatury dla komory elektroniki.

Sprawdz, czy warunki otoczenia sg odpowiednie dla
urzadzenia.

Upewnij sig, ze nic nie przeszkadza w obiegu
powietrza chtodzacego (kurz, papier, brud itp.) i ze
wentylatory obracajg sie we wiasciwym kierunku

F54 WATCHDOG Wystapit blad mikrosterownika. Od’chz_l powtor’nle zalacz zaqunle. Jesli biad nie
TMR ustepuje popro$ o pomoc techniczng
Sprawdz ustawienia minimalnego poziomu cisnienia
Nastawione cisnienie jest mniejsze niz poziom S.pra.lwdz d.?"’%*af?'e tacznika podajacego sygnat
F65 LOW ci$nienie minimalnego. (Aktywne tylko w trybie niskiego cisnienia. .
PRESSURE Sprawdz stan wej$¢ analogowych 112 w

Sterowania Pompami)

parametrach SV3.1i SV3.4 wySwietlanych w grupie
GO.

F66 HI PRESSURE

Zostato wygenerowane zewnetrzne zatrzymanie
awaryjne poprzez zamkniecie styku na wejsciu
cyfrowym 6. (Aktywne tylko w trybie Sterowania
Pompami)

Sprawdz, czy ci$nienie w instalacji nie przekracza
ustawionych granic.

Sprawdz okablowanie wejscia cyfrowego 6.

F67 LOW WATER

Zostato wygenerowane zewnetrzne zatrzymanie
awaryjne poprzez otwarcie styku na wejsciu
cyfrowym 5. (Aktywne tylko w trybie Sterowania
Pompami)

Styk zostat aktywowany wskazujac btad braku wody.
Sprawdz jako$¢ instalacji

Sprawdz okablowanie wejscia cyfrowego 5.
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11.3. Przeglady eksploatacyjne

Napedy SD700 sktadaja sie z wielu r6znego typu czesci elektronicznych. Temperatura, wilgo¢,
wibracje i starzenie sie elementéw moga ograniczy¢ jego efektywnosé. Aby tego uniknaé zalecamy
przeprowadzanie okresowych przegladow.

11.3.1. Ostrzezenia

= Upewnij sie, ze odtgczytes zasilanie zanim rozpoczniesz czynnosci obstugowe.

= Upewnij sie przed rozpoczeciem czynnosci obstugowych, ze kondensatory szyny DC zostaty
roztadowane. Sprawdz czy napiecie pomiedzy zaciskami VDC(+) — VDC(-) jest ponizej DC
30V. Kondensatory gtdwnego obwodu zasilania moga pozostawa¢ natadowane jaki$ czas po
odtaczeniu zasilania.

= Wiasciwy pomiar napiecia wyjsciowego z napedu wymaga uzycia woltomierzy ktére mierzg
wartos¢ skuteczng napiecia (RMS). Inne woltomierze wiaczajgc woltomierze cyfrowe
prawdopodobnie wskaza wielko$¢i nieprawdziwe z powodu zawartosci harmonicznych w

napieciu wyjsciowym.

11.3.2. Przeglady rutynowe

Upewnij sie, czy sprawdzite$ nastepujace punkty pracy napedu:
= Warunki w miejscu instalacji.
= Warunki dla systemu chiodzenia.
= Nadmierne wibracje.
= Nadmierne przegrzewanie sie.
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11.3.3. Przeglady dzienne i okresowe

Okres czasu
82| Element = Instrument
b emen c . nstrumenty
b ‘E; Przegladany Przeglad 5 § E Metoda przegladu Kryteria pomiarowe
o
o
Czy sa czastki pytu ? Temperatura:
Warunki Czy temperatura i . R -30 do +50 Tgrmometr,
) ; > . 0 Patrz “Ostrzezenia . e Higrometr,
otoczenia wilgotno$¢ otoczenia s Wilgotno$¢ ponizej 95% .
L - Rejestrator.
2 zgodne ze Specyfikacja? bez kondensacii.
§ Czy wystepuj jakie$
5 | Moduty niezwykte halasy lub 0 Wizualne i audio Brak anomalii.
= drgania ?
Czy podtaczenie mocy do Pomiar napigcia miedzy Cyfrpwy
Przytacze mocy | gtdwnego obwodu jestwe | o . . multimetr.
- . zaciskamiR, S, TaN.
wiasciwym stanie ? Tester.
Czy przewody sg o
?
Przewody/ Kable skorodowane’ R Kontrola wizualna. Brak anomalii.
Czy powtoka kabli nie jest o
uszkodzona?
Zaciski Czy jest W|d002ne Jakie$ 0 Kontrola wizualna. Brak anomalii.
uszkodzenie?
Roziacz przewody napedu i
. ” pomierz warto$¢ rezystancji
oy 1GBT | e pomiezy iimer
> | Moduty Diodowe | "c2yStancli pomiedzy o | RS, T® vDCH+ vDC- :
8 . X zaciskami kazdego Tester
2 i Prostownicze | oraz
elementu. UV W< VDG VDC Analogowy.
=] 1V ' .
E testerem o Rw > 10kQ
<4 Czy obserwowano wyciek
g plynu ? o
8 Kazdy dcégrgggiﬁzgg?/\r/ ;St,) 0 Kontrola wizualna. Brak anomalii Instrument do
kondensator V! Zmierz pojemno$¢ uzywajac | Wiecej niz 85% pomiaru
Czy zaobserwowano o ; : . . ) . -
mocy S - wiasciwych przyrzadow. pojemno$ci znamionowej | pojemnosci.
jakie$ rozszczelnienia lub o
rozdecia obudowy?
Pomiar pojemnosci
Czy wystepuje jakie$ 0 Kontrola audio.
Stycznik brzeczenie stycznika? Brak anomalii.
Czy sg uszkodzone styki? 0 Kontrola wizualna.
- @ Czy wystepuje jakas o Pomiar naiecia pomiedz Zrownowazone napiecie | Cyfrowy
8 § < | Sprawdzenie niesymetria pomiedzy . ibiecia pomieczy - pomigdzy fazami t.j. dla multimetr /
=22 L zaciskami wyjsciowymi U, Vi : P .
& g5 | pracy fazami napiecia W modeli 400V roznice Woltomierz
20 & . iei iz
@ wyjéciowego? mniejsze niz 8V. RMS.
Czy wystepuj jakie$ .
[1+]
= nienormalne hatasy lub 0 Od+qcz' za5|]z,in|e napedu Wentylator powinien da¢
o 8 | Wentylator ' (OFF) i obré¢ wentylator . . ;
® o . drgania? sie obraca¢ bez wysitku.
> o | chiodzenia reka. "
= Czy wentylator chtodzacy o Sorawds nolaczenia Brak anomalii.
© jest roztaczony ? p potag .
%)
= T Sprawdz odczyty . Woltomierz /
% Pomiary Czy wartoscl wySwietlane 0 0 wyswietlacza poprzez SpraW,d? odczyt z Amperomierz
7 sq prawidtowe ? . warto$cig pomierzona.
§ pomiary zewnetrzne. etc.
Czy wystepuj jakie$ Kontrola audio, przy uzyciu
hatasy lub nienormalne 0 powonienia i wizualna.
Wszystkie drgania? Sprawdz, czy uszkodzenia Brak anomalii.
Czy daje sie wyczu¢ jakis | o nie zostaty spowodowane
= nadzwyczajny zapach? przegrzaniem.
o Kontrola Induktorem Roz+qcz.kable U'.V 1Wa
Rezystancja (pomiedzy zaciskami nastepnie potacz € razem. -
X " - : - 0 | Sprawdz rezystancje Wiecej niz 5MQ Induktor 500V
izolacji wyjsciowymi uzwojen a ) .
- e pomigdzy tym potaczeniem a
zaciskiem uziemienia ) L C
zaciskiem uziemienia

Uwaga: Okresy przegladéw powinny by¢ dostosowane do warunkéw otoczenia w ktérych naped pracuje.

88

KOMUNIKATY BLEDOW — OPIS | DZIALANIE




POWER ELECTRONICS

SDRIVE 700

12. NAJCZESCIEJ UZYWANE KONFIGURACJE

12.1. Komendy Start / Stop i Nastawa Predkosci z Pulpitu

12.1.1. Konfiguracja Parametrow

Parametr

[Nazwa / Opis

|Wartosé

G1: Menu Opcje.

4 LANG=ENGLISH

G1.4 | Wybdr jezyka

ENGLISH

7 PROG = STANDAR

G1.7 | Aktywacja programu

STANDARD

G2: Tabliczka znamionowa silnika.

1 MTR CURR=00.00A

G2.1/ Prad znamionowy silnika

__ A (Ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika).

2 MTR VOLT=400V

(2.2 | Napiecie znamionowe silnika

_V (Ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika).

3 MTR PWR=00.0kW

(G2.3/ Moc znamionowa silnika

kW (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).

4 MTR RPM=1485

G2.4 | Obroty znamionowe silnika

__rpm (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).

5 MTR PFA=0.85

G2.5/ Cosinus @

_(Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).

6 MTR FRQ=50Hz

G2.6 | Czestotliwosc silnika

_ Hz (Ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowg silnika).

7MTR COOL=40%

G2.7 | Chtodzenie silnika przy predkosci
zerowej

Uzyj warto$ci jak nizej jako warto$ci odniesienia:
Pompy zanurzalne =» 20%

Silnik z chtodzeniem wiasnym =» 40%

Silnik z chtodzeniem obcym =» 100%

G3: Nastawy.

1 REF1 SPD=LOCAL

G3.1/ Zrédho nastawy predkosci 1

LOCAL =>» Nastawa bedzie okreslona przez pulpit i zapisana w
parametrze G3.3 'Local Speed Reference'.

3 LOCAL SPD=+100%

(3.3 / Lokalna nastawa predkosci

100%

G4: Wejscia — S4.1: Wejscia cyfrowe.

1 CNTROL MODE1=1

G4.1.1/ Gtowny tryb sterowania

1 =» LOCAL (Sterowanie napedem odbywa si¢ przez Pulpit).

3 RESET MODE=Y

G4.1.3 | Reset przez Pulpit

Y =» YES (Reset z Pulpitu dozwolony).

12.2. Komendy Start / Stop z zaciskow i Nastawa Predkosci
z Wejscia Analogowego

12.2.1. Konfiguracja Parametrow

Parametr

[Nazwa / Opis

|Wartosé

G1: Menu Opcje.

4 LANG=ENGLISH G1.4 [ Wybor jezyka ENGLISH
7 PROG = STANDAR G1.7 | Aktywacja programu STANDARD
G2: Tabliczka znamionowa silnika.

1 MTR CURR=00.00A

G2.1/ Prad znamionowy silnika

__A (Ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika).

2 MTR VOLT=400V

(2.2 | Napiecie znamionowe silnika

__V (Ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika).

3 MTR PWR=00.0kW

G2.3/ Moc znamionowa silnika

__kW (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).

4 MTR RPM=1485

G2.4 | Obroty znamionowe silnika

__rpm (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).

5 MTR PFA=0.85

G2.5/ Cosinus @

_ (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).

6 MTR FRQ=50Hz

(2.6 /| Czestotliwosc silnika

__Hz (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).

7MTR COOL=40%

G2.7 | Chtodzenie silnika przy predkosci
zerowej

Uzyj warto$ci jak nizej jako warto$ci odniesienia:
Pompy zanurzalne =» 20%

Silnik z chtodzeniem wtasnym =» 40%

Silnik z chtodzeniem obcym =» 100%

G3: Nastawy.

1 REF1 SPD=LOCAL

G3.1/ Zrédio nastawy predkosci 1

LOCAL =>» Nastawa bedzie okreslona przez pulpit i zapisana w
parametrze G3.3 'Local Speed Reference'.

2 REF2 SPD=LOCAL

G3.2 | Zrédio nastawy predkosci 2

All =» Nastawa bedzie wprowadzona przez Wejscie Analogowe 1.

3 LOCAL SPD=+100%

(3.3 / Lokalna nastawa predkosci

100%

NAJCZESCIEJ UZYWANE KONFIGURACJE
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Parametr [Nazwa / Opis |Wartosé
G4: Wejscia — S4.1: Wejscia Cyfrowe.
1 CNTROL MODE1=2 G4.1.1/ Gtowny tryb sterowania 2 =» REMOTE (Sterowanie napedem poprzez zaciski).
_ G4.1.4 | Wybor konfiguracji Wejs¢ 1> ALL PROGRAMMABLE (wszystkie wejscia cyfrowe mogg
4 DIGIT | MODE=1 ; ) . . ) . !
Cyfrowych by¢ konfigurowane indywidualnie przez uzytkownika).
_ G4.1.5 / Konfiguracja wielo-funkcyjna 05 =» Start/Stop (Umozliwia wydanie komendy start/stop poprzez
5 DIGITL IN 1=05 o f
Wejscia Cyfrowego 1 tacznik).
_ G4.1.6 | Konfiguracja wielo-funkcyjna 15 =» Nastawa 2 (umozliwia wybor altermatywnej nastawy
6 DIGITL IN 2=15 o Py ;
Wejscia Cyfrowego 2 predkosci zaprogramowanej w G3.2.)

12.2.2. Schemat pofaczen

Zaciski 1 i 2: komenda start / stop (stan NO).
Zaciski 1 i 3: komenda nastawa alternatywna (stan NO).

Al2 -

Zasilanie dla sygnatu analogowego 10V DC/26mA

Zigcze X1 Ztgcze X2
+24V UST Dl oavdc g _
[ 1 ¥ © ©  Zacisk wspolny +24VDC |22, StkNO
— —2 ] =8 DI 05:Start/Stop ! 27 2 Wwspéiny
:jW B 2% b 15 Nastawa 2 N o5 E Styk NC
) 4] ~ 5¢ 12 G swkno
sw —— - —
5] = {30 8 wspoiny
GND DI 6 LN {31 g Styk NC
7 132 @ 02:Brak Btedu
8 | : 33 5 W przypadku
| © | . - = 2
9 > Wejscie PTC silnika LNS—134 S bledu, przekaznik
— c E przetaczy sie
All+ |10 S Nastawa Sygnatu Analogowego -é
an. [m] ' < (0-10VDC 26mA)
. A Wspdlny dla sygnatu
A2+ |1 Analogowego
13
14
16|
17
18
19

Zacisk wspoiny OVDC
Zacisk wspolny +24VDC

Rysunek 12.1 Komendy Start / Stop z zaciskéw a nastawa predkosci z wejscia analogowego

Uwaga: Do okablowania sterowania uzywac¢ kabli ekranowanych i ekran uziemié.
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12.3. Komendy Start / Stop z Zaciskow i nastawa predkosci
Z moto-potencjometru

12.3.1. Konfiguracja Parametrow

Parametr [Nazwa / Opis |Wartosé
G1: Options Menu.
4 LANG=ENGLISH GL1.4/ Wybdr jezyka ENGLISH
7 PROG = STANDAR G1.7 | Aktywacja programu STANDAR
G2: Tabliczka znamionowa silnika.

1 MTR CURR=00.00A G2.1/ Prad znamionowy silnika __ A (Ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika).
2 MTR VOLT=400V (2.2 | Napiecie znamionowe silnika __V (Ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika).
3 MTR PWR=00.0kW G2.3 / Moc znamionowa silnika kW (Ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika).
4 MTR RPM=1485 G2.4 | Obroty znamionowe silnika __rpm (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).
5 MTR PFA=0.85 G2.5/ Cosinus @ _(Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).
6 MTR FRQ=50Hz (2.6 | Czestotliwosc silnika __Hz (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).

Uzyj warto$ci jak nizej jako warto$ci odniesienia:

_ G2.7 | Chiodzenie silnika przy predkosci Pompy zanurzalne =» 20%

7T MTR COOL=40% zerowej Silnilf); chtodzeniem wiasnym =» 40%

Silnik z chtodzeniem obcym =» 100%

G3: Nastawy.
1 REF1 SPD=PMOT [G3.1/ Zrédto nastawy predkosci 1 [PMOT = Moto-potencjometr z lub bez pamieci nastawy.
G4: Wejscia — S4.1: Wejscia cyfrowe.

1 CNTROL MODE1=2 G4.1.1/ Gtowny tryb sterowania 2 =» ZDALNY (Sterowanie napedem poprzez zaciski).

4 =» MOTO- POT(Przypisuje funkcje ‘powieksz’ i ‘zmnigjsz’

G4.1.4 | Wybor konfiguracji Wejsé nastawe predkosci to dwéch wejsc cyfrowych DI5 = W gore (Styk

4 DIGIT | MODE=1 Cvirowveh NO) i DI6 = W dét (Styk NC). Nastawa jest zapamigtana)
yirowy 5 =» ERASAB POT (Jak wyzej dla powyzszego trybu ale bez
zapamigtania nastawy)
_ G4.1.5 | Konfiguracja wielo-funkcyjna 05 =» Start/Stop (Umozliwia wydanie komendy start/stop poprzez
5 DIGITL IN 1=05 o :
Wejscia Cyfrowego 1 tacznik).

G5: Wejscia: Rampy Przy$pieszenia i Hamowania.

1.0% / s (Modyfikuj te rampy do operacji dostrajania). Jesli rampa
jest powiekszona odpowiedz na nastawe bedzie szybsza. Je$li
rampa jest zmniejszona odpowiedz na nastawe bedzie wolniejsza.
3.0%/ s (Modyfikuj te rampy do operacji dostrajania). Jesli rampa
jest powiekszona odpowiedz na nastawe bedzie szybsza. Je$li
rampa jest zmniejszona odpowiedz na nastawe bedzie wolniejsza.

G5.7 / Rampa 1 powiekszania nastawy dla

7 PMT ACL1=1.0%/s .
moto- potencjometru

G5.8/ Rampa 1 zmniejszania nastawy dla

8 PMT DCL1=3.0% /s .
moto- potencjometru

12.3.2. Schemat pofaczen

Zaciski 1 i 2: komenda start / stop (stan NO).
Zaciski 1 i 6: komenda predkos¢ w gore (stan NO).
Zaciski 1i 7: komenda predkos¢ w dét (stan NC).

Ziacze X1 Zigcze X2
+24V Usr_DI +24VdC  pe— g _
= 2 Wspélny Zacisk +24VDc Eammad 2 Styk NO
- —H 2| = DIl---> 05: Start/Stop : 271 S Wspdlny
}1;32 3 © % DI2----> 15: Nastawa 2 N 108 3 Styk NC
4] g5 ~r—29] § stkNo
5 5 : 30 5; Wspélny
| - | 3 ad
enopi | 6] -é DI5----> Predkosé¢ w gore [31] 2 Styk NC
| 7| DI5----> Predkos¢ w dot 132 E‘ 02: brak btedu
8l = L 33| €
5 | A IWejscie termistora PTC 1.' m “g w przypadku btedu
L | © przekaznik
= = przetaczy sie
SD70D1

Rysunek 12.2 Komendy Start / Stop z zaciskdw i nastawa predkos$ci przez moto-potencjometr

Uwaga: Do okablowania sterowania uzywaé kabli ekranowanych i ekran uziemic.

NAJCZESCIEJ UZYWANE KONFIGURACJE 91



SDRIVE 700 POWER ELECTRONICS

12.4. Komendy Start / Stop z Zaciskow i siedem nastaw
predkosci wybieranych z Wej$é Cyfrowych

12.4.1. Konfiguracja Parametrow

Parametr [Nazwa / Opis |Wartosé
G1: Menu Opcje.
4 LANG=ENGLISH GL1.4/ Wybdr jezyka ENGLISH
7 PROG = STANDAR G1.7 | Aktywacja programu STANDAR
G2: Tabliczka znamionowa silnika.
1 MTR CURR=00.00A G2.1/ Prad znamionowy silnika __ A (Ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika).
2 MTR VOLT=400V (2.2 | Napiecie znamionowe silnika __V (Ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika).
3 MTR PWR=00.0kW G2.3 / Moc znamionowa silnika __kW (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowg silnika).
4 MTR RPM=1485 G2.4 | Obroty znamionowe silnika __rpm (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).
5 MTR PFA=0.85 G2.5/ Cosinus @ _(Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).
6 MTR FRQ=50Hz G2.6 | Czestotliwosc silnika _Hz (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowg silnika).
Uzyj warto$ci jak nizej jako warto$ci odniesienia:
_ G2.7 | Chiodzenie silnika przy predkosci Pompy zanurzalne =» 20%
=400
7T MTR COOL=40% zerowej Silnik z chtodzeniem wtasnym =» 40%
Silnik z chtodzeniem obcym =» 100%
G3: Nastawy.
1 REF1 SPD=MREF G3.1/ Zr6dio nastawy predkosci 1 E/InyerE\llzve-) Wiele nastaw predkosci aktywowanych przez wejécia
G4: Wejscia — S4.1: Wejscia Cyfrowe.
1 CNTROL MODE1=2 G4.1.1/ Gtowny tryb sterowania 2 = = REMOTE (Sterowanie napedem poprzez zaciski).
3 = MREF 3 WIRES (Automatycznie zaprogramowane wejscia
_ G4.1.4 | Wybor konfiguracji Wejsé cyfrowe 4, 516 do wyboru jednej z siedmiu wcze$niej ustawionych
4 DIGIT | MODE=3 - ' o
Cyfrowych predkosci . Pozostate wejscia cyfrowe do konfiguraciji przez
uzytkownika).
_ G4.1.5 / Konfiguracja wielo-funkcyjna 05 =» Start/Stop (Umozliwia wydanie komendy start/stop poprzez
5 DIGITL IN 1=05 . f
Wejscia Cyfrowego 1 tacznik).
G14: Wielo-nastawy.
1 MREF 1=+10.0% G14.1/ Predkosé ust.wstepnie 1 +10.0% {umozlwia wstepne ustawienie predkosci 1. Wartos¢
powinna by¢ ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacii).
2 MREF 2=+20.0% G14.2 | Predkosé ust.wstepnie 2 +20.0% {umozlwia wstgpne ustawienie predkosci 2. Wartos¢
powinna by¢ ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacii).
3 MREF 3=+30.0% G14.3/ Predkosé ust.wstepnie 3 +80.0% {umozlwia wstepne ustawienie predkosci 3. Wartos
powinna by¢ ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacii).
4 MREF 4=+40.0% G14.4 Predkosé ust.wstepnie 4 +40.0% {umozlwia wstepne ustawienie predkosci 4. Wartos¢
powinna by¢ ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacji).
5 MREF 5=+50.0% G14.5/ Predkosc ust.wstepnie 5 +50.0% (umozliwia wstgpne ustawienie predkosci 5. Wartose
powinna by¢ ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacii).
6 MREF 6=+60.0% G14.6 / Predkosc ust.wstepnie 6 +60.0% {umozlwia wstgpne ustawienie predkosci 6. Wartos
powinna by¢ ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacii).
7 MREF 7=+70.0% G14.7 | Predkosé ust.wstepnie 7 +70.0%{umozliwia wstepne ustawienie predkosci 7. Wartosé
powinna by¢ ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacii).
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12.4.2. Schemat pofaczen

Zaciski 1 i 2: Komendy Start / Stop (stan NO).
Zaciski 1 i 5: wielo-nastawa A (stan NO).
Zaciski 1 i 6: wielo-nastawa M (stan NO).
Zaciski 1i 7: wielo-nastawa B (stan NO).

<A Wejscie Cyfrowe 4 | Wejscie Cyfrowe5 | Wejscie Cyfrowe 6
PREDKOSC NASTAWA Wielo-nastawa-A Wielo-nastawa--M Wielo-nastawa--B
G14.1 = +10.0% MREF1 0 0 X
G14.2 = +20.0% MREF2 0 X 0
G14.3 = +30.0% MREF3 0 X X
G14.4 = +40.0% MREF4 X 0 0
G14.5 = +50.0% MREF5 X 0 X
G14.6 = +60.0% MREF6 X X 0
G14.7 = +70.0% MREF7 X X X
Uwaga: 0: Nieaktywne i X: Aktywne.
Zigcze X1 Ztacze X2
+24V UST Dl 540 g e
1
[ 1] ] S Wspdlny Zacisk +24VDC ————126] , StykNO
— —{2 e — 3 DI1 > Start/Stop : 57| & Wspdiny
— K - | =
}Iﬁz 3 ! 3 o351 & SWkNC
- — o — «©
| K
4] | = 12| 2 swykNO
5 L—— £ DI4 > Wielo-nastawa L : 30 3 Wspdlny
A Y L — 2 DI5 > Wielo-nastawa M | N, 5] 9:; Styk NC
— 2 . — °
L — g DI6 - Wielo-nastawa H ——]32 é 02:Brak btedu
8 | = = | 33 §
— . ; ' § W przypadku btedu
Wejscie termistora PTC N '
i o d 34 przekaznik
L przetaczy sie
SD70DTCO005AI

Rysunek 12.3 Komendy Start / Stop z zaciskéw i 7 predkosci z wejs¢ cyfrowych

Uwaga: Do okablowania sterowania uzywac¢ kabli ekranowanych i ekran uziemié.
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12.5. Sterowanie Pompami, Start i Stop na zadanie

12.5.1. Konfiguracja Parametrow

Parametr

[Nazwa / Opis

|Wartosé

G1: Menu Opcje.

4 LANG=ENGLISH

G1.4 | Wybdr jezyka

ENGLISH

7 PROG = PUMP

G1.7 | Aktywacja programu

PUMP (Aktywuje rozszerzong funkcjonalno$¢ sterowania pompami w
grupie G25).

G2: Tabliczka zn

amionowa silnika.

1 MTR CURR=00.00A

G2.1/ Prad znamionowy silnika

__A (Ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika).

2 MTR VOLT=400V

G2.2 | Napiecie znamionowe silnika

__V (Ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika).

3 MTR PWR=00.0kW

(G2.3/ Moc znamionowa silnika

__kW (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).

4 MTR RPM=1485

G2.4 | Obroty znamionowe silnika

__rpm (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).

5 MTR PFA=0.85

G2.5/ Cosinus @

__ (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).

6 MTR FRQ=50Hz

G2.6 | Czestotliwosc silnika

_Hz (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowg silnika).

7MTR COOL=40%

G2.7 | Chtodzenie silnika przy predkosci
zerowej

Uzyj warto$ci jak nizej jako warto$ci odniesienia:
Pompy zanurzalne =» 20%

Silnik z chtodzeniem wtasnym =» 40%

Silnik z chtodzeniem obcym =» 100%

G25: Sterowanie pompami - S25.2: Ustawienia PID.

1 PID SETP=LOCAL

(G25.2.1 / zrédto nastawy PID

LOCAL =>» Nastawa predkosci z Pulpitu Sterowania.

2 PID FBK=AI2

G25.2.2 | zrédto sprzezenia zwrotnego PID

Al2 =» Sygnat sprzezenia zwrotnego przytaczony do Wejscia Analogowego
2

G25: Sterowanie pompami — S25.3: Warunki Startu.

1 FP SpON=+90.0%

G25.3.1/ Predko$¢ napedu dla startu

+90.0% (Ustawia predko$¢ pompy z napedem powyzej ktorej startuje

pompy o statym wydatku pompa o statym wydatku)
2 EP ErON=10.0% G25.3.2 / Minimalny uchyb PID dla startu  |+10.0% (Ustawia uchyb PID ktdry musi wystapi¢ aby wystartowata pompa o
s pompy o stalym wydatku. statym wydatku).

3 FP T1 ON=10.0s

(G25.3.3/ Czas zwtoki startu pompy o
statym wydatku 1

10.0s (Ustawia czas zwtoki startu pompy o stalym wydatku skojarzonej z
przekaznikiem 1).

4 FP T2 ON=10.0s

G25.3.4 | Czas zwtoki startu pompy o
statym wydatku 2

10.0s (Ustawia czas zwtoki startu pompy o stalym wydatku skojarzonej z
przekaznikiem 2).

5FP T3 ON=10.0s

G25.3.5/ Czas zwtoki startu pompy o
stalym wydatku 3

10.0s (Ustawia czas zwtoki startu pompy o stalym wydatku skojarzonej z
przekaznikiem 3).

7 LP Pon=3.0Bar

G25.3.7 | Poziom Startu pompy z napedem
(Predko$c¢ ktora aktywuje tryb
przebudzenia)

3.0Bar (Kiedy zapotrzebowanie spada, naped moze wej$¢ w tryb uspienia.
Kiedy warto$¢ sprzezenia zwrotnego jest nizsza niz warto$¢ ustawiona w
tym parametrze naped znowu wystartuje (Poziom przebudzenia).

G25: Sterowanie pompami — S25.4: Warunki Zatrzymania.

1 FP SpOF=+60.0%

G25.4.1/ Predkos$¢ napedu dla zatrzymania
pompy o statym wydatku

+60.0% (Kiedy predko$¢ pompy zwigzanej z napedem jest mniejsza lub
réwna wartosci zapisanej w tym parametrze pompa o statym wydatku
zostanie zatrzymana - jesli pozostate warunki zostang spetnione).

2 FP ErOF=0.0%

G25.4.2 | Maksymalny uchyb PID dla
zatrzymania pompy o statym wydatku

0.0% (Ustawia uchyb PID ktdry musi wystapi¢ aby pompa o statym wydatku
zostata zatrzymana (jesli sg spetnione takze inne warunki zatrzymania).

3 FP T1 OF=10.0s

G25.4.3 / Czas zwtoki zatrzymania pompy o
statym wydatku 1

10.0s (Ustawia zwtoke zatrzymania dla pompy zwigzanej z przekaznikiem
1).

4 FP T2 OF=10.0s

G25.4.4 | Czas zwhoki zatrzymania pompy o
statym wydatku 2

10.0s (Ustawia zwtoke zatrzymania dla pompy zwigzanej z przekaznikiem
2).

5FP T3 OF=10.0s

G25.4.5/ Czas zwtoki zatrzymania pompy 0
statym wydatku 3

10.0s (Ustawia zwtoke zatrzymania dla pompy zwigzanej z przekaznikiem
3).

7 LP SPof=40%

G25.4.7 | Poziom Zatrzymania pompy z
napedem (predko$¢ aktywujaca tryb
uspienia)

40% (Predkos$¢ pompy z napedem aktywujaca tryb uspienia).

8 LP T OFFVa T PAR=20s

G25.4.8 | Czas Zwioki Zatrzymania pompy z
napedem (czas zwioki aktywujacy tryb
uspienia)

20s (Czas zwioki aktywujacy tryb uspienia).

G25: Sterowanie pompami — S25.9: S

terowanie pompami o statym wydatku.

1 ENABLE PUMP1=Y

G25.9.1/ Zezwolenie na skojarzenie
przekaznika 1 z pompa o statym wydatku 1

Jesli ustawiony na NIE przekaznik 1 bedzie udostepniony dla
skonfigurowanie przez uzytkownika. Jesli ustawiony na TAK przekaznik 1
bedzie ustawiony do sterowania pompa o statym wydatku 1.

2 ENABLE PUMP2=Y

G25.9.2 | Zezwolenie na skojarzenie
przekaznika 2 z pompa o statym wydatku 2

Jesli ustawiony na NIE przekaznik 2 bedzie udostepniony dla
skonfigurowanie przez uzytkownika. Jesli ustawiony na TAK przekaznik 2
bedzie ustawiony do sterowania pompa o statym wydatku 2.

3 ENABLE PUMP3=Y

G25.9.3 / Zezwolenie na skojarzenie
przekaznika 3 z pompa o statym wydatku 3

Jesli ustawiony na NIE przekaznik 3 bedzie udostepniony dla
skonfigurowanie przez uzytkownika. Jesli ustawiony na TAK przekaznik 3
bedzie ustawiony do sterowania pompa o statym wydatku 3.
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G25.9.4 | Zezwolenie na prace cykliczng |1 =» Cycle (Pierwsza pompa startujaca bedzie nastepna pompa w

4 FP ALTER MOD=1 pomp o statym wydatku sekwencji liczac od pompy ktora zatrzymata sie jako ostatnia).

12.5.2. Schemat pofaczen

Aktywacja programu Sterowania Pompami G1.7 PROG = PUMP automatycznie
przekonfigurowuje wszystkie wejscia cyfrowe zabraniajac jednoczesnie pojedynczej zmiany
funkcjonalnosci wejsc.

W trybie Pompy funkcjonalno$¢ wejsé cyfrowych skonfigurowana jest jak nizej:

DI1: Awaria Pompy Pomocniczej 1. Styk NO.

DI2: Awaria Pompy Pomocniczej 2. Styk NO.

DI3: Awaria Pompy Pomocniczej 3/ Odczyt przeptywu Styk NO.

Dl4: System Dozwolony. Styk NO.

DI5: Btad ‘Niski Poziom Wody’. Styk NO / Start w trybie recznym. Styk NO.
DI6: Btad ‘Wysokie Cisnienie’.

Uwaga: Jesli program Sterowanie Pompami byt najpierw wybrany jako aktywny a potem wybrano
inny program wowczas wszystkie Wejscia Cyfrowe zostang zresetowane do funkcji ‘00’
(t.j.nieuzywane). Rodzi to koniecznos¢ ich powtdérnej konfiguraciji do aplikacji aktualnie wybranej.
Gwarantuje jednoczesnie bezpieczng instalacje i prace z uniknieciem mozliwych btednych
zadziatan osprzetu ktére mogtyby doprowadzi¢ do uszkodzenia napedu.

Uwaga: Aktywacja Sterowania Pompami rowniez wplywa na funkcjonalno$¢ Wyjs¢ Cyfrowych.
Przekazniki wyjsciowe zostang automatycznie skonfigurowane na opcje '28 PUMP CNTRL'. W
tym wypadku przekazniki te nie moga zosta¢ uzyte do innej funkcji dopoki skojarzone z nimi
pompy o stalym wydatku nie zostana zabronione w odpowiadajacych im parametrach (G25.9.1 do
G25.9.3). Szczegotowe informacje patrz podgrupa S25.9 sterowanie pompami o statym wydatku.

Ztacze X1 Zigcze X2
+24VUsr Dl ovde e _
1 » Wspdlny zacisk +24VDC ———]26 28: Sterowanie Pompa 1
— — 2 % DI1-> Awaria pompy pom1.(NO) : 271 »  Wspdiny
}{\gz 3 = DI2> Awaria pompy pom2.(NO) I NG pyy 5 Styk NC
— - 2 . i 3
4] - DI3-> Awaria pompy pom3.(NO) ——123] G 28 sterowanie Pompa 2
5 § :DI4-> Start Systemu (NO) : [30] '_§ Wspélny
GNB DI 6 | 2 DI5> Biad ,Suchobieg”(NC) EYO Py 3; Styk NC
— ,l = DI6-> Wejscie impulsowe :pomiar przeptywu — o
| 7| —~r—132 £ 28: Sterowanie Pompa 3
8 = . : L 33| & Wspdny
L Wejscie termistora PTC | il
9 ) K TG pyy é Styk NC
T L S
_ Sygnat sprzezenia zwrotnego s
All+ |10 programowany jako V lub mA
AlL- 11§ Wspdlny dla sygnatéw analogowych
Al2 + |12
A2 - |13
14
15
16
17
18
19 Wspdlny zacisk 0V DC
% ! Wspdlny zacisk +24V DC
. SD70DTCO006AI

Rysunek 12.4 Sterowanie grupg Pomp, Start i Stop na zgdanie

Uwaga: Do okablowania sterowania uzywaé kabli ekranowanych i ekran uziemic.
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12.6. Sterowanie pompa z siedmioma nastawami cisnienia

12.6.1. Konfiguracja Parametrow

Parametr [Nazwa / Opis |Wartosé
G1: Menu Opcje.
4 LANG=ENGLISH GL1.4/ Wybdr jezyka ENGLISH
7 PROG = STANDAR G1.7 | Aktywacja programu STANDAR
G2: Tabliczka znamionowa silnika.

1 MTR CURR=00.00A G2.1/ Prad znamionowy silnika __A (Ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika).
2 MTR VOLT=400V (2.2 | Napiecie znamionowe silnika __V (Ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika).
3 MTR PWR=00.0kW G2.3 / Moc znamionowa silnika __kW (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).
4 MTR RPM=1485 G2.4 | Obroty znamionowe silnika __rpm (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).
5 MTR PFA=0.85 G2.5/ Cosinus @ _ (Ustawi¢ zgodnie z tabliczka znamionowa silnika).
6 MTR FRQ=50Hz G2.6 | Czestotliwosc silnika _Hz (Ustawi¢ zgodnie z tabliczkg znamionowg silnika).

Uzyj warto$ci jak nizej jako warto$ci odniesienia:

_ G2.7 | Chtodzenie silnika przy predkosci Pompy zanurzalne =» 20%

T MTR COOL=40% zerowej Silnik z chtodzeniem wlasnym =» 40%

Silnik z chtodzeniem obcym =» 100%

G3: Nastawy.
1 REF1 SPD=PID |G3.1 | Zr6dto nastawy predkosci 1 |PID => warto$¢ nastawy jest ustawiona na funkcjonalno$¢ PID.
G4: Wejscia — S4.1: Wejscia Cyfrowe.

1 CNTROL MODE1=2 G4.1.1/ Gtéwny Tryb Sterowania 2 =» REMOTE (Sterowanie napedem poprzez zaciski)..

3 = MREF 3 WIRES (Automatycznie zaprogramowane wejscia
4 DIGIT | MODE=3 G4.1.4 | Wybor konfiguracji Wejs¢ cyfrowe 4, 516 do wyboru jednej z siedmiu wcze$niej ustawionych

g Cyfrowych predkosci . Pozostate wejscia cyfrowe do konfiguracji przez
uzytkownika).
_ G4.1.5 / Konfiguracja wielo-funkcyjna 05 =» Start/Stop (Umozliwia wydanie komendy start/stop poprzez
5 DIGITL IN 1=05 o :
Wejscia Cyfrowego tacznik).
G4: Wejscia — S4.3: Wejscie Analogowe 2.

3 AIN2 FORMAT=mA 4.33/ format Wejécia Analogowego 2 | ™A > Konfiguruje format wejécia analogowego 2 na format

wejscia pradowego.

- - +4mA => Okresla minimalng dopuszczalng wartos¢ pradu dla

4 INmin2=+4mA G4.3.4/ Zakres Minimum dia WejScia wej$cia analogowego 2 zgogniepz charaktjrystykq prg)jqczonego

Analogowego 2 czujnika.

+20mA =» Okresla maksymalng dopuszczalng warto$¢ pradu dla
wejscia analogowego 2 zgodnie z charakterystyka przytaczonego
czujnika.

G6: Sterowanie PID.

MREF =» nastawa PID wprowadzona przez Wejscie Cyfrowe
zaprogramowane jako Wielo-nastawa.

3 SEL FBK=AI2 G6.3 / Wybdr zrodla sprzezenia zwrotnego  |Al2 =» Sygnat sprzezenia zwrotnego przez Wejscie Analogowe 2.
G14: Wielo-nastawa.

+10.0% (umozliwia wstepne ustawienie Ci$nienia 1. Warto$¢

G4.3.6 | Zakres Maksimum dla Wejscia

6 INmax2=+20mA
Analogowego 2

1 SEL REF=MREF G6.1 / Wybér zrédla nastawy predkosci

1 MREF 1=+10.0% G14.1/ Cisnienie ust.wstepnie 1 : R . . L
powinna by¢ ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacii).

2 MREF 2=420.0% G14.2 Ciénienie ustwstepnie 2 +20‘.0A’ (um,othlalwstepne ustawienie Clsmen!a 2._Wa_r_tosc
powinna by¢ ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacii).

3 MREF 3=+30.0% G14.3/ Ciénienie ustwstepnie 3 +3O‘.0A’ (um,othlalwstepne u;tawnenle Clsmen!a 3._Wa_r_tosc
powinna by¢ ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacii).

4 MREF 4=+40.0% G14.4 ] Ciénienie ustwstepnie 4 +40.0% {umoziwia wstepne ustawienie Cisnienia 4. Wartos¢
powinna by¢ ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacii).

5 MREF 5=+50.0% G145/ Ciénienie ustwstepnie 5 +50‘.0A’ (um,othlalwstepne ustawienie Clsmen!a 5._Wa_r_tosc
powinna by¢ ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacii).

6 MREF 6=+60.0% G14.6/ Ciénienie ustwstepnie 6 +60.l0Aa (um,othlalwstepne ustawienie Clsmen!a 6._Wa_r_tosc
powinna by¢ ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacii).

7 MREF 7=470.0% G14.7 ] Ciénienie ustwstepnie 7 +70.0% (umozliwia wstepne ustawienie Ci$nienia 7. Warto$¢

powinna by¢ ustawiona zgodnie z wymaganiami aplikacii).
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12.6.2. Schemat pofaczen

Zaciski 1 i 2: Komenda Start / Stop (stan NO).
Zaciski 1 i 5: wielo-nastawa A — PID Tryb (stan NO).

Zaciski 1 i 6: wielo-nastawa M — PID Mode (stan NO).
Zaciski 1 i 7: wielo-nastawa B — PID Mode (stan NO).

CISNIENIE NASTAW | Wejscie Cyfrowe 4 | Wejscie Cyfrowe 5 | Wejscie Cyfrowe 6
A Wielo-nastawa-A | Wielo-nastawa-M | Wielo-nastawa-B
G14.1 = +10.0% MREF1 0 0 X
G14.2 = +20.0% MREF2 0 X 0
G14.3 = +30.0% MREF3 0 X X
G14.4 = +40.0% MREF4 X 0 0
G14.5 = +50.0% MREF5 X 0 X
G14.6 = +60.0% MREF6 X X 0
G14.7 = +70.0% MREF7 X X X
Uwaga: 0: Nieaktywne i X: Aktywne.
Ziacze X1 Ztacze X2
+24V USI Dl oavde — \ ° _
| 1] | & Wspdlny Zacisk +24V DC 126 Styk NO
= — 2 L—— S DI1-> 05: Start/ Stop I [27] & Wspdiny
—— | I o
:E]xz 3 ! 3 LNC o8| S StkNC
— L o -
4 : = ~r~—129| 3 stykNO
5 L~ 5 DI4> Wielo-nastawa H Tryb PID : [30] £ wspoiny
] 2 . e
GNB DI 6 L——— 5 DI5> W!elo-nastawa M Tryb PID N 31 9;; Styk NC
] -__| £ DI6> Wielo-nastawa L Tryb PID —1 &£
| 7| E —r—132] 5 02:brak btedu
o
| 8 | : 33 § Wspélny
| 9] Wejscie termistora PTC H ~—134 Styk NC
All + E
AlL - Il Sygnat sprzezenia zwrotnego
A2 + programowany jako V lub mA
Al2 - Wspo6lny dla sygnatéw analogowych
WspdIny zacisk OV DC
Wspdlny zacisk +24V DC
SD70DTCO007AI

Rysunek 12.5 Sterowanie Pompg z siedmioma poziomami cisnienia

Uwaga: Do okablowania sterowania uzywac¢ kabli ekranowanych i ekran uziemié.

NAJCZESCIEJ UZYWANE KONFIGURACJE

97



SDRIVE 700 POWER ELECTRONICS

13. REJESTR KONFIGURACJI

TYP NAPEDU SD700.
NO:SERYJINY MODEL:
APLIKACJA:

DATA:

UZYTKOWNIK:

NOTATKI:

Naped SD700 moze przekopiowac konfiguracje napedu do pulpitu sterowania w celu pozniejszego
wykorzystania w razie koniecznosci. Daje to uzytkownikowi mozliwosc wyprébowania réznych ustawien
parametrow bez utraty biezacej konfiguracji napedu, identycznego zaprogramowania wielu napedéw z
wykorzystaniem jednego Pulpitu sterowania lub zachowania kopii biezacej konfiguracji napedu wystanego
do naprawy dla powtérnego jego uruchomienia. Aby to uzyska¢ nalezy postepowac w sposéb opisany
ponizej:

= Wejdz w podgrupe S1.10.

= Aby zapisa¢ parametry do Pulpitu:

0 Ustaw G1.10.1 UPLOAD-=Y.

0 Woyswietlacz pokaze : UPLOADING...100%. Biezace ustawienie parametréw napedu
zostalo zapisane do Pulpitu.

= Aby przesta¢ dane zapisane w Pulpicie do napedu:
0 Ustaw G1.10.2 DOWNLOAD=Y.

0 Woyswietlacz pokaze: DOWNLOADING...100%. Ustawienie parametréw zapamietane w
Pulpicie zostato przestane do napedu.

PARAMETERY USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1 USTAWIENIE 2
G1: Menu Opcje
1 LOCK PARMTRS=0 0
2 PASSWORD_=OFF OFF
3 PSW ERR=XXXX XXXX
4 LANG=ESPANOL ESPANOL
5 INITIALISE=0 0
6 SHORT Menu=NO NO
7 PROG = STANDARD STANDARD
S1.10: Eloader
UPLOAD=N
DOWNLOAD=N
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SDRIVE 700

PARAMETERY

1 MTR CUR=00.00A
2 MTR VOLT=400V
3 MTR PWR=00.0kW
4 MTR RPM=1485
5MTR PFA=0.85

6 MTR FRQ=50Hz

7 MTR COOL=40%

1 REF1 SPD=LOCAL
2 REF2 SPD=LOCAL

3 LOCAL SPD=+100%

1 CNTROL MODE1-1
2 CNTROL MODE2=2
3 RESET MODE=Y

4 DIGIT | MODE=0
5DIGITL IN 1=06

6 DIGITL IN 2=00

7 DIGITL IN 3=00

8 DIGITL IN 4=00

9 DIGITL IN 5=00

10 DIGITL IN 6=17

1 SENSOR 1?=N

2 SENSOR 1=1/s

3 AIN1 FORMAT=V

4 INmin1=+0(V/mA)
5 Smin1=+0.0l/s

6 INmax1=+10(V/mA)
7 Smax1=+10.0l/s

8 SPD LO1=+0%

9 SPD HI1=+100%

10 FB1=+0.0l/s

USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1
G2: Dane z tabliczki znamionowej silnika

00.00A

USTAWIENIE 2

400V

00.0kW

1485

0.85

50Hz

40%

G3: Nastawy

LOCAL

LOCAL

+100%

S4.1: Wejscia Cyfrowe

06

00

00

00

00

17

S4.2: Wejscie Analogowe 1

IIs

v

+0 (V or mA)

+0.0l/s

+10 (V or mA)

+10.0l/s

+0%

+100%

+0.0l/s

REJESTR KONFIGURACJI
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PARAMETERY

11 FB1 - SP=0%
12 FA1=+10.0l/s
13 FA1 - SP=100%
14 AIN1 LOSS=N

151 Z BAND=OFF

1 SENSOR 2 ?=N
2 SENSOR 2=Bar
3 AIN2 FORMAT=mA
4 INmin2=+4mA

5 Smin2=+0.0Bar
6 INmax2=+20mA
7 Smax2=+10.0Bar
8 SPD LO2=+0%

9 SPD HI2=+100%
10 FB2=+0.0Bar
11 FB2 - Ve=0%
12FA2=+10.0Bar
13 FA2 - Ve=100%
14 AIN2 LOSS=N

152_7Z BAND=OFF

1 Sensr U=l/m
2 Pls/s=1001/s

3 M Rng=1000 I/s

1 ACCE 1=3.0% /s

2 DECEL 1=3.0%/ s
3ACCE 2=1.0%/s

4 DECEL 2=1.0%/ s
5 BRK ACC=0FF

6 BRK DEC=OFF
7PMT ACL1=1.0% /s

8 PMT DCL1=3.0% /s

USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1

0%

+10.0l/s

100%

N

OFF

S4.3: Wejscie Analogowe 2

Bar

mA

+4mA

+0.0Bar

+20mA

+10.0Bar

+0%

+100%

+0.0Bar

0%

+10.0Bar

100%

N

OFF

S4.4: Wejscie Impulsowe

I/m

IIs

1000 Ifs

G5: Rampy Przys$pieszania i Hamowania

3.0%/s

3.0%/s

1.0% /s

1.0% /s

OFF

OFF

1.0% /s

3.0%/s

USTAWIENIE 2
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PARAMETERY

9 PMT ACL2=1.0% /s
10 PMT DCL2=3.0%/ s
11 PMOT BRK = OFF

12 SP FLT = 0.250s

1 SEL REF=MREF
2 PID LOC=+100%
3 SEL FBK=AI2

4 GAIN Kp=8.0

5 INTEGRAL = 0.0s
6 DIFFEREN = 0.0s
7 INVERT PID=N

8 ERR PID = +0.0%

1 STOP 1 =RAMP

2 STOP 2=SPIN
3BRK STP = OFF

4 START = RAMP

5 START DLY = OFF
6 STOP DLY = OFF
7STPMINSP=N

8 OFFRet = OFF

9RUN AFTR VFL =Y

1 SEL RELAY 1=07
2TR10ON=0.0S
3TR10OFF=0.0S
4 INVERT R1=N

5 SEL RELAY 2=17
6 TR20ON=0.0S
7TTR20FF=0.0S
8 INVERT R2=N

9 SEL RELAY 3=02

10 TR3ON=0.0S

USTAWIENIE FABRYCZNE

USTAWIENIE 1

1.0% /s

USTAWIENIE 2

3.0%/s

OFF

0.250s

G6: Sterowanie PID

MREF

+100%

Al2

8.0

0.0s

0.0s

N

+0.0%

G7: Konfiguracja Trybu Start / Stop

RAMP

SPIN

OFF

RAMP

OFF

OFF

N

OFF

Y

S8.1: Przekazniki Wyj$ciowe

07

0.0s

0.0s

17

0.0s

0.0s

02

0.0s

REJESTR KONFIGURACJI
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PARAMETERY
11 TR3OFF=0.0S

12 INVERT R3=N

1 ANLG OUT 1=01

2 FORMT 1=4-20 mA
3 MIN1 RNG=0%

4 MAX1 RNG=+100%
5 FILTER 1=OFF

6 ANLG OUT 2=02

7 FORMT 2=4-20 mA
8 MIN2 RNG=0%

9 MAX2 RNG=+100%

10 FILTER 2=OFF

1 COMP 1 SEL=00

2 COMP 1 TYPE=0

3 SP C1 ON=+100[%]
4 LIM 2 C1=+100[%]
5 LIM 1 C1=+0[%]
6T C1 ON=OFF

7 SP C1 OF=0[%]

8 T C1 OF=OFF

9 SEL FUNT C1=00

1 COMP 2 SEL=00

2 COMP 2 TYPE=0

3 SP C2 ON=+100[%]
4 LIM 2 C2=+100[%]
5 LIM 1 C2=+0[%]

6 T C2 ON=OFF

7 SP C2 OF=0[%]

8 T C2 OF=OFF

9 SEL FUNT C2=00

USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1

0.0s

N

$8.2: Wyjscia Analogowe

01

mA

0%

+100%

OFF

02

4-20mA

0%

+100%

OFF

S9.1: Komparator 1
00

0

+100[%]

+100[%]

+0[%)]

OFF

+0[%)]

OFF

00

S9.2: Komparator 2

00

0

+100[%]

+100[%]

+0[%)]

OFF

+0[%)]

OFF

00

USTAWIENIE 2
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PARAMETERY

1 COMP 3 SEL=00

2 COM 3 TYPE=0

3 SP C3 ON=+100[%]
4 LIM 2 C3=+100[%]
5 LIM 1 C3=+0[%]

6 T C3ON=OFF

7 SP C3 OF=0[%]

8 T C3OF=OFF

9 SEL FUNT C3=00

1 MIN1 SP=+0.00%
2 MAX1 SP=+100%
3 MIN2 SP=-100%
4 MAX2 SP=+100%
S5ILUMIT=__A
61LIMTO = OFF

7 MAX TOR=150%
8 T LIM TO=OFF

9 INVERSION?=N

1 SP LIM_TO=0OFF
2 STOP TO=OFF

3 GND | LIMIT=10%
4 LOW VOLT=360V
5LOWYV TO=5s

6 HIGH VOLT=440V
7HIV TO=5s

8 LOW YV BHV=0

9 PTC EXT ?=NO

1 AUTORESET=N
2 ATTEMP NUMBR=1
3R STR DEL=5s

4 RS COUNT=15Min

USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1
S9.3: Komparator 3

00

USTAWIENIE 2

0

+100[%]

+100[%]

+0[%)]

OFF

+0[%)]

OFF

00

G10: Granice

+0.00%

+100%

-100%

+100%

A

OFF

150%

OFF

G11: Ochrona

OFF

OFF

10%

360V

5s

440V

5s

NO

G12: Auto Reset

5s

15min

REJESTR KONFIGURACJI
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PARAMETERY

5F1 AUTO RST=0
6 F2 AUTO RST=0
7 F3 AUTO RST=0

8 F4 AUTO RST=0

1 FO NO FAULT
2 FONO FAULT
3 FONO FAULT
4 FO NO FAULT
5F0 NO FAULT

6 FO NO FAULT

7 CLEAR FAULTS=N

1 MREF 1=+10.0%
2 MREF 2=+20.0%
3 MREF 3=+30.0%
4 MREF 4=+40.0%
5 MREF 5=+50.0%
6 MREF 6=+60.0%

7 MREF 7=+70.0%

1INCH1=0.00%
2 INCH2=0.00%

3 INCH3=0.00%

1 SKIP 1=0.0%
2 SKIP 2=0.0%

3 SKIP BAND=OFF

1T DC BRAKE=OFF
2 DC CURR=0%

3 DC VOLTS=0.0%
4 | HEATING=OFF
5DYN BRAK=N

6 VDC BRAKE=OFF

USTAWIENIE FABRYCZNE

USTAWIENIE 1

G13: Historia Btedow

Fxx
5t FAULT Fxx
41 FAULT Fxx
3d FALLO Fxx
2nd FALLO Fxx
1st FALLO Fxx

N

G14: Wielo-nastawy

+10.0%

+20.0%

+30.0%

+40.0%

+50.0%

+60.0%

+70.0%

G15: Predkosci dobiegu

0.00%

0.00%

0.00%

G16: Czestotliwosci omijane

0.0%

0.0%

OFF

OFF

0%

0.0%

OFF

N

OFF

G17: Hamulec

USTAWIENIE 2
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SDRIVE 700

PARAMETERY

1 TYPE CRTL=V/Hz
2 FRQ=4000

3 PEWAVE=N

1 MIN FLUX=100%
2V BOOST=0.0%

3 BW BOOST=0.0%
71SLIP=2.0%

9 STRFRQ = 0.0%

1 R STATOR=0.9%

1 PROTOCOL=M

2 COMMS T/O=OFF

1 COMMS ADDR=10
2 BAUDS=4800

3 PARITY=NONE

1 LocSTP=8.0Bar

2 CONTROL MODE=1
3 MFI5 MANSstr=Y

4 MAN SPD=+30%

5 MFI3 FLOWrd=Y

6 T AutOFF=0OFF

1 PID SETP=LOCAL
2 PID FBK=AI2
3PIDKc=1.0

4 PID It=5.0s

5PID Dt=0.0s

7 PID ERR=+0.0%

8 ERR=0.0Bar

USTAWIENIE FABRYCZNE

USTAWIENIE 1
S19.1: Sterowanie IGBT

V/Hz

USTAWIENIE 2

4000

N

$19.2: Obciazenie MTR

100%

0.0%

0.0%

2.0%

0.0%

$19.3: Model MTR

0.9%

G20: Komunikacja Szeregowa

M

OFF

S20.3: Modbus

10

4800

NONE

$25.1 Typ CTRL

8.0Bar

+30%

Y

OFF

S25.2: Ustawienia PID

LOCAL

Al2

1.0

5.0s

0.0s

+0.0%

0.0Bar

REJESTR KONFIGURACJI
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PARAMETERY USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1 USTAWIENIE 2
$25.3: Warunki Startu
1 FP SpON=+90.0% +90.0%
2 FP SpON=10.0% 10.0%
3 FP T1 ON=10.0s 10.0s
4 FP T2 ON=10.0s 10.0s
5 FP T3 ON=10.0s 10.0s
6 ENABL SLO=N N
7 LP Pon=3.0Bar 3.0Bar
S25.4: Warunki Zatrzymania
1 FP SpOF=+60.0% +60.0%
2 FP ErOF=0.0% 0.0%
3FP T1 OF=10.0s 10.0s
4 FP T2 OF=10.0s 10.0s
5 FP T3 OF=10.0s 10.0s
6 ENABLE SLO OF=N N
7 LP SPof=40% 40%
8 LP T OFF=20s 20s
S$25.5: Omijana predkosé
1 BY Spon=+70.0% +70.0%
2 BY T ON=10s 10s
3 BY Spof=+90% +90%
4 BY T OFF=5s 5s
$25.6: Ochrona
1 Enable Cav=N N
2 CAV curr=0.0A 0.0A
3 CAV spd=+100% +100%
4 CAV Stime=10s 10s
5 CAV Rtime=30s 30s
6 ENAB LowPres=N N
7 LoPre=5.0Bar 5.0Bar
8 LoPre tim=10s 10s
9 HiPre=100Bar 100Bar
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PARAMETERY USTAWIENIE FABRYCZNE USTAWIENIE 1 USTAWIENIE 2
S25.7: Napetnianie rurociagu / Rampy Nastaw
1 FILL SP=+70% +70%
2 FILL P=2.0bar 2.0%
3 FILL Tim=15m 15m
4 STP ra=1.0bar /s 1.0Bar / d
$25.8: Kompensacja nastawy z powodu straty ci$nienia
1 COMP 1=+0.0Bar +0.0Bar
2 COMP 2=+0.0Bar +0.0Bar
3 COMP 3=+0.0Bar +0.0Bar
S$25.9: Sterowanie pompami o statym wydatku
1 ENABLE PUMP1=N N
2 ENABLE PUMP2=N N
3 ENABLE PUMP3=N N
4 FP ALTER MOD=0 0
$25.10: Algorytm ograniczania przeptywu
1 SEL FLOW=2 2
2 MAXflo=+1000l/s +1000l/s
3 OFFSET=+0.0% +0.0%
4 RESlev=+100% +100%
5 DCLrat=+2.0%/s +2.0% /s
6 Unit Flow=I/s I/s
S25.11: Rejestry (Tylko do odczytu)
P1=---0d -----Om
P2 = —---0d -----0m
P3=----0d -----0m

REJESTR KONFIGURACJI 107



SDRIVE 700 POWER ELECTRONICS

108 REJESTR KONFIGURACIJI



POWER ELECTRONICS SDRIVE 700

-5
POWER ELECTRONICS
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HEAD OFFICE | C/ Leonardo da Vinci, 24 - 26, Parque Tecnolégico - 46980 - Paterna - Valencia - Tel. +34 96 136 65 57 Fax. +34 96 131 82 01 | www.power-
electronics.com

SPANISH BRANCHES:

ARAGON
Y LA RIOJA: C/. Madre Rafols, 2 - Edificio Aida, 92-Ofic. 4 - 50004 - ZARAGOZA - Tel. +34 976 282 016 - Fax. +34 976 435 862
CATALUNA: Avda. de la Ferreria, 86 - 88 - 08110 - MONTCADA | REIXAC - BARCELONA -Tel. +34 93 575 33 22 - Fax. +34 93 564 47 52
CENTRO: Avda. Rey Juan Carlos 1,84, 22-15 - 28916 - LEGANES - MADRID - Tel. +34 91 688 36 00 - Fax. +34 91 687 53 84
LEVANTE: Leonardo da Vinci, 24 - 26 - Parque Tecnolégico Paterna - 46980 - PATERNA - VALENCIA -

Tel. +34 96 136 65 57 - Fax. +34 96 131 82 01

Avda. Alcora, 162 - 12006 CASTELLON - Tel. +34 96 136 65 57 - Fax. +34 96 131 82 01

Pol. Residencial Santa Ana - Avda. Venecia, 17 - 30319 - CARTAGENA - MURCIA -

Tel. +34 968 53 51 94 - Fax. +34 968 126 623
NORTE: Parq. Tecnolégico Vizcaya, Edificio 103, Planta 12 - 48170 -ZAMUDIO - BILBAO -

Tel. +34 96 136 65 57 - Fax. +34 944 31 79 08
SUR: C/ Averroes, 6, Edificio Eurosevilla - 41020 - SEVILLA - Tel. +34 95 426 01 43 - Fax. +34 9545157 73
CANARIAS: C/ Valle Inclan, 9 -35200 - TELDE - LAS PALMAS - Tel. +34 96 136 65 57 - Fax. +34 92 869 29 52
GERMANY: Power Electronics Deutschland GmbH

Conradtystrasse, 41 D-902441 - NURNBERG - Tel. +49 (911) 99 43 99 0 - Fax +49 (911) 9943 99 8
POLSKA BTT Automatyka Sp. z o.0.
Ul Fiszera 14 80-952 GDANSK - Tel. +48 (58) 345 49 99 - Fax +48 (58) 345 44 41

109



